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ES 2314316 T3

DESCRIPCION

Maiquina distribuidora de un medio de grabacién.
Antecedentes de la invencion

La presente invencion se refiere a una nueva maquina distribuidora de un medio de grabacién y el procedimiento
capaz de almacenar una pluralidad de medios de grabacién para grabar informacién predeterminada en ellos, mientras
que descarga un medio de grabacién almacenado.

Descripcion de la técnica relacionada

Los aparatos de almacenamiento que almacenan medios de grabacién tales como tarjetas IC se utilizan en diversos
campos. Por ejemplo, un aparato suministrador de medios de juego (por ejemplo, un aparato de préstamo de bolas de
una méquina de pachinko) instalado entre maquinas de juego (por ejemplo, mdquinas de pachinko) estd provisto de
un aparato de almacenamiento de tarjetas que recoge tarjetas de prepago usadas para almacenar (por ejemplo, véase la
patente JP KOKAI 2002-143539). Las tarjetas de prepago usadas generalmente son desechadas, pero recientemente,
han sido reutilizadas de acuerdo con la tendencia de uso eficiente de los recursos.

Sin embargo, como el aparato de almacenamiento de tarjetas convencional es complicado, por ejemplo, en un
mecanismo para suministrar una tarjeta transportada dentro de una parte de almacenamiento de tarjetas, no es po-
sible miniaturizar adecuadamente el aparato. Es dificil, por tanto, incorporar el aparato dentro de diversas clases de
maquinas en un tamafio compacto.

Ademads, el aparato de almacenamiento de tarjetas convencional simplemente almacena tarjetas para la reutiliza-
cioén de las tarjetas, y un operario especializado recoge las tarjetas almacenadas. En otras palabras, como el aparato
de almacenamiento de tarjetas convencional s6lo almacena tarjetas y no tiene la funcién de descargar las tarjetas al-
macenadas para la reutilizacion, se necesita un aparato suministrador por separado en el caso de volver a suministrar
al mercado la tarjeta almacenada en el aparato de almacenamiento de tarjetas. Por consiguiente, se requiere una ma-
quina distribuidora de un medio de grabacién que sea de configuracién sencilla y compacta, tenga ambas funciones
de almacenar y descargar un medio de grabacidn, y permita que la reutilizacién del medio de grabacién se realice
sencillamente.

La patente DE 2001 9653 U desvela un dispositivo para recoger y distribuir tarjetas portadoras de datos, que
comprende medios de avance para las tarjetas, medios de lectura/escritura para intercambio de datos, y medios de
control para los mismos. Los medios de avance cooperan con un cargador de tarjetas de acceso aleatorio para distribuir
y/o almacenar las tarjetas portadoras de datos, que comprende una pluralidad de compartimentos de tarjetas y puede
desplazarse arriba y abajo mediante una estructura de estantes de manera que los compartimentos puede ser alineados
con el recorrido de avance para seleccionar un compartimento deseado.

Breve resumen de la invencion

En un aspecto de la presente invencién, se provee una maquina distribuidora de un medio de grabacién que tiene
un cuerpo principal con una abertura de entrada/salida a través de la cual se introduce y se saca un medio de grabacién
para grabar informacién predeterminada en el mismo, un medio de almacenamiento que estd provisto dentro del
cuerpo principal para almacenar una pluralidad de medios de grabacién de manera apilada, un medio de transporte que
transporta el medio de grabacién adelante y atras entre el medio de almacenamiento y la abertura de entrada/salida, y un
medio de almacenamiento/avance que hace que un medio de grabacién almacenado en el medio de almacenamiento
se separe o sobresalga de/dentro de un recorrido de transporte formado por el medio de transporte, y por medio
del cual hace que el medio de grabacién transportado por el medio de transporte sea almacenado en el medio de
almacenamiento, haciendo mientras tanto que el medio de grabacién almacenado en el medio de almacenamiento sea
suministrado desde el medio de almacenamiento por el medio de transporte.

Objetos y ventajas adicionales de la invencién serdn expuestos en la descripcién que sigue a continuacion, y
resultardn obvios en parte a partir de la descripcién, o pueden ser aprendidos por la practica de la invencién. Los
objetos y ventajas de la invencidn pueden realizarse y obtenerse por medio de las funcionalidades y combinaciones
seflaladas particularmente en lo sucesivo.

Breve descripcion de las varias vistas del dibujo

Los dibujos adjuntos, que se incorporan y constituyen una parte de la memoria descriptiva, ilustran realizaciones de
la invenciodn, y junto con la descripcion general ofrecida anteriormente y la descripcidn detallada de las realizaciones
ofrecida mds adelante, sirven para explicar los principios de la invencion.

La Fig. 1 es una vista en perspectiva que muestra una configuracién esquematica de una maquina distribuidora de
un medio de grabacidn segiin una realizacién de la presente invencion;

la Fig. 2A es una vista en planta de la maquina distribuidora de un medio de grabacién de la Fig. 1;
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la Fig. 2B es una vista lateral de la maquina distribuidora de un medio de grabacién de la Fig. 1;

las Figs. 3A a 3C son vistas esquemadticas que muestran progresivamente el funcionamiento de la maquina distri-
buidora de un medio de grabacién de la Fig. 1;

la Fig. 4A es una vista que muestra un estado en que un miembro amortiguador sobresale dentro de un recorrido
de transporte mediante el funcionamiento de una leva;

la Fig. 4B es una vista que muestra un estado en que la fuerza de presion realizada por la leva es liberada y el
miembro amortiguador escapa asi del recorrido de transporte; y

la Fig. 5 es una vista en perspectiva donde la maquina distribuidora de un medio de grabacién de la Fig. 1 es
aplicada a un aparato de préstamo de bolas de una maquina de pachinko.

Descripcion detallada de la invencion
Mas adelante se describird una realizacion de la presente invencion con referencia a los dibujos adjuntos.

La Fig. 1 muestra una maquina distribuidora de un medio de grabacién 1 segin una realizacidn de la presente
invencion. La mdaquina distribuidora de un medio de grabacion 1 estd provista de una caja del cuerpo principal (un
cuerpo principal) 2 que tiene una abertura de entrada/salida 10 a través de la cual se introduce y se saca un medio de
grabacién C tal como una tarjeta IC, y un apilador 3 como dispositivo de almacenamiento que estd instalado dentro de
la caja del cuerpo principal 2 y es capaz de almacenar una pluralidad de medios de grabacién C en un estado apilado.

La caja del cuerpo principal 2 posee un medio de transporte (dispositivo de transporte) para transportar un medio
de grabacion C a lo largo de su direccién longitudinal. El medio de transporte estd comprendido por un par de correas
transportadoras sin fin (correas con dientes) 4 y 4 que se extienden a lo largo de la direccién longitudinal de la caja
del cuerpo principal 2. Las correas transportadoras 4 y 4 cooperan para formar un recorrido de transporte del medio de
grabacion C, estando separadas entre si en la direccion de la anchura de la caja del cuerpo principal 2 y extendiéndose
en paralelo entre s, y estdn tendidas alrededor (engrandas con) de una pluralidad de rodillos (engranajes), 6a y 6b,
dispuestos a lo largo de la direccién longitudinal de la caja del cuerpo principal 2.

Especificamente, cada una de las correas transportadoras 4 estd tendida alrededor de un rodillo motriz 6a y una
pluralidad de rodillos conducidos (rodillos accionados) 6b separados unos de otros a lo largo de la direccién longitu-
dinal de la caja del cuerpo principal 2 y es accionada para girar por la rotacién del rodillo motriz 6a. En este caso, los
rodillos conducidos 6b y 6b respectivamente de las correas transportadoras 4 y 4 adyacentes entre si en la direccién
de la anchura de la caja del cuerpo principal 2 estan sostenidos de manera giratoria por un arbol fijo comiin 8 que se
extiende en la direccion de la anchura de la caja del cuerpo principal 2. En otras palabras, en esta realizacién, una
pluralidad de arboles fijos 8 estdn fijados a la caja del cuerpo principal 2, extendiéndose en la direccién de la anchura
de la caja del cuerpo principal 2 y estando separados unos de otros a lo largo de la direccion longitudinal de la caja del
cuerpo principal 2. Cada uno de los drboles fijos 8 sostiene de manera giratoria un par de rodillos conducidos 6b y 6b
que estan separados uno de otro y que sostienen las correas transportadoras 4 respectivas.

Mientras tanto, los rodillos motrices 6a y 6a respectivamente de las correas transportadoras 4 y 4 adyacentes entre
si en la direccién de la anchura de la caja del cuerpo principal 2 estdn fijados a un arbol de rotacién comtn 11 que
se extiende en la direccién de la anchura de la caja del cuerpo principal 2. El arbol de rotacién 11 estd sostenido de
manera giratoria por la caja del cuerpo principal 2. Un extremo del arbol de rotacién 11 estd acoplado a un eje de
rotacién de un motor de transporte (una primera parte motriz) M1 a través de una linea de engranajes 12 compuesta de
una pluralidad de engranajes que engranan entre si. Por consiguiente, cuando el motor de transporte M1 es accionado,
el eje de rotacién del motor de transporte M1 gira, y la fuerza de rotacién se lleva al arbol de rotacion 11 a través de la
linea de engranajes 12 para girar los rodillos motrices 6a, y de ese modo hace que giren las correas transportadoras 4
tendidas alrededor (engranadas con) los rodillos motrices 6a.

La caja del cuerpo principal 2 estd provista ademds en una disposicion de fila con espacio de almacenamiento del
apilador S que almacena el apilador 3, y un dispositivo de lectura/escritura del medio de grabacién (denominado en lo
sucesivo un lector/escritor) 14 como una antena IC sin contacto como parte de procesamiento del medio de grabacion.
En este caso, el espacio S y el lector/escritor 14 estan dispuestos debajo del medio de transporte a lo largo del recorri-
do de transporte formado por las correas transportadoras 4. El lector/escritor 14 situado en el lado de la abertura de
entrada/salida 10 es capaz de leer la informacién grabada sobre el medio de grabacién C, mientras que graba (escribe)
informacién predeterminada sobre el medio de grabacién C. Ademds, el lector/escritor 14 puede transmitir la infor-
macioén lefda a un aparato externo, o puede recibir informacién para grabar sobre el medio de grabacién C desde un
aparato externo, cuando sea necesario.

Ademis, el lector/escritor 14 esté provisto de rodillos de avance 18 cada uno en una posicioén opuesta a los rodillos
motrices 6a del medio de transporte. Los rodillos de avance 18 cooperan con las correas transportadoras 4 para me-
ter/sacar el medio de grabacion C de la caja del cuerpo principal 2, mientras que sujetan el medio de grabacién C, que
estd en contacto de friccion con las correas transportadoras 4 y es transportado por las correas 4, con las correas 4 de
guia.
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La caja del cuerpo principal 2 estd provista ademads de un primer sensor S1 que detecta que el medio de grabacién
C es transportado dentro o fuera de la caja del cuerpo principal 2, un segundo sensor S2 que detecta una posicién
del medio de grabacién C para que el lector/escritor 14 lea o escriba, y un tercer sensor S3 que detecta si el medio
de grabacién C estd presente o no en el apilador 3. En esta realizacion, estos sensores S1, S2 y S3 son, por ejemplo,
sensores Opticos de tipo reflectante, y estan instalados sobre un sustrato (no mostrado) sostenido por la caja del cuerpo
principal 2.

El apilador 3 almacenado en el espacio de almacenamiento del apilador S tiene una caja de almacenamiento 30
capaz de almacenar una pluralidad de medios de grabacion C con los medios apilados verticalmente. La caja de
almacenamiento 30 estd unida a la caja del cuerpo principal 2 de manera giratoria por medio de un eje de rotacién 32,
y es capaz de girar entre una posicion de almacenamiento (primera posiciéon mostrada por lineas continuas en la Fig.
2B) donde la caja de almacenamiento 30 estd colocada en el espacio de almacenamiento del apilador S y una posicién
de separacion (por ejemplo, una segunda posicion mostrada por una serie de lineas de doble trazo en la Fig. 2B) donde
la caja 30 estd separada del espacio de almacenamiento del apilador S.

Dentro de la caja de almacenamiento 30 estd provista una pluralidad de rodillos de soporte 34 que sostienen el
medio de grabacién C desde el lado inferior. Los rodillos de soporte 34 estdn unidos de manera giratoria a drboles 36
que son moviles hacia arriba y hacia abajo y que siempre ejercen la fuerza hacia arriba. Especificamente, a la caja de
almacenamiento 30 estd unida una pluralidad de 4rboles méviles 36 que se extienden en la direccién de la anchura
de la caja de almacenamiento 30 y estdn separados unos de otros a lo largo de la direccion longitudinal de la caja de
almacenamiento 30, y cada uno de los drboles 36 sostiene de manera giratoria un par de rodillos de soporte 34 y 34
separados uno de otro. Cada uno de los arboles 36 penetra en una ranura respectiva (orificio alargado que se extiende
en la direccién de la profundidad de la caja de almacenamiento 30) 38 formada en la superficie lateral 30a de la caja de
almacenamiento 30 y sobresale por fuera de la caja de almacenamiento 30. Un resorte de torsion (medio de aplicacién
de fuerza: miembro de aplicacién de fuerza) 40 que siempre aplica la fuerza hacia arriba al arbol 36 estd insertado
entre la parte extrema del 4rbol saliente 36 y la superficie lateral 30a de la caja de almacenamiento 30.

Por consiguiente, en tal estructura, cuando el apilador 3 estd separado del espacio de almacenamiento del apilador
S (el apilador 3 estd posicionado en la posicidn de separacién mostrada por la serie de lineas de doble trazo en la Fig.
2B), es posible almacenar el medio de grabacién C en la caja de almacenamiento 30, o extraer el medio de grabacién
C de la caja de almacenamiento 30. En este caso, como el arbol 36 que sostiene los rodillos de soporte 34 es capaz de
moverse hacia abajo a lo largo de la ranura 38 contra la fuerza aplicada por el resorte de torsién 40, cuando el medio
de grabacién C es colocado sobre los rodillos de soporte 34 de la caja de almacenamiento 30 y empujado hacia abajo,
el medio de grabacién C es apilado y colocado secuencialmente sobre los rodillos de soporte 34.

Ademas, para impedir que el medio de grabacién C sobre los rodillos de soporte 34 se salga de la caja de almace-
namiento 30 donde cada rodillo 34 es presionado hacia arriba por la fuerza aplicada por el resorte de torsion 40, estd
formado un miembro de soporte 42 en una parte del borde superior de la superficie lateral de la caja de almacenamien-
to 30, y presiona desde el lado superior el medio de grabacién C almacenado en la caja de almacenamiento 30 para
sostener. Por consiguiente, el medio de grabacion C en la caja de almacenamiento 30 es presionado contra el miembro
de soporte 42 por la fuerza aplicada por el resorte de torsion 40, y asi es interpuesto entre los rodillos de soporte 34 y
el miembro de soporte 42.

Ademds, en la estructura descrita anteriormente, cuando el apilador 3 estd colocado en la posicién de almacena-
miento dentro del espacio de almacenamiento del apilador S, como se muestra por lineas continuas en la Fig. 2B, el
miembro de soporte 42 estd posicionado mas alto que la superficie de transporte de la correa transportadora 4 para no
impedir el transporte del medio de grabacién C, mientras que cada rodillo de soporte 34 estd enfrente de, por ejemplo,
el rodillo conducido 6b del medio de transporte. En este punto, cuando el medio de grabacién C no estd colocado sobre
el rodillo de soporte 34, el drbol 36 entra en contacto con el extremo superior de la ranura 38 por la fuerza aplicada
por el resorte de torsion 40, y de ese modo se limita su movimiento adicional hacia arriba, y se forma un espacio que
corresponde a un grosor igual o menor que el de una hoja del medio de grabacién entre el miembro de soporte 42 y
los rodillos de soporte 34 (por consiguiente, cuando el medio de grabacién C estd almacenado en la caja de almace-
namiento 30 en la posicién de separacion, el medio de grabacién puede ser sostenido fiablemente entre los rodillos de
soporte 34 y el miembro de soporte 42). Ademds, el espacio estd posicionado sobre el recorrido de transporte de las
correas transportadoras 4, y de ese modo acepta el medio de grabacion C transportado por las correas de transporte 4.
Mientras tanto, cuando el medio de grabacién C estd colocado sobre los rodillos de soporte 34, el medio de grabacién
C es presionado contra las correas transportadoras 4 del medio de transporte por la fuerza aplicada por los resortes
de torsion 40 a través de los rodillos de soporte 34. En este punto, entre los medios de grabacién C colocados sobre
los rodillos de soporte 34, sélo el medio de grabacién C posicionado en la parte superior estd posicionado en el re-
corrido de transporte (véase la Fig. 3A), y es capaz de ser transportado fuera de la caja de almacenamiento 30 por las
correas transportadoras 4. Ademds, el segundo medio de grabacién C y los posteriores colocados sobre los rodillos de
soporte 34 son puestos en contacto con la superficie frontal (parte limitadora) 30b de la caja de almacenamiento 30
enfrentada opuesta a la abertura de entrada/salida 10, impidiendo que los medios de grabacién C salgan de la caja de
almacenamiento 30.

La caja del cuerpo principal 2 estd provista ademds de un par de levas (medio de presion: miembro de presion)
53 que presionan hacia abajo los medios de grabacion C almacenados en el apilador 3 contra la fuerza aplicada
por el resorte de torsién 40 y separan el medio de grabacién C superior almacenado en el apilador 3 de las correas
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transportadoras 4 (para liberar un estado de contacto del medio de grabacién C superior con la correa transportadora
4). Las levas 53 (punto de accién de las levas 53 sobre el medio de grabacién) estdn dispuestas hacia el lado de la
abertura de entrada/salida 10 del centro del apilador 3 en la direccién longitudinal, y fijadas a un arbol de rotacién 52
que se extiende en la direccion de la anchura de la caja del cuerpo principal 2. El drbol de rotacién 52 estd sostenido
de manera giratoria por la caja del cuerpo principal 2. Un extremo del drbol de rotacién 52 estd acoplado al eje de
rotacién de un motor de accionamiento de leva (una segunda parte motriz) M2 a través de la linea de engranajes 50
compuesta de una pluralidad de engranajes engranados entre si.

Por consiguiente, en tal estructura, accionando el motor de accionamiento de leva M2 gira el eje de rotacion del
motor de accionamiento de leva M2, y la fuerza de rotacién se lleva al arbol de rotacién 52 a través de la linea de
engranajes 50 y gira las levas 53.

Ademds, cada una de las levas 53 tiene una superficie de leva 53a capaz de presionar hacia abajo el medio de
grabacion C en la posicién de rotacién predeterminada. Un sensor de dngulo de leva 51 (cuarto sensor) detecta una
posicién de rotacion de la superficie de leva 53a, por medio del cual se controla el funcionamiento para que la leva 53
presione hacia abajo el medio de grabacién C mediante el motor de accionamiento de leva M2. En particular, en esta
realizacion, por ejemplo, el sensor de dngulo de leva 51 captura Opticamente una forma de leva de una leva ficticia
53A para deteccién que tiene la misma forma que la de la leva 53 y esté fijada al arbol de rotacién 52, y asi detecta
una posicién de rotacién de la superficie de leva 53a, mientras que el accionamiento del motor de accionamiento de
leva M2 se controla segtn un resultado de deteccion procedente del sensor de dngulo de leva 51, y de ese modo se
acciona la leva 53 para que gire, por ejemplo, a intervalos de 180 grados entre la posicidn de presion hacia abajo del
medio de grabacién (posicién mostrada en la Fig. 3B) donde la superficie de leva 53a estd en contacto con el medio
de grabacion C y la posicién de liberacion del medio de grabacion (posicion mostrada en las Figs. 3A y 3C) donde la
superficie de leva 53a esta separada del medio de grabacién C.

Ademds, como se describe mds adelante, en la posicion de presion hacia abajo del medio de grabacion (posicién
en que actda la leva), el medio de grabacién C (el medio de grabacién C superior) almacenado en la caja de almacena-
miento 30 del apilador 3 no estd en contacto con las correas transportadoras 4 y, por lo tanto, no puede ser descargado
por las correas transportadoras 4, sino que entre las correas transportadoras 4 y el medio de grabacién C superior se
forma un espacio capaz de aceptar nuevamente otra hoja de medio de grabacién C. Mientras tanto, en la posicion de
liberacién del medio de grabacién (posicion en que no actia la leva), el medio de grabacién C superior almacenado en
la caja de almacenamiento 30 estd en contacto con las correas transportadoras 4 y, por lo tanto, puede ser transportado
por las correas transportadoras 4. Ademds, en esta realizacidn, basdndose en los resultados detectados de diversos
sensores S1, S2, S3 y 51, el accionamiento de los motores M1 y M2 se controla con una sefial de control procedente
de un controlador 100 (en la Fig. 2A, para explicarlo claramente, se muestra el controlador 100 dividido de la caja del
cuerpo principal 2) o un aparato de control externo.

Mais adelante se describird el funcionamiento de la maquina distribuidora de un medio de grabacién 1 con la
configuracién anteriormente mencionada con referencia a las Figs. 3A a 3C.

Primero se describird un caso de recibir el medio de grabacién C en la maquina distribuidora de un medio de
grabacion 1. En este caso, el medio de grabacién C insertado a través de la abertura de entrada/salida 10 es detectado
por el primer sensor S1. En esta realizacién, cuando el medio de grabacién C es insertado a través de la abertura de
entrada/salida 10, por ejemplo, se enciende el primer sensor S1. Cuando se enciende el primer sensor S1, se acciona el
motor de transporte M1, y el medio de grabacién C insertado a través de la abertura de entrada/salida 10 es transportado
dentro de la caja del cuerpo principal 2 por las correas transportadoras 4.

Ademads, cuando se enciende el primer sensor S1, se acciona el motor de accionamiento de leva M2 y, por ejemplo,
la leva 53 se gira 180 grados desde la posicién de liberacion del medio de grabacién como la mostrada en la Fig. 3A
hasta la posicién de presion hacia abajo del medio de grabacion (posicién como la mostrada en la Fig. 3B) donde la
superficie de leva 53a entra en contacto con el medio de grabacién C. Cuando la leva 53 se gira a la posicién de presion
hacia abajo del medio de grabacién, el motor de accionamiento de leva M2 se detiene, y la leva 53 sobresale dentro
del recorrido de transporte debido a las correas transportadoras 4. En este punto, cuando los medios de grabacién
C ya estan almacenados en la caja de almacenamiento 30, los medios de grabacién C almacenados en la caja de
almacenamiento 30 son presionados hacia abajo por la leva 53, y el medio de grabacién C superior es separado de la
correa transportadora 4, por lo que entre las correas transportadoras 4 y el medio de grabacién C superior se forma un
espacio S’ capaz de recibir una hoja de medio de grabacién C insertada a través de la abertura de entrada/salida 10.
En este caso, como el punto de accién de la leva 53 sobre el medio de grabacion C estd posicionado hacia el lado de la
abertura de entrada/salida 10 del centro en la direccién longitudinal del apilador 3, los medios de grabacién C apilados
en la caja de almacenamiento 30 estdn inclinados hacia abajo hacia la abertura de entrada/salida 10. Mientras tanto,
cuando el medio de almacenamiento C no estd almacenado en la caja de almacenamiento 30, la leva 53 no provee la
funcién de presionar hacia abajo el medio por la superficie de leva 53a incluso cuando se gira a la posicién de presion
hacia abajo del medio de grabacién, sino que entre las correas transportadoras 4 y los rodillos de soporte 34 se forma
un espacio capaz de recibir una hoja de medio de grabacioén C debido al contacto del arbol 36 y la ranura 38 como se
describi6 antes.

Cuando se accionan mds las correas trasportadoras 4 continuamente en el estado descrito anteriormente, una parte
extrema frontal en la direccién de transporte del medio de grabacién C insertado a través de la abertura de entra-

5



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 2314316 T3

da/salida 10 entra en el espacio S’, y el medio de grabacién C se superpone parcialmente a los medios de grabacién C
en la caja de almacenamiento 30 (es estado mostrado en la Fig. 3B). Cuando el medio de grabacién C llega al estado,
se apaga el primer sensor S1, se enciende el segundo sensor S2, y se detiene el motor de transporte M 1. Después, en
esta posicion, el lector/escritor 14 realiza la lectura/escritura del medio de grabacién C.

Después de que el lector/escritor 14 completa la lectura/escritura del medio de grabacién C, cuando el medio de
grabacion C es descargado fuera de la caja del cuerpo principal 2, el motor de transporte M1 se gira en la direccién
inversa, y el medio de grabacién C se saca a través de la abertura de entrada/salida 10. Mientras tanto, en el caso
de almacenar el medio de grabacién C en la caja de almacenamiento 30, el motor de accionamiento de leva M2 es
accionado de nuevo, y la leva 53 se gira 180 grados desde la posicion de presion hacia abajo del medio de grabacién
mostrada en la Fig. 3B hasta la posicion de liberacién del medio de grabacion mostrada en la Fig. 3C para escapar del
recorrido de transporte. En este estado, el motor de transporte M1 se gira en la direccién de avance para introducir el
medio de grabacién C completamente dentro la caja de almacenamiento 30. En este punto, los rodillos de soporte 34
o el medio de grabacién C ya almacenado en la caja de almacenamiento 30 guia el medio de grabacién C transportado
por las correas transportadoras 4 en contacto de friccion con las correas 4. Cuando el medio de grabacién C estd
completamente almacenado en la caja de almacenamiento 30 y se apaga el segundo sensor S2, el motor de transporte
M1 se detiene después de un lapso de tiempo predeterminado (por ejemplo, 0,5 segundos).

A continuacion se describird un caso en que el medio de grabacién C almacenado en el apilador 3 es descargado de
la méaquina distribuidora de un medio de grabacién 1. En este caso, en primer lugar, se comprueba mediante el segundo
sensor S3 si el medio de grabacién C estd presente o no en la caja de almacenamiento 30. Cuando se confirma que el
medio de grabacion C estd presente en la caja de almacenamiento 30, en el estado en que la leva 53 estd posicionada
en la posicién de liberacién del medio de grabacién (el estado como el mostrado en las Figs. 3A y 3C), es decir, en
el estado en que el medio de grabacion C superior en la caja de almacenamiento 30 estd en contacto con las correas
transportadoras 4, el motor de transporte M1 se gira en la direccién inversa. Por este medio, el medio de grabacién
C superior en la caja de almacenamiento 30 es transportado hacia la abertura de entrada/salida 10 por las correas
transportadoras 4. Después, cuando el medio de grabacién C transportado llega a la posicién de lectura/escritura del
lector/escritor 14, por ejemplo, se enciende el primer sensor S1, y se detiene el motor de transporte M1. Ademds, en
este punto, accionando el motor de accionamiento de leva M2, la leva 53 se gira a la posicién de presién hacia abajo del
medio de grabacién (posicién mostrada en la Fig. 3B), por lo que la superficie frontal 30b de la caja de almacenamiento
30 sujeta el segundo medio de grabacién C y los posteriores almacenados en la caja de almacenamiento 30. Esto es
para impedir que el segundo medio de grabacién C y los posteriores sean sacados de la caja de almacenamiento 30
junto con el medio de grabacién C superior en la caja de almacenamiento 30 que es transportado por las correas
transportadoras 4. En esta realizacién, como el punto de accién de la leva 53 sobre los medios de grabacién C esta
posicionado hacia el lado de la abertura de entrada/salida 10 del centro en la direccién longitudinal del apilador 3,
los medios de grabacién C apilados son presionados hacia abajo e inclinados sobre el lado de entrada/salida en el
momento de la operacién de presion hacia abajo de la leva 53, y el segundo medio de grabaciéon C y los posteriores
son sujetados fiablemente por la superficie frontal 30b.

Cuando el lector/escritor 14 completa la lectura/escritura del medio de grabacién C en el estado anteriormente
mencionado, se gira mds el motor de transporte M1 en la direccidn inversa, y el medio de grabacién C se saca a través
de la abertura de entrada/salida 10. Cuando se apaga el primer sensor S1, se considera que la descarga estd completada,
y el motor de transporte M1 se detiene. Ademds, cuando el primer sensor S1 no se apaga cinco segundos después de
que se descargue el medio de grabacion C, el motor de transporte M1 se detiene a la fuerza.

Como se describi6 anteriormente, la maquina distribuidora de un medio de grabacién 1 de esta realizacion esta
provista de la abertura de entrada/salida 10 a través de la cual se introduce y se saca el medio de grabacién C para grabar
informacién predeterminada sobre el mismo, el apilador 3 como dispositivo de almacenamiento capaz de almacenar
una pluralidad de medios de grabacién en un estado apilado, las correas transportadoras 4 que transportan el medio
de grabacién C adelante y atrds entre el apilador 3 y la abertura de entrada/salida 10, y las levas 53 y los resortes de
torsién 40 como medio de almacenamiento/avance (dispositivo de almacenamiento/avance) para hacer que el medio
de grabacion C almacenado en el apilador 3 se separe de o sobresalga dentro del recorrido de transporte debido a las
correas transportadoras 4 de dentro del apilador 3, y almacenando asi cada hoja del medio de grabacién C transportado
por las correas transportadoras 4 en el apilador 3 para ser apilado, mientras que hace que los medios de grabacién C
almacenados en el apilador 3 sean suministrados de hoja en hoja desde el apilador 3 por las correas transportadoras 4.

Por tanto, s6lo haciendo que el medio de grabacién C alojado en el apilador 3 se separe de o sobresalga dentro
del recorrido de transporte debido a las correas transportadoras 4 de dentro del apilador 3, es posible almacenar una
pluralidad de medios de grabacién C en el apilador, mientras que se suministran los medios de grabacién C desde el
apilador 3 de hoja en hoja, permitiendo asi que una estructura sencilla y compacta sirva tanto para las funciones de
almacenar como de descargar el medio de grabacién C, y es posible reutilizar los medios de grabacién C con sencillez.

En particular, en esta realizacidn, al medio de grabacién C almacenado en el apilador 3 siempre se le ejerce la
fuerza mediante los resortes de torsidn 40 y asi presionado contra las correas transportadoras 4, mientras que las levas
53 presionan el medio de grabacién C almacenado en el apilador 3 dentro del apilador 3 contra la fuerza (fuerza de
presion) aplicada por los resortes de torsién 40 de manera que el medio de grabacién C almacenado en el apilador 3
es separado de las correas transportadoras 4, por lo que s6lo el accionamiento en una Unica direccién para presionar el
medio de grabacién C dentro del apilador 3 permite que el medio de grabacion C sea almacenado en y descargado del
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apilador 3. Por consiguiente, es posible hacer la estructura mas compacta y realizar eficientemente el almacenamiento
y descarga de medios de grabacion.

Ademds, en esta realizacion, el apilador 3 tiene la superficie frontal 30b como parte limitadora que limita el avance
de los medios de grabacién C excepto el medio de grabaciéon C suministrado desde el apilador 3 por las correas
transportadoras 4, en una parte extrema posicionada en el lado donde se suministra el medio de grabacién C. Por
consiguiente, sélo una tnica hoja del medio de grabaciéon C para descargar del apilador 3 es transportada por las
correas transportadoras 4, y la superficie frontal 30b impide que los otros medios de grabacion C sean transportados,
por lo que se impide que el segundo medio de grabacién y los posteriores sean suministrados erréneamente desde el
apilador 3 junto con el primer medio de grabacién C. En otras palabras, es posible suministrar fiablemente el medio
de grabacion C desde el apilador 3 de hoja en hoja.

Ademds, en esta realizacion, cada una de las levas 53 aplica la fuerza de presion al medio de grabacién C en el
punto de accionamiento posicionado hacia el lado de la abertura de entrada/salida 10 del centro del apilador 3 en la
direccién de transporte por las correas transportadoras 4. Por consiguiente, como una parte en el lado de la abertura de
entrada/salida del medio de grabacién C en el apilador 3 es presionada mds que la otra parte del medio cuando las levas
53 presionan el medio, es posible hacer fiable que la superficie frontal 30b limite el avance del medio de grabacién
C.

La maquina distribuidora de un medio de grabacién 1 de esta realizacion esta provista ademads del lector/escritor 14
que lee y escribe informacion de/en el medio de grabacion C en una posicién sobre el recorrido de transporte debido
a las correas transportadoras 4. Por consiguiente, es posible realizar no sélo almacenamiento y descarga del medio
de grabacién C, sino también lectura y escritura de la informacién de/en el medio de grabacién C. Ademads, como el
lector/escritor 14 esta provisto en una posicidn sobre el recorrido de transporte debido a las correas transportadoras
4, es posible integrar la parte de lectura/escritura del medio de grabacion y la parte de almacenamiento del medio de
grabacién en una configuracién compacta.

Por otra parte, en la madquina distribuidora de un medio de grabacién 1 de esta realizacién, como el recorrido de
transporte debido a las correas transportadoras 4 se extiende en forma de una linea recta, no se produce deformacién
sobre el medio de grabacién C transportado. Por lo tanto, es posible prevenir dafios en los elementos electronicos tales
como chips IC integrados dentro del medio de grabacién C.

Ademds, en esta realizacion se describe que las levas 53 estan directamente en contacto con el medio de grabacién
C, pero es posible proveer un miembro amortiguador entre cada una de las levas 53 y el medio de grabacién C de
manera que las levas 53 no se deslicen sobre el medio de grabacién C ni dafien el medio de grabacién C. Un aspecto
de este caso se muestra en las Figs. 4A y 4B. En este aspecto, entre la leva 53 y el medio de grabacién C estd presente
un miembro amortiguador 90 con una seccién transversal de forma céncava. El miembro amortiguador 90 tiene una
superficie de contacto lisa que entra en contacto con el medio de grabacion C, estd unido de manera mévil al arbol 92
provisto para sobresalir de la caja del cuerpo principal 2, y es capaz de moverse a lo largo del arbol 92 para sobresalir
por dentro o escapar del recorrido de transporte P de las correas transportadoras 4 a través de una abertura 99 formada
en la caja del cuerpo principal 2. En este caso, el drbol 92 estd envuelto por un resorte 94 insertado entre la caja
del cuerpo principal 2 y el miembro amortiguador 90. El miembro amortiguador 90 es presionado por la superficie
de leva 53a de la leva 53 contra la fuerza aplicada por el resorte 94, y asi es capaz de sobresalir por dentro del
recorrido de transporte P. Ademads, la Fig. 4A muestra un estado en que el miembro amortiguador 90 sobresale por
dentro del recorrido de transporte P debido al accionamiento de la leva 53, y la Fig. 4B muestra un estado en que el
miembro amortiguador 90 estd liberado de la fuerza de presién aplicada por la leva 53 y escapa del recorrido de trans-
porte P.

La Fig. 5 muestra una mdquina de préstamo de bolas 70 con la miquina distribuidora de medio de grabacién 1 de
esta realizacion integrada en la misma. La maquina de préstamo de bolas 70 es un aparato suministrador de medios
de juego que suministra bolas de pachinko como medios de juego usados en una maquina de pachinko como maquina
de juego, y estd instalada en maquinas de pachinko en un lugar de juegos o similar. La maquina de préstamo de bolas
70 esta provista de una abertura de insercién de billetes de banco 74 en la parte superior frontal de una carcasa 72,y
la carcasa 72 estd provista en la parte inferior frontal de la abertura de entrada/salida 10 de la maquina distribuidora
de un medio de grabacién 1. Insertando dentro de la maquina distribuidora de un medio de grabacién 1 el medio de
grabacién con informacién predeterminada para ordenar el suministro del medio de juego grabado en el mismo, la
maquina de préstamo de bolas 70 transmite una sefial para ordenar suministrar bolas de pachinko a la maquina de
pachinko. La maquina distribuidora de un medio de grabacion 1 de esta realizacién es muy compacta, y por lo tanto es
capaz de ser integrada facilmente dentro de la maquina de préstamo de bolas 70 instalada entre maquinas de pachinko
mientras que provee los efectos y ventajas descritos anteriormente.

Ademds, habitualmente, la presente invencion no estd limitada a la realizacion anteriormente mencionada, y es
capaz de ser puesta en practica con diversas modificaciones de la misma sin apartarse de la materia en cuestién. Por
ejemplo, en la realizacioén anteriormente mencionada, las levas 53 se utilizan como medios de presion, y el motor se
usa como medio para accionar las levas 53, pero puede ser posible usar un balancin en lugar de las levas 53 y un
solenoide en lugar del motor. Ademads, en la realizacién anteriormente mencionada, las levas 53 presionan hacia abajo
directamente el medio de grabacion C. Sin embargo, cuando la méaquina distribuidora de un medio de grabacién 1
se usa con el recorrido de transporte debido a las correas transportadoras 4 posicionado horizontalmente, las levas
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53 puede presionar los rodillos de soporte 34 hacia abajo, el medio de grabacién C se separa asi de las correas
transportadoras 4 debido a su peso, y no es necesario que las levas 53 presionen hacia abajo directamente el medio de
grabacion C.

A los expertos en la materia se les ocurrirdn facilmente ventajas y modificaciones adicionales. Por lo tanto, la
invencidn, en sus aspectos mas amplios, no estd limitada a los detalles especificos y realizaciones representativas
mostrados y descritos en este documento.

Documentos indicados en la descripcion

En la lista de documentos indicados por el solicitante se ha recogido exclusivamente para informacién del lector, y
no es parte constituyente del documento de patente europeo. Ha sido recopilada con el mayor cuidado; sin embargo,
la EPA no asume ninguna responsabilidad por posibles errores u omisiones.

Documentos de patente indicados en la descripcion

e JP 2002143539 A [0002] e DE 20019653 U [0005]
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REIVINDICACIONES
1. Una mdquina distribuidora de un medio de grabacién que comprende:

un cuerpo principal (2) que posee una abertura de entrada/salida (10) a través de la cual se introduce/saca
un medio de grabacién (C) para grabar informacién predeterminada sobre el mismo;

un medio de almacenamiento (3) previsto dentro del cuerpo principal (2) para almacenar una pluralidad de
medios de grabacién (C) en una manera apilada;

un medio de transporte (4) que transporta el medio de grabacién (C) adelante y atrds entre el medio de
almacenamiento (3) y la abertura de entrada/salida (10); y

un medio de almacenamiento/avance (40, 53) que empuja hacia arriba y hacia abajo el medio de grabacién
almacenado en el dispositivo de almacenamiento dentro/fuera de un recorrido de transporte formado por el
medio de transporte (4), y hace asi que el medio de grabacion (C) transportado por el medio de transporte
(4) sea almacenado en el medio de almacenamiento (3), mientras que hace que el medio de grabacién (C)
almacenado en el medio de almacenamiento (3) sea suministrado desde el medio de almacenamiento (3)
por el medio de transporte (4);

caracterizada porque el medio de almacenamiento/avance comprende:

un medio de aplicacién de fuerza (40) que siempre aplica una fuerza al medio de grabacién (C) almacenado
en el medio de almacenamiento (3) hacia el medio de transporte (4), y sobresale al menos una parte del
medio de grabacién (C) almacenado en el medio de almacenamiento (3) dentro del recorrido de transporte;

y

un medio de presién (53) que presiona el medio de grabacion (C) que sobresale dentro del recorrido de
transporte dentro del medio de almacenamiento (3) contra la fuerza aplicada por el medio de aplicacion de
fuerza (4), y separa asi el medio de grabacion (C) del recorrido de transporte.

2. La méaquina distribuidora de un medio de grabacién segtin la reivindicacién 1, caracterizada porque el medio de
almacenamiento/avance (40, 53) empuja hacia arriba o hacia abajo el medio de grabacién almacenado en el dispositivo
de almacenamiento dentro/fuera del recorrido de transporte del interior del medio de almacenamiento (3).

3. La maquina distribuidora de un medio de grabacién segtin una cualquiera de las reivindicaciones precedentes,
caracterizada porque el medio de transporte tiene un par de correas transportadoras (4) que se extienden a lo largo de
la direccién longitudinal del cuerpo principal (2) en paralelo y separadas entre si, y forman el recorrido de transporte
para el medio de grabacion (C).

4. La méquina distribuidora de un medio de grabacidn segtin una cualquiera de las reivindicaciones precedentes,
caracterizada porque el medio de almacenamiento (3) posee una caja de almacenamiento (30) que forma un espacio
de alojamiento para alojar una pluralidad de medios de grabacion (C) de manera apilada, y la caja de almacenamiento
(30) estd unida al cuerpo principal (2) para girar entre una primera posicién donde la caja de almacenamiento (30) esta
almacenada en el cuerpo principal (2) y una segunda posicion donde la caja de almacenamiento (30) estd expuesta en
el exterior del cuerpo principal (2).

5. La mdquina distribuidora de un medio de grabacién segtn la reivindicacion 1, caracterizada porque el medio
de almacenamiento (3) comprende una pluralidad de rodillos de soporte (34) que sostienen el medio de grabacién (C)
almacenado en el medio de almacenamiento (3) y un drbol mévil (36) que sostiene los rodillos de soporte (34) de
manera giratoria y es capaz de desplazarse en la direccién de apilamiento del medio de grabacién (C), y en la que el
medio de aplicacién de fuerza (40) aplica una fuerza al drbol mévil (36).

6. La maquina distribuidora de un medio de grabacién segtn la reivindicacién 5, caracterizada porque el medio
de aplicacién de fuerza comporta un resorte (40).

7. La méaquina distribuidora de un medio de grabacién segun la reivindicacién 5, caracterizada porque el medio
de almacenamiento (3) presenta una ranura (38) que regula una cantidad de desplazamiento del drbol mévil (36), y
una parte extrema del arbol mdvil (36) estd insertada en la ranura (38).

8. La maquina distribuidora de un medio de grabacion segun la reivindicacién 1, caracterizada porque el medio de
almacenamiento (3) posee un miembro de soporte (42) que impide que el medio de grabacion (C) se salga del medio
de almacenamiento (3) debido a la fuerza aplicada por el medio de aplicacion de fuerza (40).

9. La mdquina distribuidora de un medio de grabacién segtn la reivindicacion 5, caracterizada porque el medio

de almacenamiento (3) presenta una ranura (38) a través de la cual se inserta una parte extrema del arbol mévil (36)
y que regula una cantidad de desplazamiento del drbol mévil (36), y un miembro de soporte (42) que impide que el
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medio de grabacién (C) se salga del medio de almacenamiento (3) debido a la fuerza por el medio de aplicacién de
fuerza (40), y la ranura (38) regula el desplazamiento del drbol mévil (36) debido a la fuerza aplicada por el medio de
aplicacién de fuerza (40) de manera que entre el miembro de soporte (42) y los rodillos de soporte (34) se forma un
espacio para recibir y sujetar el medio de grabacion (C) mientras que no hay un medio de grabacién (C) almacenado
en el medio de almacenamiento (3).

10. La maquina distribuidora de un medio de grabacion segin una cualquiera de las reivindicaciones precedentes,
caracterizada porque el medio de almacenamiento (3) tiene una parte limitadora (30b) que limita el avance del medio
de grabacion (C) almacenado en el medio de almacenamiento (3), excepto para el medio de grabacion (C) que se
suministra desde el medio de almacenamiento (3) por el medio de transporte (4), en una parte extrema posicionada en
el lado donde el medio de grabacién (C) se suministra al exterior.

11. La méaquina distribuidora de un medio de grabacion segin la reivindicacién 10, caracterizada porque el medio
de presién (53) aplica una fuerza de presion al medio de grabacién (C), en un punto de accién posicionado hacia el
lado de la abertura de entrada/salida (10) del centro del medio de almacenamiento (3) en la direccién de transporte por
el medio de transporte (4).

12. La maquina distribuidora de un medio de grabacién segtn la reivindicacién 1, caracterizada porque el medio
de presién posee una leva (53) con una superficie de leva (53a) que presiona el medio de grabacién (C).

13. La méaquina distribuidora de un medio de grabacién segun la reivindicacion 12, caracterizada porque la leva
(53) esta fijada a un arbol de rotacidén (52) sostenido de manera giratoria por el cuerpo principal (2), y la rotacion del
arbol de rotacion (52) hace que la superficie de leva (53a) actie sobre el medio de grabacién (C) en una posicion de
rotacién predeterminada del drbol de rotacion (52).

14. La maquina distribuidora de un medio de grabacidn segiin la reivindicacion 12, caracterizada porque ademas
comprende:

un miembro amortiguador (90) que estd insertado entre la leva (53) y el medio de grabacién (C) y que
absorbe el impacto de contacto entre la superficie de leva (53a) y el medio de grabacién (C).

15. La méaquina distribuidora de un medio de grabacidn segtn la reivindicacién 14, caracterizada porque el miem-
bro amortiguador (90) es forzado regularmente hacia el lado de la leva (53).

16. La maquina distribuidora de un medio de grabacion segin una cualquiera de las reivindicaciones precedentes,
caracterizada porque ademas comprende:

un dispositivo de lectura/escritura del medio de grabacion (14) que lee y escribe informacién sobre el medio
de grabacién (C) en una posicién sobre el recorrido de transporte.

17. La maquina distribuidora de un medio de grabacion segiin una cualquiera de las reivindicaciones 1-15, carac-
terizada porque ademds comprende:

una primera parte motriz (M1) que acciona el dispositivo de transporte (4);
una segunda parte motriz (M2) que acciona el medio de almacenamiento/avance (53);

un dispositivo de lectura/escritura de medios de grabacién (14) que lee y escribe informacién sobre el medio
de grabacién (C) en una posicion sobre el recorrido de transporte;

un primer sensor (S1) que detecta que el medio de grabacidn (C) se introduce o saca a través de la abertura
de entrada/salida;

un segundo sensor (S2) que detecta una posicion para lectura o escritura del medio de grabacién (C) me-
diante el dispositivo de lectura/escritura del medio de grabacién (14);

un tercer sensor (S3) que detecta si el medio de grabacién (C) estd presente o no en el medio de almacena-
miento (3);

un cuarto sensor (51) que detecta un estado de funcionamiento del medio de almacenamiento/avance (53);
y

un controlador (100) que controla la primera parte motriz (M1) y la segunda parte motriz (M2) basandose
en una sefial de deteccion procedente de cada sensor (S1, S2, S3, 51), y por medio del cual se controla el
almacenamiento y avance de los medios de grabacion (C) en el medio de almacenamiento (3) y la lectura 'y
escritura de la informacion.
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18. Una maquina suministradora de un medio de juego (70) que suministra un medio de juego predeterminado
usado en una maquina de juego, caracterizada por comprender una maquina distribuidora de un medio de grabacién
integrada como la descrita en una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 17 que distribuye un medio de grabacién (C)
para grabar informacién predeterminada para ordenar el suministro del medio de juego.

19. Un procedimiento de distribucién de un medio de grabacién, que comprende:

guiar un medio de grabacién (C) al interior de una maquina distribuidora de un medio de grabacién (1) a
través de una abertura de entrada/salida (10), mientras que el medio de grabacion (C) es transportado a lo
largo de un recorrido de transporte predeterminado en la maquina distribuidora de un medio de grabacion
(1), por contacto de friccién con una correa transportadora (4) accionada en una primera direccion;

activar un medio (53) para presionar otro medio de grabacién (C) ya almacenado en un medio de almacena-
miento (3) en la maquina distribuidora de un medio de grabacién (1) dentro del medio de almacenamiento
(3) para separar de la correa de transporte (4) con el medio de grabacién (C) guiado al interior de la maqui-
na distribuidora de un medio de grabacién (1), y formar asi un espacio para recibir el medio de grabacion
(C) entre el otro medio de grabacién (C) almacenado en el medio de almacenamiento (3) y la correa trans-
portadora (4);

detener el accionamiento de la correa transportadora (4) en el momento en que parte del medio de graba-
cién (C) transportado por la correa transportadora (4) entra en dicho espacio, y en este estado, liberar la
operacién de presionar el medio de grabacion (C) dentro del medio de almacenamiento (3), sosteniendo por
eso el medio de grabacién (C) transportado por la correa transportadora (4) entre la correa transportadora
(4) y el otro medio de grabacién (C) almacenado en el medio de almacenamiento (3); y

accionar de nuevo la correa transportadora (4) en la primera direccién, y transportar asi el medio de gra-
bacién (C) sostenido entre la correa transportador (4) y el otro medio de grabacion (C) en el medio de
almacenamiento (3) dentro del medio de almacenamiento (3) mediante la correa transportadora (4).

20. El procedimiento de distribucién de un medio de grabacion segtn la reivindicacion 19, caracterizado por
comprender:

transportar el medio de grabacién (C) a dicho espacio a lo largo del recorrido de transporte, y almacenar
asi el medio de grabacion (C) en el medio de almacenamiento (3).

21. El procedimiento de distribucién de un medio de grabacién segun la reivindicacién 19, caracterizado porque
la lectura y/o escritura de informacién sobre el medio de grabacion (C) se realiza en el momento en que se detiene el
accionamiento de la correa transportadora (4).

22. El procedimiento de distribucién de un medio de grabacién segin la reivindicacién 21, caracterizado porque
cuando el medio de grabacién (C) es descargado de la maquina distribuidora de un medio de grabacién (1) después
de completar la lectura y/o escritura de informacion sobre el medio de grabacién (C), la correa transportadora (4) es
accionada en una segunda direccion opuesta a la primera direccion, y el medio de grabacién (C) es descargado por eso
al exterior a través de la abertura de entrada/salida (10).

23. El procedimiento de distribuciéon de un medio de grabacién segtin la reivindicacién 19, caracterizado por
comprender:

transportar dicho medio de grabacion (C) en contacto de friccidon con dicha correa transportadora (4) en
dicho medio de almacenamiento (3) mediante la correa transportadora (4) a lo largo de dicho recorrido de
transporte predeterminado en dicha méaquina distribuidora de un medio de grabacién (1) con medios de
grabacién (C) almacenados en el medio de almacenamiento (3) en la maquina distribuidora de un medio de
grabacion (1);

detener el accionamiento de la correa transportadora (4) cuando parte del medio de grabacién (C) trans-
portado por la correa transportadora (4) es sacado del medio de almacenamiento (3), presionar los medios
de grabacion (C) en el medio de almacenamiento (3) dentro del medio de almacenamiento (3) excepto
el medio de grabacién (C) transportado para sujetar en el medio de almacenamiento (3), y limitar asf el
transporte de los medios de grabacién (C) por la correa transportadora (4); y

accionar de nuevo la correa transportadora (4) con el transporte limitado, y descargar asi el medio de
grabacion (C), parte del cual es sacado del medio de almacenamiento (3), fuera de la maquina distribuidora
de un medio de grabacién (1).

24. El procedimiento de distribucién de un medio de grabacién segun la reivindicacién 23, caracterizado porque

la lectura y/o escritura de informacién sobre el medio de grabacién (C) se realiza en el momento en que se detiene el
accionamiento de la correa transportadora (4).
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