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Vynélez se tykéd zplisobu méfeni rychlos-
ti a délky Gtkové niti odtahované z predlo-
hy rota¢niho tvaru ve sméru jeji osy pfes
svételnou zavoru a zafizeni k provadéni to-
hoto zpisobu.

Jsou zndmé dva zplisoby méfeni délky a
rychlosti pohybujicich se nitl. Prvni zptsob
je zaloZen na kontakinim meéfeni pohybujici
se niti pomoci odvalujici se kladi¢ky. Dru-
hy zpiisob mé&Feni je bezkontakini a je za-
loZen na principu znatkovani pfize néboji
statické elekt¥iny nebo feromagnetickym
materidlem ve velmi pfesnych vzdélenos-
tech.

Oba uvedené zpfisoby méfeni maji Fadu
nevyhod. U kontaktniho méTeni je to v prv-
ni fadé pridavné naméhdni niti, které ze-
jmépa- v pfipadé preruSovaného odtahu
uitkové niti, jak je tomu napfiklad u bez-
glunkov§ch tkacich strojf, €ini tuto metodu
nepouZitelnou. Rovn&Z bezkontakini zpasob
méteni rychlosti a délky ttkové niti neni
vhodny pro pouZiti na bez€lunkovych tka-
cich strojich s chledem na nutnost nané-
$eni znadek na dtkovou nit.

Okolem vynélezu je rovn&Z nalézt jedno-
duché zapojeni k provadéni takového zpl-
sobu.

Toho se dosdhne zpfisobem podle vyna-
lezu, jehoZ podstata spoCiva zejména v tom,
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%e impulsy vyvozené priichodem odtahova-
né rotujici Gtkové niti svételnou zévorou se
po zesileni a tvarovani s&itaji v daném ta-
se s pottem otdfek piedlohy a vysledny
adaj se pro dany &as prevede na rychlost
nebo délku odtahované utkové niti.

Podstata jednoduchého zapojeni meéfici
jednotky opat¥ené své&telnou zévorou k pro-
vadsni zplsobu mésfeni rychlosti a délky
odtahované tutkové niti spofivd zejména v
tom, Ze svdtelna zavora je zapojena pies
tvarovaci obvod na potita¢, na ktery je rov-
néZ zapojena Casom&rnd jednotka a v pii-
padé otadivé predlohy nesouci nit a snimac
pottu a smyslu otdek prediohy.

7 hlediska dal$tho moZného zjednoduSe-
ni zapojeni je moZné jako potital pouZit Ci-
ta spojeny s operadni aritmetickou jednot-
kou, na kterou je .s Sasomérnou jednotkou
pFipojena i zobrazovaci jednotka a snimad
pottu a smyslu otafek predlohy.

Dalsi vyhody vyndlezu jsou patrny z po-
pisu piikladnych provedeni schematicky
znazornéngych na vykrese, kde znali obr. 1
alternativni zapojeni mé&Fici jednotky rych-
losti a délky odtahované niti, které obsahu-
je &itad a operacni aritmetickou jednotku,
obr. 2 zapojeni m&Fici jednotky rychlosti a
délky odtahované Gtkové niti.

Predloha 1 rotatniho tvaru, kterou je na-
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priklad odmé&tova tdtkové niti 2, je opatie-
na snimatem otdacfek 12, P¥ed piredlohou 1
je uloZena znamym zphsobem svételnd za-
vora 3, za kterou je ve sméru odtahu niti 2
vodi¢ 4. »

Vlastni méfici jednotka rychlosti je tvo-
fena v provedeni podle obr. 1 jiz zmin&nou
svételnou zdvorou 3, snimacem 12 poctu a
smyslu otdtek predlohy 1, tvarovacim obvo-
dem 5, politatem 10 a Casomé&rnou jednot-
kou 8.

Svdtelnd zdvora 3 je zndmého provedeni.
Obsahuje svételny zdroj 11, na kterém je
pfipojen vysilat 14 paprsku, zabudovany v
télese 16, které p#i prstencovém provedeni
mfZe nahradit vodi¢ 4, viz obr. 2. V télese

4 je rovn&¥ zabudovan pfFijimat 15 paprsku.

Snimaé& ot4fek 12 piedlohy 1 mibZe byt
‘jakéhokoliv provedeni, jim vydany impuls
pievoditelny na elektricky impuls. Znameé-
ho provedeni mohou byt i ostatni fasti mé-
Fici jednotky. Zapojeni méfici jednotky po-
dle obr. 1 je provedeno tak, e sv&telnd z4-
vora 3 je pripojena svym pfijimadem 15
paprsku pres tvarovaci obvod 5 na pofitac
10, na ktery je rovn&% pfipojena Casomérnd
jednotka 8 a snima¢ poftu a smyslu otaek
piedlohy 1. .

V ‘jednodu38im provedeni lze pocital na-
hradit jak je patrno z obr. 1 &itatem 8, ope-
ratni aritmetickou jednotkou 7, na kterou
miiZe byt vyhodn& zapojena zobrazovaci jed-
notka 9.

U tohoto provedeni je svételnd zdvora 3
pFipojena svym piijimatem paprsku 15 pres
tvarovaci obvod 3 na <&ita 6, ktery je pak
pripojen na operacni aritmetickou jednotku
7, na kterou je rovndZ pfipojen snimad 12

4.

smyslu a poftu otdcek predlohy 1, &asomdr-
néd jednotka 8 a jiZ zminénd zobrazovaci
jednotka 9.

Funkce m8fici jednotky je u gbou prove-
deni shodn4. Nit 2, odtahovanéd z pFedlohy
1 smérem do jeji osy, se uvadi do rotace,
¢imZ vytvo¥{ baléon a na kaZdou otatku
utkové niti se preruluje dvakrat svételny
paprsek, prochézejici mezi vysilatem 4 a
p¥ijimacdem 15 paprsku. Vzniklé impulsy
jsou zesileny a tvarovéany-tvarovafem im-
pulsu 5 s definovatelnou ndb&Znou hrancu
a sitaji se v poé¢itaci 10 s pulsy ziskanymi
snimafem 12 smyslu a poftu otdCek pfed-
lohy 1, podle nastaveného &asu-v ¢asomér-
né jednotce 8. Vysledny tidaj se pak.pfe-
vede na rychlost, nebo délku odtaZené niti
v nastaveném Case.

Obdcbné probihd méfeni rychlosti u pro-
vedeni podle obr. 1, kde pulsy sCitédnf v &i-
tali v daném Case v operaéni aritmetické
jednotce 7 s pulsy, ziskanymi snimacem 12
smyslu a poltu otdfek predlohy 1. Aritmetic-
kéd jednotka 7 vyhodnoti potom podle pro-
gramu bud naméfenou déilku, nmebo rych-
lost, kterou zaznamend v zobrazovaci jed-
notce 9. ‘

V pripadé, Ze predloha je neototnd, e
moZno méfici jednotku zjednodusit vypus-
t8nim snimade 12 smyslu a podtu otdcek
predlohy 1. Presnost méfeni lze zvysit vét-
8§im poftem svételnych zivor 3.

PouZiti zplsobu meéreni rychlosti a délky
odtahované niti 2 podle vyndlezu je moZné
tehdy, kdyZ je zndmé déika jednoho ovinu
z predlohy odtahované Gtkové niti 2, jak je
tomu u odméifovadl Gtkové niti na neorto-
doxnich tkacich strojich.

PREDMET VYNALEZU

1. Zpisob méfeni rychlosti a délky ttko-
vé niti odtahované z p¥edlohy rotatniho tva-
ru ve sméru jeji osy pres svételnou zavory,
vyznadujici se tim, Ze impulsy vyvozené pri-
chodem odtahované rotujici Gtkové niti své-
telnou zavorou se po zesileni a tvarovéani
stitaji v daném &ase s poCtem otdfek pred-
lohy a vysledny tdaj se pro dany €as pre-
vede na rychlost nebo délku odtahované
atkové niti.

2. Zapojeni méfici jednotky opatFené své-
telnou zdvorou k provadéni zplisobu podle
bodu 1 vyznacujici se tim, Ze svetelnd z4-

vora (3) je zapojena pFes tvarovaci cbvod
(3) na pofitat {10), na ktery je rovnéz za-
pojena fasomérnéd jednotka (8) a v piipa-
dé otaCivé predlohy (1) nesouci nit (2] i
snimat¢ (12) poftu a smyslu otdfek piedlo-
hy (1]. )

3. Zapojeni podle bodu 2 vyznadujici se
tim, Ze poc&itad (10} je tvofen &itatem (6),
spojenym s aritmetickou jednotkou (7), na
kterou je s fasomérnou jednotkou (8) pii-
pojena zobrazovaci jednotka (9) a snimad
(12) smyslu a pottu otdek predlctry~{1)
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