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{64) Zptisob opracovani sklenénych mnohosténii a zafizeni k provadéni tohoto

zptsobu

Vyndlez se tykd zpisobu opracovéni sklegénjch mnohosté&nd rotujicim nédstrojem sloZenym
z jednotlivych &dst{. Vyndlez teké zahrnuje sloZeny ndstroj, u n&hoZ jsou na jednotlivych,
vi%i sob& pohybliv¥é spojenych ¥dstech rdzné ¥imnné povrchy, kterymi se postupn¥ nebo soulasng
oprecovédvajf plochy sklen¥nych mnohost¥nd.

Mechanicky se plochy mnohost¥ni nejlast¥jl opracovdvajfl pomocf rotujfcfch néstrojld;
rotujici nédstroje a mnohostdny jsou k sob& pritlalovény tek, Ze na sebe dosedaj{ &inné
povrchy néstrojd & opracovdwené plochy mnohost¥nd. Je~1i pouZfvdno k opracovéni sklen&nych
mnohost¥nd vice ndstrojd po sob¥, meji r&zné &inné povrchy.

Sklen¥né mnohostdny vit3ich velikostf, pfedev3im lustrové ovisy s maximdlnim rozmdrem
ned 40 mm a hranovka, se nejéastdji opracovdvajl ru¥nd nea n¥kolika po sob& ndsledujicich
néstrojich; ne ke¥dy ndstroj se sklen&né mnohostdny p¥itladuji viemi oprecovdvanymi plochemi.

P¥i mechanizoveném opracovéni sklendnfch mnohost¥ni se obvykle pou¥ivd zpisob obdobny
rudnimu zpisobu. Mnohostiny se tém¥® vZdy netmelujf{ nebo mechanicky upinejf do p¥ipravky,
které se potom upinejf v jednotlivych -strojich. P¥ed opracovénim Jednotlivgch ploch mnohost&-
nd se mnohostény & ndstroje vzdjemn¥ prostorovd orientujf, jednotlivé plochy mnohost¥ni se
pFitom nastavuji postupn¥d k ¥innym povrchim jednotlivych ndstroji.

2 popisu uvedenyck. zplisobd opracovédni mnohost#nd vyplyvé, Ze mnohostény je nutné pfemié—
tovat mezi jednotlivymi operacemi broufen{ & le3tnf ze stroje do stroje nebo, mé-li jeden
stroj vice néstrojd s rdznymi &innymi povrchy, 2 néstroje na ndstroj. V pP{pad® mechanizova-
ného opracovén{ mnohostin na strojfch s vice néstroji je také mo¥né premisiovat mezi jednot-
1ivymi operacemi brou3eni a ledt¥ni jednotlivé ndstroje k upnutym mnohosténim.
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Mé-1i jedeh stroj vice ndstrojd, mdZe byt bud ke%df ne semostatném vietenu, enebo
miZe byt vice ndstrojd pripevn¥no ne jednom vietenu. Jsou-li na jednom vietenu unfstdny
vedle sebe -dva ndstroje s ¥innymi povrechy ve tvaru vdlcovych ploch, prochdz{ ose vietena
osou vélcovych &innych povrehll ndstrojd. Ndstroje s rovinngmi &innymi povrchy ve tvaru
mezikru¥f se ne spoledné vieteno pripevhuji soust¥eddnd s osou vietena.

PFi tém&¥ véeeh'znémjch zphsobech opracovén{ mnohost#nd nikolika ndstroji po sob& Je
t¥eba op&tovn& nastavovat vidi sob¥ jednotlivé plochy mnohostdnd a jednotlivé ndstroje. Mno-
host¥ny neni nutné op&tovn¥ nastavovat jednotlivymi plochemi k &innym povrchim jednotlivych '
néstrojd pouze p¥i t¥ch  zplsobech opracovéni, p¥i kterych se mnohostiny upfnajf nastavens
opracovédvenou plochou k plo¥e, dotykejici se &innych povrchd jednotlivych ndstroji; v tom
p¥{pad¥ se mnohost¥ny mohou p¥emisiovet mezi jednotlivymi operamcemi jejich opracovdni jednim
Jjednoduchym pohybem po této plo¥e, jedns plocha mnohost3nd se piitom mdZe postupn& opraco-
védvat n¥&kolike ndstroji s rdznymi ¥innymi povrchy.

Posledni uvedeny zplsob opracovdni sklen&nych mnohostdnd se prakticky nepou¥{ivé, vyZe-
duje pFesné dodriovdn{ vzdjemnych poloh jednotlivych Zinnych povrchd ndstrojld, e to je prox
blematické, protoZe opot¥ebovdvéni &innych povrchd jednotlivych ndstrojd je nerovnomdrné.
Nestavovédni mnohost&nd plochemi k inngm povrchim jednotlivych ndstrojd je nutné provddst
pFesn& pfi vdech zndmych zplsobech opracovdni sklendnych mnohost¥nd n¥kolikes néstroji s rdz-
nymi &innymi povrchy po sob§. Presnost nastesvovéni mnohost3nd vidi ndstrojém ovlivﬁuje
nejen velikost nutnych p¥ifdavkd ne opracovédni ploch mnohost&nd, ale i kvalitu opracovanych
mnohost&nd.

VjSe uvedené nedostetky zndmych zplsobd opracovédni sklen¥nych mnohost&nd odstranuje
zplsob opracovéni sklendnych mnohostdnd podle vyndlezu, jehof podstats spodfvd v tom, Ze
se mnohost&n nastavi opracovdvanou plochou k nejmén¥ dvéma rdznym brousicim &innym povrchdm
na nejménd dvou vi¥i sob¥ pohyblivych ¥dstech ndstroje. Po upnut{ mnohostX¥nu v této jednou
nastavené poloze se opracovdvend ploche mnohost¥nu brousf{ nejprve &innym povrchem ne prvnf
%dsti ndstroje tak, %e mnohostdn a prvnf &4st se k sob¥ p¥ibliZ{ bud pohybem mnohost¥nu
k prvni &ésti ndstroje, nebo pohybem prvnl ¥dsti nédstroje k mnohost¥nu, anebo pohybem prvnf
8dsti ndstroje provézenfm pohybem mnohostdnu; mnohost¥n a prvni &4st ndstroje se k sob¥
p¥itladl e plocha mnohost¥nu s ¥innym povrchem ne prvni ¥4sti ndstroje na sebe dosednou.
Druhym ¥innym povrchem nea druhé &dsti ndstroje se potom opracovdvend plochs mnohost&nu
brousi bud jif v prdb&hu broudeni opracovdvand plochy mnohost¥nu &innym povrchem na prvni
tdsti ndstroje, nebo po vybrousen{ plochy mnohost¥nu ¥innym povrchem ne prvni &dsti ndstroje,
enebo v pribdhu pferudovéni broudeni opracovévené plochy mnohost¥nu &innym povrchem ns prvnf
gdsti ndstroje, a to tak, %e bud p¥i zechovdni vzddlenosti ¥inného povrchu na prvni 34sti
nédstroje od opracovdvené plochy mnohost¥nu, nebo po jejf zm¥n¥, snebo v prib&hu jejf zm¥ny
se k sob¥ p¥iblf%f mnohost&n a druhd &dst ndstroje bud pohybem druhé ¥dsti néstroje k mno~
hosténu, nebo pohybem mnohost&nu k’ druhé ¥dsti ndstroje, anebo pohybem mnohost¥nu provézenym
'pohybem- druhé &dsti ndstroje; mnohost¥n a druhé &4st ndstroje se k sobd piritladf a &inny po-
vrch na druhé &dsti ndstroje s plochou mnohostdnu na sebe dosednou. Po broudeni brousicim
ginnym povrchem na jedné pohyblivé &dsti ndstroje miZe byt popsanym zplsobem provdd&no také
led3tZni ledtiefm &innym povrchem na dal3{ pohyblivé &dsti ndstroje. S ledtinim miZe byt s vy-
hodou zapoéato Jjedt¥ pred ukonienim predchézejici operace brousenf{, Timto zplsobem Je vyhodné
opracovévat vice skleninych mnohostind soudesnd jednim ndstrojem.

Popsany zplisob opracovéni sklen¥njch mnohost¥nd je moZné vyuifvet na zs¥f{zen{ sestdve~ ~
Jfcim z rdmu, k n¥muf je p¥ipevn¥n mechenismus k nestevovdnf e upindni mnohost¥nd, mechanis- °
mus k pFibliZovdni a oddalovédn{ mnohost3nd vzhledem k rota¥n¥ ulofenému néstroji nebo mechanisg-
mus k pFibliZovédni a oddelovdni rotedn¥d uloZeného néstroje vzhledem k mnohost¥ndm nebo oba
tyto mechenismy, ddle mechenismus, ktery k sob¥ p¥itleduje ndstroj a mnohostiny, p¥ipadns
mechanismy, které zejislujf vezdjemny pohyb mnohost¥nd a rote¥nd uloZeného ﬁéstroje p#i opra-
covdvéni- ploch mnohost¥ni. Podstata ze¥ffzenf podle vyndlezu spodivéd v tom, %e néstroj je



3 , 224536

sloZen z nejmén& dvou vi¥i sob¥ pohybliv& spojenych ¥dstf, na kterych jsou ne segmentech
nejméng dva rdzné &inné povrchy. PP pohybu jedné &dsti ndstroje vd¥i druhé se &inné povrchy
na pfisludnych segmentech vzdjemnd prostupuji.

Zplisob @ za¥{zenl podle vyndlezu umoinujf opracovdvet plochy sklen¥nych mnohost&nd
postupnd nebo soulasné rdznymi &innymi povrchy jednoho sloZeného néstroje v pribshu jednoho
upnuti{ e nastaveni mnohosténd vigi sloZenému ndstroji. Z tohoto ddvodu neni nutné opskovan¥
premistovat, nestavovet a upinet mnohostdny vidi jednotlivym nédstrojlm, pred kafdou operac{
brousieni nebo le8t¥ni, cof zvySuje podstatn® produktivitu préce p¥i oprecovavédni sklendmych
mnohosténd.

Zpisob a zaPizeni podle vyndlezu jsou lépe patrné z popisu pFilofengch vykresi, na
kterych je schematicky zndzorn¥na jedne konkrétnf aplikace vyndlezu na stroji k opracovén{
sklendnych mnohost&nd.

Ne obr, 1 je schematicky Fez celym strojem. Ne obr. 2 je pohled ne ¥inné povrchy jed-
notlivych &4sti sloZeného ndstroje.

V rdmu 3 je rotadn¥ uloZen ndstroj sloZeny z ¥dstf |

-l

2,které jsou zaji¥t¥ny proti
vzdjemnému pootoSenf tak, %e se mohou vi¥i sob¥ exidln¥ posouvat. Prvn{ Zdst 1 ndstroje

mé na fele segmentd 3 jemny brousici &inny povrch 18, Druhd ¥4st 2 ndstroje mé na &ele
segmentd 4 hruby brousici &inny povrch 19. SloZeny ndstroj je pohén¥n motorem 16 prdst¥ed-
nictvim p¥evodu 11. Edst{ 2 ndstroje pohybuje exidlnd va¥ke 8, kterd je poh4ndné motorem 15
pres phevod 12. 8dstf { ndstroje pohybuje v tém¥e smdru pdka 13 Zp¥tny pohyb ¥dsti 2 ndstro- "
je zaji%luje pruZine 14. Sklen¥né mnohostny 17 jsou upindny na rotednf stdl 6 pohdn¥ny mo-
torem 13 pies pFevod 3. V axidlnim sm¥ru pohybuje stolem § va¥kas 7 pohdn&nd motorem 15 pies
pfevod 18. Do zdb¥ru se nastavi &inny povrch 4 vysunutim &4sti 2 ndstroje ve¥kou 8. Rotadni
stll & s upnutymi mnohost¥ny 17 se roztod{ a vedkou ] pFisune a p¥itledf k nédstroji. Ginng
povrch 19 dosedne na mnohost2ny 17 a rotujicim nédstrojem se jejich plochy hrub& obrousi.
Potom se k rotujfefmu stolu & p¥isune a pPitla¥{ pdkou 13 &4st | ndstroje, &inny povrch 18
dosedne ne mnohostény 17 a jemn& je obrousi. ' '

Vyndlez lze vyuZivet v3ude tem, kde se opracovdvejf plochy sklendnych mnohost¥ni vice-
stuphovym brouSenfm nebo broudenfm a ledt¥nim, to je nep¥fkled v primyslu Jablonecké biZu-
terie pFi opracovédni lustrovych ov&sd, biZuternfch kemend a tak zvené hrenovky.

PREDMET VvYNLLEZU

1. Zptisob opracovdni skleninych mnohost¥nd, vyznadeny tim, %e se mnohostdn nastevi
8 upne oprecovévanou plochou sou¥sesn& k nejmén¥ dvéme riznym brousicfm &inngm povrchim ne
nejméng dvou vi&i sob& pohyblivgch &dstech ndstroje, nadeZ “se plocha mnohost¥nu brous{
nejprve &innym povrchem na prvni ¥4sti néstroje tek, Ze mnohostdn a prvni ¥4st ndstroje se
k sob¥ pribli%{ bud pohybem mnohost¥nu k prvnf ¥dsti ndstroje, nebo pohybem prvni &dsti
ndstroje k mnohost¥nu, anebo pohybem prvni ¥ésti ndstroje provédzenym pohybem mnohostdnu;
mnohost¥n a prvni ¥dst ndstroje se k sob® pFitled{ a plocha mnohost¥nu s &innym povrchem
na prvni ¥4sti ndstroje na sebe dosednou, potom bud v pribshu broudenf plochy mnohostZnu
¢innym povrchem ne prvnl &&sti ndstroje, nebo po vybroulen{ plochy mnohostinu &innym povrchem
ne prvanil &ésti ndstroje, anebo v pribzZhu pF¥erulovdni brouseni plochy mnohosténu &innym
povrchem na prvni Zdsti ndstroje se brous{ ploches mnohost&nu ¥innym povrchem na druhé ¥dsti
néstroje tek, %e bud pfi zechovéni vzddlenosti &inného povrchu na prvnf ¥dsti nédstroje od .
opracovdvané plochy mnohost&nu, nebo po jeji zm&n¥, esnebo v prib¥hu jeji zm&ny se k sobd
pribl{%{ mnohostdn s druh4 &dst ndstroje bud pohybem druhé ¥dsti ndstroje k mnohost&nu, nebo
pohybem mnohosténu k druhé &4sti ndstroje, anebo pohybem mnohost¥nu provdzenym pohybem druhé -
%4sti ndstroje, mnohostd&n a druhd &4st néstroje se k sob¥ p¥itladf a ¥inny povrch na druhé
%d4sti ndstroje s plochou mnohostdnu na sebe dosednou, :
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2. Zpisob podle bodu 1, vyznsleny tim, %e po brouSeni opracovédvené plochy brousicim
innym povrchem ne jedné pohyblivé ¥dsti ndstroje ndsleduje leSt3nf ledticim éinnym'povrchem
ne jiné pohyblivé &dsti ndstroje, priZemZ toto le3tdnf miZe s vyhodou za¥fnat ji% v pribihu
broudeni.

3. Zatfzeni *k provdd¥ni zplisobu podle bodu 1, 2, sestdvajfc{ z rédmu, k n¥mu? je pii-.
pevn¥n mechenismus k nestevovéni & upindni mnohost¥nd, mechanismus k pfibliZovéni a oddalo-
vén{ mnohost#ny,vzhledem k rotedn¥ uloZenému ndstroji nebo mechenismus k p¥ibliZovénf a od-
dalovdni rota¥nd uloZeného ndstroje vzhledem k mnohost¥nim nebo oba tyto mechenismy, déle
mechanismus pFitlsdovéni ndstroje a mnohostZnu k sobd, pripadn® mechanismy zaji¥tini vzdjem-
ného pohybu mnohost¥nd @ rotadng uloZeného ndstroje pri opracovévéni ploch mnohostdni,
vyznalend tim, Ze ndstroj Jje slofen z nejménd dvou vi¥i sob¥d pohyblivd spojengch ¥dst{ (1),
(2),'na kterych jsou na segmentech (3), (4) nejmén¥ dve rizné &innd povrchy (18), (19).

2 vykresy
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