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Regulator automatycznej przekladni samochodowej
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Przedmiotem wynalazku jest regulator automa-
tycznej przekiadni samochodowej, przylaczany do
wirujgcego elementu tej przekladni wytwarzajacy
sygnaly ci$nieniowe pilynu w wyniku zmian pred-
kosci wirowania tego elementu.

Znane regulatory stosowane w automatycznych
przekladniach samochodowych, przystosowane sa
do dwustopniowego dzialania, wytwarzajgce nara-
stajgce szybko ci$nienie przy malej predkosci po-
jazdu i mniejsze ci$nienie przy wiekszej predko$ci
pojazdu, w drugim stopniu dzialania. Regulator ten
stanowi dwucze$ciowy korpus przymocowany do
wyjéciowego walka przekladni i zawiera wewnagtrz
tego korpusu zawoér. Przesuwnie wzgledem zaworu
umieszczony jest trzonek odsrodkowego ciezarka
regulatora, na ktéry dziala sila od$rodkowa podczas
wirowania walka wyjSciowego, przy czym ciezarek
ten umieszezony jest na zewngtrz korpusu regula-
tora. Miedzy Kkolnierzem trzonka a zaworem
umieszczona jest spreiyna, wyciskajaca ten zawér
promieniowo na zewnatrz korpusu, na ktérym
umieszczony jest ponadto przeciwciezar w celu
zro6wnowazenia dynamicznego zaworu i ciezarka.

Wadg tego rodzaju regulatora jest to, ze posiada
korpus skladajgcy sie z dwoch cze§ci wymagajacy
ponadto specjalnej pokrywy. CzeSci te muszg byé
dokladnie wykonane i zaopatrzone w uszczelki w
celu unikniecia wyciek6w z korpusu regulatora
czynnika hydraulicznego.

Zgodnie z wynalazkiem regulator do automatycz-
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nej przekladni samochodowej zawiera jednocze§-
ciowy korpus w ktéorym umieszczony jest suwliwie
zawoér otwierajacy kolejno kanaly w tym korpusie,
przy czym z zaworem wspOlpracuje tulejka stano-
wigca ciezarek przesuwajacy ten zawodr pod wply-
wem zmian sily odérodkowej korpusu. Korpus re-
gulatora przymocowany jest do wirujacego watka
automatycznej przekladni za pomocg Sruby wkre-
conej w cze$é¢ korpusu przeciwlegla do zaworu
i tulejki.

W przykladowym wykonaniu wynalazku, Sruba
réwnowazgca posiada na wewnetrznym koncu wgle-
bienie w ktérym umieszczona jest mala kulka do-
ciskana do wglebienia wykonanego na wirujgcym
walku. Sruba ta zamiast kulki posiadaé moze za-
okrgglony wystep wchodzagcy do wymienionego
wglebienia watka.

Sruba stanowi zar6wno przeciwciezar do wyréw-
nowazenia dynamicznego calego regulatora, jak
réwniez zapewnia ustalenie regulatora na wirujg-
cym wailku. Stwarza to prosty uklad w por6wnaniu
ze znanymi konstrukcjami, w ktérych korpus za-
bezpieczony jest przed osiowym przesunieciem
przez oparcie regulatora o wystep wykonany na
wirujgcym watku z jednej strony, a za pomocg
pierScienia sprezynujgcego z drugiej. Zabezpiecze-
nie przed obrotem wykonane jest przez odpowiedni
klin. Ponadto S$ruba zapewnia mocne doci§niecie
korpusu do watka, dzieki czemu kanaly wykonane
w korpusie doci$niete sg szczelnie do kanaléw wal-
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ka zapewniajac szczelny obwéd przeplywu czynnika
hydraulicznego.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia podiuzny przekrdj regulatora wedlug
wynalazku; fig. 1A — przekrdj czeSci regulatora
z odmiennym wykonaniem §ruby zaciskajacej; fig. 2
— widok boczny regulatora, fig. 3 — wiidok czolowy
regulatora pokazanego na fig. 1 i fig. 2.

Regulator wedlug wynalazku przedstawiony na
fig. 1 osadzony jest na walku wyjSciowym 10 prze-
kladni automatycznej (nie pokazanej na rysunku).
Korpus 11 regulatora stanowi jedng cze$é, posia-
dajaca otwoér przelotowy 10A, ki6rym regulator na-
sadzony jest na koniec walka wyjSciowego 10
i ustalony na nim za pomocag §ruby 12 wkreconej
w gwintowany otwér 13 korpusu. Na wewnetrznym
koficu Sruba 12 posiada wglebienie 14 w ktérym
umieszczona jest mata kulka 15 dociskana do wy-
wierconego wglebienia 16 w walku 10, Sruba 12
stanowi ponadto wyréwnowazenie lub przeciwcie-
Zzar masy regulatora po przeciwnej stronie watka 10.
Stanowi ona rowniez zabezpieczenie regulatora w
jego wlasciwym ustaleniu na walku oraz zabezpie-
czenie przed obracaniem si¢. W wykonaniu poka-
zanym na fig. 1A §ruba 12’ posiada kulisty wysigp
15’ wchodzacy we wglebienie 16’ walka 107,

Po przeciwleglej stronie do $ruby 12 w korpusie
11 regulatora umieszczony jest wlasciwy zesp6l
regulatora. W otworze 17 polaczonym z wigkszym
otworem 18 i jeszcze wigkszym 19 umieszczony jest
osiowo przesuwny zawor 20 ktérego czesé 21 o wigk-
szej $rednicy osadzona jest w posrednim otworze 18
a cze$é 21a o mniejszej $rednicy umieszczona jest
suwliwie w otworze 17. Na zewnetrznej powierzch-
ni zaworu wykonany jest miedzy czeScia 21 i 21a
pierécieniowy rowek 22 a w otworze 17 blizej zew-
netrznego konca zaworu wykonany jest rowek 23.
Do rowka 23 prowadzi otwoér 24 ktérego zewnetrzny
koniec zamkniety jest gwintowanym korkiem 25.
Podobnie, do otworu po$redniego 18 prowadzi
otwoér 26 zamkniety na koncu gwintowanym kor-
kiem 27, Ponadto, obudowa 11 posiada dwa kanaty
28 i 29 wykonane poprzecznie do otworu 10A po
przeciwnej stronie §ruby 12, laczace sie z otworami
24 i 26 i zamkniete w gérnych konicach korkami
30 i 31.

Wewnatrz zaworu 20 umieszczony jest trzonek 32
na ktoérego zewnetrznym koficu umlieszczona jest
tulejka 33 zabezpieczona pier§cieniem okraglym 34.
Na drugim koncu trzonka 32 umieszczony jest kol-
nierz ustalajagcy 85 ktéry ustala sprezyne 36, dru-
gim koficem opartg o zawér 20.

Walek 10 posiada otwory osiowe (nie pokazane
na rysunku) laczgce sie z kanalami 28 i 29 dopro-
wadzajace i odprowadzajace olej do regulatora.
Tak wiec przewéd ci$nieniowy stanowi kanat 28
a przew6d ci$nieniowy regulatora stanowi kanal 29
ktéry prowadzi do przekladni. Wyptyw dokonywa-
ny jest przez najwiekszy otwoér 19 korpusu.

Regulator wedlug wynalazku pracuje jako dwu-
stopniowy regulator majgcy dwa stopnie dzialania
lub regulacji. Przy ruszaniu pojazdu gdy predko$é
pojazdu poczgtkowo wzrasta, tulejka 33, zawér 20,
kolnierz ustalajacy 35 i sprezyna 36 poddawane sg
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silom odérodkowym a plyn przeplywa poprzez
otwér 24, cze§é 21a, rowek 22 i otwor 26 do kanalu
29 regulatora. CiSnienie wywolane w rowku 22
dziala na réznice powierzchni czeSci 21 i 2la wy-
wotujgc sile dziatajaca na zawér 20 promieniowo
do wewnatrz, przeciwnie do sily odérodkowej
i sile sprezyny 36 i majgcej na celu zamknaé do-
plyw plynu do rowka 22. Tak wiec dzialanie regu-
lacyjne regulatora polega na wytwarzaniu sygnalu
ciSnieniowego plynu w kanale 29 zmieniajgcego sie
wraz z predko$cig obrotowa korpusu 11 a wielko§é
lub warto§¢ tego sygnatu zalezy w kazdej chwili
od warto$ci cisnienia plynu podawanego do kanaltu
28, sity sprezyny 36, predko$ci obrotowej korpusu 11
i réznicy powierzchni czeSci 21 i 21a. Przy dalszym
wzroScie predko$ci pojazdu, tulejka 33 wysuwa sie
na zewnatrz korpusu 11 na trzonku 32 az do opar-
cia sie kolnierza ustalajgcego 35 o wystep otworu
18.

Przy wyzszych predkoSciach, tulejka 33 oraz
ustalajagcy koinierz 35 podtrzymywane sg przez
obudowe 11 ia pochodzaca od nich sila odsrodkowa
rie dziala na zawdér 20.

‘Podczas drugiego stopnia dzialania, regulowanie
ci$nienia regulatora zachodzi jedynie przeciwnie
do sily od§rodkowej zaworu 20 i sily sprezyny 36.
Ponadto sila sprezyny dziala promieniowo od watl-
ka 10 na zawér. W zwigzku z tym wzrost ci§nienia
w drugim stopniu regulacji zachodzi ze znacznie
mniejszg predko$cia.

Regulator wedlug wynalazku jest szczegdlnie ko-
rzystny do stosowania w samochodowych prze-
kladniach automatycznych z dwoma zmianami
przetozen. Pierwsza automatyczna zmiana przelo-
Zenia z pierwszego biegu na drugi odbywa sie
zwykle przy stosunkowo matej predko$ci pojazdu
i zmiana ta zachodzi gdy regulator przesuwa sie
promieniowo na zewnatrz. Druga zmiana z drugie-
go biegu na bieg najwyzszy dokonuje sie po
znacznie wiekszym wzroScie ci$nienia w wyniku
SciSniecia sprezyny 36 i zaworu 20. Docisk §rubg
12 korpusu 11 regulatora do walka zapewnia proste
i pewne polaczenie i uszczelnienie kanaléw 28 i 29
i kanalow walka.

Zastrzezenia patentowe

1. Regulator automatycznej przekladni samocho-
dowej przylaczany do wirujacego elementu tej
przekladni posiadajgcy jednocze$ciowy korpus ktde
rego otwoér nasadzany jest na ten element wiru-
jacy, przy czvm w korpusie regulatora osadzony
jest przesuwnie zawoér otwierajgcy kanaty w kor-
pusie, przy czym z zaworem regulatora polgczona
jest tulejka przesuwajaca ten zawér pod wplywem
zmian predko$ci wirowania korpusu, znamienny
tym, ze w korpus (11) wkrecona jest $ruba (12) (12’)
po przeciwleglej stronie do tulejki (33), przy czym
wewnetrzny koniec tej §ruby dochodzi do otworu
(10A) w celu ustalenia korpusu (11) wzgledem wi~
rujgcego elementu przekladni.

2. Regulator wedlug zastrz. 1 znamienny t{ym, ze
§ruba (12) (12") posiada mase réwnowazgcg dyna-
micznie zaw6r (20) i tulejke (33).
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3. Regulator wedlug zastrz. 1—2 znamienny tym,
ze Sruba (12’) zawiera na wewnetrznym koficu za-
okraglony wystep (15’) wchodzacy do wglebienia
(16") w wirujagcym elemencie.

4. Regulator wedlug zastrz. 1—2 znamienny tym,
ze wewnetrzny koniec §ruby (12) posiada wglebie-
nie (14) w ktérym umieszczona jest mata kulka (15)

6
wchodzaca do weglebienia (16) w wirujgcym ele-
mencie.

5. Regulator wedlug zastrz. 1—4 znamienny tym,
ze korpus (11) zawiera kanaly (28) (29) poprzecznie
do otworu (10A) i lgczace sie z tym otworem, przy
czym kanaly te umieszczone sa w korpusie (11) po
przeciwnej stronie do $ruby (12) (12’).
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