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s9 MOTOR CU ARDERE INTERNA

(57) Rezumat: Inventia se referd la un motor cu
ardere internd, cu pistoane opuse, cu raport de
comprimare $i cilindre variabile, destinat echiparii
mijloacelor de transport, precum i utiliajelor mobile
sau stationare. Motorul conform inventiei este
format dintr-un bloc (1) motor in care se afla niste
cilindri (2 si 3), in care culiseaza niste pistoane (6)
articulate la un mecanism oscilant (9 si 10), prin
intermediul unor bile (16) si al unor bolturi (7 si 8),

- mecanism oscilant format din nigte brate (B1, B2,
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B3 si B4), articulate prin nigte bolturi (18 si 19),
raportul de comprimare se modifica prin elemen-
tele de reglaj (49 si 180), care actioneaza asupra
bolturilor (18 i 19), dupa o cota {(H4 si H5), coman-
date de o instalatie hidraulicd cu circuit inchis,
formatd de canalele de transfer (50, 51,58 si 59)
ale comenzilor hidraulice, prelucrate de la un
mecanism de reglaj, comandat de un computer
care analizeazd datele primite de la senzorii de
pozitionare (52, 53, 56 si 57) si transmite impulsuri
de pozitionare elementului de reglaj, care face sa
reflecte marimea raportului de comprimare, care
poate lua valori cuprinse intre 3 si 33, pentru modi-
ficarea cilindreei, mecanismul oscilant (9 si 10)
este prevazut cu bratul (B3) in care se afla un pis-
ton (29) hidraulic, care actioneaza asupra mecanis-
mului (12), dupd o cota (H1), cota care duce la
modificarea unghiului, unghi care are valoarea

maxima cénd cota (H1) este minima si valoarea
minim& cand cota (H1) este maxima, valoarea
cotei (H1) este data de cursa maxima si minima,
pe care o executa pistonul hidraulic, care transmite
semnale de pozitionare senzorului (30), preluate de
un computer, care transmite comenzile adecvate
unui element de reglaj hidraulic, care face s3 fie
comandat pistonul hidraulic, intr-un circuit hidraulic
inchis.

Revendicari: 1
Figuri: 7
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Inventia se referd la un motor cu ardere interna cu pistoane opuse, cu raport de compri-
mare gi cilindree variabile, destinat echiparii mijloacelor de transport, precum i utilajelor mobile
sau stationare.

Este cunoscut un motor cu ardere intern, cu pistoane opuse si raport comprimare va-
riabil, prezentat in brevetul US 2398640, la care pistoanele opuse evolueaza in aceeasicilindru,
pistoanele fiind legate la un arbore cotit unic, prin intermediul unor biele si a unor balansiere,
modificarea raportului de comprimare se realizeaz cu ajutorul unui sistem mecanic, prevazut
cu nigte came, nigte sectoare dintate si niste leviere care modificd pozitia centrului de rotatie
a balansierelor, astfel incat se modifica volumul camerei de ardere si, implicit, raportul de
comprimare.

Acest motor prezinta dezavantajul ca nu permite si modificarea cilindreei, modificarea
raportului de comprimare se realizeaza greoi, are o constructie cu fiabilitate scazut $i nu asi-
gura adaptarea motorului la diferite conditii de exploatare.

Motorul conform inventiei inlaturd dezavantajele aratate mai sus prin aceea c3 este for-
mat dintr-un bloc motor in care se afla niste cilindri, in care culiseazi niste pistoane, articulate
la nigte mecanisme oscilante, prin intermediul unor biele si a unor bolturi, mecanismele osci-
lante sunt formate din nigte brate, articulate printr-un bolt, raportul de comprimare se modifica
prin elementele de reglaj, care actioneaza asupra bolturilor dup4 o cota, comandate de o insta-
latie hidraulica, cu circuit inchis, formata de canalele de transfer, a comenzilor hidraulice
preluate de la un mecanism de reglaj, comandat de un computer care analizeazi datele primite
de la senzorii de pozitionare si transmite impulsuri de pozitionare elementului de reglaj, care
face sa reflecte marimea raportului de comprimare, ce poate lua valori cuprinse intre 3...33,
componentele sistemelor de reglaj sunt etansate de niste garnituri, pentru modificarea
cilindreei, mecanismul oscilant este prevazut cu un brat, in care se afla un piston hidraulic, ce
actioneaza asupra mecanismului, dupd o cota care duce la modificarea unghiului , care are
valoarea maxima atunci cand cota este minima si valoare minim4 cand cota este maxima,
valoare cotei fiind data de cursa maxima si minima pe care o execut3 pistonul hidraulic, ce
transmite semnale de pozitionare senzorului, preluate de un computer ce transmite comenzile
adecvate unui element de reglaj hidraulic, ce face s& fie comandat pistonul hidraulic intr-un
circuit hidraulic inchis, valoarea unghiului reflecta cursa pe care o au pistoanele, cursa care da
marimea cilindreei la momentul solicitat de conditiile de exploatare, mecanismul transmite
migcarea alternativa a pistoanelor si oscilatorie a mecanismului oscilant prin intermediul
bolturilor, cat si a mecanismului, unor biele ale unui arbore principal, cilindrii sunt etangati in
blocul motor prin intermediul unor portcilindri, arborele principal se roteste pe cuzinetii montati
in blocul motor cét si in baia de ulei, sistemul este inchis prin capace, cutia de viteze se afla in
blocul motor-baie de ulei gi este formaté din bratul apartinand mecanismului oscilant, in brat
culiseaza un piston hidraulic, ce este prins de mecanism, pistonul hidraulic este comandat de
o instalatie hidraulica, cu circuit inchis, cursa pistonului este masurata de senzorii ce transmit
valoarea cursei unui calculator, ce comanda un element de reglaj hidraulic, reglaj ce reflecta
marimea cursei pistonului, cursa mecanismului ia valoari minime si maxime, valorile cursei se
reflecta in marimea unghiurilor de pendulare maxim i minim, valoarea oscilatiei de impuls este
data de marimea unghiurilor si este transmisa de la mecanism, prin bolturi, unor biele, unor
bolturi i elementelor oscilatorii, care au montati nigte clicheti ce transmit impulsuri oscilatorii
rotii de clichet, marimea impulsului este data de cursa pe care o face clichetul pe un arc de
cerc al rotii de clichet, cét si de frecventa pe care o are la un moment dat mecanismul oscilant,
prin marimea acceleratiei motorului, corespunzatoare turatiei la un moment dat, mecanismul
de ungere si racire a cilindrilor este inclus in baia de ulei §i este antrenatde-catrearbore prin
intermediul unui pinion, ce transmite migcarea de rotatie pompei de ap4 tip melc si pompei de
ulet, prin intermediul pinionului si a axului, apa este adusa la radiator printr-un stut si refulata
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in blocul motor printr-un canal, uleiul este aspirat de citre pompa printr-un sorb si refulat, prin
extremitatea pompei de ulei, in filtrul de ulei, mecanismul de distributie poate fi cel clasic, format
din supape, comandate de niste arbori cu came, cu aprindere prin scanteie sau comprimare.

Motorul conform inventiei prezinta avantajul unei constructii fiabile, care permite modifi-
carea atat a raportului de comprimare, cat si a cilindreei, realizand astfel 0 mai buna adaptare
la conditiile de exploatare.

Se da, in continuare, un exemplu de inventiei, in legatura si cu fig. 1...7, ce reprezinta:

- fig.1, sectiune transversala prin motor;

- fig.2, vedere laterald a ansamblului piston, biel3, balansier, arbore cotit;

- fig.3, vedere din spate a ansamblului redat in fig.2;

- fig.4, vedere laterald, cu sectiune partiald, a ansamblului piston, bield, balansier,
arbore cotit;

- fig.5, vedere din spate a ansamblului redat in fig.4;

- fig.6, vedere cu sectiune partiald, a mecanismului motor;

- fig.7, sectiune prin mecanismul hidraulic de modificare a raportului de comprimare.

Motorul cu ardere internd, conform inventiei, este format dintr-un bloc 1 motor, in care
se afla niste cilindri 2 si 3, in care culiseaz nigte pistoane 6, articulate la nigte mecanisme osci-
lante 9 $i 10, prin intermediul unor biele 16 gi a unor bolturi 7 si 8. Mecanismele oscilante 9 si
10 sunt formate din nigte brate B1, B2, B3 si B4, articulate prin nigte bolturi 18 si 19, meca-
nisme ce realizeaza modificarea raportului de comprimare, a cilindreei, a marimii impulsurilor
transmise cutiei de viteze. Raportul de comprimare se modifica prin elementele de reglaj 49 si
180, care actioneaza asupra bolturilor 18 si 19, dupa o cota H4 si HS, comandate de o instalatie
hidraulica, cu circuit inchis, formata din canalele de transfer 50, 51, 58 si 59, a comenzilor
hidraulice preluate de la un mecanism de reglaj, comandat de un computer ce analizeaza
datele primite de la senzorii de pozitionare 52, 53, 56 si 57, si transmite impulsuri de pozitionare
elementului de reglaj, care face sa reflecte marimea raportului de comprimare. Raportul de
comprimare poate lua valori cuprinse intre 3 gi 33. Componentele sistemelor de reglaj sunt
etangate de nigte garnituri 54 si 55. Pentru modificarea cilindreei, mecanismele oscilante 9 si
10 sunt prevazute cu bratul B3, in care se afla un piston hidraulic 29, care actioneaza asupra
mecanismului 12 dupa o cota H1. Cota duce la modificarea unghiului, unghi ce are valoarea
maxima cand cota H1 este minim3, valoare unghiului fiind minima cand cota H1 este maxima.
Valoare cotei H1 este data de cursa maxima si minim3 pe care o executa pistonul hidraulic, ce
transmite semnale de pozitionare senzorului 30, preluate de un computer, si transmite comen-
zile adecvate unui element de reglaj hidraulic, ce face si fie comandat pistonul hidraulic intr-un
circuit hidraulic inchis. Valoarea unghiului reflecta cursa pe care o au pistoanele, cursa care da
marimea capacitatii cilindrice a motorului la momentul solicitat de conditiile de exploatare a
motorului. Mecanismul 12 transmite miscarea alternativa a pistoanelor si oscilatorie a me-
canismului oscilant prin intermediul bolturilor 13 si 21, cat si a mecanismului 22, unor biele 14
$i 20 si unui arbore principal 23. Cilindrii sunt etansati in blocul motor prin intermediul unor port-
cilindri 4 si 5. Arborele principal se roteste pe cuzinetii montati in blocul motor, cat si in baia
17de ulei. Sistemul este inchis prin capacele 11 si 15. Cutia de viteza se afl3 in blocul motor-
baie de ulei gi este formata din bratul B4, apartinand mecanismului oscilant. in brat culiseaza
un piston 31 hidraulic, ce este prins de mecanismul 34. Pistonul hidraulic este comandat de o
instalatie hidraulica cu circuit inchis. Cursa pistonului este masurata de senzorii 32 $i 33, care
transmit valoarea cursei unui calculator, ce comanda un element de reglaj hidraulic, reglaj ce
reflecta marimea cursei pistonului. Transmisia mecanismului ia valori H2 minime $i maxime.
Valorile H2 se reflecta in marimea unghiurilor de pendulare maxim si minim. Valoarea oscilatiei
de impuls este data de marimea unghiurilor si este transmisa de la mecanismul 34 $i 42, prin
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bolturile 35 si 41, unor biele 39 si 43 si unor bolturi 35 i 45, elementelor oscilatorii 40 si 44,
care au montati niste clicheti 38 si 46, ce transmit impulsuri oscilatorii rotii de clichet 47. Mari-
mea impulsului este data de lungimea cursei pe care o face clichetul pe un arc de cerc al rotii
de clichet, cét si de frecventa pe care o are, la un moment dat, mecanismul oscilant, prin
marimea acceleratiei motorului corespunzator turatiei la un moment dat. Mecanismul de ungere
§i racire a cilindrilor este inclus in baia de ulei si este antrenat de citre arborele 23, prin
intermediul unui pinion care transmite migcarea de rotatie pompei de ap4 tip melc si pompei de
ulei. Prin intermediul pinionului si a axului, apa este adus3 la radiator printr-un stut, si refulata
in blocul motor printr-un canal. Uleiul este aspirat de c&tre pompa printr-un sorb si refulat prin
extremitatea pompei de ulei in filtrul de ulei. Mecanismul de distributie si de aprindere poate fi
cel clasic, format din supapele 25 si 28, comandate de niste arbori 26 si 28, cu came, cu
aprindere prin scanteie sau comprimare, sau prin alte procedee.

Revendicare

Motor cu ardere interna, caracterizat prin aceea ca este format dintr-un bloc (1) motor
in care se afla niste cilindri (2 si 3), in care culiseaza niste pistoane (6), articulate la niste meca-
nisme oscilante (9 si 10), prin intermediul unor biele (16) si a unor bolturi (7 si 8), mecanisme
oscilante formate din nigte brate (B1, B2, B3 si B4), articulat prin niste bolturi (18 si 19), raportul
de comprimare se modifica prin elementele de reglaj ( 49 si 180), care actioneaza asupra boltu-
rilor (18 si 19) dupa o cota (H4 si H5), comandate de o instalatie hidraulic, cu circuit inchis, for-
mata de canalele de transfer (50, 51, 58 si 59), a comenzilor hidraulice, preluate de la un meca-
nism de reglaj, comandat de un computer care analizeaza datele primite de la senzorii de pozi-
tionare (52, 53, 56 si 57) si transmite impulsuri de pozitionare elementului de reglaj, care face
sa reflecte marimea raportului de comprimare, ce poate lua valori cuprinse intre 3...33, compo-
nentele sistemelor de reglaj sunt etansate de niste garnituri (54 si 55), pentru modificarea cilin-
dreei mecanismul oscilant (9 si 10) este prevazut cu bratul (B3), in care se afla un piston
hidraulic (29), ce actioneaza asupra mecanismului (12), dupa o cota (H1), cota care duce la
modificarea unghiului, unghi care are valoarea maxima cand cota (H1) este minima si valoare
minima cand cota (H1) este maxim3, valoare cotei (H1) este data de cursa maxima si minima
pe care o executa pistonul hidraulic ce transmite semnale de pozitionare senzorului (30), pre-
luate de un computer ce transmite comenzile adecvate unui element de reglaj hidraulic, ce face
sa fie comandat pistonul hidraulic intr-un circuit hidraulic inchis, valoarea unghiului reflecta
cursa pe care o au pistoanele, cursa care da marimea cilindreei la momentul solicitat de con-
ditiile de exploatare, mecanismul (12) transmite migcarea alternativa a pistoanelor si oscilatorie
a mecanismului oscilant, prin intermediul bolturilor (13 si 21), cat si a mecanismului (22), unor
biele (14 si 20), unui arbore (23) principal, cilindrii sunt etansati in blocul motor prin intermediul
unor portcilindri (4 $i 5), arborele principal se roteste pe cuzinetii montati in blocul motor, cat
si in baia de ulei (17), sistemul este inchis prin capace (5 si 11), cutia de viteze se afl3 in blocul
motor-baie de ulei si este formata din bratul (B4) apartinand mecanismului oscilant, in brat culi-
seaza un piston (31) hidraulic, ce este prins de mecanism (34), pistonul hidraulic este comandat
de o instalatie hidraulica, cu circuit inchis, cursa pistonului este masurati de senzorii (32 si 33)
ce transmit valoarea cursei unui calculator, care comanda un element de reglaj hidraulic, reglaj
ce reflecta marimea cursei pistonului, cursa mecanismului ia valori (H2) minime si maxime,
valorile cursei (H2) se reflecta in marimea unghiurilor de pendulare maxim si minim, valoarea
oscilatiei de impuls este data de marimea unghiurilor gi este transmisa de la mecanism (34 si
42), prin bolturi (35 i 41), unor biele (39 si 43) si unor bolturi (35 si 45), elementelor oscilatorii
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(40 si 44), care au montati nigte clicheti (38 i 46) ce transmit impulsuri oscilatorii rotii (47) de
clichet, marimea impulsului este daté de cursa pe care o face clichetul pe un arc de cerc al rotii
de clichet, cat si de frecventa pe care o are, la un moment dat, mecanismul oscilant, prin
marimea acceleratiei motorului, corespunzatoare turatiei, la un moment dat, mecanismul de
ungere si récire a cilindrilor este inclus in baia de ulei si este antrenat de citre arbore (23), prin
intermediul unui pinion ce transmite migcarea de rotatie pompei de apa tip melc si pompei de
ulei, prin intermediul pinionului si a axului, apa este adusa la radiator printr-un stut si refulata
in blocul motor printr-un canal, uleiul este aspirat de catre pomp3 printr-un sorb si refulat prin
extremitatea pompei de ulei in filtrul de ulei, mecanismul de distributie poate fi cel clasic, format
din supapele (25 si 28) comandate de nigte arbori cu came (26 si 28), cu aprindere prin
scanteie sau comprimare.

Presedintele comisiei de examinare: ing. loan Gurziu
Examinator: ing. Nicolae Murarus
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