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Plovouei pracovni plodina stavebnico=
vé konstrukce vlielend lodl se tyk4 rybéf-
stvi, kde Ped{ pifedeviim problematiku od=-
lovu ryb pomoci gdtahovich sit{ na p¥ehra-
déch a v&tSich vodnich plochéch. Vyndlez
sestévéd z plovouciho za¥{zen{ sestaveného
z d{18, a jeho podstata spoZiv4 v tom, %e
nosnou ¥4st tvoP{ nejménd dva plovéky l,
které jsou usporéddny se vzddlenosti vedle
sebe. Na plovédeich ) je spojenim jednotli-
vich d{1ld vytvolena nadstavba, podle. i%e=~
lu pou¥it{, Plovéky 1 jeou v predni ¥dsti
opatfeny vykyvnd uloZenymi vlednymi reme-

ny 2, pro pPipojenf pomocf z4visného zaifi-

zenf 11 k vledné lodi 4, se kterou tvoi{
po jednoduchém spojen! plovouci celek, kte-
ry je pohén&n lodnim motorem 17. Sm¥ér
plavby je ¥izen kormidlem 15, které je o-
vlédéno pomoci volantu 16, Obvod plovouci
pracovni plodiny vZetn® prostoru pro lodni
motor 17 Jje opat¥en zdbradlim 9. Stavebni~
covd konstrukce umo¥nuje zéménu jednotli-
vych 4118 a tfm i vyu¥it{ zékladniho prin-
cipu této plovouci sestavy pro jiné zpiso-
by &innosti na vodni hladini.
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Plovouci pracovni ploSina vleZené lod{, re3f problematiku odlovu ryb pomocf zdtaho=
vjch sft{ na p¥ehradédch a v&t3fch vodnich plochéch, Stavebnicové konstrukce tohoto zal{ze-
ni viak umo¥nuje 3irdf{ vyuZit{ p¥i pracovnf ¥innosti na vodnf hlading.,

Regula¥ni odlov a hospoddifskd t&Zba ryb pomocf zdtahovych siti se provéd{ pPevédin¥ za
pouZit{ v&t3ich kovovich lod{ pramicového typu, nebo za pouZit{ pontonovych lodf. P¥i pou-
¥it{ pramicovych lodf se sil zavé%f a vyddvé predevdim t¥mito zplsoby: pracovnl deska, na
které je sff sloZena je umfst¥na na p¥{di lod&. Zayéieni se proiédi na zp&tnf§ chod motoru,
z6d1 1lod¥ vpred. PFfd je v tomto pripad® zédf, odkud se sloZend sif vyddvs pohybem lod&.
V daldim p¥ipad® je pracovni deska se sit{ v piedni polovin& lod¥, motor je v z4di lodX.
Pfikpohybu lodd vpted se s{f vyddvé 3ikmo z boku lodi. ﬁejéastéji v3ak se pouZivd dvou
pramicovych lodf vzéjemn¥ spojenych lanem. P¥edni lod opatfené motorem, téhne za sebou
8 urditym odstupem druhou lod, na jeji% 24di je na pracovni desce sloZena sff, odkud se
vyddvéd. Vyhodou t&chto popsanych zplsobl je jednoduchost celého uspoFddéni, kterd umoZnu-
Jje pro tyto u¥ely & malymi néklady upravit ka¥dou v&t3f hospodé¥skou lod. Nevyhodou je
pPedeviim nizky stupen bezpe¥nosti lowebn{ skupiny, zvl143t¥ p#i préei v noci, p¥i nshlé
zm&né polasi{, p¥i preji%d&nf{ na lovidt¥ do v&t3fch vzddlenostf. Zhor3end ovladsatelnost
plavidla p¥i zavédZeni{ na zp&tnf chod motoru a p*i spojeni lod{ lanem. Nedostatek vhodného
prostoru pro pracovni ekupinu a potiebné vybaveni, obt{%né skldddnf velkych sftf, které
nepr{znivé zat&fujf lod v jednom mist&, co% zpravidla naruduje stabilitu lod® a sprévnou
funkei motoru, ktery byvé na opééném konci lod¥, PouZiti v¥t3fch pontonovych lodf Fedf
nedostatek prostoru a dd4steiné& i bezpelnost praéovni skupiny. Tyto lod¥ maj{ viek vzhle-
dem ke svym rozmérim znafnou hmotnost, &{m%¥ je zhorsena manévrovaeil schopnost na vods.

K pohonu je t¥eba pou¥ivat vfkonnfch motord, co% mé za nésledek zvy3enou spotiebu pohon-
nfch hmot. Obt{%¥nd ru¥n{ manipulace s t&mito plavidly, zv143t¥ v okrajfch vody pti sklé~-
dénf sf{t¥, ddle pFi udribs, prepravi a dklidu. Tato ¢innost vyZaduje jerdb a specielnt
Qozidlo, nebo p¥istavi¥t¥ s vytahem lodi a podobn¥. ’

V§se uvedené nedostatky Fe3f a odstranuje plovouei pracovnf plodina vle&ené lod{ po-
dle vyndlezuy, Podstata vynélezu spodivd v tom, Ze nejmén& dva plovéky jsou usporédény se
vzddlenost{ vedle sebe a opat¥eny v pfgdni tdsti vykyvn® uloZenymi vlednymi rameny pro
pfipojeni k vledné lodi pomoci zévdsného zarizent.

Plovouci pracovni plodina vleZend lodf se vyznaduje vysokym stupndm bezpe¥ros ti pii
préci na vodn{ hladin&. Prostorny stil pro z4tahovou sl a lehkd manipulace s plavidlem
v okraji vody umoZnuje rychlé a jednoduds{ sklédéni sitZ. Po provedeném z&tahu sitf Je
mo%no odpojit vle¥nou lod a piepravit ryby ge s{t& do mista urdenf a v této dob% sou¥asnd
zajistl pracovni skupina sloZeni si{t& na odpojenou pracovni plo3inu a p¥ipravi ji k daldf-
mu zétahu. Po ndvratu se pripoji lod k plodin¥ a miZe ndsledovat dald{ pracovni ¥innmost.
Timto pracovnim postupem se znaln& zkréti ztrétové &asy & zvy3{ se produktivita préce.

Velky prostor a nosnost plavidla umoZnuje sou¥asn® prepravit celou.pracovni skupinu vZet~
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né potebného vybaveni i nékladu ryb. Timto se zkrét{ ztrétové Zasy a dojde i k dspote po- -
honngch hmbt, predeviim tam, kde se na 1ovi5t§.pfeji!d£ do vzdtlonéd!toh mist a b¥Znou hosnr
podéekou lodf by bylo nutno tuto cestu t¥eba i n¥kolikrdt opakovat. Sestaveni z 4f18 u-
mo¥nuje snadnou monté% i demonté% celého za¥fzenf, dobrou manipulaeci s jednotlivymi afly,
coZ mé vyznam pfédevéim p¥i preprav¥. Jednoflivé d{ly je moZno ru¥nd nalofit na normélnf
nékladn{ vozidlo. Sestavenf z 4fld ﬁmo!ﬁuje provést snadnym zplsobem u¥klid plavidla v dobs
mimosezonni a chrénit ho tak pi*ed nep¥iznivymi vlivy povétrnosti, ¥im¥ dojde k prodlouZent
¥ivotnosti, Jednotlivé dfly je mo¥no dobie o¥istit a snadnym zplsobem obnovit ochranné né-
t&ry. Stavebnicové konetruice umo¥nuje vyménu jednotlivfch 4114 a snadnou adaptaci tohoto
zaPizeni pro 3irs{ vyuZit{ p¥i préei na vodni hladiné;__.

Na pfipojeném vykresu je zjednoduSend zndzornéna plovouci pracovni plodina vleZend
lodl v ﬁﬁdoryau.

Nosnou &ést{ plovouci pracovni plodiny jsou dva plovéky 1, tvarovaného profilu, se-
&ikmené po smiru plavby. quvéky 1 jsou hermeticky uzavieny a rozd¥leny na n¥kolik samo-
statnfch komoi, coZ tvoF{ plavidlo nepq?bpitglnym a dévéd zéruku bezpeénosti; Sela plové-
ki 1 jsou upraiena pro upevnéni vykyvnych:vléén&oh ramen 2. Spodni hrany plovgkﬁ 1 jsom _
vyztufeny a chréni je proti mechanickému podkozeni. Horn{ podélné hrany plovékd 1 jsou vy~
ztufeny profilovym materidlem, ktery je sou¥asnd apéjovaci p¥irubou pro ostatni 4 {1y, Oba
plovéky 1 jsou ve evé zddi vzdjemnd propojeny obdélnikovym rémem 3. Mezera mezi plovéky 1.
Je dmérné &i¥ce vlie¥né lodd 4. Predni dva vypliové rémy 5, kopfrujf s malou mezerou tvar
vledné 1lod¥ 4, jeji¥ z463 zasahuje do prostoru plovbtéi'pracovni plodiny a vytvéieji sou-
&asn& prostor pro 10&ni motor 17. Obdélnfkovy rém 3 a vyplhowé rémy 5 a plovéky 1 jsou
vzéjemnb sedroubovény. Pevnost a tuhost celé konstrukce zaji’tujf ava pfihradové nosniky 6,
svatené z uzavienfch profild a plochého materidlu. PF{hradové nosnfky 6 jsou seidroubovény
s obdélnikovym rémem 3 v zddi plovékd 1 a soulasnd vytvdleji zvySiené podpéry pro desku 7
stolu, na kterou se eklédd stf. Boén§ jsou pt*thradové nosniky 6 zpevndny vyztuhami ve tva-
ru k#{%8, Deska T stolu je vyrobena ze dfeva a je .jako jeden celek vsunuta na p¥fhradové
noaniky 6, kde je zajist¥na proti posunuti a vytvér{ souvislou mirn¥ sedikmenou olemova-
nou plochu v celé ¥{¥i plovouel pracovni plodiny. Podlaha plovouci pracovni plodiny je se-
stavena ze ti{ afevinfch lafovych ioétﬁ 8, které jsou vsunuty do obdélnikového rému 3 a do
viplnovych rémd § ; jsou zajistény proti vysunuti. Obvod praeovni'ploéiny a prostor pro
lodni motor 17 je opatfen zébradlim 3. V mist® F{zen{ vytvél{ zébradli 3 lavici pro obslu-
hu, jeji% sedadka 10 je sklopné pro moZ¥nost lepSiho pFistupu k vyklopenému lodnimu moto-
ru 17. Zébradlf @ je na obou bocich pracovni plodiny opat¥eno vyjimatelnym dilem, ktery
je zaji¥tdn proti samovolnému vysunutf. Spojeni plovouci pracovni plodiny s vle¥nou lo-
af 4, zaji!iuji‘vykyvné vlednd remena 2, kterd jeou se svym uloZenim pFisroubovéna k &e-
lim plovékd 1. Délka vikyvnfch vle¥nych ramen 2 je regulovatelnd z ddvodu vymezeni vile
mezi vle&nou lodf 4 a plovouei pracovni plodinou a vyrobnfch nep¥esnostf, Vykyvné vleZnd

ramena 2 jsou ukonZena 3roubem s okem, pro moZnost pripojeni k zév¥snému zarizenf 11, kte-
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ré je souldsti vlie¥né lod¥ 4. Zév¥sné zairizent 11 tvorf ty& prochdzejiel priZn& vlednou
lodf 4, bolnimi st¥nami pobl{i%¥ hornfho okraje, na jeji%¥ koncich, vn¥ vle¥né lods 4 Jjsou na
Zepech namontovény oto¥né vidlice 12 s vyjimatelnymi kolfky, jejich% plocha je zajiit¥na
proti vysunutf. Vlestni spojeni vle¥né lod¥ 4 s plovouc{ pracovni ploSinoa se provddf tak,
%e se oka vykyvnych vle¥nfch ramen 2 veunou do otodnych vidlic 12 na bocfch vlelné lodé 4
a apojeﬁi se provede zasunuiin dvou kolfkd. Vykyvné uloZeni vle¥nfech ramen 2 a éto¥né ulo=-
%ent otodnfech vidlic 12 umo¥nuje vyrovnéni rozd{lu p¥i nestejnomdrném zatf{%enf obou plavi-
del. Na vyplnovych rémech 5 ve dvou protilehljch mistech, kam zasshuje z4d vie#né 1lod¥ 4,
Jje vedent 13, které spolu s vykyvnymi vlednymi rameny 2 a z4visnym zaifzenim ;; a otodnymi
vidlicemi 12, vede ob¥ plavidla, vymezuje jejich vzéjemnou vili, zvl4it¥ pii zaté¥ent, kdy
pFendsf i ééstvsily; Vedenf 13 je zhotoveno z profilu tvaru U, v n¥mZ je upevn¥na pry%
StyFhranného profilu, kterdé pFichdz{ do styku s hornim.okféjem vle&n¥ lod¥® 4. V pfednt
Edsti vyplﬁoiych rémd 5, podél obvodu vledné lod¥ Avaﬁfkﬁiedeni 13 jsou ptisroubovény sm¥-
rem k hladin¥ kryci plechy 14, které p¥i vit3im popéru'vleéné lod¥® 4 a odleh&eni plovouci
pracovn{ plodiny, kryj{ vzniklou mezeru a zame:uji s£fIkén£ ;bdy od 3ikmfch néb&hd plovi-
kd 1 do vle¥né lod& 4 a z hlediska bezpeénos;iiﬁréeé brén{ i vzniku pfipadného drazu, Smér
plavby zajidtuje kormidlo 15, které je vzﬁl§dem’k'plovékﬂm 1, symetricky uloZeno a upevnd-
no v zadnf %ésti obdélnfkového rému 3. Vlastni ovlédénf kormidla 15 se provédf ru¥nd pomo-
c{ volantu 16 pes spojovact ty¥ a pievodovou skifh. Ovl&ddn{ kormidla 15, je mo¥no Pedit
i n¥kolika jinymi zpisoby. Pohyb.této celé plovouct sestavy zajidtuje lodnf motor 17, kte-
ry je upevnin na 24di vledné lod¥ 4. Ovladatelnost a manévrovaci schopnost této vle¥né se-
stavy je velmi dobréd. K obaluée je tPeba dvou pracovnikld, z nichZ jeden ovl4d4 1odni mo-
tor 17 na vle¥né lodi 4 a druhy z plovouci pracovn{ plodiny ovlddd pomoci volantu 16 kor-
midlo 15. Je mo¥no provést i ddlkové ovlddéni lodnfho motoru 17 nebo kormidla 15 a soustde
dit obsluhu celé plovouci sestavy do jednoho z‘téchto mist a ovlddat celé za¥fzenf jednim
pracovnikem. V p¥{pad¥, Z%e lodni Zroud pouiitéhoblodniholmotoru 17 zasahuje pod ﬁroiei
dna plovékd 1 i p¥i meximdlnim zat{¥en{ plovouci pracovn{ plo¥iny, zajistf »{dit smér
plavby lodnf motor 17 bez pouZit{ kormidla 15, Pro préei v noei je nutno vybavit toto za-
¥izenf vykonnym svitelnym zdrojem., Vhodné je pduliti lodnfho motoru 17 s dynamostartérem,
kde jé v okruhu viazena autobaterie a elektroinstalace Jje provedena podobnd jako u aufomo—

bilu.

Stavebnicové konstrukce plovouci pracovn{ plodiny vleené lod{, umoZnuje Hr¥f vice=
uZelové vyuZitf tohoto za¥fzeni, predeviim pfi hospoddPské ¥innosti na vEtdfch vodnich plo-
chéch. Krom& odlovu ryb pomoci zétahové sft¥ je moZno toto pracovanil zar{zeni prestavit
a uzplsobit i pro pln¥ni dalsdich pracovnich ﬁkonﬁ.:Na plodinu je moZno instalovat nZkolik
zésobnfkd s runim nebo mechanickym ovlédénimva'vyuZit toto zarizen{ k prov4ddnf{ krmeni,
vépnéni, hnojen{ a o3etFovéni vodnich pioch'pOmoci sypkého a tekutého materiflu, k prové-
d¥nf postfikd a dal#f{ jiné &innosti. Plocha»ﬁloéiny a sysfém konstrukce umofnuje umfstinf
a instalaeci rdzného strojniho a hospodéiskéﬁgiiafizeni, napitklad zarf{zeni k‘rozmeténi
kompostd a podobn&. Jednotlivé dfly ploéiny ﬁéou seSroubovény a je mo%no je upravit pro
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nédstavbu, pripadn& je zaménit za dfly, které umoZn{ vyuZit{ zdkladntho principu této plo-

vouc{ sestavy i pro dald{ jiné zpisoby Zinnosti na vodni hladind.

PREDMET VINAKLEZU

Plovouci pracovn{ ploéi;na»v‘io&_eﬁé "'J.odi seéhtava.jici Z plovékl a nadstavby, vyznaZuji-
of se tiﬁ, fe nejménd dva plovéky (1) jsou usporddény se vzddlenostf vedle sebe a opatie~
ny v predn{ 6~éati v&kyvné uloZenymi vlie¥nymi rameny (2) pro pripojent X vlieiné lodi (4)
pomoci zévéeného zafizenf (11). » .

1 vykres
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