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发明属于水利工程清理设备领域，为一种水

利工程闸口浮萍和垃圾清理装置，一种水利工程

闸口浮萍和垃圾清理装置,包括壳体，其特征在

于，所述壳体内设有清理装置，清理装置用于进

行水道内浮萍和塑料瓶等的清理，所述壳体内设

有分类装置，分类装置进行对浮萍与塑料瓶等的

简单分类并收集。本设备能够进行水利工程闸口

积攒的浮萍和塑料瓶等收集，在收集过程中，进

行浮萍的卷起收集，并能够对卷筒处进行剪切，

将浮萍剪短，浮萍将掉落进设备内部，保证了收

集效率，同时避免设备收集浮萍过多导致装置内

部卡死。在收集浮萍的同时也会进行对水面上漂

浮的塑料瓶等收集，能够处理水面上漂浮的大部

分杂物，能够做到清理整洁的效果。
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1.一种水利工程闸口浮萍和垃圾清理装置，包括壳体(10)，其特征在于，所述壳体(10)

内设有清理装置，清理装置用于进行水道内浮萍和塑料瓶等的清理，清理装置包括固定在

所述壳体(10)内部的回收清理腔(32)，所述回收清理腔(32)内固定设有电机支架(15)，所

述电机支架(15)外侧固定设有电机(11)，所述电机(11)的输出端设有输出轴(12)，所述输

出轴(12)上固定设有皮带限位块(13)，所述输出轴(12)上固定设有两个齿轮(17)，所述齿

轮(17)外侧设有卷浮萍装置，卷浮萍装置用于进行水面浮萍清理，所述齿轮(17)外侧设有

收集装置，收集装置用于收集水面上漂浮的塑料瓶等，所述壳体(10)内设有分类装置，分类

装置进行对浮萍与塑料瓶等的简单分类并收集。

2.根据权利要求1所述的一种水利工程闸口浮萍和垃圾清理装置，其特征在于：清理装

置包括固定在所述壳体(10)内部的回收清理腔(32)，所述回收清理腔(32)内固定设有电机

支架(15)，所述电机支架(15)外侧固定设有电机(11)，所述电机(11)的输出端设有输出轴

(12)，所述输出轴(12)上固定设有皮带限位块(13)，所述输出轴(12)上固定设有两个齿轮

(17)，所述齿轮(17)外侧设有卷浮萍装置，卷浮萍装置用于进行水面浮萍清理，所述齿轮

(17)外侧设有收集装置，收集装置用于收集水面上漂浮的塑料瓶等。

3.根据权利要求2所述的一种水利工程闸口浮萍和垃圾清理装置，其特征在于：卷浮萍

装置包括固定在所述回收清理腔(32)内部的四个带齿纹固定块(20)，所述带齿纹固定块

(20)外侧固定设有转动清理腔(16)，所述输出轴(12)伸入到所述转动清理腔(16)内并延伸

到所述转动清理腔(16)外侧，所述带齿纹固定块(20)下方设有齿纹，所述带齿纹固定块

(20)下方能够与所述齿轮(17)向啮合，每个所述带齿纹固定块(20)内滑动设有滑动支架

(19)，所述滑动支架(19)与所述带齿纹固定块(20)之间连接有弹簧(21)，每两个所述滑动

支架(19)之间的转动设有一个转动轴(18)，每个所述转动轴(18)上固定设有一个卷筒

(22)，每个所述转动轴(18)一端固定设有皮带限位块(13)，每个所述转动轴(18)与所述输

出轴(12)之间套有皮带(14)，所述皮带(14)在所述皮带限位块(13)限制下不会脱离，所述

回收清理腔(32)上固定设有两个伸缩轴架(25)，每个所述转动轴(18)空端转动在所述伸缩

轴架(25)内，两个所述滑动支架(19)上固定设有两个固定块(26)。

4.根据权利要求3所述的一种水利工程闸口浮萍和垃圾清理装置，其特征在于：收集装

置包括固定在每两个所述带齿纹固定块(20)之间的剪切腔(23)，所述剪切腔(23)能够将水

面上漂浮的塑料瓶等回收，所述剪切腔(23)内设有剪切装置，剪切装置用于进行缠绕在卷

浮萍装置上的浮萍剪切。

5.根据权利要求4所述的一种水利工程闸口浮萍和垃圾清理装置，其特征在于：剪切装

置包括转动在所述剪切腔(23)侧壁上的往复丝杠(24)，所述往复丝杠(24)上滑动设有剪切

滑块(28)，所述剪切滑块(28)内滑动设有带铰接滑杆(27)，所述带铰接滑杆(27)与所述剪

切滑块(28)之间连接有所述弹簧(21)，所述剪切滑块(28)内设有触发腔(48)，所述触发腔

(48)内固定设有固定杆(40)，所述固定杆(40)上转动设有触发转动板(31)，所述触发转动

板(31)上侧壁上固定设有触发块(46)，所述触发转动板(31)下侧壁上固定设有磁力块

(45)，所述带铰接滑杆(27)与所述触发转动板(31)采用铰接，所述剪切滑块(28)内转动设

有随动块(49)，所述随动块(49)上转动设有磁性转动块(47)，所述磁性转动块(47)与所述

随动块(49)之间连接扭簧，所述磁力块(45)与所述磁性转动块(47)上配有同相磁极，当所

述磁力块(45)向下时将所述磁性转动块(47)带动着向下，当所述磁力块(45)向上时，所述
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磁性转动块(47)根据扭簧的力向上转动，所述随动块(49)内部转动有所述往复丝杠(24)，

当所述磁性转动块(47)与所述往复丝杠(24)配合时，所述往复丝杠(24)将带着所述随动块

(49)同时转动，所述随动块(49)转动时将带动着所述剪切滑块(28)在所述往复丝杠(24)上

滑动，当所述磁性转动块(47)与所述往复丝杠(24)不配合时，所述往复丝杠(24)将空转，所

述剪切滑块(28)内固定设有驱动转块(44)，所述驱动转块(44)内设有蓄能扭簧(39)，所述

驱动转块(44)外侧滑动设有卡紧滑块(42)，所述卡紧滑块(42)与所述驱动转块(44)之间连

接有所述弹簧(21)，所述驱动转块(44)上转动设有两个卡紧杆(43)，所述卡紧杆(43)能够

将所述驱动转块(44)卡住，所述转动滑槽腔(30)内转动设有剪切刀(29)，所述转动滑槽腔

(30)与所述剪切刀(29)之间通过螺旋滑槽连接传动，所述剪切刀(29)外侧设有自动伸缩杆

(41)。

6.根据权利要求5所述的一种水利工程闸口浮萍和垃圾清理装置，其特征在于：分类装

置包括固定在所述壳体(10)下侧壁上的浮萍回收箱(37)，所述浮萍回收箱(37)外侧设有斜

传送带(36)，所述斜传送带(36)连接设有通孔运送板(35)，所述通孔运送板(35)上设有不

同尺寸的通孔，小通孔能让破碎的浮萍掉落金所述带铰接滑杆(27)内部，所述壳体(10)下

侧壁上固定设有驱动箱(33)，所述驱动箱(33)内转动设有水轮(38)，所述水轮(38)能够进

行操纵壳体(10)在水面上行进，所述驱动箱(33)内固定设有塑料瓶回收箱(34)，大通孔能

够让漂浮塑料瓶等掉落进所述塑料瓶回收箱(34)内。
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一种水利工程闸口浮萍和垃圾清理装置

技术领域

[0001] 本发明属于水利工程清理设备领域，尤其涉及一种水利工程闸口浮萍和垃圾清理

装置。

背景技术

[0002] 众所周知，水利工程主要研究工程水文、水利工程测量、水利钢筋混凝土、水工建

筑物、工程制图等方面的基础知识和技能，在水利工程领域进行工程规划设计、工程现场施

工、工程预算、水利设备维护维修。例如：修建坝、堤、溢洪道、水闸、渠道、渡漕、筏道、鱼道等

不同类型的水工建筑物。

[0003] 本设备能够进行水利工程闸口积攒的浮萍和塑料瓶等收集，在收集过程中，进行

浮萍的卷起收集，并能够对卷筒处进行剪切，将浮萍剪短，浮萍将掉落进设备内部，保证了

收集效率，同时避免设备收集浮萍过多导致装置内部卡死。

[0004] 在收集浮萍的同时也会进行对水面上漂浮的塑料瓶等收集，能够处理水面上漂浮

的大部分杂物，能够做到清理整洁的效果。

[0005] 在将浮萍和塑料瓶收集进设备后，进行对浮萍和塑料瓶等的分类，将可以进行回

收重复利用的塑料瓶回收，达到不仅清理了水面的作用，同时将资源回收重复的效果，保护

了自然环境。

发明内容

[0006] 本发明的目的是针对现有的技术存在上述问题，提出了一种水利工程闸口浮萍和

垃圾清理装置,本装置能够进行水利工程闸口处的浮萍和塑料瓶等回收，并能够进行卷浮

萍装置自清洁的效果。

[0007] 本发明的目的可通过下列技术方案来实现：一种水利工程闸口浮萍和垃圾清理装

置，包括壳体，其特征在于，所述壳体内设有清理装置，清理装置用于进行水道内浮萍和塑

料瓶等的清理，清理装置包括固定在所述壳体内部的回收清理腔，所述回收清理腔内固定

设有电机支架，所述电机支架外侧固定设有电机，所述电机的输出端设有输出轴，所述输出

轴上固定设有皮带限位块，所述输出轴上固定设有两个齿轮，所述齿轮外侧设有卷浮萍装

置，卷浮萍装置用于进行水面浮萍清理，所述齿轮外侧设有收集装置，收集装置用于收集水

面上漂浮的塑料瓶等，所述壳体内设有分类装置，分类装置进行对浮萍与塑料瓶等的简单

分类并收集。

[0008] 进一步的，清理装置包括固定在所述壳体内部的回收清理腔，所述回收清理腔内

固定设有电机支架，所述电机支架外侧固定设有电机，所述电机的输出端设有输出轴，所述

输出轴上固定设有皮带限位块，所述输出轴上固定设有两个齿轮，所述齿轮外侧设有卷浮

萍装置，卷浮萍装置用于进行水面浮萍清理，所述齿轮外侧设有收集装置，收集装置用于收

集水面上漂浮的塑料瓶等。

[0009] 进一步的，卷浮萍装置包括固定在所述回收清理腔内部的四个带齿纹固定块，所
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述带齿纹固定块外侧固定设有转动清理腔，所述输出轴伸入到所述转动清理腔内并延伸到

所述转动清理腔外侧，所述带齿纹固定块下方设有齿纹，所述带齿纹固定块下方能够与所

述齿轮向啮合，每个所述带齿纹固定块内滑动设有滑动支架，所述滑动支架与所述带齿纹

固定块之间连接有弹簧，每两个所述滑动支架之间的转动设有一个转动轴，每个所述转动

轴上固定设有一个卷筒，每个所述转动轴一端固定设有皮带限位块，每个所述转动轴与所

述输出轴之间套有皮带，所述皮带在所述皮带限位块限制下不会脱离，所述回收清理腔上

固定设有两个伸缩轴架，每个所述转动轴空端转动在所述伸缩轴架内，两个所述滑动支架

上固定设有两个固定块。

[0010] 进一步的，收集装置包括固定在每两个所述带齿纹固定块之间的剪切腔，所述剪

切腔能够将水面上漂浮的塑料瓶等回收，所述剪切腔内设有剪切装置，剪切装置用于进行

缠绕在卷浮萍装置上的浮萍剪切。

[0011] 进一步的，剪切装置包括转动在所述剪切腔侧壁上的往复丝杠，所述往复丝杠上

滑动设有剪切滑块，所述剪切滑块内滑动设有带铰接滑杆，所述带铰接滑杆与所述剪切滑

块之间连接有所述弹簧，所述剪切滑块内设有触发腔，所述触发腔内固定设有固定杆，所述

固定杆上转动设有触发转动板，所述触发转动板上侧壁上固定设有触发块，所述触发转动

板下侧壁上固定设有磁力块，所述带铰接滑杆与所述触发转动板采用铰接，所述剪切滑块

内转动设有随动块，所述随动块上转动设有磁性转动块，所述磁性转动块与所述随动块之

间连接扭簧，所述磁力块与所述磁性转动块上配有同相磁极，当所述磁力块向下时将所述

磁性转动块带动着向下，当所述磁力块向上时，所述磁性转动块根据扭簧的力向上转动，所

述随动块内部转动有所述往复丝杠，当所述磁性转动块与所述往复丝杠配合时，所述往复

丝杠将带着所述随动块同时转动，所述随动块转动时将带动着所述剪切滑块在所述往复丝

杠上滑动，当所述磁性转动块与所述往复丝杠不配合时，所述往复丝杠将空转，所述剪切滑

块内固定设有驱动转块，所述驱动转块内设有蓄能扭簧，所述驱动转块外侧滑动设有卡紧

滑块，所述卡紧滑块与所述驱动转块之间连接有所述弹簧，所述驱动转块上转动设有两个

卡紧杆，所述卡紧杆能够将所述驱动转块卡住，所述转动滑槽腔内转动设有剪切刀，所述转

动滑槽腔与所述剪切刀之间通过螺旋滑槽连接传动，所述剪切刀外侧设有自动伸缩杆。

[0012] 进一步的，分类装置包括固定在所述壳体下侧壁上的浮萍回收箱，所述浮萍回收

箱外侧设有斜传送带，所述斜传送带连接设有通孔运送板，所述通孔运送板上设有不同尺

寸的通孔，小通孔能让破碎的浮萍掉落金所述带铰接滑杆内部，所述壳体下侧壁上固定设

有驱动箱，所述驱动箱内转动设有水轮，所述水轮能够进行操纵壳体在水面上行进，所述驱

动箱内固定设有塑料瓶回收箱，大通孔能够让漂浮塑料瓶等掉落进所述塑料瓶回收箱内。

[0013] 当使用本设备时，将壳体放入到水面上，启动驱动箱内的水轮，水轮进行操控壳体

在水面上的行进方向，此时启动电机，电机带动着输出轴转动，输出轴转动带动着齿轮转

动，齿轮与带齿纹固定块下侧壁啮合传动进而带动着转动清理腔转动，在输出轴转动的同

时，经由皮带传递转动力，将带动着两个转动轴进行转动，转动轴带动着卷筒转动，进而得

到自身转动卷起浮萍的卷筒，和整体公转的转动清理腔，同时卷筒转动的过程中也会将塑

料瓶等卷起，并将塑料瓶等留在剪切腔外侧，在装置转动的过程中，能够进行大面积的浮萍

卷集，也可以将水面上漂浮的塑料瓶等进行一定量的收集，达到清理水面浮萍和塑料瓶等

较好的效果。
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[0014] 在转动清理腔的转动过程中，将滑动支架转动到与所述斜传送带旁边的壳体侧壁

接触，将滑动支架处将受到来自壳体的挤压力，滑动支架向轴心端处滑动，当滑动支架向中

心端处滑动时，伸缩轴架被压缩，带动着卷筒整体向下滑动，当滑动支架上的固定块向下滑

动的时候，固定块将挤压到带铰接滑杆，带铰接滑杆在剪切滑块内部向下滑动，剪切滑块带

动着触发转动板在固定杆上转动，此时触发转动板转动，磁力块向下滑动，将借用同相磁极

的磁力将磁性转动块向下排斥，磁性转动块与往复丝杠配合，往复丝杠带动着随动块进行

转动，同时剪切滑块会被带动着在往复丝杠上滑动，触发块向上抬升，挤压到卡紧滑块，卡

紧滑块处有弹簧连接，卡紧滑块向上滑动，带动着两个卡紧杆转动，松开对驱动转块的限

位，驱动转块在蓄能扭簧的作用下进行转动，驱动转块带动着转动滑槽腔转动，将剪切刀向

上转动抬升，剪切刀带动着自动伸缩杆抬升，自动伸缩杆设定几秒后向下滑动剪切刀，剪切

刀向下，带动着转动滑槽腔反向转动，带动着驱动转块反向转动，蓄能扭簧开始蓄能，同时

固定块脱离与带铰接滑杆限制，触发转动板将恢复原位，磁力块不再影响磁性转动块，磁性

转动块因为扭簧的原因脱离与往复丝杠的配合，剪切滑块不再在往复丝杠上滑动，同时触

发块不再挤压卡紧滑块，卡紧杆恢复原位将卡住驱动转块，整个过程中，剪切滑块在往复丝

杠上往复滑动，剪切刀将被卷起的浮萍切断，整个设备恢复到原位，等待下一次的运行。设

备在运行中将浮萍卷起收集起来，随着将浮萍运送到壳体内部，受到壳体内部侧壁挤压力

进行对浮萍的切割，能够做到设备的自清洁。

[0015] 被剪切破碎的浮萍掉落到壳体内部，同时经过剪切腔的运送，将漂浮塑料瓶等投

入到壳体内部，漂浮塑料瓶等和浮萍一同经过斜传送带的运送到通孔运送板上，经过通孔

运送板上的通孔，分别将浮萍和塑料瓶等投入到浮萍回收箱和塑料瓶回收箱内部，能够将

塑料瓶进行回收，达到资源重复利用的效果。

附图说明

[0016] 图1是水利工程闸口浮萍和垃圾清理装置的外观结构示意图。

[0017] 图2是水利工程闸口浮萍和垃圾清理装置的内部剖视图。

[0018] 图3是图2中A‑A方向剖视图。

[0019] 图4是图3中B处结构放大图。

[0020] 图5是图2中C处结构放大图。

[0021] 图中，10、壳体；11、电机；12、输出轴；13、皮带限位块；14、皮带；15、电机支架；16、

转动清理腔；17、齿轮；18、转动轴；19、滑动支架；20、带齿纹固定块；21、弹簧；22、卷筒；23、

剪切腔；24、往复丝杠；25、伸缩轴架；26、固定块；27、带铰接滑杆；28、剪切滑块；29、剪切刀；

30、转动滑槽腔；31、触发转动板；32、回收清理腔；33、驱动箱；34、塑料瓶回收箱；35、通孔运

送板；36、斜传送带；37、浮萍回收箱；38、水轮；39、蓄能扭簧；40、固定杆；41、自动伸缩杆；

42、卡紧滑块；43、卡紧杆；44、驱动转块；45、磁力块；46、触发块；47、磁性转动块；48、触发

腔；49、随动块。

具体实施方式

[0022] 以下是本发明的具体实施例并结合附图，对本发明的技术方案作进一步的描述，

但本发明并不限于这些实施例。
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[0023] 如图1所示，一种水利工程闸口浮萍和垃圾清理装置,包括壳体10，其特征在于，壳

体10内设有清理装置，清理装置用于进行水道内浮萍和塑料瓶等的清理，清理装置包括固

定在壳体10内部的回收清理腔32，回收清理腔32内固定设有电机支架15，电机支架15外侧

固定设有电机11，电机11的输出端设有输出轴12，输出轴12上固定设有皮带限位块13，输出

轴12上固定设有两个齿轮17，齿轮17外侧设有卷浮萍装置，卷浮萍装置用于进行水面浮萍

清理，齿轮17外侧设有收集装置，收集装置用于收集水面上漂浮的塑料瓶等，壳体10内设有

分类装置，分类装置进行对浮萍与塑料瓶等的简单分类并收集。

[0024] 如图2所示清理装置包括固定在壳体10内部的回收清理腔32，回收清理腔32内固

定设有电机支架15，电机支架15外侧固定设有电机11，电机11的输出端设有输出轴12，输出

轴12上固定设有皮带限位块13，输出轴12上固定设有两个齿轮17，齿轮17外侧设有卷浮萍

装置，卷浮萍装置用于进行水面浮萍清理，齿轮17外侧设有收集装置，收集装置用于收集水

面上漂浮的塑料瓶等。

[0025] 如图2和图3所示，卷浮萍装置包括固定在回收清理腔32内部的四个带齿纹固定块

20，带齿纹固定块20外侧固定设有转动清理腔16，输出轴12伸入到转动清理腔16内并延伸

到转动清理腔16外侧，带齿纹固定块20下方设有齿纹，带齿纹固定块20下方能够与齿轮17

向啮合，每个带齿纹固定块20内滑动设有滑动支架19，滑动支架19与带齿纹固定块20之间

连接有弹簧21，每两个滑动支架19之间的转动设有一个转动轴18，每个转动轴18上固定设

有一个卷筒22，每个转动轴18一端固定设有皮带限位块13，每个转动轴18与输出轴12之间

套有皮带14，皮带14在皮带限位块13限制下不会脱离，回收清理腔32上固定设有两个伸缩

轴架25，每个转动轴18空端转动在伸缩轴架25内，两个滑动支架19上固定设有两个固定块

26。

[0026] 如图2和图3所示，收集装置包括固定在每两个带齿纹固定块20之间的剪切腔23，

剪切腔23能够将水面上漂浮的塑料瓶等回收，剪切腔23内设有剪切装置，剪切装置用于进

行缠绕在卷浮萍装置上的浮萍剪切。

[0027] 如图2、图3、图4和图5所示，剪切装置包括转动在剪切腔23侧壁上的往复丝杠24，

往复丝杠24上滑动设有剪切滑块28，剪切滑块28内滑动设有带铰接滑杆27，带铰接滑杆27

与剪切滑块28之间连接有弹簧21，剪切滑块28内设有触发腔48，触发腔48内固定设有固定

杆40，固定杆40上转动设有触发转动板31，触发转动板31上侧壁上固定设有触发块46，触发

转动板31下侧壁上固定设有磁力块45，带铰接滑杆27与触发转动板31采用铰接，剪切滑块

28内转动设有随动块49，随动块49上转动设有磁性转动块47，磁性转动块47与随动块49之

间连接扭簧，磁力块45与磁性转动块47上配有同相磁极，当磁力块45向下时将磁性转动块

47带动着向下，当磁力块45向上时，磁性转动块47根据扭簧的力向上转动，随动块49内部转

动有往复丝杠24，当磁性转动块47与往复丝杠24配合时，往复丝杠24将带着随动块49同时

转动，随动块49转动时将带动着剪切滑块28在往复丝杠24上滑动，当磁性转动块47与往复

丝杠24不配合时，往复丝杠24将空转，剪切滑块28内固定设有驱动转块44，驱动转块44内设

有蓄能扭簧39，驱动转块44外侧滑动设有卡紧滑块42，卡紧滑块42与驱动转块44之间连接

有弹簧21，驱动转块44上转动设有两个卡紧杆43，卡紧杆43能够将驱动转块44卡住，转动滑

槽腔30内转动设有剪切刀29，转动滑槽腔30与剪切刀29之间通过螺旋滑槽连接传动，剪切

刀29外侧设有自动伸缩杆41。
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[0028] 如图2所示，分类装置包括固定在壳体10下侧壁上的浮萍回收箱37，浮萍回收箱37

外侧设有斜传送带36，斜传送带36连接设有通孔运送板35，通孔运送板35上设有不同尺寸

的通孔，小通孔能让破碎的浮萍掉落金带铰接滑杆27内部，壳体10下侧壁上固定设有驱动

箱33，驱动箱33内转动设有水轮38，水轮38能够进行操纵壳体10在水面上行进，驱动箱33内

固定设有塑料瓶回收箱34，大通孔能够让漂浮塑料瓶等掉落进塑料瓶回收箱34内。

[0029] 当使用本设备时，将壳体10放入到水面上，启动驱动箱33内的水轮38，水轮38进行

操控壳体10在水面上的行进方向，此时启动电机11，电机11带动着输出轴12转动，输出轴12

转动带动着齿轮17转动，齿轮17与带齿纹固定块20下侧壁啮合传动进而带动着转动清理腔

16转动，在输出轴12转动的同时，经由皮带14传递转动力，将带动着两个转动轴18进行转

动，转动轴18带动着卷筒22转动，进而得到自身转动卷起浮萍的卷筒22，和整体公转的转动

清理腔16，同时卷筒22转动的过程中也会将塑料瓶等卷起，并将塑料瓶等留在剪切腔23外

侧，在装置转动的过程中，能够进行大面积的浮萍卷集，也可以将水面上漂浮的塑料瓶等进

行一定量的收集，达到清理水面浮萍和塑料瓶等较好的效果。

[0030] 在转动清理腔16的转动过程中，将滑动支架19转动到与斜传送带36旁边的壳体10

侧壁接触，将滑动支架19处将受到来自壳体10的挤压力，滑动支架19向轴心端处滑动，当滑

动支架19向中心端处滑动时，伸缩轴架25被压缩，带动着卷筒22整体向下滑动，当滑动支架

19上的固定块26向下滑动的时候，固定块26将挤压到带铰接滑杆27，带铰接滑杆27在剪切

滑块28内部向下滑动，剪切滑块28带动着触发转动板31在固定杆40上转动，此时触发转动

板31转动，磁力块45向下滑动，将借用同相磁极的磁力将磁性转动块47向下排斥，磁性转动

块47与往复丝杠24配合，往复丝杠24带动着随动块49进行转动，同时剪切滑块28会被带动

着在往复丝杠24上滑动，触发块46向上抬升，挤压到卡紧滑块42，卡紧滑块42处有弹簧21连

接，卡紧滑块42向上滑动，带动着两个卡紧杆43转动，松开对驱动转块44的限位，驱动转块

44在蓄能扭簧39的作用下进行转动，驱动转块44带动着转动滑槽腔30转动，将剪切刀29向

上转动抬升，剪切刀29带动着自动伸缩杆41抬升，自动伸缩杆41设定几秒后向下滑动剪切

刀29，剪切刀29向下，带动着转动滑槽腔30反向转动，带动着驱动转块44反向转动，蓄能扭

簧39开始蓄能，同时固定块26脱离与带铰接滑杆27限制，触发转动板31将恢复原位，磁力块

45不再影响磁性转动块47，磁性转动块47因为扭簧的原因脱离与往复丝杠24的配合，剪切

滑块28不再在往复丝杠24上滑动，同时触发块46不再挤压卡紧滑块42，卡紧杆43恢复原位

将卡住驱动转块44，整个过程中，剪切滑块28在往复丝杠24上往复滑动，剪切刀29将被卷起

的浮萍切断，整个设备恢复到原位，等待下一次的运行。设备在运行中将浮萍卷起收集起

来，随着将浮萍运送到壳体10内部，受到壳体10内部侧壁挤压力进行对浮萍的切割，能够做

到设备的自清洁。

[0031] 被剪切破碎的浮萍掉落到壳体10内部，同时经过剪切腔23的运送，将漂浮塑料瓶

等投入到壳体10内部，漂浮塑料瓶等和浮萍一同经过斜传送带36的运送到通孔运送板35

上，经过通孔运送板35上的通孔，分别将浮萍和塑料瓶等投入到浮萍回收箱37和塑料瓶回

收箱34内部，能够将塑料瓶进行回收，达到资源重复利用的效果。

[0032] 与现有技术相比，本水利工程闸口浮萍和垃圾清理装置具有以下优点：

[0033] 1 .在装置转动的过程中，能够进行大面积的浮萍卷集，也可以将水面上漂浮的塑

料瓶等进行一定量的收集，达到清理水面浮萍和塑料瓶等较好的效果。
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[0034] 2.设备在运行中将浮萍卷起收集起来，随着将浮萍运送到壳体内部，受到壳体内

部侧壁挤压力进行对浮萍的切割，能够做到设备的自清洁。

[0035] 3.分别将浮萍和塑料瓶等投入到浮萍回收箱和塑料瓶回收箱内部，能够将塑料瓶

进行回收，达到资源重复利用的效果。

[0036] 以上所述仅为本发明的实施例，并非因此限制本发明的专利保护范围，凡是利用

本发明说明书及附图内容所作的等效结构或等效流程变换，或直接或间接运用在其他相关

的技术领域，均同理包括在本发明的专利保护范围内。
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图5
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