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Vynalez se tyka zafizeni pro manipulaci s paskovanymi
svazky desek, které obsahuje stohovaci nosi¢ (5) zptsobily
piepravovat paskované jednotky (2), umisténé na nosném
rostu (4), do skladovacich stohii a z nich. K protilehlym
stranam stohovaciho nosi¢e (5) jsou umistény zdvihaci
jednotky (23, 24) individualné pohyblivé a uspofadané pro
vzajemnou soudinnost pfi zdvihani a spousténi paskovanych
jednotek (2), spotivajicich na nosném rostu (4).Vynalez se
také tyka nosného rostu pro pouZiti v takovém zafizeni, jehoz
alespoii dva protilehlé okraje jsou opatfeny spojovacimi dily
(52, 55) pfi zavéSeni nosnych dild (31) zdvihacich jednotek
(23, 24) k rostu (4).
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Zarizeni pro manipulaci se svazky desek a nosny rodt fp;e—

pouiiti— takovenharizens

Oblast techniky

Vynalez se tyk& zaFizeni pro manipulaci s péaskovanymi
svazky desek obsahujici stohovaci nosid zplsobily pFfepravovat
paskované jednotky umist&né na nosném rodtu na skladovaci
plochu do skladovacich stoh® a ze skladovacich stoht. Vyndlez
se dale tyka nosného roitu pro pouZiti v uvedeném zafFizeni pro

manipulaci s paskovanymi svazky desek.

Dosavadni stav techniky

Zatizeni stejného typu jako za¥izeni podle vyﬁélezu jsou
pouzivana napf. ve skladovacich systémech ruznych deskoVYch
vyrobkl. Jedno takové zafrizeni Jje popsano ve zveFejn&ném
dokumentu WO 96/2012;. Toto za¥izeni zahrnuje skladovaci
ploéhu, na které jsou jednotky péskovanych deskovych svazki
skladovany ve stozich. K sob& sra¥ené uloZené stohy jednotek
tvofi skladovaci fadu. Pol&et za sebou jdoucich stohll ve
skladovaci fad&, stejné jako podlet paralelnich skladovacich
fad, miZe byt m&n&n podle potfeby. Jednotky Jjsou stohovany na
nosneém rodtu nebo na paletd. Pro pohyb stohovanych jednotek a
jejich nosnych ro3td na skladovaci ploSe je upraven stohovaci
nosic¢. Stohovaci nosi& je obkrofny nosi& tak =zvaného typu
lukki, ve kterém jednotka, kterd ma byt zvednuta a pFepravena
je drZena mezi vysokymi nohami ramu obkro&ného nosice. Obkroény
nosi¢ Jje wuzplsoben k pohybu po kolejové draze a zahrnuje
zdvihaci mechanizmus vhodny  pro pohybovani paskovanymi
jednotkami desek s jejich nosnymi roSty do skladovacich stohll a
ze skladovacich stohll. Zvedaci mechanizmus obkrodného nosice
obsahuje upinaci dily nebo drapaky navzajem spojené na hornich
koncich ptfiénymi nosniky. Vzhledem ke konstrukci zdvihaciho
mechanizmu a dal$iho vybaveni, vyZaduje toto provedeni

obkro¢ného nosic¢e béZné konstrukce znac¢ny dodateény prostor
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kolem jeho horniho konce. Mimo to konstrukce zdvihaciho
mechanizmu umoZiiuje, aby pfi vykladdani obkro&ného noside, byl

zvednut na poZadovanou pracovni vysku pouze v cilovém misté&.

Podstata vynéalezu

Cilem vyndlezu je poskytnout stohovaci nosi& s konstrukci

nového typu zplsobilou pfekonat nevyhody b&Zné techniky.

Vynéalez je principialné charakterizovan zdvihacimi
jednotkami prizplsobenymi protilehlym stranam stohovaciho
nosice, pricemZ uvedené zdvihaci Jjednotky jsou individualné
pohyblivé a wuzptisobené k vzdjemné spolupraci p¥i zvedani a
spousSteni péskovanych deskovych Jjednotek spo&ivajicich na

‘nosném rostu.

Pfesn&ji je vyndlez charakterizovan tim, co je uvedeno v

pfipojenych narocich.

Uspofadani podle vyndlezu mé& vyznamné vyhody. Prostor
vyZadovany zafizenim byl podstatn& zmenSen. Kombinace nosného
" roStu se spolupracujicimi upinécimi dily podle vynalezu
poskytuje konstrukci, kterd pFfekonava pFedchozi stav techniky
jednoduchosti a spolehlivosti. Stohovaci nosi& podle vynélezu
nabizi U&inn&jsi vyuZiti skladovaci plochy. Navic jsou sniZeny
vyrobni néklady za¥izeni. Pracovni rychlost zafizeni Dbyla
zlepSena tim, Ze nezatiZené upinaci dily se mohou svisle
- pohybovat béhem pfemistovani stohovaciho nosi&e, aniZ by jim v
tom branily stohy desek uloZené na skladovaci plofe. Vysledkem
je dosaZeni zna¢né véts3i skladovaci vykonnosti neZ je k

dispozici v predchozim stavu techniky.

Prehled obradzkd na vykresech

Dale bude vynalez podrobnéji zkoumdn s pomoci prikladu s

odkazy na pripojené vvykresy, na kterych

obr. 1 znadzornuje provedeni vyuZivajici =zafizeni podle

vynalezu;
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obr. 2 zn&zornhuje provedeni =zafizeni podle vyndlezu v

bokorysu;

obr. 3 znézorfiuje zafizeni podle vyndlezu v pohledu ve

sméru A z obr. 2;

obr. 4 zndzortiuje provedeni zdvihaciho mechanizmu v

za¥izeni;

obr. 5 znazorfuje provedeni nosného rodtu pouZitého v

obr. 6 znazornuje nosny rod8t pouZity v zaFizeni v &elnim

pohledu;
obr. 7 znazoriiuje detail A z obr. 6.

Pfiklady provedeni vyndlezu

Na obr. 1 je =zndzornéno provedeni vhodné pro vyuZiti
zafizeni podle vyndlezu. Provedeni obsahuje skladovaci plochu
1, na které jsou péaskované jednotky skladovadny ve stozich. Za
sebou jdouci stohy 3 desek tvo¥i skladovaci Fadu. Podet =za
sebou jdoucich stoht jednotek v #ad&, stejn& jako pocet
paralelnich skladovacich fad, miZe byt mé&nén podle potfeby.
Paskovane jednotky 2 jsou stohovany na nosném roStu 4 zvaném v
textu paleta. Prfeprava Jjednotek 2 a palet 4 ve skladu je
zjistovana pomoci stohovaciho noside 5. Stohovaci nosi¢ 5 je z
vyhodou pojizdny obkro&ny nosid&, znamy také jako nosi& lukki,
pficemZ zvedané a pfepravované paskované jednotky se pohybuiji
ve zdviZené poloze mezi vysokymi nohami obkroé¢ného nosice,
opatfenymi koly. Stohovaci nosi¢ je uzptsoben k pohybu po draze
6, tvofené napf. kolejnicemi, pomoci obvyklych pohanécich
prostfedkli. Stohovaci nosi& 5 je vybaven zdvihacim mechanizmem
zplsobilym pohybovat jednotkami s jejich paletami do
skladovacich stohl 3 a ze skladovacich stoht. KaZdd skladovaci
fada Jje umisténa mezi parem sousednich kolejnic 6 tvoricich

dréahu, pficemZ skladovaci fada Jje uloZena mezi nohami
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skladovaciho nosice opatfenymi koly. Skladovaci systém dale
zahrnuje uUstroji 7 pro manipulaci s jednotkami. Toto tstroji 7
pro manipulaci s jednotkami je opatfeno prepravnim prostfedkem
pro pfijmuti paskované jednotky 2, nap¥. =z vyrobnich linek

desek, a jeji pfeddni k dal3i manipulaci.

Vyndlez popsany v pfitomné prihladce se vztahuje zejména
na stohovaci nosi¢ 5 a paletu 4 s nim spolupracujici. Stohovaci
nosi¢ je vyobrazen na obr. 2 a 3. Vyobrazeni také zZznazornuji
dvé na sob& navzdjem stohované jednotky. Stohovaci nosid
obsahuje radm s v podstaté& svislymi sloupovymi nohami 11, 12,
13, 14 navzajem spojenymi na jejich spodnich koncich rozpérnymi
nosniky 15, 16 probihajicimi rovnobé&Zné& s pfFepravnim smdrem
nosice a dale na jejich hornich koncich rozpé&rnymi nosniky 17,
18 probihajicimi rovnobé&?né s pfepravnim smérem noside stejnd
Jako pEilnymi rozp&rnymi nosniky 19, 20 orientovanymi nap¥ic k
pfepravnimu sméru nosie. Stohovaci nosi& je vybaven pFepravnim
dstrojim jako jsou kola 21, 22, kterd jsou pohandna b&Znym
hnacim udstrojim (nezn&zornéno). Stohovaci nosi& dale zahrnuje
zdvihaci mechanizmus obsahujici prvni zdvihaci FJednotku 23
uzpusobenou k &innosti ve spojeni s parem sloupovych noh 11, 12
stohovaciho nosice, které Jsou umistdny na prvni strand
stohovaci fady a druhou =zdvihaci Jjednotku 24 wuzplsobenou k
Cinnosti ve spojeni s parem sloupovych noh 13, 14 stohovaciho
nosicCe, které jsou umistény na druhé strané stohovaci Fady. V
provedeni znézornéném na vyobrazenich jsou zdvihaci Jjednotky
23, 24 wuzpusobeny k pohybu mezi dvojici jejich pfisludnych
sloupovych noh, ‘s moZnosti, Ze Jjsou témito nohami neseny.
Stohovacl nosi¢é mé& samozfejm& prostfedky pro zvedadni a
spoudténi uvedenych =zdvihacich jednotek. Mohou byt pouZity
prostfedky pro zvedani a spoudténi kaidé zdvihaci jednotky
oddélené&, napfr. obsahujici alesponl jeden hnaci h¥idel a alespoil
jeden zdvihaci prostredek 25, 26 jako je zdvihacil fetéz, pas
nebo lano, které Jje spojeno prvnim svym koncem, nap¥., k
uvedenému hnacimu h¥ideli a svym druhym koncem k té&lu zdvihaci

jednotky nebo, alternativné&, prochazi na hnaci h¥idel a/nebo
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zdvihaci jednotku. V provedeni znazorndném na vyobrazeni,
zdvihaci mechanizmus obsahuje Fetézy 25, 26 s obéma konci
pfipojenymi ke zdvihaci jednotce 23, p¥icemZ hnaci hFidel
umistény na horni &asti uvedené zdvihaci jednotky Jje opatten
hnacim feté&zovym kolem pro kaZzdy fetéz a spodni &&st zdvihaci
jednotky je pZislu$né opatfena napinacim fetézovym kolem, ptes
které feté&z prochézi. Ka?déd ze zdvihacich jednotek je
uspofadana pro ovladani na obou koncich pomoci oddélenych
zdvihacich mechanizmi. Bé&€Zné Jje umistd&n Jjeden zdvihaci
mechanizmus na kaZdém konci zdvihaci jednotky. Hnaci h¥idele
jsou uzplsobeny pro pohon hnaci jednotkou 27 s vyhodou
opatfenou redukci 28. Hnaci Jjednotka 27 mbZe byt tvofena
elektrickym motorem, napfiklad motorem s klecovou kotvou.
ProtoZe Jjsou hnaci h¥idele namontovany béZnym zplsobem v
loZiskéch pripevné&nych k télu zdvihaciho mechanizmu je tento
systém odbornikdm v oboru dobfe znémA z ptredchoziho stavu

techniky a nepotfebuje tedy Z4dné dalsi vysvétleni.

Zarizeni podle vyndlezu je principi&lné& charakterizovano
zdvibhacimi  jednotkami 23, 24 wumisténymi na protilehlych
stranach stohovaciho nosi&e, p#¥idem? uvedené zdvihaci jednotky
Jsou individudlné& pohyblivé a uzptsobené k sou&innosti pri
zdvihéni a spoudténi paskovanych deskovych jednotek
spocivajicich na nosném rosdtu 4. Zdvihaci jednotka 23, 24
zahrnuje nosné dily 31 nakladu, ptripadné nosny ro3t 4 zahrnuje
spojovaci dily 53 pro zav&Seni nosného rodtu 4 k zdvihacim
jednotkéam 23, 14 alesponl béhem zdvihaci operace. Nosné dily 31
nakladu a spojovaci dily 53, 54 Jjsou opatfeny vzajemnéd
zapadajicimi <vary. Pro tento u&el mliZe byt nosny dil 31
nadkladu opatfen nap¥. konzolovou &asti 32 vystupujici v pravém

Uhlu ve vodorcvné rovin& bé&hem zdvihaci operace.

V. provedznil znazornéném na vykresech je ka?dé zdvihaci
jednotka ovlédana dvéma hnacimi h¥ideli, na kterych jsou
umistény zdvihaci Fetézy 25, 26 slouzici k zdvihani a spoudténi

zdvihaci jedncztky 23, 24. Otad¢eni hnacich hridelt je zajisténo
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napr. pomoci hnaci jednotky 27 vybavené stridadem s proménnym
kmitoc¢tem a wUhlovym impulsnim kodérem nebo podobnym polohovym
pfevodnikem. Tak mohou byt hnaci h¥idele pohédnény s extrémné
vysokou polohovou presnosti. JestliZe je podet hnacich jednotek
vétsi neZ jedna, pak prvni z hnacich jednotek miZe byt tak
zvana hlavni hnaci Jjednotka, zatimco ostatni jsou tak zvané
pfidruZené hnaci jednotky. Pak pfidruZené jednotky nésleduiji
pfesné pohyby hlavni Jjednotky, =zaloZené nap¥f. na #idicich
signalech =ziskanych z dhlovych impulsnich kodér a tak
zajistuji, Ze vodorovné polohy zdvihacich jednotek 23, 24
zistanou extrémné dobfe synchronizované ve stejné rovind.
Mimoto toto uspfadani vyluéuje'deviace v polohach zdvihacich

jednotek 23, 24 z vodorovné roviny p¥i nevyvaZeném nakladu.

Provedeni zdvihaci jednotky 24 za¥izeni podle vynalezu je
znadzornéno na obr. 4. Zdvihaci jednotka obsahuje réamovou d&éast
30 s na ni oto¢né uloZenym nosnym dilem 31 s alespoil jednim
nosnym povrchem 32 spo¢ivajicim na op&rném povrchu nosného
rostu 4. K opaénym konclm ramové J3asti 31 Jjsou ptipojeny
valeCkové dily 33, 34, 35, 36 uzplsobené k pojiZdéni po
opérnych plochadch sloupovych noh 11, 12, ;é, 14 stohovaciho
nosice. Stohovaci nosi& dale zahrnuje prost¥edky 37, 38 pro
pohybovani uvedeného nosného dilu alespoili mezi prepravni
polohou a klidovou polohou nosného roftu. Uvedené prostfedky
pro pohybovani uvedenym nosnym dilem mohou obsahovat nap#¥.
pneumaticky ovlada¢ 37, 38 jako je pneumaticky valec. Nosny dil
31 je namontovén svou horni &&sti vyklopné&, kolem h#idele 39,
40, na ramovou c&ast zdvihaci Jjednotky. Pomoci pneumatickych
valcovych jednotek 37, 38 je nosny dil 31 wuzplsoben k
vykonavani pohybu, ktery pf¥ivadi nosny povrch 32 nosného dilu
pod odpovidajici opérny povrch nosného rodtu 4. Zdvihaci
jednotka Jje dale opat¥ena zavédenimi 41, 42, 43, 44 pro
zdvihaci prvek Jjako Je zdvihaci Fetéz. Provedeni zdvihaci
jednotky zn&zorné&né na vykresech je dale vybaveno vyrovnavacim

systémem pouZivajicim ovlédaci wvalcové Jjednotky 45, 46 na
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kazdem konci zdvihaci jednotky 23, 24 dovolujicim nakléanéni

zdvihacich jednotek jestliZe je to potrebné.

Podle ptfednostniho provedeni je nosny rost 4 nebo nosné
paleta vytvorena ze dvou podélnych nosnikl 50, 51 s mnoZstvim
mezi nimi umisténych p¥icek 52. Podélné nosniky 50, 51 Jjsou
opatfeny vystupujicimi podpérami 53, ke kterym miZe byt zavé&3en
nosny povrch 32 nosného dilu 31 zdvihaci jednotky stohovaciho
nosice 5. Nosny roSt ma Zebfikovou konstrukci. PFi&ky 52 tvori
nosnou konstrukci pod péaskovanymi jednotkami desek na nich
spoCivajicimi. S vyhodou je nosny rodt zhotoven o né&co vétsi
nebo stejny jako jsou maximdlni rozméry nejvét3i desky ve
vyrobnim programu. Pak miZe byt na jednom nosném rodtu umisténo
vedle sebe vice men$ich jednotek. Aléspoﬁ dva protilehlé okraje
53, 55 nosného roStu nebo palety Jjsou vytvarovany do opé&rnych
povrchl 54 zplsobilych zapadnout do tuchopnych nosnych povrchii
32 nebo uchopnych prostfedkd nosnych dildt zdvihacich jednotek
23, 24. V provedeni zndzornéném na vykresech je vystupujici
podpérny okraj 53 nosného roStu sklon&n smérem dold od
vodorovné roviny o uUhel a. Zatimco ﬁhél o mdZe pohybovat v
Sirokém rozsahu v souladu s potfebami ur&itych provedeni, v

provedeni zobrazeném na vykresech je velikost thlu a od 5° do

30°, bé&Zn& od 10° do 15°.

N~

Stohovaci nosic 5 je béZné opatten prosttedky
(nezndzornénymi na vykresech) pro umisté&ni nosného ro$tu.
Uvedené umistovaci prost¥edky obsahuji snimadové prostfedky,
nap¥. fotobufiky, umisténé na nosnych dilech, nebo uchopnych
prostfedcich 23, 23 zdvihaci jednotky stohovaciho nosice a
spolupracujici prvky, napf. reflexivni plochy umisténé na
nosném rostu 4. Uchopné dily 23, 24 uchopi nosny ro3t 4 alespon
za dva podpeérné okraje 53, 54 vytvarované na opacnych stranach
roStu. Mimo to jsou uchopné dily Jjsou opatfeny bé&Znymi prvky
zajistujici drZeni uchopnych dildh na nosném ro3tu. Takové
zajidtujici prostfedky mezi Jjinym zahrnuji induktivni snimace

mezni polohy a tlakové snimace poZadované v ovladacim systému
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pracujicim s tlakovym médiem. V uspofadani podle vynalezu
zaloZeném na soudinnosti ucelové konstruovaného nosného rostu
se zapadajicimi zdvihacimi jednotkami neni pot¥eba udrZovat
nepferu$ovany tlak nosnych dild zdvihacich jednotek na nosny
ro$t béhem zvedacich a pFfepravnich operaci, protoZe nosné dily
Jjsou usporadany k =zavéZeni nosného roftu. Tak je zabrandno
pisobeni neZadoucich sil na vnéjsi konstrukce jako dJe ram

stohovaciho nosice.

Odbornikim v oboru je z¥ejmé, Ze vyndlez neni omezen vyie
popsanymi pfikladnymi provedenimi, ale spife mlZe byt ménén v

rozsahu a duchu pf¥ipojenych naroki.
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PATENTOVE NAROKY

1. Zafizeni pro manipulaci s paskovanymi jednotkami desek
obsahujici stohovaci nosi& (5) zpusobily prepravovat paskované
Jjednotky (2) umist&né na nosném rodtu (4) na skladovaci plochu
do skladovacich stoht a ze skladovacich stoht, vyznadujici se
tim, Ze obsahuje zdvihaci jednotky (23, 24) umist&né na
protilehlych stranadch stohovaciho nosi&e (5), pridemZ zdvihaci
jednotky (23, 24) jsou individudlné pohyblivé a uzptsobené pro
souCinnost p¥i zdvih&ni a spousténi péaskované jednotky desek

spoc¢ivajicich na nosném rodtu (4).

2. Zafizeni podle naroku 1, vyznadujici se tim, Ze
zdvihaci jednotka (23, 24) obsahuje hosné dily (31) nékladu a
nosny ro8t (4) obsahuje spojovaci dily (53) pro zavéZeni
nosného roStu (4) na zdvihaci jednotky (23,24) alespoil b&hem

zdvihaci operace.

3. Zatizeni podle néroku 1 nebo 2, vyznadujici se tim, Ze
obsahuje nosné dily (31) nakladu a spojbvaci dily (53, 54) Jjsou

opat¥eny vzadjemné do sebe zapadajicimi tvary.

4. Zatizeni podle kteréhokoliv =z narokl 1 aZ 3,
vyznac¢ujici se tim, Ze nosny dil (31) je opatfen vystupujici
¢asti (32) tvorici uvhel s vodorovnou rovinou béhem =zdvihaci

. operace.

5. Zatizeni podle kteréhokoliv 2z ndrokd 1 aZ 4,
vyznacdujici se tim, Ze kaZdad ze zdvihacich jednotek (23, 24) je
ovladana dvéma hnacimi h¥ideli poha&n&jicimi zdvihaci prostredky
(25, 26), napf. zdvihaci fetézy, a hnaci hfidele jsou zpusobeny
pro pohon hnaci jednotkou (27) opatfenou st¥idadem s promé&nnym
kmitoCtem a uUhlovym impulsnim kodérem nebo podobnym polohovym

ptevodnikem.

6. Zafizeni podle kteréhokoliv =z néarokd 1 aZ 475

vyznacdujici se tim, Ze pFi podtu ovladacich prosttedkd (27)
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vétsim neZ jedna je prvni z ovladacich prostfedkd tak zvany

hlavni ovlada¢ a ostatni jsou tak zvané pridruZené ovladade.

7. Nosny roSt pro pouziti v =zafrizeni podle naroku 1,
vyznadujici se tim, Ze alespoii dva protilehlé okraje nosného
roStu (4) jsou opatfeny spojovacimi dily (53, 55) zpusobilymi
zavésSeni nosnych dila (31) zdvihacich jednotek k nosnému rodtu

(4) .

8. Nosny ro8t podle nadroku 7, vyznadujici se tim, Ze
spojovaci dily nosného rostu (4) jsou tvoreny podpé&rnymi okraiji
(53, 55), sklonénymi smérem dold o wthel (o) z vodorovné

roviny.
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