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(64) Zapojeni datového adaptoru, zejména pro diskovou pamét
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Vyndlez se tykd zapojeni datového adaptoru, zejména pro diskovou pam&E.

Datovy adaptor transformuje data do tvaru vhodného pro z&pis do diskové pam&ti
a pfi &teni z diskové pamdti. Diskové pamé&t, nap¥iklad s pruZnym magnetickym diskem,
je ovldddna zpravidla samostatnou ¥fdici jednotkou, kterd je ddle p¥ipojena na spolupra-
cujic{ za¥fzenf{, nap¥fklad poditad. Znamé datové adaptory jsou souldsti ¥idicf{ jednotky,
jeZ je pomérné objemnd a nelze jich pouZfit jako samostatny funk&ni celek, nebot jsou
konstruovdny pro danou ¥idic{ jednotku.

Uvedené nevyhody odstranuje zapojenf{ datového adaptoru, zejména pro diskovou pam&t
podle vyndlezu, jehoZ podstatou je, Ze skupina vstupl prvnfho a? posledniho bitu posuvného
registru tvo¥{ soudasné& skupinu vstupl prvniho a% poslednfho bitu zapojeni, skupina
vystupt prvniho aZ posledniho bitu posuvného registru, z nichZ vystup prvniho a posledniho
bitu je navic pfipojen na skupinu vstupl prvniho a poslednfho bitu kodéru a vystup prvniho
a? osmého bitu je navic p¥ipoejn na skupinu vstupd prvniho a% osmého bitu identifikace
missingu, tvo¥{ soudasn& skupinu vystupd prvniho a% poslednfho bitu zapojeni, p¥epinaci
vystup kodéru je p¥ipojen na pt¥epinaci vstup posuvného registru, jehoZ druhy datovy
vystup tvo¥i soufasné& datovy vystup zapojeni, ¥f{dici{ vystup kodéru je p¥ipojen na prvni
fi{dic{ vstup &itale bitd, kdefto jeho prvn{ ¥fdic{ vstup tvo¥{ soufasn& prvni ¥idici
vstup zapojeni, prvnf{ synchroniza&ni vystup kodéru je pfipojen na prvni synchronizani
vstup obvodu dtenych dat, kdeZto jeho druhy synchroniza&ni vystup je p¥ipojen na druhy
synchroniza&ni vstup obvodu &tenych dat a na prvni synchroniza®ni vstup &{tade bitt,
prvni #fdic{ vstup obvodu identifikace missingu je p¥ipojen na druhy ¥{dici vstup &itade
bitd a tvo¥{ soufasné druhy ¥fdici vstup zapojenf, prvni ¥{dicf vstup obvodu &tenych
dat je pfipojen na druhy ¥idic{i vstup obvodu identifikace missingu, na t¥etf ¥idict
vstup &itade bith a tvo¥{ soudasné t¥eti ¥fdicf vstup zapojeni, datovy vstup obvodu
&tengch dat tvo¥i soudasn& datovy vstup zapojenf, prvni datovy vystup obvodu &tenych
dat je pfipojen na datovy vstup posuvného registru a na datovy vstup obvodu identifikace
missingu, druhy datovy vystup obvodu &tengch dat je p¥ipojen na prvni datovy vstup kodéru,
kdeZto jeho prvni hodinovy vystup je p¥ipojen na druhy hodinovy vstup obvodu identifikace
missingu, druhy hodinovy vystup obvodu &tenych dat je p¥ipojen na t¥eti hodinovy vstup
obvodu identifikace missingu, kdeZto jeho ¥{dici vystup je p¥ipojen na t¥eti ¥idici
vstup obvodu identifikace missingu, t¥etf hodinovy vystup obvodu &tenych dat je p¥ipojen
na hodinovy vstup &ftade bitd, jehoZ prvni synchronizaéni vystup je pfipojen na synchroni-
zadni vstup obvodu identifikace missingu, &tvrty ¥{idic{ vstup obvodu identifikace missingu
tvof{ soulasné& &tvrty ¥idici vstup zapojeni, kdeZto jeho prvni ¥idici vystup je pFfipojen
na druhy ¥idic{ vstup obvodu &tenych dat, prvni ¥{idici vystup obvodu identifikace missingu
je pfipojen na t¥et{ ¥Fidici vstup &itade bith, kdeZto jeho prvni blokovaci vystup je
pfipojen na blokovaci vstup &fitae bith a jeho druhy blokovaci vystup tvo¥i soulasné
blokovaci vystup zapojenl, ¥idicf vystup &ftade bitl je pFipojen na druhy ¥idic{ vstup
kodéru, kdeZto jeho hodinovy vystup je p¥ipojen na prvni hodinovy vstup obvodu identifi-
kace missingu, na hodinovy vstup kodéru a na hodinovy vstup posuvného registru, druhy
synchronizaéni vystup &ftafe bitl je p¥ipojen na prvni synchroniza&ni vstup kodéru a
na synchroniza&ni vstup posuvného registru, kdeZto jeho t¥etf synchroniza&ni vystup
je pfipojen na druhy synchroniza&nf vstup kodéru a tvo¥i soufasné& synchronizadni v¢stup
. zapojeni.

V¢hodou zapojeni datového adaptoru, zejména pro diskovou pamd3t podle vyndlezu je
jehd jednoduchost, spolu s rychlym polftaem, pfipadn& jeho procesorem, nahrazujicim
fodici jednotku, tvo¥i celek o malém objemu, .a sice men#fm neZli dosavadni ¥fdic{ jednotky
diskovych pamdtf, p¥i&em¥ jako samostatné jednotky lze datového adaptoru poufit p¥i
konstrukci novych ¥idicich jednotek o malém objemu.

p¥fklad zapojeni datového adaptoru, zejména pro dlskovou paméE podle vyndlezu je
zndzornén na pripojeném vykrese v blokovém schématu
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Skupina vstupd 11 prvniho aZ Sestnactého bitu Sestndctibitového posuvného registru
1 pro signdl DZ0 aZ DZ15 tvo¥i soucasné skupinu vstupd 61 prvniho aZ Sestndctého bitu
zapojeni pro p¥ipojeni na nezndzornény politad. Skupina vystupl 011 prvniho aZ Sestndctého
bitu Sestndctibitového posuvného registru 1 pro signdl DO aZ D15, z nichZ vystup prvniho
a $estndctého bitu pro signdl DO a D15 je navic na skupinu vstupd 21 prvniho a Zestnéctého
bitu kodéru 2 a vystup prvniho aZ osmého bitu pro signdl DO aZ D7 je navic p¥ipojen
na skupinu vstupl 31 prvniho a% osmého bitu obvodu 3 identifikace missingu, tvofi soudasné

skupinu vystuptd 061 prvniho aZz Sestndctého bitu zapojeni pro p¥ipojeni na po¢itacd.

P¥epinaci vystup 021 kodéru 2 pro signdl MC je pf¥ipojen na pfepinaci vstup 13 Sestndcti-
bitového posuvného registru 1, jehoz druhy datovy vystup 024 pro signél WD tvoti soudasn&

datovy vystup 063 zapojeni pro pripojeni na nezndzornénou diskovou pamék.

Ridici vystup 025 kodéru 2 pro signdl ZFDF je pfipojen na prvni ¥idici vstup 51
&itage 5 bitl, kdeZto jeho prvni ¥{dicl vstup 22 pro signdl WM tvofi soudasn® prvni
F{dici vstup 62 zapojeni pro p¥ipojeni na poZita&. Prvni{ synchronizalni vystup 022 kodéru
2 pro signal C2zZC je p¥ipojen na prvni synchroniza&ni vstup 45 obvodu 4 Ctenych dat,
kdezto jeho druhy synchronizaéni vystup 023 pro signdl CzD je p¥ipojen na druhy synchronizaéni

vstup 44 obvodu 4 ¢tenych dat a na prvni synchronizaéni vstup 52 ¢itae 5 bitd.

Prvni Fidici vstup 34 obvodu 3 identifikace missingu pro signdl VO je ptipojen
na druhy ¥idici vstup 53 &itade 5 bitl a tvo¥i souasnd druhy ¥idici vstup 63 zapojeni
pro pripojeni na pocitac¢. Prvni ¥idici vstup 41 obvodu 4 Ctenych dat pro signdl RE je
pfipojen na druhy Fidic{ vstup 35 obvodu 3 identifikace missingu, na t¥eti ¥{dic{i vstup
54 &itaCe 5 bitQ a tvofi soucasné t¥eti ¥idici vstup 64 zapojeni pro pfipojenf na polita&.
Datovy vstup 42 obvodu 4 &tenych dat pro signal RD tvo¥i soutasn& datovy vstup
65 zapojeni pro p¥ipojeni na diskovou pamét. Prvni datovy vystup 041 obvodu 4 &tenych
dat pro signdl STD je pripojen na datovy vstup 12 Sestndctibitového posuvného registru

1l a na datdby vstup 33 obvodu 3 identifikace missingu.

Druhy datovy vystup 042 obvodu 4 &tenych dat pro signdl QRD je pF¥ipojen na prvni
datovy vstup 23 kodéru 2, kdeZto jeho prvn{ hodinovy vystup 043 pro signdl QA je pfipojen
na druhy hodinovy vstup 36 obvodu 3 identifikace missingu. Druhy hodinovy vystup 044
obvodu 4 &tenych dat pro signdl QC je p¥ipojen na tfeti hodinovy vstup 37 obvodu 3 identi-
fikace missingu, kdefto jeho Fidici vstup 045 pro signdl RDW je pYipojen na t¥eti ¥idici

vstup 38 obvodu 3 identifikace missingu.

T¥et{ hodinovy vystup 046 obvodu 4 &tenych dat pro signdl DW je p¥ipojen na hodinovy
vstup 55 ¢itafe 5 bitd, jehoZ prvni synchronizaéni vystup 051 pro signdl CBC je p¥ipojen

na synchroniza&ni vstup 40 obvodu 3 identifikace missingu.

Ctvrty ¥idici vstup 39 obvodu 3 identifikace missingu pro signdl SEEK tvo¥i soulasné
Stvrty ¥idici vstup 66 zapojeni pro p¥ipojeni na podita&, kdefto jeho prvni ¥idici v¥stup
031 pro signdl RDWI je p¥ipojen na druhy ¥idici vstup 43 obvodu 4 &tenych dat. Prvni
¥idici vystup 032 obvodu 3 identifikace missingu pro signdl ITBI je pfipojen na t¥eti
¥idici vstup 57 &itale 5 bitd, kdeZto jeho prvni blokovaci vystup 033 pro signdl BROM
je p¥ipojen na blokovaci vstup 56 ¢itade 5 bith a jeho druhy blokovaci vystup 034 pro
signdl MOK tvofi soudasné blokovaci vystup 062 zapojeni pro pripojeni na poditaéd.

Ridici vystup 052 &ftage 5 bith pro signdl RE je p¥ipojen na druhy ¥idici vstup
27 kodéru 2, kdeZto jeho hodinovy vystup 053 pro signél CL je ptfipojen na prvni hodi-
novy vstup 32 obvodu 3 identifikace missingu, na hodinovy vstup 26 kodéru 2 a na hodinovy
vstup 14 8estndctibitového posuvného registru 1. Druhy synchronizaéni vystup 054 &itale
5 bitd pro signdl KSI. je pfipojen na prvni synchronizadni vstup 24 kodéru 2 a na synchro-

nizaéni vstup 13 festndctibitového posuvného registru 1, kdeZto jeho t¥eti synchroniza&ni -
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vystup 055 pro signdl KSL je p¥ipojen na druhy synchroniza®ni vstup 25 kodéru 2 a tvo
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soufasné synchronizadni vystup 064 zapojeni pro p¥ipojeni{ na politad.

zZapojeni bude pracovat i s osmibitovym posuvnym registrem, pFicem? &fta¢ 5 bitl

bude nastaven na &itdnf{ do osmi bitil.

Cinnost adaptoru lze popsat v souvislosti se dv&ma reZimy, a sice s refimem &teni
dat a reZimem z4pisu dat. ReZim Cteni dat se d&li na dva podreZimy, a to na &teni dat,
kterd jsou kédovdna metodou DF a na &tenf dat, kterd jsou kbédovana metodou MFM. Volba
téchto podreziml se provdd{ hladinou signdlu VO, a to hladina L signdlu VO nastavuje
&teni dat kédovanych metodou DF a hladina H signdlu VO nastavuje &teni dat kdédovanych
metodou MFM.

Po celou dobu reZimu ¢teni dat se nesmi hladina signdlu VO ménit. ReZim &teni dat zalfind

pfechodem hladiny L na H signdlu RE. Signdl SEEK md hladinu L. Hladina H signdlu RE

pfepne obvod &tenych dat na vyhodnocovdni ¢tenych dat. Po p¥eétenf nékolika bitd &tenych
dat signdlu RD se dotdhne Fizeny vnit¥ni oscildtor obvodu 4 &tenych dat na frekvenci .__
&tenych dat a vystupni signdl upravenych &tenych dat STD je synchronni se signédlem DW,
ktery reprezentuje &tené hodinové impulsy pro seriovy zdpis do Sestnéctibitového posuvného
registru 1 a posouvdni &tenych dat v tomto posuvném registru 1. Vlastni zdpis a posouvéani
¢tenych dat v Sestndctibitovém posuvném registru 1 se provddi pomoci zm&ny hladiny z H

na L signdlu CL, ktery je vytvofen na p¥epinadi hodinovych impulst v &itadi 5 bitu.

Tento pfepinad je ¥izen signdlem RE a to tak, Ze hladina L signdlu RE p¥epne p¥epinal
‘na signdl z&pisovych impulsd CZD a hladina H signdlu RE p¥epne p¥epfna& na signdl &tenych
hodinovych impulst DW.

Vyhodnocovéni &tenych dat signdlu RD v obvodu 4 &tenych dat probfhd nésledovné.
Pfechod hladiny H na L signdlu RD zplsobi zm&nu hladiny L na H signdlu QRD. Tato zm&na
uvolnf v 8asovém zdroji kodéru 2 generovani zpofd&ného impulsu signdlu C2D, ktery je
v reZimu &tenf{ dat vyuZivan pro vyhodnoceni &tenych dat. Tento zpoidé&ny signdl CZD za-
jistuje p¥echod hladiny H na signdlu QRD. M&-1i signdl QRD hladinu H nebo L, pak pfechod
hladiny z H na L signdlu QC zajist{ zm&nu hladiny L na H nebo H na L signdlu STD.

Rozd{l v p¥echodech hladin signélﬁ QRD a STD je vyuZivdn v obvodu 4 &tenych dat

na neust&lé nastavovani sprdvné fdze signdlu DW vzhledem ke st¥ednimu kmito&tu &tenych
dat RD. V reZimu z&pis dat hladina L signdlu RE zplsobi, Ze obvod 4 &tenych dat ignoruje
signdl RD a je v tomto re%imu nastavovdn na kmitodet zdpisovych hodinovych impulsd pomoci
signdld CZC a CZD, které jsou navzdjem synchronni. Samotnému &teni dat p¥edchédz{ proces
nastaveni sprdvné féze signdlu &tenych hodinovych impulst DW vzhledem k obsahu &tenych
dat, pomoci signdlt RDW a RDWI, nastaveni &itade 5 bitd tak, aby étené,data byla spravné&
oddélovédna po bytech pomoci signdlu ICBI a identifikace missingového bjtﬁ v datech kddo-
vanych metodou DF nebo identifikace missingovych bytd v datech kédovanybhfmetodou MFM.

VeSkerou tuto &innost zajiStuje obvod 3 identifikace missingu pomoci Qéech vstupnich
signdlt. Hladina L signdlu RE vy¥azuje tento obvod z &innosti a zaji¥tuje, Ee.yystupni
sign&ly MOK, LCBI a RDWI maj{ hladinu H a sign&l BROM m& hladinu L. M&-1li sighAl RE
hladinu H a signdl SEEK hladinu L, pak jsou-li identifikovdna &tend data v opa®né. fdzi
vi¢i signdlu &tenych hodinovych impulst DW, obvod 3 identifikace missingu zajisti p¥echod
hladiny H na L signdlu RDWI.

Tento p¥echod zajisti zm&nu féze signdlu &tenych hodinovych impulsd DW v obvédu
4 &tengch dat o 180° a soudasnd hladiny H na L signdlu RDW, ktery v obvodu 3 identifikace
missingu zajistf{ zp&tny p¥echod hladiny L na H sign&lu RDWI a tento opé&t v obvodu 4
&tenych dat zp&tny pfechod hladiny L na H signdlu RDW. Je-1i poditadem vyhodnoceno né&-
kolik definovangch bytl, které pfedchdzejf missingovému bytu, zm&n{ podftal hladinu
L na H signdlu SEEK. P¥elte-li se definovany obsah dat, ktery znamend zaldtek missingového
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bytu, obvod 3 identifikace missingu zajist{ vytvofeni impulsu, to je p¥echod hladiny
H na L zpét signdlu LCBI, ktery nastavuje &itaZ 5 bitd do sprdvného stavu vzhledem ke
¢tenym datim.

Nésledujici data missingového bytu jsou vyhodnocena co do obsahu i co do synchroni-
zace jednotlivych byt a je-1i identifikovédn missingovy byte v datech kddovanych metodou
DF nebo posloupnost missingovych byt v datech kédovanych metodou MFM, pak obvod 3 identi-
fikace missingu zajist{ p¥echod hladiny H na L signdlu MOK, po&ita® je informovén o tom,
Ze missing byl identifikovén a zalind vlastn{ &teni dat, které ndsleduje bezprostredné&

za missingovym bytem.

Pro identifikaci missingu jsou vyuZivdny signdl QA a CBC, které jsou synchronni
se signdlem &tenych hodinovgch impulsd DW, p¥fpadn& CL. Signdl QC slouZ{ v obvodu 3
identifikace missingu k odstranéni neZfddoucich parazitnich impulsd, které vznikaji v
obvodu 3 identifikace missingu pfi posouvadni &tenych dat Sestndctibitovym posuvnym re-
gistrem 1. Ctend data jsou paralelizovéna v Zestndctibitovém posuvném registru 1 a do
poéitale jsou odesfldna po datové sbérnici se signdly DO aZ D15 a‘maji platnost p¥i
pfechodu hladiny H na L signdlu KSL, ktery je do poditade prendfen spolu se signédly
DO a¥ D15.

ReZim zapis dat do diskové paméti zaind pf¥echodem hladiny H na L signdlu RE. Signél
SEEK md pF¥echod hladiny H na L soulasné se signdlem RE nebo m& trvale hladinu L, a to
po celou dobu reZimu z&pis dat. Data, kterd se zapisujf, jsou z datové sbd&rnice se signdly
DZ0 a¥ DZ15 p¥ivedena na paralelni vstupy Sestndctibitového posuvného registru 1 a po-
moc{ impulsu signdl MC, ktery prepind k6d Sestnictibitového posuvhého registru na para-
lelni 2z4pis, a s nim synchronné opoZd&ného impulsu signdl KSL, jehoZ inverzni impuls
KSL slouzi k synchronizaci p¥enosu dat po datové sb&rnici se signdly DZ0 a% Dzl1l5, jsou
data zapisovéna paraleln& do Sestndctibitového posuvného registru 1. V dobé mimo impuls
data seriové posouvdna v $estndctibitovém posuvném registru 1 pomoc{ signdlu CL, ktery
je vytvofen na prepina&i hodinovych impulsl v &itadi 5 bitd ze signdlu CZD a vystupni
signdly D0 a D15 slouZf v kodéru 2 synchronné se signdlem CzD ke kodovéani dat metodou
MFM.

v¢stupn{ signdl WD kodéru 2 reprezentuje seriovd data kédovand pro zépis do diskové
pam&ti v&etnd kompenzaci okrajovych impulsl ve skupin& dvou nebo vice impulsl s nejvy$s{i
frekvenc{, které ndsleduji t&sn& po sob&. Je-1li kédovén missingovy byte, pak je po&italem
zm&n&na hladina signdlu WM z H na L na tak dlouho, aby se setkala se zménou hladiny
H na L signdlu KSL. Touto zm&nou se signdl WM zapife do pamdti v kodéru 2 na celou dobu
kbédovani missingového bytu. 24pis v této paméti se zru3i opé&t zmé&nou hladiny H na L
signdlu KSL, kterd se setkala s hladinou H signdlu WM. Casovy odstup zm&n hladin signdld
KSL a WM zajistuje po&fital.

Hladina L signdlu RE zaji$tuje, %e signdl QRD md hladinu H a tato hladina zajistuje
v kodéru volnob&%ny chod &asového zdroje, ktery je nezbytny pro proces kddovani. Caso-
vy ‘zdroj kodéru 2 je vyuZivdn v obou reZimech zdpis i &teni, ale v ka%dém z nich md
odli%nou funkci. Volba reZimu zépis se provaddi hladinou H signdlu RE a volba reZimu
¢ten{ hladinou L sign&lu RE. Synchronni &innost refimu &teni i zdpisu zajiZfuje &itad
5 bitl, ktery &itd hodinové impulsy CL a generuje tak impulsy signdlu KSL, p¥ipadné
KSL. &{ta& 5 bitd je nastavovdn v reZimu &teni signdlem LCBI a je-1li provad&no &teni
dat kédovanych metodou DF, tak je je3td nastavovadn signdlem ZFDF tak, aby byla zajisté&na
sprdvnd fé&ze hodinovych a datovych impulsl v Sestndctibitovém posuvném registru 1
vzhledem k impulsim signdlu KSL, které odd&luji data po bytech.

Vyndlezu lze vyuZit zejména u diskovych paméti, napfiklad u diskové pam&ti s pruZ-

nym magnetickym diskem.
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PREDMET VYNALEZU -

zapojeni datového adaptoru, zejména pro diskovou pamét, vyznalené tim, Ze skupina
vstupl (11) prvniho aZ poslednfho bitu posuvného registru (1) tvofi soudasn& skupinu
vstupt (61) prvniho aZ posledniho bitu zapojeni, skupina vystupi (011) prvniho aZ posledniho
bitu posuvného registru (1), z nichZ vystup prvniho a posledniho bitu je navic pF¥ipojen
na skupinu vstupii (2?) prvniho a posledniho bitu kodéru (2) a vystup prvniho aZ osmého
bitu je navic p¥ipojen na skupinu vstuplt (31) prvniho aZ osmého bitu obvodu (3) identifikace
missingu, tvo¥i soudasn& skupinu vystupd (061) prvniho aZ posledniho bitu zapojeni,
prepinaci vystup (021) kodéru (2) je p¥ipojen na pfepinaci vstup (15) posuvného registru
(1), jeho% druhy datovy vystup (024) tvofi soulasné datovy vystup (063) zapojeni, ¥fidici
vystup (025) kodéru (2) je pfipojen na prvni ¥idici vstup (51) &itale (5) bitd, kdeZto
jeho prvnf ¥idici vstup (22) tvo¥i soulasn& prvni fidici vstup (62) zapojeni, prvni
synchronizaéni vystup (022) kodéru (2) je p¥ipojen na prvni{ synchroniza&ni vstup (45)
obvodu (4) &tenych dat, kdeZto jeho druhy synchronizaéni vy¢stup (023) je pfipojen na
druhy synchroniza&ni vstup (44) obvodu (4) &tenych dat a na prvni synchronizaéni vstup
(52) &itade (5) bith, prvni ¥idici vstup (34) obvodu (3) identifikace missingu je p¥i-
pojen na druhy ¥{dici vstup (53) &itale (5) bith a tvori souCasné druhy ridici vstup
(63) zapojeni, prvni ¥fdici vstup (41) obvodu (4) &tenych dat je p¥ipojen na druhy ¥idici
vstup (35) obvodu (3) identifikace missingu, na t¥feti ¥idici vstup (54) &itace (5) bitd
a tvori soudasnd tfetf ¥idici vstup (64) zapojeni, datovy vstup (42) obvodu (4) &tenych
dat tvoFi soulasné datovy vstup (65) zapojeni, prvni datovy vystup (041) obvodu (4)
&tenych dat je pfipojen na datovy vstup (12) posuvného registru (1) a na datovy vstup
(33) obvodu (3) identifikace missingu, druhy datovy vystup (042) obvodu (4) Ctenych
dat je pfipojen na prvni datovy vstup (23) kodéru (2), kdezto jeho prvni hodinovy vystup
(043) je p¥ipojen na druhy hodinovy vstup (36) obvodu (3) identifikace missingu, druhy
hodinovy vystup (044) obvodu (4) &tenych dat je ptipojen na t¥eti hodinovy vstup (37)
obvodu (3) identifikace missingu, kdeZto jeho fidici vystup (045) je p¥ipojen na tf¥etd
¥idic{ vstup (38) obvodu (3) identifikace missingu, t¥eti hodinovy vystup (046) obvodu
(4) &tenych dat je p¥ipojen na hodinovy vstup (55) ¢itade (5) bitd, jehoZ prvni synchroni-
zadni vystup (051) je p¥ipojen na synchronizadni vetup (40) obvodu (3) identifikace
missingu, Stvrty ¥idici vstup (39) obvodu (3) identifikace missingu tvo¥i soucasné ctvrty
fidic{ vstup (66) zapojeni, kdezto jeho prvni ¥fdici vystup (031) je pripojen na druhy
¥{dic{ vstup (43) obvodu (4) &tenych dat, prvni ¥idici vystup (032) obvodu (3) identi-
fikace missingu je p¥ipojen na t¥eti ¥idici vstup (57) &itade (5) bitl, kdeZto jeho
prvni blokovaci vystup (033) je pFipojen na blokovaci vstup (56) &ftace (5) bitl a jeho
druhy blokovaci vystup (034) tvo¥i soudasn& blokovaci vystup (062) zapojeni, ¥fdici
vystup (052) &itade (5) bitl je p¥ipojen na druhy ¥idic{ vstup (27) kodéru (2), kdeZto
jeho hodinovy vystup (053) je p¥ipojen na prvni hodinovy vstup (32) obvodu (3) identifikace
missingu, na hodinovy vstup (26) kodéru (2) a na hodinovy vstup (14) posuvného registru
(1), druhy synchronizadni vystup (054) &itade (5) bitt je p¥ipojen na prvni synchronizaénf{
vstup (24) kodéru (2} a na synchroniza&ni vstup (13) posuvného registru (1), kdeZto
jeho t¥eti synchroniza&ni vystup (055) je p¥ipojen na druhy synchronizaéni vstup (25)

kodéru (2) a tvofi soulasné synchronizadni vystup (064) zapojeni.

1 vykres
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