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REIVINDICACIONES

1. Un procedimiento de correccion de la desalineacion por traslacion entre miembros de sujecién macho y hembra
para evitar un falso roscado, caracterizado porque el procedimiento comprende:

insertar un extremo de ataque de un miembro de sujecion macho en un miembro de sujecion hembra, en el que
el miembro de sujecién hembra comprende:

al menos una rosca de sujecion hembra formada en un interior del miembro de sujecion hembra,

al menos una rosca de ataque hembra formada en el interior del miembro de sujecién hembra, teniendo la al
menos una rosca de ataque hembra una ranura en la cresta, y

en el que el miembro de sujecion macho comprende:
un vastago que tiene un extremo de ataque para su insercién en el interior del miembro de sujecién hembra;

al menos una rosca de sujecion macho formada en el exterior del vastago como una pluralidad de filetes de
rosca adaptados para acoplarse con la al menos una rosca de sujecion hembra;

al menos una rosca de ataque macho formada en el exterior del vastago en el extremo de ataque que es al
menos un medio filete alrededor del vastago y comprende un perfil curvado definido por un arco que tiene un
radio aproximadamente igual a un radio de un arco que es tangente a ambos flancos de un perfil de rosca de la
al menos una rosca de sujecion macho y por debajo de la linea de paso de la al menos una rosca de sujecion
macho; y

hacer girar los miembros de sujecién uno con respecto al otro, mientras que la al menos una rosca de ataque
macho del miembro de sujecién macho pasa por encima y no se enrosca en la ranura de la cresta de la al menos
una rosca de ataque hembra del miembro de sujecién hembra.

2. Un procedimiento de correccién de la desalineacion por traslacion entre los miembros de sujecion macho y
hembra para evitar un falso roscado, de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado porque la rosca de ataque
macho tiene al menos un filete de tres cuartos alrededor del vastago.

3. Un procedimiento de correccion de la desalineacién por traslacion entre los miembros de sujecion macho y
hembra para evitar un falso roscado, de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado porque la rosca de ataque
macho tiene al menos un filete de uno y un quinto alrededor del vastago.

4. Un procedimiento de correccion de la desalineacion por traslaciéon entre los miembros de sujecion macho y
hembra para evitar un falso roscado, de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado porque los perfiles de rosca
macho de cada seccioén transversal entre los extremos de la rosca de ataque macho se definen por arcos que tienen
aproximadamente el mismo radio.

5. Un procedimiento de correccion de la desalineacién por traslacion entre los miembros de sujecion macho y
hembra para evitar un falso roscado, de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado porque al menos una rosca
de ataque macho es mas corta en un extremo inicial del filete de la rosca de ataque macho y mas alta en el otro
extremo del filete de la rosca de ataque macho, en el que la rosca de ataque macho comprende una cresta que tiene
una altura que cambia a una razén sustancialmente constante entre los extremos del filete de la rosca de ataque
macho.

6. Un procedimiento de correccién de la desalineacion por traslacion entre los miembros de sujecion macho y
hembra para evitar un falso roscado, de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado porque la rosca de ataque
macho comprende un flanco de la rosca de ataque macho que se ancla a la raiz de un filete de rosca adyacente a lo
largo de toda la longitud de la rosca de ataque macho.

7. Un procedimiento de correccion de la desalineacién por traslacion entre los miembros de sujecion macho y
hembra para evitar un falso roscado, de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado porque la rosca de ataque
macho comprende un perfil que tiene una altura y forma adaptadas para resistir un falso roscado en una ranura en la
cresta de una rosca de ataque hembra en el interior de un miembro de sujecién hembra.

8. Un procedimiento de correccién de la desalineacion por traslacion entre los miembros de sujecion macho y
hembra para evitar un falso roscado, de acuerdo con la reivindicacién 1, caracterizado porque una hélice de rosca
continua comprende la al menos una rosca de atague macho y la al menos una rosca de sujeciéon macho.

9. Un procedimiento de correccion de la desalineacién por traslacion entre los miembros de sujecion macho y
hembra para evitar un falso roscado, de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado porque comprende ademas
al menos una rosca anti-cruz macho que pasa sobre sobre las roscas de sujecion hembras del miembro de sujecién
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hembra a medida que los miembros de sujecion macho y hembra se hacen girar uno respecto al otro, por lo que un
eje longitudinal del vastago y un eje longitudinal del miembro de sujecion hembra se alinean sustancialmente de
forma co-lineal.

10. Un procedimiento de correccién de la desalineacién por traslacién entre los miembros de sujecion macho y
hembra para evitar un falso roscado, de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado porque comprende ademas
al menos una rosca anti-cruz macho que tiene un diametro exterior menor que el diametro mayor de la al menos una
rosca de sujecién macho, y en el que la al menos una rosca anti-cruz macho comprende una superficie exterior que
es una forma curva aproximada por una pluralidad de superficies planas y curvas y tiene un perfil que se ajusta
dentro de un perfil de al menos una rosca de sujecién macho.

11. Un procedimiento de correccion de la desalineacién por traslacion entre los miembros de sujecion macho y
hembra para evitar un falso roscado, de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado porque comprende ademas
al menos una rosca anti-cruz macho que alinea un eje longitudinal del vastago y un eje longitudinal del miembro de
sujecion hembra, en el que una hélice de rosca continua comprende la al menos una rosca de ataque macho, la al
menos una rosca anti-cruz macho, y la al menos una rosca de sujecion macho.

12. Un procedimiento de correccién de la desalineacién por traslacién entre los miembros de sujecion macho y
hembra para evitar un falso roscado, de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado porque comprende ademas
un punto guia formado en el extremo de ataque del vastago.

13. Un procedimiento de correccion de la desalineacién por traslacion entre los miembros de sujecion macho y
hembra para evitar un falso roscado, caracterizado porque el procedimiento comprende:

insertar un extremo de ataque de un miembro de sujecion macho en un miembro de sujecion hembra, en el que
el miembro de sujeciéon hembra comprende:

al menos una rosca de sujecion hembra formada en un interior del miembro de sujecion hembra,

al menos una rosca de ataque hembra formada en el interior del miembro de sujecion hembra, teniendo la al
menos una rosca de ataque hembra una ranura en la cresta, y

en el que el miembro de sujecion macho comprende:
un vastago que tiene un extremo de ataque para su insercion en el interior del miembro de sujecién hembra;

al menos una rosca de sujecion macho formada en el exterior del vastago como una pluralidad de filetes de
rosca adaptados para acoplarse con la al menos una rosca de sujecién hembra;

al menos una rosca de ataque macho formada en el exterior del vastago en el extremo de ataque que es al
menos un medio filete alrededor del vastago y es mas corta en un extremo inicial del filete de la rosca de ataque
macho y mas alta en el otro extremo del filete de la rosca de ataque macho, en el que la al menos una rosca de
ataque macho comprende una cresta que tiene una altura que cambia a una razén sustancialmente constante
entre los extremos del filete de la rosca de ataque macho, y en el que la rosca de ataque macho comprende un
flanco de la rosca de ataque macho que se ancla a la raiz de un filete de rosca adyacente a lo largo de toda la
longitud de la rosca de ataque macho; y

hacer girar los miembros de sujecion uno con respecto al otro, mientras que la al menos una rosca de ataque
macho del miembro de sujecién macho pasa por encima y no se enrosca en la ranura de la cresta de la al menos
una rosca de ataque hembra del miembro de sujecién hembra.

14. Un procedimiento de correccién de la desalineacién por traslacién entre los miembros de sujecion macho y
hembra para evitar un falso roscado, de acuerdo con la reivindicacion 13, caracterizado porque la rosca de ataque
macho tiene al menos un filete de tres cuartos alrededor del vastago.

15. Un procedimiento de correccion de la desalineacién por traslacion entre los miembros de sujecion macho y
hembra para evitar un falso roscado, de acuerdo con la reivindicacion 13, caracterizado porque la rosca de ataque
macho tiene al menos un filete de uno y un quinto alrededor del vastago.

16. Un procedimiento de correccién de la desalineacién por traslacién entre los miembros de sujecion macho y
hembra para evitar un falso roscado, de acuerdo con la reivindicacion 13, caracterizado porque los perfiles de
rosca macho en cada seccidn transversal entre los extremos de la rosca de ataque macho se definen por arcos que
tienen aproximadamente el mismo radio.

17. Un procedimiento de correccion de la desalineacién por traslacion entre los miembros de sujecion macho y
hembra para evitar un falso roscado, de acuerdo con la reivindicacion 13, caracterizado porque al menos una rosca
de ataque macho es mas corta en un extremo inicial del filete de la rosca de ataque macho y mas alta en el otro
extremo del filete de la rosca de ataque macho, en el que la rosca de ataque macho comprende una cresta que tiene
una altura que cambia a una razén sustancialmente constante entre los extremos del filete de la rosca de ataque
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macho.

18. Un procedimiento de correccion de la desalineacién por traslacion entre los miembros de sujecion macho y
hembra para evitar un falso roscado, de acuerdo con la reivindicacion 13, caracterizado porque la rosca de ataque
macho comprende un flanco de la rosca de ataque macho que se ancla a la raiz de un filete de rosca adyacente a lo
largo de toda la longitud de la rosca de ataque macho.

19. Un procedimiento de correccién de la desalineacién por traslacién entre los miembros de sujecion macho y
hembra para evitar un falso roscado, de acuerdo con la reivindicacion 13, caracterizado porque la rosca de ataque
macho comprende un perfil que tiene una altura y forma adaptada para resistir un falso roscado en una ranura en la
cresta de una rosca de ataque hembra en el interior de un miembro de sujecién hembra.

20. Un procedimiento de correccién de la desalineacion por traslacion entre los miembros de sujecién macho y
hembra para evitar un falso roscado, de acuerdo con la reivindicacion 13, caracterizado porque una hélice de rosca
continua comprende la al menos una rosca de ataque macho y la al menos una rosca de sujecion macho.

21. Un procedimiento de correccion de la desalineacion por traslacion entre los miembros de sujecién macho y
hembra para evitar un falso roscado, de acuerdo con la reivindicacion 13, caracterizado porque comprende
ademas al menos una rosca anti-cruz macho que pasa sobre las roscas de sujecién hembras del miembro de
sujecion hembra a medida que los miembros de sujecién macho y hembra se hacen girar uno respecto al otro, por lo
que un eje longitudinal del vastago y un eje longitudinal del miembro de sujecion hembra se alienan sustancialmente
de forma co-lineal.

22. Un procedimiento de correccién de la desalineacion por traslacion entre los miembros de sujecién macho y
hembra para evitar un falso roscado, de acuerdo con la reivindicacion 13, caracterizado porque comprende
ademas al menos una rosca anti-cruz macho que tiene un diametro exterior menor que el diametro mayor de la al
menos una rosca de sujecion macho, y en el que la al menos una rosca anti-cruz macho comprende una superficie
exterior que es de una forma curva aproximada por una pluralidad de superficies planas y curvas y tiene un perfil
que se ajusta dentro de un perfil de al menos una rosca de sujecion macho.

23. Un procedimiento de correccién de la desalineacion por traslacion entre los miembros de sujecién macho y
hembra para evitar un falso roscado, de acuerdo con la reivindicacién 13, caracterizado porque comprende
ademas al menos una rosca anti-cruz macho que alinea un eje longitudinal del vastago y un eje longitudinal del
miembro de sujecién hembra, en el que una hélice de rosca continua comprende la al menos una rosca de ataque
macho, la al menos una rosca anti-cruz macho, y la al menos una rosca de sujecion macho.

24. Un procedimiento de correccion de la desalineacion por traslacion entre los miembros de sujecién macho y
hembra para evitar un falso roscado, de acuerdo con la reivindicacion 13, caracterizado porque comprende
ademas un punto guia formado en el extremo de ataque del vastago.

25. Un procedimiento de correccién de la desalineacion por traslacion entre los miembros de sujecién macho y
hembra para evitar un falso roscado, caracterizado porque el procedimiento comprende:

insertar un extremo de ataque de un miembro de sujecion macho en un miembro de sujecion hembra, en el que
el miembro de sujeciéon hembra comprende:

al menos una rosca de sujecion hembra formada en un interior del miembro de sujecion hembra,

al menos una rosca de ataque hembra formada en el interior del miembro de sujecion hembra, teniendo la al
menos una rosca de ataque hembra una ranura en la cresta, y

en el que el miembro de sujecion macho comprende:
un vastago que tiene un extremo de ataque para su insercion en el interior del miembro de sujecién hembra;

al menos una rosca de sujecion macho formada en el exterior del vastago como una pluralidad de filetes de
rosca adaptados para acoplarse con la al menos una rosca de sujecion hembra;

al menos una rosca de ataque macho formada en el exterior del vastago en el extremo de ataque que es al
menos un medio filete alrededor del vastago, en el que la al menos una rosca de ataque macho es mas corta en
un extremo inicial del filete de la rosca de ataque macho y mas alta en el otro extremo del filete de la rosca de
ataque macho, en el que la rosca de ataque macho comprende un perfil que tiene altura y forma adaptadas para
resistir un falso roscado en una ranura en la cresta de una rosca de ataque hembra en el interior de un miembro
de sujecion hembra; y

hacer girar los miembros de sujecién uno con respecto al otro, mientras que la al menos una rosca de ataque
macho del miembro de sujecién macho pasa por encima y no se enrosca en la ranura de la cresta de la al menos
una rosca de ataque hembra del miembro de sujecion hembra.
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26. Un procedimiento de correccién de la desalineacion por traslacion entre los miembros de sujecién macho y
hembra para evitar un falso roscado, de acuerdo con la reivindicacion 25, caracterizado porque la rosca de ataque
macho tiene al menos un filete de tres cuartos alrededor del vastago.

27. Un procedimiento de correccion de la desalineacion por traslacion entre los miembros de sujecién macho y
hembra para evitar un falso roscado, de acuerdo con la reivindicacion 25, caracterizado porque la rosca de ataque
macho tiene al menos un filete de uno y un quinto alrededor del vastago.

28. Un procedimiento de correccién de la desalineacion por traslacion entre los miembros de sujecién macho y
hembra para evitar un falso roscado, de acuerdo con la reivindicacién 25, caracterizado porque los perfiles de
rosca macho en cada seccidn transversal entre los extremos de la rosca de ataque macho se definen por arcos que
tienen aproximadamente el mismo radio.

29. Un procedimiento de correccion de la desalineacion por traslacion entre los miembros de sujecién macho y
hembra para evitar un falso roscado, de acuerdo con la reivindicacién 25, caracterizado porque al menos una rosca
de ataque macho es mas corta en un extremo inicial del filete de la rosca de ataque macho y mas alta en el otro
extremo del filete de la rosca de ataque macho, en el que la rosca de atague macho comprende una cresta que tiene
una altura que cambia a una razén sustancialmente constante entre los extremos del filete de la rosca de ataque
macho.

30. Un procedimiento de correccién de la desalineacion por traslacion entre los miembros de sujecién macho y
hembra para evitar un falso roscado, de acuerdo con la reivindicacion 25, caracterizado porque la rosca de ataque
macho comprende un flanco de la rosca de ataque macho que se ancla a la raiz de un filete de rosca adyacente a lo
largo de toda la longitud de la rosca de ataque macho.

31. Un procedimiento de correccion de la desalineacion por traslacion entre los miembros de sujecién macho y
hembra para evitar un falso roscado, de acuerdo con la reivindicacion 25, caracterizado porque la rosca de ataque
macho comprende un perfil que tiene una altura y forma adaptadas para resistir un falso roscado en una ranura en la
cresta de una rosca de ataque hembra en el interior de un miembro de sujecién hembra.

32. Un procedimiento de correccién de la desalineacion por traslacion entre los miembros de sujecién macho y
hembra para evitar un falso roscado, de acuerdo con la reivindicacion 25, caracterizado porque una hélice de rosca
continua comprende la al menos una rosca de ataque macho y la al menos una rosca de sujecion macho.

33. Un procedimiento de correccion de la desalineacion por traslacion entre los miembros de sujecién macho y
hembra para evitar un falso roscado, de acuerdo con la reivindicacion 25, caracterizado porque comprende
ademas al menos una rosca anti-cruz macho que pasa sobre las roscas de sujecién hembras del miembro de
sujecion hembra a medida que los miembros de sujecion macho y hembra se hacen girar uno respecto al otro, por lo
que un eje longitudinal del vastago y un eje longitudinal del miembro de sujecion hembra se alienan sustancialmente
de forma co-lineal.

34. Un procedimiento de correccién de la desalineacion por traslacion entre los miembros de sujecién macho y
hembra para evitar un falso roscado, de acuerdo con la reivindicacién 25, caracterizado porque comprende
ademas al menos una rosca anti-cruz macho que tiene un diametro exterior menor que el diametro mayor de la al
menos una rosca de sujecion macho, y en el que la al menos una rosca anti-cruz macho comprende una superficie
exterior que es de una forma curva aproximada por una pluralidad de superficies planas y curvas y tiene un perfil
gue se ajusta dentro de un perfil de al menos una rosca de sujecion macho.

35. Un procedimiento de correccién de la desalineacion por traslacion entre los miembros de sujecién macho y
hembra para evitar un falso roscado, de acuerdo con la reivindicacién 25, caracterizado porque comprende
ademas al menos una rosca anti-cruz macho que alinea un eje longitudinal del vastago y un eje longitudinal del
miembro de sujecién hembra, en el que una hélice de rosca continua comprende la al menos una rosca de ataque
macho, la al menos una rosca anti-cruz macho, y la al menos una rosca de sujecion macho.

36. Un procedimiento de correccion de la desalineacion por traslacion entre los miembros de sujecién macho y
hembra para evitar un falso roscado, de acuerdo con la reivindicacion 25, caracterizado porque comprende
ademas un punto guia formado en el extremo de ataque del vastago.
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