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ZvySeni produktivity prdce spojenim Si-
-rokozabérového otoéného rdmu s ridici a ¥i-
zenou trakdni energetickou jednotkou.

K Sirokozadbérovému otonému ramu je
upevnéna Fidici a Fizend trak&ni energetic-
k4 jednotka, nejvétSsi Sife, ktera nepfesa-
huje pires konec Sirokozdb&rcvého ramu,
ktery je opatien vySkové stavitelnymi opér-
nymi koly, p¥itemZ trakéni energetické jed-
notky tla¢i nebo tdhnou Sirokozdb&rovy ram
tak, Ze rFidici trak&ni energetickd jednotka
je umisténa ve sméru jizdy vidy pfed rize-
nou trakéni energetickou jednotkou a pra-
covni z4bér Sirokozdb&rového oto&ného ra-
mu je nastaven ovlddacim zafizenim.
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Vynélez se tyka Sirokozdbsrového ototné-
ho zemé&dé&lského stroje, napfiklad pro zpra-
covani ptdy, ktery umoZiiuje nastaveni po-
Zadovaného pracovniho zdbhé&ru napfriklad
v. zavislosti na hloubce zpracovédni plidy a
tim i mastaveni optimdlni vzdéalenosti mezi
jednotlivym pracovnim néiFadim, uchycenym
na ram stroje.

Pfedmét vynédlezu ve spojeni s otofnym
pracovnim néafadim se wyuZije s vyhodou
napfiklad p¥i zpracovani pady, kde velikost
pracovniho zdbé&ru zdvisi ma rfadé proménli-
vych faktori.

Re3eni podle vyndlezu sni%i materidlovou
spotfebu, zvysi produktivitu préce, umoZni
Siroké wyuZiti Sirokozéb&rového ototného
- rédmu zemédélského stroje na raznych tech-
nologickych operacich.

Je zndma Fada FeSeni, kterd umoZiiuji na-
staveni poZadovaného pracovniho zdb&éru ra-
mi s pracovnim nafadim pootd€enim ramd
v horizontdlni roviné.

Spolenymi nedostatky znamych vynéle-
z{i je men3i pracovni zabér, wy3Si materié-
lové spotfeba a vy38i spotieba energie, v po-
rovnani s navrhovanym feSenim. Re$eni st4-
vajicich strojfi, uchycenych na dvé trakéni
energetické jednotky je odliSné od navrho-
vaného PeSeni uchycenim trakdnich ener-
getickych jednotek a umist&nim uchycova-
ciho zafizeni stroje.

Nedostatky zndmych konstruk&nich Fede-
ni pouZivané zem&deélské mechanizace s na-
stavitelnym pracovnim zab&rem jsou v pod-
statné mife odstranény Sirokozab&rovym
otonym rédmem zemé&délského stroje podle
vynélezu, jehoZ podstata spo¢ivd v tom, Ze
k jednomu konci oto€ného rdmu je uchyco-
vacim za¥izenim upevnéna Fizend trakéni
energzetickd jednotka a k druhému Kkonci
otofného rdmu ridici trak&ni energetické
jednotky a Fidici trak&ni energetické jed-
notky nepfesahuje pfes konec ototného ré-
mu, ktery je opatfen posuvnymi drZaky o-
toéného pracovniho nafadi. Otofny rém je
opatfen dvéma nebo vice vySkovE stavitel-
nymi opérnymi koly, p¥l pracovni jizdé
vpfed Fizend trakéni energetickd jednotka i
Fidici energetickd trakéni jednotka tdhnou
otodny rdm a pri zp&tné pracovni jizd&€ ¥i-
zend trakéni energetickd jednotka i Fidici
trakéni energetickd jednotka tlafi otoény
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rdm. PoZadovany pracovni zab&r oto&ného
rdmu je nastaven ovladdacim za¥izenim tak,
Ze Fidici trak¢éni energetickd jednotka je pfi
pracovni jizd& vpfed i zpét vZdy umist&na
ve sméru jizdy pred Fizenou trakéni energe-
tickou jednotkou.

Pfedmét vyndlezu je schematicky znézor-
nén na vykrese v pohledu shora.

Otofny rdm 3 je uchycovacim zarizenim 2
spojen s Fidicim trak&nim prostfedkem 1.
Ototny rdm 3 je uchycovacim zafizemim 2
spojen s fizenym trak&nim prostfedkem: 8. V
uchycovacim zafizeni 2 je umisténo ovlada-
ci zafizeni 6. Otoény rdm 3 je opatfen po-
suvnymi drZédky 4 pracovniho néaradi. Otog-
ny rdm 3 je déle opatfen dvéma mebo vice
vyskové stavitelnymi opérnymi koly 5. Jeden
konec ototného rdmu 3 je opatfen nawvéSo-
vacim zafFizenim 7.

Uchycovaci zafizeni 2 je umisténo na o-
toéném rédmu 3 tak, aby nejvétsi §ifka Fidi-
ciho trak&niho prostfedku 1 a ¥izeného
trak&niho prostfedku 8 mepfFesahovala pfes
konce oto&ného rdmu 3. Umist&né na otod-
ném rdmu 3 posuvné drZaky 4 jsou urfeny
k upevn&ni nevyznateného ototného pracev-
niho nafadi. K oto¥nému rdmu 3 jsou uchy-
ceny uchycovacim zafizenim 2 Fidici trak&ni
prostfedek 1 a Fizeny trakéni prostiedek 8,
jejichZ pohyb je nevyznafenym zafizenim
synchronizovdn. Nastaveni poZadovaného
pracovniho zéh&ru se provddi ovlddacim za-
fizenim 6, umist&nym nap¥. v uchycovacim
zafizeni 2. Ovlddaci zafizeni B je mapf. si-
lovy wélec. PoZadovand pracovni hloubka je
nastavovdna vySkové stavitelnymi op&rnymi
koly 5.

P¥i technologickém procesu je Sirokozé-
bérovy ototny rdm 3 zeméd8lského stroje
pfi pracovni jizdé vpied taZen Fidicim traké-
nim prostfedkem 1 a Fizen Pizenym traké-
nim prostfedkem 8 pod nékterym pracov-
nim dhlem ma smér jizdy. PF¥i dojezdu na
souvrat nevyznadené zafizeni pooto&i nevy-
znatené pracovni néfadi na smér jizdy zpét,
pritemZ pi¥i zpétné pracovni jizdé je otofny
rém 3 tlacen Fizenym trakEnim prostfedkem
8 a fidicim trakénim prostfedkem 1 tak, Ze
Fidici trak&ni prostfedek 1 je vZdy, pfi pra-
covni jizdé vpfed i zpét, umistén ve sméru
jizdy pied Fizenym trakénim prostfedkem 8.

PREDMET VYNALEZU

Sirokozabérovy ototny rdm zem&délského
stroje, sestdvajici z rdmu opatfeného uchy-
covacim a navéSovacim zafizenim a vysko-
vé stavitelnymi opérnymi koly, vyznadujici
se tim, Ze k Sirokozab&rovému rdmu (3], 0-

patfenému posuvnymi drZdky (4) néradi, je
na jednom jeho kraji upevnén ridici trakg-
ni prostfedek (1) a na druhém kraji Siro-
kozéab&rového rdmu (3) je upevnén fizeny
traké&ni prostfedek (8).
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