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der Schraubenaufnahmen zuginglich ist zum Einfiihren oder Entnehmen einer Knochenschraube, so zu verbessern, daf3 ein Verlust
von Schrauben aus dem Schraubenbehilter praktisch ausgeschlossen werden kann, wird vorgeschlagen, da das VerschlufBteil von
der mindestens einen VerschluBstellung in mindestens zwei Entnahmestellungen bringbar ist, in welchen jeweils nur eine einzige
Schraubenaufnahme zugénglich ist zum Einfiihren oder Entnehmen einer einzelnen Knochenschraube.
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Chirurgischer Schraubenbehadlter

Die vorliegende Erfindung betrifft einen chirurgischen Schraubenbehalter um-
fassend einen Aufnahmeteil und ein an diesem beweglich gelagertes Ver-
schluBteil, wobei der Aufnahmeteil mindestens zwei Schraubenaufnahmen zum
Aufnehmen von mindestens zwei Knochenschrauben aufweist, wobei das Ver-
schluBteil relativ zum Aufnahmeteil in mindestens eine VerschluBstellung
bringbar ist, in welcher keine der Schraubenaufnahmen zuganglich ist zum

EinfiUhren oder Entnehmen einer Knochenschraube.

In der Chirurgie werden zur Fixierung von Knochenfragmenten oder klinstli-
chen Knochendeckeln im kranialen Bereich insbesondere kleine, flache Kno-
chenplatten verwendet, die zum Beispiel mit selbstschneidenden und selbst-
bohrenden Schrauben am Knochen fixiert werden. Die hierfir verwendeten
Knochenschrauben sind in der Regel sehr klein, so daB3 sie nur schwer hand-
habbar sind und leicht verioren gehen kénnen. Daher werden sie zum Einsatz
in der Chirurgie Ublicherweise in einem chirurgischen Schraubenbehalter der

eingangs beschriebenen Art bereitgestellt.

Bei den bekannten Schraubenbehéltern hat es sich als nachteilig erwiesen, daB
nach Entfernen des VerschluBteils alle Schraubenaufnahmen frei zugénglich
sind. Dadurch kann zwar gleichzeitig auf alle im Schraubenbehdlter befindli-
chen Schrauben zugegriffen werden, doch besteht auch die Gefahr, daB3 diese
aus dem Schraubenbehalter herausfallen kénnen, beispielsweise wenn der

Schraubenbehdlter umkippt. Da zudem bei einem chirurgischen Eingriff genau
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dokumentiert werden muB, welche Instrumente und gegebenenfalls auch wel-
che Implantate verwendet wurden, muB3 eine verlorengegangene Knochen-
schraube so lange gesucht werden, bis sie wieder aufgefunden ist. Nur so kann
vermieden werden, daB keine Instrumente oder Implantatteile in unbeabsich-

tigter Weise in einem Koérper eines Patienten verbleiben.

Es ist daher Aufgabe der vorliegenden Erfindung, einen chirurgischen Schrau-
benbehdlter der eingangs beschriebenen Art so zu verbessern, daB3 ein Verlust

von Schrauben aus dem Schraubenbehalter ausgeschlossen werden kann.

Diese Aufgabe wird bei einem chirurgischen Schraubenbehalter der eingangs
beschriebenen Art erfindungsgemaB dadurch geldst, daB das VerschluBteil von
der VerschluBstellung in mindestens zwei Entnahmestellungen bringbar ist, in
welchen jeweils nur eine einzige Schraubenaufnahme zuganglich ist zum Ein-

fihren oder Entnehmen einer einzelnen Knochenschraube.

Der erfindungsgemafBe chirurgische Schraubenbehalter stellt sicher, daB in je-
der Entnahmestellung nur eine Schraubenaufnahme frei zugénglich ist. Damit
die Schraube aus dem Schraubenbehalter entnommen werden kann, muB je-
doch zunachst das VerschluBteil relativ zum Aufnahmeteil von der mindestens
einen VerschluBstellung, d. h. von einer VerschluBstellung oder von mehreren
VerschluBstellungen in eine oder mehrere Entnahmestellungen gebracht wer-
den. Erst so ist ein Zugriff auf eine der mindestens zwei Schraubenaufnahmen
maoglich. Alle anderen Schraubenaufnahmen sind dabei jedoch nicht zugéng-
lich. Dadurch kann keine, der in den anderen Schraubenaufnahmen befindli-
chen Schrauben aus dem Schraubenbehaélter herausfallen. Ferner sei ange-

merkt, daB der chirurgische Schraubenbehalter auch zur Aufnahme von ande-
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ren Befestigungselementen oder Werkzeugen dienen kann, beispielsweise

chirurgischen Nageln oder Werkzeugeinsatzen, sogenannten "Bits".

Der Aufbau und die Herstellung des Schraubenbehaiters wird besonders ein-
fach, wenn die Schraubenaufnahmen in Form von Steckbohrungen oder Sack-
lochbohrungen in einem Grundkérper des Aufnahmeteils ausgebildet sind. Die
Schrauben kdnnen insbesondere mit einem mit einem AuBengewinde versehe-
nen Schraubenkérper voran in die Steckbohrungen oder Sacklochbohrungen

eingesetzt sein, so daB ein Kopf der Schraube aus diesen herausragt.

Ein Ubergang von der mindestens einen VerschluBstellung in die mindestens
eine Entnahmestellung und umgekehrt wird besonders einfach, wenn das Ver-

schluBteil am Aufnahmeteil um eine Drehachse verdrehbar gelagert ist.

Der Aufbau des Schraubenbehalters vereinfacht sich weiter, wenn Langsach-

sen der Schraubenaufnahmen parallel zur Drehachse verlaufen.

Ein individueller Zugriff auf eine einzige Schraubenaufnahme wird vereinfacht,
wenn die mindestens zwei Schraubenaufnahmen konzentrisch um die Dreh-

achse herum angeordnet sind.

Vorteilhafterweise sind die mindestens zwei Schraubenaufnahmen auf minde-
stens zwei konzentrischen Kreisen um die Drehachse herum angeordnet. Da-
durch kénnen deutlich mehr Schraubenaufnahmen am Schraubenbehalter vor-
gesehen werden als dies bei einer Anordnung der Schraubenaufnahmen auf

nur einem zur Drehachse konzentrischen Kreis moglich ist.
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Um das VerschiuBteil sicher mit dem Aufnahmeteil verbinden und gegebenen-
falls auch auf einfache Weise wieder von diesem lésen zu kénnen, ist es gln-
stig, wenn das VerschluBteil zum beweglichen Lagern am Aufnahmeteil mit
diesem verrastbar ist. Eine Rastverbindung hat zudem den Vorteil, da3 das
Einnehmen einer Verbindungsstellung von Aufnahmeteil und VerschluBteil in

der Regel fur eine Bedienperson sowohl splrbar als auch hoérbar ist.

GemaB einer bevorzugten Ausfihrungsform der Erfindung kann vorgesehen
sein, daB das Aufnahmeteil und das VerschluBteil zum beweglichen Lagern an-
einander jeweils ein Kupplungselement tragen, die miteinander in Eingriff
bringbar sind. Durch die beiden Kupplungselemente kann auf einfache Weise
eine Verbindung zwischen dem Aufnahmeteil und dem VerschluBteil realisiert

werden.

Um das VerschiuBteil und das Aufnahmeteil in einer Kupplungsstellung sicher
und auf einfache Weise aneinander und relativ zueinander bewegbar zu haliten,
ist es vorteilhaft, wenn die beiden Kupplungselemente in einer Kupplungsstel-
lung relativ zueinander verdrehbar und mittels einer Rastverbindung aneinan-

der gehalten sind.

Der Aufbau des Schraubenbehalters und seiner Teile wird weiter vereinfacht,
wenn das eine der beiden Kupplungselemente ein Kupplungszapfen und wenn
das andere Kupplungselement eine zum Kupplungszapfen korrespondierende

Zapfenaufnahme ist.
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Besonders glnstig ist es, wenn der Kupplungszapfen die Drehachse definiert.
Der Kupplungszapfen dient somit einerseits zum Verbinden des Aufnahmeteils

mit dem VerschluBteil, zum anderen bildet er auch eine Lagerwelle.

Um auf einfache Weise eine Schraube aus dem Schraubenbehalter in einer der
Entnahmestellungen entnehmen zu kénnen, ist es besonders gunstig, wenn
das VerschluBteil mindestens eine Entnahmedéffnung aufweist und wenn die
mindestens eine Entnahmedéffnung mindestens in einer der mindestens zwei
Entnahmestellungen jeweils eine einzige Schraubenaufnahme freigibt. Bei-
spielsweise kénnen auch zwei oder noch mehr Entnahmed6ffnungen. vorgese-
hen sein, wobei jedoch in jeder Entnahmestellung jeweils nur eine einzige

Schraubenaufnahme frei zuganglich ist.

Der Aufbau und die Herstellung des VerschluBteils vereinfacht sich, wenn es
eine Deckplatte zum mindestens teilweisen Bedecken der Schraubenaufnah-
men aufweist und wenn die mindestens eine Entnahmedoffnung in Form einer
Durchbrechung der Deckplatte ausgebildet ist. Die Form der Durchbrechung
kann insbesondere an die Form der Schraubenaufnahme angepaB3t und/oder
dieser ahnlich sein. Bei einem runden oder zylindrischen Schraubenbehalter

kann die Deckplatte die Form einer flachen Scheibe aufweisen.

Besonders einfach wird die Herstellung des VerschluBteils, wenn die Durchbre-

chung eine Bohrung ist.

Eine Vielzahl von Entnahmestellungen kann auf besonders einfache Weise ein-
genommen werden, wenn die mindestens eine Enthahmedéffnung konzentrisch

um die Drehachse angeordnet ist. Zwischen einer und mehreren Entnahme-
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stellungen und/oder VerschluBstellungen kann so einfach durch Verdrehen des

VerschluBteils relativ zum Aufnahmeteil gewechselt werden.

Grundsétzlich wéare es denkbar, daB Langsachsen der Schraubenaufnahmen
quer zur Drehachse angeordnet sind. Allerdings laB3t sich der Schraubenbehai-
ter wesentlich kompakter gestalten, wenn in jeder der Mehrzahl von Entnah-
mestellungen jeweils nur eine Entnahme6ffnung mit einer der Schraubenauf-
nahmen koaxial ausrichtbar ist. Insbesondere bei paralliel zur Drehachse aus-
gerichteten Schraubenaufnahmen kdénnen diese alle parallel zu ihren Langs-
achsen im Schraubenbehdlter aufbewahrt und auch parallel zu ihren Achsen

eingefUhrt und/oder entnommen werden.

Vorteilhaft ist es, wenn ein Positioniermechanismus umfassend eine Mehrzahl
von Positioniergliedern vorgesehen ist zum definierten Positionieren des Ver-
schluBteils in mindestens einer VerschluBstellung und/oder in mindestens einer
Entnahmestellung, daB3 mindestens eines der Positionierglieder am Aufnahme-
teil und mindestens ein zu diesem korrespondierendes Positionierglied am Ver-
schluBteil vorgesehen ist und daB3 mindestens zwei zueinander korrespondie-
rende Positionierglieder am VerschluBteil und am Aufnahmeteil ineinander-
greifen, wenn in der mindestens einen Entnahmestellung mindestens eine Ent-
nahmeoffnung des VerschluBteils eine einzige Schraubenaufnahme freigibt.
Durch die Positioniervorrichtung kann so auf einfache Weise sichergestelit
werden, daB das VerschluBteil relativ zum Aufnahmeteil in definierter Weise
eine Entnahmestellung und/oder eine VerschluBstellung einnimmt. Beispiels-
weise kann der Positioniermechanismus in Form eines Rastmechanismus aus-

gebildet sein, so daB eine Bedienperson das Einnehmen einer VerschluBstel-
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lung und/oder einer Entnahmestellung sowohl spiren als auch akustisch wahr-

nehmen kann.

Vorzugsweise umfassen die Positionierglieder Positioniervorspriinge und Posi-
tionierausnehmungen. Auf diese Weise laBt sich der Aufbau des Schrauben-

korpers weiter vereinfachen.

Ein besonders kompakter Aufbau des Schraubenbehalters wird ermdéglicht,
wenn die Positionierglieder konzentrisch um die Drehachse angeordnet sind..
Beispielsweise kdonnten die Schraubenaufnahmen selbst als Positionierglied

dienen, in die ein korrespondierender Vorsprung eintaucht.

Damit der Schraubenbehalter mdglichst viele Schrauben oder Werkzeugein-
satze aufnehmen kann, ist es glinstig, wenn die Positionierglieder in gleichen
Winkelabstéanden um die Drehachse herum angeordnet sind. Man kénnte auch
sagen, daB die Positionierglieder in Umfangsrichtung gleichmaBig verteilt an-
geordnet sind. Auf diese Weise |aBt sich zudem auch ein hochsymmetrischer

Aufbau des Schraubenbehalters realisieren.

GemaB einer bevorzugten Ausfihrungsform der Erfindung kann ferner vorge-
sehen sein, daB das Aufnahmeteil einen in Richtung auf das VerschluBteil wei-
senden ringférmigen Rand aufweist und daB der Rand die am Aufnahmeteil
vorgesehenen Positionierglieder tragt. Der Rand kann zum einen als Anschlag
fur das VerschluBteil dienen und zum anderen die Positionierglieder tragen.
Besonders leicht lassen sich die Positionierglieder des VerschluBteils mit denen
des Aufnahmeteils in Eingriff bringen, wenn an einer in Richtung auf das Auf-

nahmeteil weisenden Unterseite des VerschluBteils mindestens ein Positionier-



WO 2006/136291 PCT/EP2006/005458

glied angeordnet ist. Beispielsweise kann mit einem derart angeordneten Posi-
tionierglied ein Positionierrmechanismus mit den auf einem Rand des Aufnah-

meteils angeordneten Positioniergliedern ausgebildet werden.

Vorteilhaft ist es, wenn die Anzahl der Positionieraufnahmen einer ganzzahli-
gen Potenz der Zahl 2 entspricht, wenn hdchstens so viele Positioniervor-
spriinge wie Positionieraufnahmen vorgesehen sind und wenn der Winkelab-
stand der Positionieraufnahmen dem Quotienten von 360° und der Anzahl der
Positionieraufnahmen entspricht. Beispielsweise kénnen vier, acht, sechzehn
oder zweiunddreiBig Positionieraufnahmen und maximal ebenso viele Positio-
niervorspriinge vorgesehen sein, wobei dann ein Winkelabstand der Positio-
nieraufnahmen 90°, 45°, 22,5° bzw. 11,25° betragt.

Um den Aufbau des chirurgischen Schraubenbehalters so einfach wie mdglich
zu halten und trotzdem moglichst viele Schrauben oder Instrumenteneinsatze
im Behdlter aufbewahren zu kénnen, ist es gunstig, wenn mindestens zwei
Entnahmeodffnungen vorgesehen sind, die auf mindestens zwei Radialstrahlen
ausgehend von der Drehachse angeordnet sind, und wenn die mindestens zwei
Radialstrahlen zwischen sich einen Drehwinkel einschlieBen. Durch entspre-
chende Wahl des Drehwinkels bzw. durch entsprechende Anordnung der
Schraubenaufnahmen kann sichergestellt werden, daBB pro Entnahmestellung
nur eine Schraubenaufnahme frei zuganglich ist zum Einfihren und/oder Ent-

nehmen einer Schraube.

Vorteilhafterweise entspricht der Drehwinkel einem ganzzahligen Vielfachen
des Winkelabstands der Positionierglieder am VerschluBteil und/oder am Auf-

nahmeteil. Damit ist es mdglich, beispielsweise in jeder oder in jeder zweiten
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Winkelstellung des VerschluBteils relativ zum Aufnahmeteil die an beiden Tei-
len angeordneten Positionierglieder in Eingriff zu bringen, so daB definiert Ent-

nahmestellungen und/oder VerschluBstellungen eingenommen werden.

Glnstig ist es, wenn mindestens zwei Entnahmedffnungen, die unterschiedli-
che Abstande von der Drehachse aufweisen, vorgesehen sind und wenn der
von den Radialstrahlen, auf denen die Entnahmedéffnungen angeordnet sind,
eingeschlossene Drehwinkel 45° betragt. Sind mehr als zwei auf mehr als zwei
Radialstrahlen angeordnete Entnahmedéffnungen vorgesehen, so kann der ein-
geschlossene Drehwinkel auch kleiner als 45° sein. Vorzugsweise entspricht
der eingeschlossene Drehwinkel dem doppelten Winkelabstand zweier Positio-

nierglieder.

Grundsatzlich ware es denkbar, den Schraubenbehalter fur sich allein zu nut-
zen. Allerdings ist es auch denkbar, den Schraubenbehalter mit weiteren
Schraubenbehaltern fur Schrauben unterschiedlicher Gré3en in einem gemein-
samen Schraubenmagazin anzuordnen. Um zu vermeiden, daB sich ein
Schraubenbehaélter in unerwlnschter Weise vom Schraubenmagazin l6sen
kann, ist es ginstig, wenn am Schraubenbehadlter mindestens ein Magazin-
kupplungsglied vorgesehen ist zum lésbaren Verbinden des Schraubenbehal-
ters mit einem chirurgischen Schraubenbehéltermagazin fir mindestens einen
chirurgischen Schraubenbehalter. Auf diese Weise kann ein Schraubenbehalter
mit dem Schraubenbehaltermagazin verbunden werden, ohne daB die Gefahr
besteht, daB er sich in unbeabsichtigter Weise vom Schraubenbehaltermagazin
Iost. AuBerdem kann ein Schraubenbehalter auf einfache Weise ausgetauscht
werden, beispielsweise dann, wenn fir einen chirurgischen Eingriff groBere

oder andersartige Schrauben benétigt werden.



WO 2006/136291 PCT/EP2006/005458

-10 -

Besonders einfach wird der Aufbau des Schraubenbehalters, wenn das minde-
stens eine Magazinkupplungsglied ein Rastelement umfaBt zum in Eingriff
Bringen mit einem korrespondieren Rastelement des Schraubenbehaltermaga-

Zins.

Damit der Schraubenbehalter auch in unterschiedlichen Positionen mit einem
Schraubenbehaltermagazin l6sbar verbindbar ist, ist es gtnstig, wenn mehrere
- gleichmaBig Gber den Umfang des Schraubenbehadlters verteilte Magazinkupp-
lungsglieder vorgesehen sind. Beispielsweise kann ein insgesamt eine vierzah-
lige Symmetrie aufweisender Schraubenbehadlter mit vier in einem Winkelab-
stand von 90° uUber seinen Umfang verteilte Magazinkupplungsgliedern ausge-

stattet sein.

Vorteilhaft ist es, wenn der Schraubenbehalter mindestens zwei in entgegen-
gesetzten Richtungen abstehende Kupplungsvorspringe tréagt, die korrespon-
dierend zu zwei parallelen, aufeinander zu weisenden Nuten von mindestens
einer Schraubenbehalteraufnahme eines chirurgischen Schraubenbehalterma-
gazins, welches mindestens einen chirurgischen Schraubenbehalter aufnehmen
kann, ausgebildet und in die Nuten einfUhrbar sind. So wird erreicht, dal3 der
Schraubenbehadlter am Schraubenbehaltermagazin sicher gehalten werden
kann. Durch die vorgesehenen Nuten wird eine Bewegung des Schraubenbe-
halters relativ zum Schraubenbehaltermagazin auf einen Bewegungsfreiheits-

grad eingeschrankt.

Der Aufbau des Schraubenbehélters wird besonders einfach, wenn die minde-

stens zwei Kupplungsvorspringe durch in einer Ebene liegende Lappen gebil-
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det werden, die in Umfangsrichtung voneinander beabstandet sind. Beispiels-
weise kdnnen vier Lappen vorgesehen sein, welche zudem kleeblattformig

ausgebildet und angeordnet sein kénnen.

Um den mit den Kupplungsvorspriingen am Schraubenbehéltermagazin gesi-
cherten Schraubenbehalter zumindest temporar unbeweglich am Schrauben-
behaltermagazin festzulegen, ist es glinstig, wenn jeweils zwischen zwei
Kupplungsvorspriingen ein Magazinkupplungsglied des Schraubenbehalters
angeordnet ist. Dies ermdglicht es, den Schraubenbehalter in die Schrauben-
behalteraufnahme in unterschiedlichen Stellungen einzufihren und auch in
unterschiedlichen Stellungen mit dem Schraubenbehdltermagazin lésbar zu

verbinden.

Vier verschiedene Verbindungsstellungen zwischen dem Schraubenbehalter
und einem Schraubenbehaltermagazin sind moglich, wenn vier Kupplungsvor-
springe und vier Magazinkupplungsglieder vorgesehen sind und wenn eine
AuBenkontur der Kupplungsvorspriunge konzentrisch zur Drehachse ausgebil-
det ist.

Um eine Verdrehung des Schraubenbehalters in Nuten des Schraubenbehél-
termagazins zu verhindern, ist es gunstig, wenn ein Abstand einer an zwei be-
abstandeten Kupplungsvorspringen anliegenden Tangente von der Drehachse
kleiner ist als ein Abstand der konzentrischen AuBenkontur der Kupplungsvor-
springe von der Drehachse. Dies bedeutet, daB3 durch den Abstand der Kupp-
lungsvorspriinge voneinander quasi eine Sekante der ansonsten insgesamt
eine scheibenformige AuBenkontur definierenden Kupplungsvorspringe ausge-

bildet wird, die ein Verdrehen des Schraubenbehalters in Nuten des Schrau-
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benbehaltermagazins dann verhindern, wenn ein Abstand von Nutbdden der
Nuten zwar groBer als der doppelte Abstand der Tangente von der Drehachse,
jedoch kleiner als ein AuBendurchmesser der konzentrischen AuBenkontur der

Kupplungsvorspringe ist.

Glnstigerweise weist das Verschluf3teil Spuléffnungen auf. Dies ermdéglicht es,
den Schraubenbehalter nach einem chirurgischen Eingriff wieder aufzuberei-
ten, ohne daB die nicht verwendeten Schrauben aus dem Schraubenbehalter

entnommen werden mussen.

Um die Herstellung des VerschluBteils zu vereinfachen, sind die Spiléffnungen

an der Deckplatte vorgesehen.

Damit die Reinigung sowohl des Schraubenbehalters als auch von darin aufbe-
wahrten Schrauben oder Instrumenteneinsatzen verbessert wird, ist es vor-
teilhaft, wenn das Aufnahmeteil einen eine Langsrichtung definierenden hiil-
senformigen Grundkorper und mindestens einen, den Grundkérper quer zur
Langsrichtung durchsetzenden, die mindestens zwei Schraubenaufnahmen
tragenden Steg umfaBt. Insbesondere kann der hilsenférmige Grundkdérper in
Form eines hohlzylindrischen Rings ausgebildet sein, der einen oder zwei, eine

Langsachse des Grundkorpers kreuzende Stege aufweist.

Gunstig ist es, wenn mindestens zwei sich kreuzende Stege vorgesehen sind
und wenn die Zapfenaufnahme im Schnittpunkt der beiden Stege angeordnet
ist. Dadurch wird zum einen die Stabilitét des Schraubenbehalters erhéht, zum

anderen wird auf einfache Weise eine Moglichkeit geschaffen, das Aufnahme-
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teil mit dem VerschluBteil zu verbinden, insbesondere durch Vorsehen eines

zur Zapfenaufnahme korrespondierenden Kupplungszapfens am VerschluBteil.

Damit moglichst ein maximales Volumen des Schraubenbehalters zur Auf-
nahme von Schrauben oder Instrumenteneinsitzen genutzt werden kann, ste-
hen vorzugsweise die Kupplungsvorspringe flanschartig vom hilsenférmigen

Grundkorper radial nach auBBen ab.

Um sowohl den Aufbau des Schraubenbehalters als auch einen Aufbau eines
Schraubenbehaltermagazins moglichst kompakt zu halten, ist es vorteilhaft,
wenn die Magazinkupplungsglieder flanschartig vom hilsenférmigen Grund-

kérper radial nach auBen abstehen.

Grundsatzlich wére es denkbar, das VerschluBteil relativ zum Aufnahmeteil von
Hand zu bewegen. Um jedoch bei einem chirurgischen Eingriff méglichst eine
Verletzung von von Chirurgen getragenen chirurgischen Handschuhen zu ver-
meiden, ist es glinstig, wenn das VerschluBteil mindestens ein Werkzeug-
kupplungsglied fur ein Betatigungswerkzeug zum Verdrehen des VerschluBteils
relativ zum Aufnahmeteil tragt. Ist beispielsweise das Aufnahmeteil mit Kupp-
lungsvorspringen und eventuell zusatzlich vorhandenen Magazinkupplungs-
gliedern in einer Schraubenbehalteraufnahme eines Schraubenbehaltermaga-
zins eingefuihrt, dann kann durch das Betatigungswerkzeug das VerschluBteil

auf einfache Weise relativ zum Aufnahmeteil verdreht werden.

Der Aufbau des Schraubenbehalters wird besonders einfach, wenn das minde-
stens eine Werkzeugkupplungsglied ein von der Deckplatte des VerschluBteils

abstehender Vorsprung ist. Ein solcher Vorsprung dient alternativ auch als An-
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griffspunkt, um das VerschluBteil relativ zum Aufnahmeteil von Hand verdre-

hen zu konnen.

Damit sichergestellt werden kann, dal3 das mindestens eine Werkzeugkupp-
lungsglied definiert mit einem Betatigungswerkzeug in Eingriff gebracht wer-
den kann, ist es gunstig, wenn zwei, bezogen auf die Drehachse diametral ge-
geniliberliegende Werkzeugkupplungsglieder vorgesehen sind. Dadurch kann

ein Drehmoment symmetrisch auf das VerschluBteil Ubertragen werden.

Um den Schraubenbehalter zusammen mit darin enthaltenen Schrauben auf-
zubereiten, insbesondere sterilisieren zu kénnen, ist es glinstig, wenn der

Schraubenbehalter aus einem sterilisierbaren Kunststoff hergestellt ist.

Damit man sofort erkennen kann, wie viele Schraubenaufnahmen des Schrau-
benbehalters beflullt sind und um welche es sich dabei handelt, ist es vorteil-

haft, wenn das VerschluBteil aus einem transparenten Material hergestellt ist.

Gunstigerweise ist in jeder Schraubenaufnahme eine Knochenschraube ange-
ordnet. Der Schraubenbehalter umfaBt also zusatzlich auch die in den Schrau-

benaufnahmen enthaltenen Knochenschrauben oder Werkzeugeinsatze.

Die eingangs gestellte Aufgabe wird ferner gelost durch ein chirurgisches
Schraubenbehdltermagazin fur mindestens einen der oben beschriebenen chir-
urgischen Schraubenbehalter, und zwar dadurch, daB das Schraubenbehalter-
magazin mindestens eine Schraubenbehaiteraufnahme ausweist, in welche der
mindestens eine Schraubenbehalter mindestens teilweise einfihrbar ist. Dies

ermdoglicht es, ein oder mehrere Schraubenbehdlter zusammenzufassen, bei-
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spielsweise Schraubenbehdlter, die mit unterschiedlich groBen Schrauben be-
stlickt sind. Dadurch kénnen fir einen chirurgischen Eingriff Schrauben unter-
schiedlicher GroBe bereitgestellt werden, wobei es die oben beschriebenen
vorteilhaften Ausgestaltungen des Schraubenbehalters gestatten, jeweils nur
eine einzige Schraube oder einen Instrumenteneinsatz aus dem Schraubenbe-
halter zu entnehmen. Dies bedeutet aber auch, daB aus dem gesamten
Schraubenbehaltermagazin mit mehreren Schraubenbehaltern jeweils nur eine
einzelne Schraube oder ein Instrumenteneinsatz entnehmbar ist. Ferner hat
dies den Vorteil, daB eine bereits entnommene Schraube oder ein Instrumen-
teneinsatz wieder in den daftr vorgesehenen Schraubenbehalter zurtickge-
bracht werden kann, und zwar nachdem der gewlinschte Schraubenbehalter in
die erforderliche Entnahmestellung fir die zur Aufnahme der Schraube vorge-

sehene Schraubenaufnahme gebracht wird.

Besonders einfach lassen sich Schraubenbehalter mit dem Schraubenbehal-
termagazin verbinden, wenn der mindestens eine Schraubenbehalter in die

Schraubenbehalteraufnahme einschiebbar ist.

Gunstigerweise umfaBt das chirurgische Schraubenbehdltermagazin minde-
stens einen der oben beschriebenen erfindungsgemaBen Schraubenbehditer.
Das Schraubenbehaltermagazin und der mindestens eine Schraubenbehalter
bilden somit eine Einheit. Beispielsweise kann das Schraubenbehaltermagazin
so bereits mit einem oder mehreren Schraubenbehaltern zum Einsatz in der

Chirurgie angeboten werden.

Vorteilhaft ist es, wenn der mindestens eine chirurgische Schraubenbehalter

mit dem Schraubenbehaltermagazin rastend verbindbar ist. Dies vereinfacht
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sowohl den Aufbau des Schraubenbehaéiters als auch den des Schraubenbe-
haltermagazins. Insbesondere ist es denkbar, beide Teile aus einem Kunststoff

in SpritzguBtechnik herzustellen.

Um sicherzustellen, daB sich ein oder mehrere Schraubenbehalter nicht in un-
erwinschter Weise vom Schraubenbehaltermagazin I6sen kdnnen, ist es gin-
stig, wenn der mindestens eine chirurgische Schraubenbehalter mit dem
Schraubenbehaltermagazin in einer Lagerstellung, in welcher der mindestens
eine Schraubenbehalter vollstandig in die Schraubenbehélteraufnahme einge-
flhrt ist, mit dem Schraubenbehéltermagazin verbunden ist. Insbesondere
kann der Schraubenbehalter auch wieder vom Schraubenbehaltermagazin I6s-

bar sein, um ihn aus der Lagerstellung herauszubewegen.

Damit auf einfache Weise der Schraubenbehaiter und das Schraubenbehalter- -
magazin in der Lagerstellung verbunden werden kénnen, ist es vorteilhaft,
wenn der mindestens eine Schraubenbehadlter und das Schraubenbehalterma-
gazin jeweils ein Magazinkupplungsglied tragen, die in der Lagerstellung in
Eingriff stehen. Eine Verbindung zwischen dem Schraubenbehélter und dem
Schraubenbehaltermagazin ergibt sich somit in der Lagerstellung, namlich

dann, wenn die jeweiligen Magazinkupplungsglieder in Eingriff stehen.

Um auf einfache Weise eine lésbare Verbindung zwischen dem Schraubenbe-
halter und dem Schraubenbehaltermagazin zu erhalten, ist es gunstig, wenn
eines der beiden Magazinkupplungsglieder ein Rastelement in Form einer fe-
dernd gelagerten Rastnase und wenn das andere Magazinkupplungsglied ein
Rastelement in Form eines mit der Rastnase zusammenwirkenden Rick-

sprungs ausgebildet ist. Beispielsweise kann der Rucksprung auch in Form ei-
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ner Durchbrechung ausgebildet sein, in die die Rastnase in der Lagerstellung

ganz oder teilweise eintauchen kann.

Damit Schraubenbehalter in jeder Schraubenbehalteraufnahme sicher in der
Lagerstellung gehalten sind, ist vorteilhafterweise jeder Schraubenbehalter-
aufnahme ein Magazinkupplungsglied des Schraubenbehéltermagazins zuge-

ordnet.

Einfach und sicher lassen sich Schraubenbehalter mit dem Schraubenbehal-
termagazin verbinden, wenn die Schraubenbehalteraufnahmen Kupplungsauf-
nahmen in Form von jeweils zwei parallelen aufeinander zu weisenden Nuten
umfassen, in welche korrespondierende Kupplungsvorsprﬂnge des mindestens
einen Schraubenbehalters einfihrbar sind. Denkbar ware es auch, daB die pa-
rallelen Nuten voneinander weg weisen, so dal3 korrespondierende Magazin-
kupplungsglieder des mindestens einen Schraubenbehalters die Schraubenbe-

halteraufnahme mindestens teilweise umgreifen.

Die eingangs gestellte Aufgabe wird ferner durch eine chirurgische Bereitstel-
lungsbox fir chirurgische Implantate und/oder chirurgische Werkzeuge, mit
mehreren Abteilen zur Aufnahme chirurgischer Implantate und/oder Instru-
mente und/oder chirurgischer Werkzeuge erfindungsgemaf dadurch gelést,
daB mindestens ein Abteil zur Aufnahme eines der oben beschriebenen, erfin-
dungsgemaBen Schraubenbehaltermagazine vorgesehen ist. Das erfindungs-
gemdBe Schraubenbehéltermagazin bildet somit einen Teil einer chirurgischen
Bereitstellungsbox, in welcher ein Teil oder samtliche der fur einen chirurgi-
schen Eingriff benétigten Instrumente, Werkzeuge und/oder Implantate ent-

halten sind. Dies ermdglichst es, zur Vorbereitung eines bestimmten chirurgi-
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schen Eingriffs, alle erforderlichen Teile in die chirurgische Bereitstellungsbox
einzulegen. Diese ist vorzugsweise sterilisierbar, so dal3 die vorbereitete und

bestlickte Bereitstellungsbox vor dem Eingriff sterilisiert werden kann.

Damit der Schraubenbehalter von der mindestens einen VerschluBBstellung in
mindestens eine Entnahmestellung bringbar ist, ist es gunstig, wenn die Be-
reitstellungsbox mindestens eine Aufnahme fir einen Schraubendreher
und/oder einen Schraubendrehergriff aufweist. Mit diesen Werkzeugen a8t
sich zum einen eine Knochenschraube, beispielsweise in einen Knochen, ein-
schrauben, zum anderen kann mit einem entsprechend ausgestalteten Griff-

ende das VerschluBteil relativ zum Aufnahmeteil bewegt werden.

Vorteilhafterweise umfaBt die Bereitstellungsbox mindestens einen Schrauben-
dreher und/oder einen Schraubendrehergriff, welcher ein proximales Ende
aufweist, welches eine Werkzeugaufnahme tragt zum in Eingriff Bringen mit
einem Werkzeugkupplungsglied des VerschluBteils eines der oben beschriebe-
nen Schraubenbehdlter. Mit dem Schraubendreher bzw. dem Schraubendre-
hergriff kann auf einfache Weise das VerschluBteil relativ zum Aufnahmeteil
bewegt werden, um das VerschluBteil von der mindestens einen VerschluB3-
stellung in die mindestens eine Entnahmestellung Uberzufihren und eine
Schraube oder einen Instrumenteneinsatz aus dem Schraubenbehalter zu ent-

nehmen.

Vorzugsweise umfaBt die Werkzeugaufnahme mindestens zwei diametral ge-
genuberliegende, in proximaler Richtung weisende Ausnehmungen. Mit einer
solchen Werkzeugaufnahme ist es méglich, zwei, bezogen auf die Drehachse

des Schraubenbehalters diametral gegenuberliegende Werkzeugkupplungsglie-
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der aufzunehmen und das VerschluBteil relativ zum Aufnahmeteil zu verdre-

hen.

Um die gewinschten Instrumente, Werkzeuge und/oder Implantate in geord-
netem Zustand fur einen chirurgischen Eingriff bereitstellen und sie leicht ent-
nehmen zu kénnen, ist es vorteilhaft, wenn mindestens ein Teil der Abteile im
wesentlichen korrespondierend zu einer duBeren Kontur der darin gelagerten
Implantate, Instrumente, Werkzeuge oder Schraubenbehdltermagazine ausge-
bildet ist.

Die nachfolgende Beschreibung einer bevorzugten Ausfuhrungsform der Erfin-

dung dient im Zusammenhang mit der Zeichnung der ndheren Erlauterung. Es

zeigen:

Figur 1: eine perspektivische Ansicht einer bestuckten chirurgischen Be-
reitstellungsbox;

Figur 2: eine Draufsicht auf ein Schraubenbehdltermagazin mit einem
Schraubenbehalter in der Lagerstellung;

Figur 3: eine Schnittansicht langs Linie 3-3 in Figur 2;

Figur 4: eine Seitenansicht des Schraubenbehdltermagazins in Figur 2 in

Richtung des Pfeils A;

Figur 5: eine vergroBerte Ansicht des Ausschnitts B in Figur 2;
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Figur 6: eine Draufsicht auf ein Aufnahmeteil eines Schraubenbehalters;
Figur 7: eine Ansicht eines VerschiuBteils eines Schraubenbehalters von

unten;
Figur 8a: eine Schnittansicht langs Linie 8a-8a in Figur 6;
Figur 8b:  eine Schnittansicht ldngs Linie 8b-8b in Figur 7; und

Figur 9: eine perspektivische Ansicht eines Schraubenbehdlters mit einem

Schraubendrehergriff.

In Figur 1 ist eine insgesamt mit dem Bezugszeichen 10 versehene chirurgi-
sche Bereitstellungsbox dargestellt, welche eine im wesentlichen quaderfor-
mige Behdlterwanne 12 umfaBt, die mehrere unterschiedlich geformte Abteile
aufweist, welche in Figur 1 beispielhaft mit den Bezugszeichen 14, 15, 16, 17,
18, 19 und 20 versehen sind.

ISie beispielhaft genannten Abteile 14 bis 20 sind derart geformt, daB chirurgi-
sche Instrumente, beispielsweise eine insgesamt mit dem Bezugszeichen 22
versehene Pinzette oder eine insgesamt mit dem Bezugszeichen 24 versehene
Schere, im jeweiligen Abteil, beispielsweise die Pinzette 22 im Abteil 19 oder
die Schere 24 im Abteil 17, gelagert und auf einfache Weise entnommen wer-
den konnen. Ferner sind im Abteil 14 ein Schraubendreher 26 sowie ein
Schraubendrehergriff 28 angeordnet, welcher mit unterschiedlichen Schrau-
beinsatzen fir Knochenschrauben bedarfsweise bestluckt werden kann. Ferner

umfaBt die Bereitstellungsbox 10 verschiedene Magazine, beispielsweise ein im
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Abteil 15 angeordnetes Kleinteilemagazin 30 mit einem gelochten Schiebedec-
kel 32. Die Abteile 16 und 18 dienen zur Aufnahme jeweils eines Schrauben-
behdltermagazins 34, die jeweils 8 im wesentlichen identisch ausgebildete
Schraubenbehalteraufnahmen 36 zur Aufnahme jeweils eines dosenférmigen

Schraubenbehalters 38 aufweisen.

Das nachfolgend in Verbindung mit den Figuren 2 bis 4 naher beschriebene
Schraubenbehdltermagazin 34 ist spiegelsymmetrisch zu zwei einander senk-
recht schneidenden Symmetrieebenen 40 und 42 ausgebildet. Es umfaBt einen -
langgestreckten rechteckigen Rahmen 44 mit einem zentralen, die Symme-
trieebene 42 enthaltenden Langssteg 46, symmetrisch zu diesem angeordnete
Seitenstege 48 sowie einen die Symmetrieebene 40 enthaltenden Mittelsteg
49. Symmetrisch zum Mittelsteg 49 angeordnete duBBere Querstege 50 und
zwischen den Mittelsteg 49 und den Querstegen 50 angeordnete, parallel zu
diesen verlaufende Trennstege 58. Im Schnittpunkt des Langsstegs 46 und des
Mittelstegs 49 steht in Richtung einer Schnittlinie der Symmetrieebenen 40
und 42 nach oben ein Haltezapfen 54 ab. Ebenfalls nach oben stehen in den
Ecken des Rahmens 44, also in den Schnittpunkten der Seitenstege 48 und der
Querstege 50, im wesentlichen quaderférmige Abstandshalter 56 ab.

Die Schraubenbehdlteraufnahmen 36 werden jeweils begrenzt durch einen
Trennsteg 52, den Langssteg 46, einen Seitensteg 48 und entweder den Mit-
telsteg 49 oder einen der Querstege 50. Jede Schraubenbehalteraufnahme 36
umfaBt zwei parallele Nuten 58 und 60, deren Nutbdden aufeinander zu weisen
und parallel zur Symmetrieebene 40 ausgebildet sind. Nutseitenwande der
Nuten 58 und 60 definieren Ebenen, die sowohl zur Symmetrieebene 40 als

auch zur Symmetrieebene 42 senkrecht orientiert sind. Die Nuten 58 sind je-
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weils in den Querstegen 50 sowie im Mittelsteg 49 angeordnet, die Nuten 60
im Mittelsteg 49. Die Nuten 58 und 60 erstrecken sich jeweils Giber etwa zwei
Drittel der freien Lange der Stege, in denen sie angeordnet sind, ausgehend

von einer auBeren Kante der Seitenstege 48.

Beidseits des Langsstegs 46 stehen von diesem in Richtung auf die Seiten-
stege 48 weisend im wesentlichen quaderférmige Vorsprunge 62 ab, die von
Langlochern 64 in einer Richtung parallel zur Schnittlinie der Symmetrieebene
40 und 42 durchsetzt werden. Die Langldcher- 64 bilden riicksprungartige Ma-
gazinkupplungsglieder zum lésbaren Verbinden des Schraubenbehaltermaga-
zins mit einem Schraubenbehalter 38, wie dies in Figur 3 dargestellt und
nachfolgend im Zusammenhang mit der ndheren Beschreibung des Schrau-

benbehalters 38 erldutert ist.

Der in den Figuren 1 bis 4 und 9 dargestellte Schraubenbehalter 38 wird
nachfolgend im Zusammenhang mit den Figuren 6 bis 8b im einzelnen be-

schrieben.

Der Schraubenbehalter 38 ist zweiteilig ausgebildet und umfaBt ein mit dem
Bezugszeichen 66 versehenes Aufnahmeteil sowie einen ein VerschluBteil bil-
denden Deckel 68. Das Aufnahmeteil 66 umfaBt einen Grundkérper 70 in Form
eines zylindrischen Hulsenabschnitts mit einem nach oben weisenden Stirnrand
72, welcher 16 gleichmaBig liber seinen Umfang verteilte Vertiefungen 74 auf-
weist, die Positionierglieder des Aufnahmeteils 66 bilden. Sie sind jeweils auf
Radialstrahlen 76 ausgehend von einer Langsachse 78 des Grundkorpers an-
geordnet und um einen Winkel 80 versetzt, der sich berechnet aus dem Quoti-

enten aus 360° und der Anzahl der Vertiefungen 74 und somit 22,5° betragt.
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Quer zur Langsachse 78 durchsetzen den Grundkoérper 70 zwei Stege .82, die
sich in der Langsachse 78 schneiden. Im Schnittpunkt der Stege 82 und kon-
zentrisch zur Langsachse 78 ist eine Zapfenaufnahme bildende Bohrung 84

angeordnet. Des weiteren sind auf den Stegen zwischen der Bohrung 84 und
dem Grundkérper 70 jeweils zwei Schraubenaufnahmen 86 bildende Bohrun-
gen vorgesehen, deren Langsachse parallel zur Langsachse 78 verlaufen und

deren Durchmesser etwas kleiner sind als der der Bohrung 84.

Von einem unteren Rand 88 des Aufnahmeteils 66 steht in Verldngerung der
Stege 82 vom Grundkoérper 70 radial nach auBen jeweils ein Rastvorsprung 90
ab, der etwa halb so breit ist wie die Stege 82. Die Rastvorspringe 90 tragen
auf ihren Unterseiten Rastnasen 92, die von oben her kommend in die Langl6-
cher 64 eintauchen kénnen. Der Rastvorsprung 90 mit seiner Rastnase 92 bil-

det ein Magazinkupplungsglied des Schraubenbehalters 38.

Zwischen zwei Rastvorspringen 90 erstreckt sich, beabstandet von diesen,
jeweils ein radial nach auBen abstehender, eine kreisbogenformige AuB3en-
kontur 96 aufweisender Kupplungsvorsprung 94. Die AuBenkontur 96 ist in
Figur 6 gestrichelt angedeutet. Ferner sind die Kupplungsvorspriinge 94 so
konstruiert, daB eine an die Rastvorspriinge 90 angelegte Tangente 98 gleich-
zeitig auch eine Begrenzungslinie fur die Kupplungsvorspriinge 94 bildet. Ein
Abstand 100 zwischen jeweils zwei parallelen Tangenten 98 entspricht einem
Abstand 102 von aufeinander zu weisenden Nutbdden von einander zugeord-
neten Nuten 58 und 60 einer Schraubenbehélteraufnahme 36. Damit ist jedoch
auch ein Abstand 104 der Tangente 98 von der Langsachse 78 kleiner als ein
Radius 106, der durch die AuBenkontur 96 definiert wird. Dies ermdglicht es,

den Schraubenbehalter 38 parallel zu einem seiner Stege 82 in eine Schrau-
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benbehdlteraufnahme 36 einzufihren, wobei jeweils in entgegengesetzter
Richtung voneinander weg weisende Rastvorspriinge 90 sowie an Tangenten
98 anliegende Bereiche der Kupplungsvorspringe 94 in die Nuten 58 bzw. 60
eintauchen und in diesen geflihrt werden. Damit 188t sich der Schraubenbe-
halter 38 in Richtung auf den Langssteg 46 verschieben, bis er seine Lager-
stellung einnimmt, in welcher die am Vorsprung 62 beim Einschieben aufglei-
tende Rastnase 92 durch Ruckfedern des Rastvorsprungs 90 in das Langloch

64 eintaucht, wie beispielsweise in Figur 3 gut zu erkennen ist.

Die Schraubenaufnahmen 86 dienen zur Aufnahme von Knochenschrauben
108, von denen zwei beispielhaft in Figur 3 dargestellt sind. Ein AuBendurch-
messer eines Schraubenkopfs der Knochenschraube 108 ist etwas groBer als
ein Durchmesser der die Schraubenaufnahmen 86 bildenden Bohrungen, so
daB ein Schraubenkdrper der Knochenschraube 108 zwar in die Schraubenauf-
nahme eingeflihrt werden kann, ein Rand derselben jedoch einen Anschlag fur
den Kopf der Knochenschraube 108 bildet.

Damit in die Schraubenaufnahmen 86 eingesetzte Knochenschrauben 108
nicht in unbeabsichtigter Weise aus den Schraubenaufnahmen 86 herausfallen
kénnen, ist der Deckel 68 vorgesehen. Er umfaBt eine scheibenférmige Deck-
platte 110 sowie eine von dieser abstehende hohlzylindrische Ringwand 112,
deren Innendurchmesser etwas groBer ist als ein AuBendurchmesser des
Grundkorpers 70. Dadurch kann der Deckel 68 mit der Ringwand 112 voran

von oben Uber das Aufnahmeteil 66 geschoben werden.

Zum Verbinden des Deckels 68 mit dem Aufnahmeteil 66 dient ein auf einer

Unterseite der Deckplatte 110 abstehender Kupplungszapfen 114, der durch
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vier Rastvorsprunge 116 gebildet wird, die an ihren freien Enden radial nach
auBen vorspringende Rastnasen 118 tragen. Der Kupplungszapfen 114 kann
mit den Rastnasen 118 voran in die Bohrung 84 eingefuhrt werden, wodurch
die Rastvorsprunge 116 in Richtung auf eine Léangsachse des Kupplungszap-
fens 114 verschwenkt werden und erst dann wieder in ihre in Figur 8b darge-
stellte Grundstellung zuruckfedern, wenn die Rastnasen 118 aus der Bohrung
84 vorstehen und diese seitlich hintergreifen, wie in Figur 3 zu erkennen ist.
Durch die Ausgestaltung von Deckel 68 und Aufnahmeteil 66 ist ‘es mdglich,
diese beiden Teile relativ zueinander um die Langsachsen 78 bzw. 120 zu ver-

drehen.

Definierte Drehstellungen des Deckels 68 relativ zum Aufnahmeteil 66 lassen
sich einstellen, wenn ein halbkugelférmiges, von einer Unterseite der Deck-
platte 110 abstehendes Positionierglied 122 in eine der sechzehn Vertiefungen
74 eintaucht. Es lassen sich so sechzehn definierte Winkelstellungen des Dec-
kels 68 relativ zum Aufnahmeteil realisieren. Wird der Deckel aus einer defi-
nierten Winkelstellung herausbewegt, so gleitet das Positionierglied 122 auf
dem Stirnrand 72 auf und fuhrt zu einer temporaren Verformung des Deckels
68, bis es in eine benachbarte Vertiefung 74 eintauchen kann. Das Positionier-
glied 122 in Verbindung mit den Vertiefungen 74 bildet somit einen Positio-

niermechanismus.

Der Deckel 68 ist ferner mit zwei durch Bohrungen gebildete Entnahmedéffnun-
gen 124 und 126 versehen, die jeweils auf einem Radialstrahl 128 bzw. 130

angeordnet sind, die zwischen sich einen Winkel 132 von 45° einschlieBen. Die
Entnahmedffnung 124 ist in einem Abstand von der Langsachse 120 angeord-

net, so daB sie konzentrisch zur Deckung mit den Schraubenaufnahmen 86
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gebracht werden kann, die benachbart der Bohrung 84 angeordnet sind. Der
Abstand der Entnahmedffnung 126 von der Langsachse 120 ist so gewahilt,
daB die Entnahmedffnung 126 konzentrisch zur Deckung gebracht werden
kann mit den Schraubenaufnahmen 86, die benachbart zum Grundkérper 70

angeordnet sind.

Der Deckel 68 weist ferner langlochartige Spuléffnungen 134 und 136 auf, wo-
bei drei Spuléffnungen 134 konzentrisch zur Langsachse 120 angeordnet sind
und eine Breite in radialer Richtung aufweisen, die kleiner ist als ein Innen-
durchmesser der Schraubenaufnahmen 86, und deren Abstand von der Langs-
achse 120 in etwa dem Abstand des Zentrums der Entnahmedffnung 124 von
der Léangsachse 120 entspricht. In dhnlicher Weise sind funf langlochartige
Spuléffnungen 136 die Langsachse 120 konzentrisch umgebend vorgesehen,
deren Abstand von der Langsachse 120 etwa dem Abstand des Zentrums der

Entnahmed6ffnung 126 von der Langsachse 120 entspricht.

Auf einer AuBenseite des Deckels 68 sind zwei einander diametral gegeniiber-
liegende, in radialer Richtung weisende Werkzeugkupplungsglieder 138 ange-
ordnet. Sie dienen als Verdrehhilfe, um den Deckel 68 relativ zum Aufnahme-
teil 66 zu verdrehen, beispielsweise per Hand oder mit einem Schraubendreher
26 oder einem Schraubendrehergriff 28. In Figur 9 ist ein Schraubendrehergriff
28 dargestellt, welcher an seinem proximalen Ende 140 in proximaler Richtung
weisende Werkzeugaufnahmen 142 aufweist, in die jeweils ein Werkzeug-
kupplungsglied 138 eintauchen kann. Der Schraubendrehergriff 28 kann also
mit seinem proximalen Ende auf den Deckel 68 aufgesteckt werden und durch
Rotation um seine Langsachse kann der Deckel 68 relativ zum Aufnahmeteil 66

verdreht werden, wenn das Aufnahmeteil 66 festgehalten wird, beispielsweise
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wenn es sich in einer Schraubenbehalteraufnahme 36 in der Lagerstellung be-
findet.

Durch die besondere Ausgestaltung des Schraubenbehélters 38 wird sicherge-
stellt, daB nur jeweils eine der beiden Entnahmedéffnungen 124 und 126 mit
genau einer der Schraubenaufnahmen 86 in Deckung gebracht werden kann,
so daB diese zum Einflihren oder Entnehmen einer Knochenschraube 108 zu-
ganglich wird. Dies ist mdglich, da die beiden Entnahmedéffnungen 124 und 126
um den Winkel 132 in Umfangsrichtung versetzt angeordnet sind, die Schrau-
benaufnahmen, die einen unterschiedlichen Abstand von der Langsachse 78
haben, dagegen auf gleichen Radialstrahlen angeordnet sind. Selbstverstand-
lich kdnnten im umgekehrten Fall auch die Entnahmedéffnungen auf demselben
Radialstrahl angeordnet sein und Schraubenaufnahmen 86 mit unterschiedli-
chem Abstand von der Léangsachse 78 auf um einen Winkel 132 versetzten Ra-

dialstrahlen.

Durch den oben beschriebenen Positioniermechanismus ist es mdglich, den
Deckel 68 relativ zum Aufnahmeteil 66 in sechzehn definierte Positionen zu
bringen, wobei acht dieser Positionen sogenannte Entnahmestellungen defi-
nieren, in denen eine der beiden Entnahmedffnungen 124 bzw. 126 jeweils
genau eine der acht Schraubenaufnahmen freigibt. Die anderen acht definier-
ten Positionen bilden sogenannte VerschluBstellungen, in denen die Entnah-
medffnungen 124 und 125 jeweils nur teilweise mit einer der Schraubenauf-
nahmen 86 Uberlappen, so daB8 zwar eine Durchtritts6ffnung verbleibt, die je-
doch so klein ist, daB ein Kopf der Knochenschraube 108 nicht durch sie hin-

durchtreten kann. Dadurch sind die Knochenschrauben 108 in den acht Ver-
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schluBstellungen sicher im Schraubenbehélter 38 gehalten, insbesondere auch

dann, wenn dieser auf den Kopf gestellt wird.

Der in Figur 9 dargestellte Schraubenbehélter 38 nimmt eine Entnahmestel-
lung ein, in der die Entnahmedffnung 124 eine Schraubenaufnahme 86 frei-
gibt. Wird der Deckel 68 relativ zum Aufnahmeteil 66 um 22,5° verdreht, dann
taucht das Positionierglied 122 wieder in eine Vertiefung 74 ein, allerdings
Uberlappt dann keine der beiden Entnahmedéffnungen 124 bzw. 126 vollstandig
mit einer Schraubenaufnahme. Dadurch nimmt der Schraubenbehalter 38 eine
VerschluBstellung ein. Wird der Deckel 68 in der gleichen Richtung wiederum
um weitere 22,5° verdreht, dann uberlappt die Entnahmedéffnung 126 mit ei-
ner Schraubenaufnahme 86. Ein weiteres Verdrehen um 22,5° Uberfuhrt den
Schraubenbehdlter 38 von einer Entnahmestellung wieder in eine VerschluB-
stellung. Durch diesen besonderen Positioniermechanismus werden bei Dre-
hung des Deckels 68 abwechselnd Entnahmestellungen und VerschluBstellun-
gen durchlaufen, wobei jeweils nach einer Verdrehung um 90° im Ergebnis
identische Positionen eingenommen werden, beispielsweise ergibt sich dann

wiederum eine wie in Figur 9 dargestellte Stellung des Schraubenbehalters 38.

Der Deckel 68 ist vorzugsweise aus einem transparenten Material hergestellt,
so daB direkt erkennbar ist, in welcher der Schraubenaufnahmen 86 Knochen-
schrauben 108 enthalten sind. Zur Identifizierung der im Schraubenbehalter
38 enthaltenen Knochenschrauben 108 dient ein auf einem Kupplungsvor-
sprung 94 angeordneter Schraubencode 144, der beispielsweise durch Laser-

beschriftung hergestelit ist.
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Die zahlreiche Durchbrechungen umfassende Konstruktion des Schraubenbe-
halters 38 stellt sicher, daB in diesem enthaltene Knochenschrauben 108 mit
dem Schraubenbehalter 38 sterilisiert werden kdnnen. Dies ist insbesondere
auch dann moglich, wenn der Schraubenbehalter 38 im Schraubenbehélterma-
gazin 34 angeordnet ist oder dieses wiederum in der Bereitstellungsbox 10

enthalten ist.

Die besondere Ausgestaltung des Schraubenbehalters 38 ermdglicht es, gezielt
einzelne Knochenschrauben 108 zu entnehmen und, falls sie nicht bendtigt
werden, wieder in den Schraubenbehalter 38 einzufiihren. Da der Schrauben-
behalter 38 sterilisierbar ist, kdnnen nicht bendtigte Knochenschrauben 108
mit dem Schraubenbehdlter 38 nach einem erfolgten Eingriff wieder sterilisiert
und fur einen nachsten Eingriff bereitgestellt werden. Gegebenenfalls kann der
Schraubenbehalter 38 auch mit einzelnen Knochenschrauben 108 wieder auf-

gefullt werden.
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Patentanspriiche

Chirurgischer Schraubenbehalter (38) umfassend einen Aufnahmeteil
(66) und ein an diesem beweglich gelagertes VerschluBteil (68), wobei
der Aufnahmeteil (66) mindestens zwei Schraubenaufnahmen (86) zum
Aufnehmen von mindestens zwei Knochenschrauben (108) aufweist, wo-
bei das VerschiuBteil (68) relativ zum Aufnahmeteil (66) in mindestens
eine VerscthBsteiIung bringbar ist, in welcher keine der Schraubenauf-
‘nahmen (86) zuganglich ist zum Einflhren oder Entnehmen einer Kno-
chenschraube (108),.dadurch gekennzeichnet, daB das VerschluBteil (68)
von der mindestens einen VerschiuBstellung in mindestens zwei Entnah-
mestellungen bringbar ist, in welchen jeweils nur eine einzige Schrau-
benaufnahme (86) zuganglich ist zum Einfuhren oder Entnehmen einer

einzelnen Knochenschraube (108).

Chirurgischer Schraubenbehalter nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, daf3 die Schraubenaufnahmen (86) in Form von Steckbohrun-
gen oder Sacklochbohrungen in einem Grundkérper des Aufnahmeteils
(66) ausgebildet sind.

Chirurgischer Schraubenbehélter nach einem der voranstehenden An-
spriche, dadurch gekennzeichnet, dal3 das VerschluBteil (68) am Auf-

nahmeteil (66) um eine Drehachse (78) verdrehbar gelagert ist.

Chirurgischer Schraubenbehalter nach Anspruch 3, dadurch gekenn-
zeichnet, daB Langsachsen der Schraubenaufnahmen (86) parallel zur

Drehachse (78) verlaufen.
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Chirurgischer Schraubenbehalter nach einem der Anspriiche 3 oder 4,
dadurch gekennzeichnet, daB3 die mindestens zwei Schraubenaufnahmen

(86) konzentrisch um die Drehachse (78) herum angeordnet sind.

Chirurgischer Schraubenbehilter nach einem der Anspriche 3 bis 5, da-
durch gekennzeichnet, da3 die mindestens zwei Schraubenaufnahmen
(86) auf mindestens zwei konzentrischen Kreisen um die Drehachse (78)

herum angeordnet sind.

Chirurgischer Schraubenbehalter nach einem der voranstehenden An-
spriche, dadurch gekennzeichnet, daB3 das VerschluBteil (68) zum be-

weglichen Lagern am Aufnahmeteil (66) mit diesem verrastbar ist.

Chirurgischer Schraubenbehalter nach einem der voranstehenden An-
spruche, dadurch gekennzeichnet, da3 das Aufnahmeteil (66) und das
VerschluBteil (68) zum beweglichen Lagern aneinander jeweils ein
Kupplungselement (84, 114) tragen, die miteinander in Eingriff bringbar

sind.

Chirurgischer Schraubenbehalter nach Anspruch 8, dadurch gekenn-
zeichnet, daB die beiden Kupplungselemente (84, 114) in einer Kupp-
lungsstellung relativ zueinander verdrehbar und mittels einer Rastverbin-

dung aneinander gehalten sind.

Chirurgischer Schraubenbehalter nach einem der Anspriiche 8 oder 9,

dadurch gekennzeichnet, daBB das eine der beiden Kupplungselemente
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(84, 114) ein Kupplungszapfen (114) und daB das andere Kupplungsele-
ment (84) eine zum Kupplungszapfen korrespondierende Zapfenauf-
nahme (84) ist.

Chirurgischer Schraubenbehélter nach Anspruch 10, dadurch gekenn-

zeichnet, daB der Kupplungszapfen (114) die Drehachse (78) definiert.

Chirurgischer Schraubenbehalter nach einem der voranstehenden An-
spriche, dadurch gekennzeichnet, daB8 das VerschluBteil (68) mindestens
eine Entnahmedffnung (124, 126) aufweist und daB die mindestens eine
Entnahmedéffnung (124, 126) mindestens in einer der mindestens zwei
Entnahmestellungen jeweils eine einzige Schraubenaufnahme (86) frei-
gibt.

Chirurgischer Schraubenbehalter nach Anspruch 12, dadurch gekenn-
zeichnet, daB das VerschluBteil (68) eine Deckplatte (110) zum minde-
stens teilweisen Bedecken der Schraubenaufnahmen (86) aufweist und
da3 die mindestens eine Entnahmedffnung (124, 126) in Form einer
Durchbrechung (124, 126) der Deckplatte (110) ausgebildet ist.

Chirurgischer Schraubenbehaiter nach Anspruch 13, dadurch gekenn-
zeichnet, daB die Durchbrechung (124, 126) eine Bohrung (124, 126) ist.

Chirurgischer Schraubenbehalter nach einem der Anspriche 12 bis 14,
dadurch gekennzeichnet, daB die mindestens eine Entnahmedéffnung
(124, 126) konzentrisch um die Drehachse (78) angeordnet ist.
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Chirurgischer Schraubenbehalter nach einem der Anspriiche 12 bis 15,
dadurch gekennzeichnet, daB in jeder der Mehrzahl von Entnahmestel-
lungen jeweils nur eine Entnahmedffnung (124, 126) mit einer der

Schraubenaufnahmen (86) koaxial ausrichtbar ist.

Chirurgischer Schraubenbehalter nach einem der voranstehenden An-
spruche, dadurch gekennzeichnet, daB ein Positioniermechanismus (74,
122) umfassend eine Mehrzahl von Positioniergliedern (74, 122) vorge-
sehen ist zum definierten Positionieren des VerschiuBteils (68) in minde- ..
stens einer VerschluBstellung und/oder in mindestens einer Entnahme-
stellung, daB mindestens eines der Positionierglieder (74) am Aufnah-
meteil (66) und mindestens ein zu diesem korrespondierendes Positio-
nierglied (122) am VerschluBteil (68) vorgesehen ist und daB mindestens
zwei zueinander korrespondierende Positionierglieder (74, 122) am Ver-
schluBteil (68) und am Aufnahmeteil (66) ineinandergreifen, wenn in der
mindestens einen Entnahmestellung mindestens eine Entnahmeo6ffnung
(124, 126) des VerschluBteils (68) eine einzige Schraubenaufnahme (86)
freigibt.

Chirurgischer Schraubenbehélter nach Anspruch 17, dadurch gekenn-
zeichnet, daB die Positionierglieder (74, 122) Positioniervorspriinge

(122) und Positionierausnehmungen (74) umfassen.

Chirurgischer Schraubenbehalter nach einem der Anspriiche 17 oder 18,
dadurch gekennzeichnet, daB3 die Positionierglieder (74, 122) konzen-

trisch um die Drehachse (78) angeordnet sind.
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Chirurgischer Schraubenbehalter nach einem der Anspriiche 17 bis 19,
dadurch gekennzeichnet, daB3 die Positionierglieder (74, 122) in gleichen
Winkelabstanden (80) um die Drehachse (78) herum angeordnet sind.

Chirurgischer Schraubenbehalter nach einem der Anspriche 17 bis 20,
dadurch gekennzeichnet, daB3 das Aufnahmeteil (66) einen in Richtung
auf das VerschluBteil (68) weisenden ringférmigen Rand (72) aufweist
und daB der Rand (72) die am Aufnahmeteil (66) vorgesehenen Positio-

nierglieder (74) tragt.

Chirurgischer Schraubenbehdlter nach einem der Anspriche 17 bis 21,
dadurch gekennzeichnet, daB an einer in Richtung auf das Aufnahmeteil
(66) weisenden Unterseite des VerschluBteils (68) mindestens ein Posi-

tionierglied (122) angeordnet ist.

Chirurgischer Schraubenbehalter nach einem der Anspriiche 17 bis 22,
dadurch gekennzeichnet, daBB die Anzahl der Positionieraufnahmen (74)
einer ganzzahligen Potenz der Zah! 2 entspricht, daB héchstens so viele
Positioniervorspringe (122) wie Positionieraufnahmen (74) vorgesehen
sind und daB der Winkelabstand (80) der Positionieraufnahmen (74) dem
Quotienten von 360° und der Anzahl der Positionieraufnahmen (74) ent-

spricht.

Chirurgischer Schraubenbehdlter nach einem der Anspriche 12 bis 23,
dadurch gekennzeichnet, daB mindestens zwei Entnahmedffnungen (124,
126) vorgesehen sind, die auf mindestens zwei Radialstrahlen (128, 130)

ausgehend von der Drehachse (78) angeordnet sind, und daB die minde-
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stens zwei Radialstrahlen (128, 130) zwischen sich einen Drehwinkel
(132) einschlieBen.

Chirurgischer Schraubenbehalter nach Anspruch 24, dadurch gekenn-
zeichnet, daB3 der Drehwinkel (132) einem ganzzahligen Vielfachen des
Winkelabstands (80) der Positionierglieder (74, 122) am VerschluBteil
(68) und/oder am Aufnahmeteil (66) entspricht.

Chirurgischer Schraubenbehalter nach einem der Anspriche 24 oder 25,
dadurch gekennzeichnet, daB mindestens zwei Entnahmeo6ffnungen (124,
126), die unterschiedliche Abstande von der Drehachse (78) aufweisen,
vorgesehen sind und daB der von den Radialstrahlen (128, 130), auf de-
nen die Entnahmedffnungen (124, 126) angeordnet sind, eingeschlos-

sene Drehwinkel 45° betragt.

Chirurgischer Schraubenbehalter nach einem der voranstehenden An-
spriche, dadurch gekennzeichnet, dal am Schraubenbehadlter (38) min-
destens ein Magazinkupplungsglied (90, 92) vorgesehen ist zum |ésbaren
Verbinden des Schraubenbehalters (38) mit einem chirurgischen Schrau-
benbehaltermagazin (34) fur mindestens einen chirurgischen Schrauben-
behalter (38).

Chirurgischer Schraubenbehadlter nach Anspruch 27, dadurch gekenn-
zeichnet, daBB das mindestens eine Magazinkupplungsglied (90, 92) ein
Rastelement (92) umfaBt zum in Eingriff Bringen mit einem korrespon-

dierenden Rastelement (64) des Schraubenbehaltermagazins (34).
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Chirurgischer Schraubenbehalter nach einem der Anspriiche 27 oder 28,
dadurch gekennzeichnet, daB3 mehrere gleichmaBig uber den Umfang des
Schraubenbehalters (38) verteilte Magazinkupplungsglieder (90, 92) vor-

gesehen sind.

Chirurgischer Schraubenbehélter nach einem der voranstehenden An-
spriche, dadurch gekennzeichnet, daBB der Schraubenbehalter (38) min-
destens zwei in entgegengesetzten Richtungen abstehende Kupplungs-
vorspringe (94) tragt, die korrespondierend zu zwei parallelen, aufein-
ander zu weisenden Nuten (58, 60) von mindestens einer Schraubenbe-
halteraufnahme (36) eines chirurgischen Schraubenbehaltermagazins
(34), welches mindestens einen chirurgischen Schraubenbehalter (38)

aufnehmen kann, ausgebildet und in die Nuten (58, 60) einfGhrbar sind.

Chirurgischer Schraubenbehalter nach Anspruch 30, dadurch gekenn-
zeichnet, daBB die mindestens zwei Kupplungsvorspringe (94) durch in
einer Ebene liegende Lappen (94) gebildet werden, die in Umfangsrich-

tung voneinander beabstandet sind.

Chirurgischer Schraubenbehalter nach einem der Anspriche 30 oder 31,
dadurch gekennzeichnet, daB3 jeweils zwischen zwei Kupplungsvorsprun-
gen (94) ein Magazinkupplungsglied (90, 92) des Schraubenbehalters
(38) angeordnet ist.

Chirurgischer Schraubenbehélter nach einem der Anspriche 30 bis 32,
dadurch gekennzeichnet, daB3 vier Kupplungsvorspringe (94) und vier

Magazinkupplungsglieder (90, 92) vorgesehen sind und daB eine AuBen-
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kontur (96) der Kupplungsvorspriinge (94) konzentrisch zur Drehachse
(78) ausgebildet ist.

Chirurgischer Schraubenbehalter nach einem der Anspriche 30 bis 33,
dadurch gekennzeichnet, daB3 ein Abstand (104) einer an zwei beabstan-
deten Kupplungsvorspriingen (94) anliegenden Tangente (98) von der
Drehachse (78) kleiner ist als ein Abstand (106) der konzentrischen Au-
Benkontur (96) der Kupplungsvorspringe (94) von der Drehachse (78).

Chirurgischer Schraubenbehalter nach einem der voranstehenden An-
spriche, dadurch gekennzeichnet, da3 das VerschluBteil (68) Spuloff-
nungen (134, 136) aufweist.

Chirurgischer Schraubenbehélter nach Anspruch 35, dadurch gekenn-
zeichnet, daB3 die Spuléffnungen (134, 136) an der Deckplatte (110) vor-

gesehen sind.

Chirurgischer Schraubenbehalter nach einem der voranstehenden An-
spruche, dadurch gekennzeichnet, daf3 das Aufnahmeteil (66) einen eine
Langsrichtung (78) definierenden hulsenférmigen Grundkérper (70) und
mindestens einen, den Grundkérper (70) quer zur Langsrichtung durch-
setzenden, die mindestens zwei Schraubenaufnahmen (86) tragenden
Steg (82) umfalt.

Chirurgischer Schraubenbehélter nach Anspruch 37, dadurch gekenn-

zeichnet, daBB mindestens zwei sich kreuzende Stege (82) vorgesehen
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sind und daB die Zapfenaufnahme (84) im Schnittpunkt der beiden Stege
(82) angeordnet ist.

Chirurgischer Schraubenbehalter nach einem der Anspriche 37 oder 38,
dadurch gekennzeichnet, daBB die Kupplungsvorsprunge (94) flanschartig

vom hilsenformigen Grundkorper (70) radial nach auBen abstehen.

Chirurgischer Schraubenbehalter nach einem der Anspriiche 37 bis 39,
dadurch gekennzeichnet, daB3 die Magazinkupplungsglieder (90, 92)
flanschartig vom hilsenférmigen Grundkérper (70) radial nach auB3en

abstehen.

Chirurgischer Schraubenbehaiter nach einem der voranstehenden
Anspriche, dadurch gekennzeichnet, daB das VerschluBteil (68)
mindestens ein Werkzeugkupplungsglied (138) fur ein
Betatigungswerkzeug (26, 28) zum Verdrehen des VerschluBteils (68)

relativ zum Aufnahmeteil (66) tragt.

Chirurgischer Schraubenbehalter nach Anspruch 41, dadurch
gekennzeichnet, daB das mindestens eine Werkzeugkupplungsglied (138)
ein von der Deckplatte (110) des VerschluBteils (68) abstehender
Vorsprung (138) ist.

Chirurgischer Schraubenbehalter nach einem der Anspriiche 41 oder 42,
dadurch gekennzeichnet, dal3 zwei, bezogen auf die Drehachse (78)
diametral gegentiiberliegende Werkzeugkupplungsglieder (138)

vorgesehen sind.
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Chirurgischer Schraubenbehdlter nach einem der voranstehenden
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, dal3 der Schraubenbehalter (38)

aus einem sterilisierbaren Kunststoff hergestellt ist.

Chirurgischer Schraubenbehalter nach einem der voranstehenden
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB3 das VerschluBteil (68) aus

einem transparenten Material hergestellt ist.

Chirurgischer Schraubenbehalter nach einem der voranstehenden
Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB3 in jeder Schraubenaufnahme

(86) eine Knochenschraube (108) angeordnet ist.

Chirurgisches Schraubenbehaltermagazin (34) fir mindestens einen
chirurgischen Schraubenbehalter (38) nach einem der voranstehenden
Anspriche, dadurch gekennzeichnet, daBB das Schraubenbehdéltermagazin
(34) mindestens eine Schraubenbehalteraufnahme (36) aufweist, in
welche der mindestens eine Schraubenbehdlter (38) mindestens

teilweise einfuhrbar ist.

Chirurgisches Schraubenbehéaltermagazin nach Anspruch 47, dadurch
gekennzeichnet, dal3 der mindestens eine Schraubenbehalter (38) in die

Schraubenbehélteraufnahme (36) einschiebbar ist.

Chirurgisches Schraubenbehaltermagazin nach einem der Anspruche 47

oder 48, dadurch gekennzeichnet, daB3 das Schraubenbehaltermagazin
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(34) mindestens einen Schraubenbehalter (38) nach einem der

Anspriche 1 bis 39 umfaft.

Chirurgisches Schraubenbehaltermagazin nach Anspruch 49, dadurch
gekennzeichnet, da3 der mindestens eine chirurgische
Schraubenbehalter (38) mit dem Schraubenbehaltermagazin (34)

rastend verbindbar ist.

Chirurgisches Schraubenbehaltermagazin nach Anspruch 50, dadurch
gekennzeichnet, da3 der mindestens eine chirurgische
Schraubenbehalter (38) mit dem Schraubenbehdltermagazin (34) in
einer Lagerstellung, in welcher der mindestens eine Schraubenbehélter
(38) vollstandig in die Schraubenbehalteraufnahme (36) eingefuhrt ist,
mit dem Schraubenbehadltermagazin (34) verbunden ist.

Chirurgisches Schraubenbehdltermagazin nach Anspruch 51, dadurch
gekennzeichnet, da3 der mindestens eine Schraubenbehalter (38) und
das Schraubenbehaltermagazin (34) jeweils ein Magazinkupplungsglied

tragen, die in der Lagerstellung in Eingriff stehen.

Chirurgisches Schraubenbehaitermagazin nach Anspruch 52, dadurch
gekennzeichnet, daB eines der beiden Magazinkupplungsglieder (64, 90,
92) ein Rastelement (92) in Form einer federnd gelagerten Rastnase
(92) und daB das andere Magazinkupplungsglied (64) ein Rastelement
(64) in Form eines mit der Rastnase zusammenwirkenden Ricksprungs
(64) ausgebildet ist.
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Chirurgisches Schraubenbehdltermagazin nach einem der Anspriche 52
oder 53, dadurch gekennzeichnet, daBB jeder Schraubenbehalterauf-
nahme (36) ein Magazinkupplungsglied (64) des Schraubenbehdlterma-

gazins (34) zugeordnet ist.

Chirurgisches Schraubenbehaltermagazin nach einem der Anspriche 47
bis 54, dadurch gekennzeichnet, daB3 die Schraubenbehalteraufnahmen
(36) Kupplungsaufnahmen (58, 60) in Form zweier paralleler, aufeinan-
der zu weisender Nuten (58, 60) umfassen, in welche korrespondierende
Kupplungsvorspringe (94) des mindestens einen Schraubenbehdlters .
(38) einfihrbar sind.

Chirurgische Bereitstellungsbox (10) fir chirurgische Implantate
und/oder chirurgische Werkzeuge (22, 24, 26, 28), mit mehreren Abtei-
len zur Aufnahme chirurgischer Implantate und/oder Instrumente (22,
24, 26, 28) und/oder chirurgischer Werkzeuge, dadurch gekennzeichnet,
daB mindestens ein Abteil (16, 18) zur Aufnahme eines Schraubenbe-

haltermagazins (34) nach einem der Anspriche 47 bis 55 vorgesehen ist.

Chirurgische Bereitstellungsbox nach Anspruch 56, dadurch gekenn-
zeichnet, daB die Bereitstellungsbox (10) mindestens eine Aufnahme flr
einen Schraubendreher (26) und/oder einen Schraubendrehergriff (28)

aufweist.

Chirurgische Bereitstellungsbox nach einem der Anspriiche 56 oder 57,
dadurch gekennzeichnet, daB die Bereitstellungsbox (10) mindestens ei-

nen Schraubendreher (26) und/oder einen Schraubendrehergriff (28)
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umfaBt, welcher ein proximales Ende (140) aufweist, und daB das proxi-
male Ende (140) eine Werkzeugaufnahme (142) tragt zum in Eingriff
Bringen mit einem Werkzeugkupplungsglied (138) des VerschluBteils

(68) eines Schraubenbehalters (38) nach einem der Anspriiche 1 bis 46.

Chirurgische Bereitstellungsbox nach Anspruch 58, dadurch gekenn-
zeichnet, daB die Werkzeugaufnahme (142) mindestens zwei diametral
gegenuberliegende, in proximaler Richtung weisende Ausnehmungen
(142) umfaBt.

Chirurgische Bereitstellungsbox nach einem der Anspriiche 56 bis 59,
dadurch gekennzeichnet, da3 mindestens ein Teil der Abteile (14, 15, 16,
17, 18, 19, 20) im wesentlichen korrespondierend zu einer auBBeren
Kontur der darin gelagerten Implantate, Instrumente (26, 28), Werk-
zeuge (22, 24) oder Schraubenbehaltermagazine (34) ausgebildet ist.
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