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(57) Die EBrfindung betrifft einen Antrieb fir Duowalzgeriiste in
Draht= und FeinstahlstraScn, bei dem in den hohlen Kamrwalzen
Gelenksnlnde n vorgesehen sind. Das 2Ziel der Eri findung besteht in
der Verkiirzung der Zahnbreite und in der Verminderung der
Planhenpreosung zwischen Antriebsritzel und Zwischenrdderin. Es

ist Aufgabe der Exrfindung, einen Antrieb zu schaffen, der eine
geringe Gerlistbauveise ermbglicht, ohne daB der zulidssige
Beugungswinkel der Gelenksplnaeln uovrschrluten wind, Die Merkmale
der Erfindung bestehen darin, da8 Zwischenrdder unter S0° mit -
einem Antriebsrifzel in Eingriff stehen, wobei das eine Zwischenrad
mit einer Kammwalze kimm:t und das andere Zwischenrad iiber ein .
welteres Zwischenrad mit einer Kammwalzé in Verbindung. steht und
die»Mv**en¢c1ue des Zw1scncﬂrade” und der beiden Kammwalzen sowile
die Mittenachse des Antriebsritzels der beiden weiteren :
Zwischenrdder und dex. namnvalze in einer Ebene 11eccu. Die -
Erfindung ist in Walzwer ~sanlagon anvendbar, |
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Titel der Brfindung.

Antrieb fiir Duowalzgeriiste

Anwendungsgebiet der Erfindung

Die Erfindung betrifft einen Aatrieb fiir Duowalzgeriiste
in Draht- und FeinstahlstraBen, bei dem in den hohlen

" Kammwalzen Gelenkspindeln vorgesehen sind.
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Charakteristik der bekannten technischen Losungen

Nach der DE-OS 2 341 445 ist ein Antrieb fir Duowalzge-~
riste mit zwischen Kammwalzen und Arbeitswalzen angeord~
neten Gelenkspindeln bekannt. Die Enden der Gelenkspin-
deln sind durch eine Begenzahnkupplung mit der Arbeits-
bzw. mit der Kammwalze verbunden. Das Drehmoment wird

von einem vorgelagerien Getriebe auf eine der Kammwalzen
ibertragen. Die im Eingriff stehenden Kammwalzen bewirken
durch Teilung des Antriebsmomentes eine gegenldufige
Drehrichtung {iber Gelenkspindeln auf die Arbeitswalzen.

Da die Duogeriiste in vertikaler zls auch in horizontaler
Bauweise ausgefiihrt werden, tritt durch die Anordnung der
Gelenkspindeln zwischen Kammwalzen und Arbeitswalzen bei
Vertikalgeriisten eine hohe Bauweise auf.

In dem DE-GM 7 140 708 ist ein Antrieb fiir Duowalzgeriiste
derart beschrieben, daB die anstellbaren Walzen und an der
Anstellbewegung nicht teilnehnende, diesen zugeordnete Ge-
triebertider hohl sind sowie daB die jeweils eine Valze mit
einem Getrieberad verbindende Spindel mittels einer Winkel-

bewegungen zulassenden Verbindung in den Hohlriumen an die
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genannten Bautelle angeschlossen ist. Das Drehmoment wird

_ von einer oder auch zwei Schreckenwellen auf zwei in einer
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Ebene liegende Schneckenrader {ibertragen. Die Schnecken-
rader sind hohlgebohrt und iibertragen das Drehmoment von
deren Innenverzalnung unter eine Welle mit an den Enden
befindlichen Bogenverzahnungan auf die Innenverzahnung der

‘hohlgebohrten Walzenwellen.

 Es zeigt sich, daB durch die Anordnung der Gelenkspindeln

in den hoblen Arbeits- und Ksmmwalzen der zulissige Beu-
gungswinkel der GelenkSplndeln nur eine geringe radiale
Anstellung der Arbeltswalzen ermbglicht. -

7iel der Erfindung
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Das Ziel der Erfindung besteht in der Verkiirzung der Zahn-
breite und in der Verminderung der Flankenpressung zwischen

Antriebsritzel und Zwischenridderne.

Darlepung des Wesens der Erfindung

Bs igt Aufgabe der Epfindung, einen Antrieb zu schaffen,

der eine geringe Geriistbauhdhe ermdglicht, ohne daf der zu-
ldssige Beugungswmnkel der Gelenkspindeln uberschrltten wird.
ErflndungsgemaB wird die Aufgabe .dadurch geldst, daf Zwischen-
rider unter 90° mit einem Antriebsritzel in Eingriff stehen,
wobei das eine Zwischenrad mit einer Kammwalze kdmmt und das
andere Zwischenrad iiber ein weiteres Zwischenrad mit einex
Kammwalze in Verbindung steht und die Mittenachsen des Zwi=
schenrades und der beilden Kammwalzen sowie die Mittenachsen
des Antriebsritzels,vder’beiden weiteren Zwischenrdder und

der Kammwalze in einer Ebene liegen.

Ausfithrungsbeispiel

' Die Erfindung soll nachstehend an einem Ausfiihrungsbeispiel
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niher erliutert werden. Es zeigen:

‘Fig. 1 der erfindungsgendBe Antrieb

Fig. 2 den Schnitt A=A nach Fig. 1
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Nach den Pig. 1 und 2 ist ein Zahnrad 1 einer nicht darge-
stellten vorgelagerten Getriebestufe und ein Antriebsritzel
2 auf einer gemeinsamen Welle 11 angeordnet: Das Antriebs-
ritzel 2 steht einerseits iiber ein Zwischenrad 3 mit einer
Kammwalze 6 und andererseits iiber Zwischenrdder 4; 5 mit

- einer Kammwalze 6' in Verbindung. An den Kammwalzen 63 6!

befinden sich Bogenverzahnungen 8; 8', in die durch-die
hohlen Kemmwalzen 63 6"gefﬁhrte Gelenkspindeln 7; 7' ein-
greifen. Die anderen Enden der Gelenkspindeln T; 7' greifen
in Bogenverzahnungen 8; 8' einer Kupplung 9; 9' ein. Die
Kupplungen 9; 9' sind mit den Arbeitswalzen 10; 10' verbun-
den. ’

Die VWirkungsweise des Antriebes ist folgende:

Von einer nicht dargestellten Zahnradstufe wird des Dreh-
moment auf das Antriebsritzel 2 {ibertragen. Vom Antriebs-
ritzel 2 wird das Drehmoment auf die Zwischeardder 3 und 4
aufgeteilt, wobei die Zwischenrdder 3; 4 unter 900 mit dem
Antriebsritzel in Eingriff stehen. Das Zwischenrad 3 k&mmt
dabei mit der Kammwalze 6. Vom Zwischenrad 4 wird das Dreh-
moment auf ein weiteres Zwischenrad 5 {iberiragen, das mit
der Karmwalze 6' in Eingriff steht. Von den Kammwalzen 6; 6!
gelengt das Drehmoment iiber Gelenkspindeln 7; 7' und Kupp-
lungen 9; 9! zu den Arbeitswalzen 10; 10!,

Durch die Anwendung der Erfindung ergeben sich verschiedene
Vorteile. Infolge der Teilung des Gesamtdrehmomentes vom An-
triehsritzel auf die unter 90° im Bingriff stehenden Zwischen-
réder'B; 4 wird die Flankenpressung geringer gehalten bzw.
die Zahnbreite kann kiirzer ausgefiihrt werden. Da der Abstand
der Kammwalzen 6; G' dem Abstand der Arbeitswalzen 103 10
durch beliebigen Durchmesser des Zwischenrades A‘angepaﬁt

werden kann, wird ein ginstiger Beugungswinkel der Gelenk- '
‘spindeln T; 7' erreicht. '
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Erfindungsanépruoh

~ Antrieb fiir Duowalzgerﬁste in Draht- und FeinstahlstraBen,

bei dem in den hohlen Kammwalzen Gelenkspindeln vorgesehen

"sind,_gekennzeichnet dedurch, daB Zwischenrdder (3; 4)
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unter 90° mit einem Antriebsritzel (2) in Eingriff stehen,
wobei das eine Zwischenrad (3) mit einer Kammwalze (6)
kdmmt und das andere Zwischenrad (4) iiber ein weiteres

Zwischenrad (5) mit einer Kammwalze (6') in Verbindung

steht und die Mittenachsen des Zwischenrades (3), der
Kemmwalze (6) sowie die Mittenachsen des Antriebsritzels
(2), des Zwischenrades (4) und des Zwischenrades (5) in
einer Ebene liegen.

Hierzu 18sile Zolchnungen
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