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(34)  Posuvny a polohové zajistitelny rém pro elektromotor k pohonu pracovniho stroje

Posuvny a polohové zajistovatelny
rém elektromotoru pro pohon pracovniho
stroje &i jeho pracovniho tstroji je , S R K
opatfen hnaci rfemenici uloZenou v rému '

.mezévisle na hifideli elektromotoru, o NN
s nimZ je tato Femenice spojena dvoudil- :ﬁ
nou zubovou spo jkou, jejiZ jedna &ast je “ o2t 1Y 2

piesouvatelnéd a umoZnuje tim vyménu fe- <
mend bez demontéZe elektromotoru, i kdyZ ‘~; = :
je tento postaven vertikalné nad touto ﬁ mus
hnac{ femenici. Pro zajisténi stejného sl |
naqfti fementi pfi jejich napinéni po S vi;" y t
jejich provoznim uvolndni je rém opatien - e
alespoﬁ jednou matic{ rovnobéiné orien- : 3, J 1
tovanou s jeho vedenim, jejiZ ustavovaci

§roub m4 na svém dFfiku navleden svazek

pruzin a dorazové pouzdro, které pii

svém sevieni mezi druhou matici ustavo-

vacfho §roubu a nepohyblivou &ast vedeni

ramu zabezpeduje napdti pruiin v hodnoté

potfebné k zajisténi spolehlivé funkce

pohénécich Ffemeni.
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~vyndlez se tykd posuvného a polohové za‘jié%if&#)d/?ﬂ ré-
mu pro elektromotor k pohonu pracovniho stroje.

Jak je zndmo, posuvny a polohové zajis¥ovatelny rdm se po-
uzivd u tézsich elektromotorii za tim Ulelem, aby se jeho pie-
souvdnim ve vedeni a jeho ndsledujici fixaci zajistilo pFislusd-
' né napéti pfevodovych Yemenl. U mend3ich elektromotord se k té-
muZ déelu pouZivd nakldp&ci desky, na ni% je motor uclhycen,
p¥idemZ v naklon&né poloze, p¥i ni% bylo dosaeno pot¥ebného
napetl remend, se deska pevné uchyti.

Nevyhodou dosavadnich Fedeni je predevsim to, Ze p¥i kaZ-
-dém sefizovdni napéti Yemenl se dosahuje jiné jeho hodnoty,

a to at uZ jde o nakldpdci desku &i o pFesuvny a polohové zajis-
titelny ram.

v s v

Je~1li pohdnéci Temenice pevné spojena s h¥idelem elektro-
motoru, pak u t8Z8ich za¥izeni ~ 1lépe ¥edeno u elektromotort
s vétdimi vykony - je h¥idel pridavné namahdn tehem Femend na
oliyb, ktery znacné zatéZuje jeho predni loZisko, 3im¥ dochdzi
Casto k jeho zvySenému hluku a posléze k jeho podkozeni. Jest-
liZe je z&djmem tuto nevyhodu odstranit pouZitim ¥emenice samo-
statnd uloZené, kterd je' s Sepem hridele elektromotoru spojena
pouze drazkovanym pouzdrem nebo dvojdilnou spojkou se zuby o-
rlentovanyml rovnob&¥nd s osou tohoto h¥idele, pak obvykle
z hlediska uloZeni této Femenice a daldich mechanismi prenosu
krouticiho momentu a? na pracovni stroj i ne jeho pracovni jed-
notku se dochdzi nékdy k nutnosti postavit elektromotor verti-
kdlné s h¥idelem orientovanym svym Sepem smérem doll. Pak se
vSak stédvd problematickou vyména Femend, dojde-1i k Jechh pos-
kozeni nebo pretrZendi.

U8elem vyndlezu je zabezpedit pokaZdé stejné ustaveni na-
péti Yemenl, pridemz by FeSeni presuvného a polohové zajisti-
telného rdmu umoZnovalo i p¥i svislém usporddédni elektromotoru
‘g Cepem hridele orientovanym smérem dold snadnou vymdnu Yement
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Toho je dosaZeno podie vyndlezu tim, Ze na strané odvri-
cené od obou Yemenic, tj. od hnaci Yemenice uloZené samostat-
nd a s elektromotorem spojené zubovou spojkou a od hnané reme-
nice pracovniho dUstroji &i pracovniho stroje, je pFesuvny a po-
lohové zajistitelny rdm vybaven alespon jednou matici rovnob&Z-
nou s vedenim ramu, mezi jejimé'ustaVOvacim Sroubem a nepohyb-
livou 84sti pracovni stroje, v ni¥ je tento rdm suvné uloZen,
je svazek proti tahu Yemend pisobicich pruZin navledenych na
d¥iku tohoto ustavovaciho Sroubu spolu s dorazovym pouzdrem,
p¥i. jehoZ sevreni mezi druhou matici ustavovaciho Sroubu a ne-
pohyblivou &dst vedeni rdmu je've svazku pruZin napéti zabezpe-
Sujici pot¥ebny tah Fementl, piidem# jeden dil zubové spojky spo-
jujici elektromotor s jeho Yemenici je na depu hfidele elekt{o-‘
motoru presunutelny v rozsahu vétsim neZ Je osovd Si¥ka jejiho
ozubeni zvétsSend o osovou Sifku pfiéného'prﬁfezu Temend pouZi-
tfch k pFenosu pohonu na pracovni stroj.

Vyhody YeSeni s témito znaky vynélezu spocivaji pFredevsSim
v tom, Ze pomoci ustavovaciho Sroubu zabirajiciho s matici rd-
mu a uchyceného v nepohyblivé 34sti jeho vedeni, lze zhruba nas-
tavit polohu rdmu a tim i napéti Femenl na hnaci a hnané Yemeni-
ci, pridem? bud p¥imo timto ustavovacim Sroubem, nebo jeho dru-
hou matici lze -pevné seviit pouzdro na ném navlelené, CimZ se
v prufindch na jeho d¥iku vyvodd napeti odpovidajici sprévnému
nastaveni tahu Temenl. Tim i rdm zaujme svou sprdvnou polohu,
v niZ je posléze fixovdn. Toto nastavovdni sprdvného tehu Femenl
lze tedy realizovad i pPimo uvedenym ustavovacim Sroubem, nebo¥
jakmile se pouzdro nedd rukou pootodit kolem své osy, je'to ZNa~
meni, Ze bylo dosaZeno zZaddaného napéti. Toto pouzdro je totiZ
dglkové dimenzovdno tak, aby p¥i jeho osovém sev¥eni mezi nepo-
hyblivou 8dsti, v ni¥ je uspo¥dddno vedeni rdmu, a druhou mati-
ci ustavovaciho Sroubu bylo ve svazku pruzin prdvé potFebné- na- .
péti zabezpedujici pot¥ebnou napinaci silu Femeni.

Pro bliZsi sezndmeni vyhod i podstaty vyndlezu je pvo udel
jeho popisu pouZito jednoho p¥ikladu jeho konkrétniho provedeni
pro svisly soustruh. Toto konkrétni a p¥ikladné provedeni je
zndzorndno na vykresech, na nich? je na obr. 1 podélny Yez rd-
mem 8 uchycenym elektromotorem a s pohdndci a pohdnénou Yemeni-



- 3 -
233 852
ci, na obr. 2 je Cdstelny p¥ilny Yez timto rdmem proloZeny o-
sou elektromotoru a na obr. 3 je podélny Yez Ustrojim k usta-
vovdni nap&ti Yemenl, vedeny linii A-A vyznadenou na obr. 2.

Jak vyplyvd z uvedenych znakQ vynalezu, je posuvny a po-
lohove zajis¥ovatelny ram 4 (obr. 1, 2) pro elektromotor 2 us-
porddan presuvneé ve vedend provedeném na nepohybliVé cdsti 3
stroje, nap¥. v anebo na jeho loZi (obr. 2). V daném p¥ikladu
provedeni je rdm 1 pro elektromotor 2 prostorovym dUtvarem, kte-
ry sestdvd ze spodni zdkladny prichycovatelné k nepohyblivé
8dsti 3, v ni¥, phipadnd na ni¥ je uspo¥dddno jeho vedeni, a
z horni zdkladny, v niZ je elektromotor 2 st¥eddn a uchycen
Srouby 4 (obr. 1). Obé zdkladny rému a1 gsou spolu pevné spoje-
ny vyztuZenymi stojinami.

. Na gpodni zdkladnd rdmu 1 je uchycen odtokovy prstenec 5
obepinajieci pevny &felni ndkruZek 6, v kterém je ust¥eddn duty
dep 7 slouZici k nezdvislému uloZeni hnaci ¥emenice 8 elektro-
motoru 2. Proto je priruba tohoto dutého fepu 7 pevné prichyce-
na Srouby 9 (obr. 1) ke spodni zdkladnd rdmu 1, a@juloéeni hna-
ci Femenice '8 ne valivych loZiskdch 10 dob¥e odoldvalo tahu ¥e-
menl 11, jimiZ tato hneci Yemenice 8 p¥endSi pohon na hnanou
Yemenici 12 pracovniho stroje nebo jeho pracovniho dstroji.

- Axidlnd je hnaci ¥emenice 8 na dutém Cepu 7 zajiSténa jednak
opérem spodniho valivého lo¥iska 10 o &elni osazeni tohoto Sepu
7 a jeho zajisténim pojistnym krouZkem 1; veazenym do prstenco-
vité drdZky ve st&n& otvoru hnaci Yemenice 8, jednak i podobnou
fixaci horej8iho valivého loZiska 10 pojistnymi krouZky 14 a 15.
K hofejdimu Celu hnaci Ffemenice 8 je Srouby 16 p¥itaZen a koli-
ky 17 polohovd zajidtén vndjsi ail 18 zubové spojky, jeji¥ zuby
jsou orientovdny rovnob&zné se spolednou osou 19 dutého Sepu 7

a elektromotoru 2. Mezi tento vhéjéi dil 18 zubové spojky a vndj-
81 krouZek ho¥ej8iho valivého loZiske 10 je do otvoru Femenice 8
vlo¥eno distandni pouzdro 20, které soufasnd sloufi svym osaze-
nim za doraz vnit¥niho dilu 2] této zubové spojky, ktery je usa-
zen v podélném drdZkovdni pouzdra 22 nasazeného na dep 23 hfide—
le elektromotoru 2. Drazkované pouzdro 22 je na ndm zajiSt&no
podélnym perem 24, zajiSténym stavécim Sroubem 25. Vnit¥ni dil
21 spojky, opatfeny vnéjsimi zuby zapadajicimi do zubovych mezer
vngjEiho dilu 18 této zubové spojky, je proti vysunuti v jednom
smyslu zabezpelen dorazem se zminénym distandnim pouzdrem 20,
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zatim co v druhém smyslu je pojiftén priSroubovanou piilozkou,
kterd vidak neni na obr. 1 zakreslena. Je vSak zachycena na p¥i-
rubd vnéjsiho dilu 18 této zubové spojky a svym radidlné vybi-
hajicim jazySkem prekryvd Selni plochu zubl vnit¥niho dilu 21
této spojky. Odmontovdnim této p¥iloZky se stane vnit¥nd dil
21 zubové spojky pFesouvatelny v drdzkovdni pouzdra 22 a %o
v rozsahu'g v&t8im ne% je osovéd ¥i¥ka K ozubeni této dvojdil-
né zubové spojky, zvétSend o osovou Si¥ku S p¥i&ného prifezu
Yemend 11 pou¥ityeh k p¥enosu pohonu ne pracovni stroj ¢i na
jeho pracovni jednotku. Tato piesouvatelnost vnit¥niho dilu
21 zubové spojky md za Ulel usnadnit vyménu ¥emenl 11, aniz
by =me muselo prlkr001t k demontdZi elektromotoru 2, by¥ tento
“byl postaven vertikdlné a Sepem 23 ‘svého h¥idele orintovdn
smérem dold, tedy ke spodni zékladné ramu 1.

Vzhledem k tomu, Ze valivd loZiska 10 hnaci Femenice 8
musi byt mazdna, je na vykrese v obr. 1 zakreslen jesté i pri-
gludny rozvod mazaciho oleje, ale protoZe neni podstatny pro
vysvetlenl vyndlezu, neni bliZe popisovan.

DPresuvnost rédmu ] ve Vedenl umoznuge nastaveni pot¥ebné-
ho napéti v_remenech 11, které odpovidd prenasenemu kroutici-
mu momentu pohonu. Aby vSak bylo pokazdé p¥i napindni Femend
11 dosaZeno stejné hodnoty, je pYesuvny rém 1 opat¥en alespon
jednou matici 26 (obr. 3), kterd je: pevnd fixovéna na spodni
zdkladné tohoto rdmu 1. Tato matice 26 je na rdmu 1 uchycena
na strané odvrdcené od obou remenlc 8, 12 a jeji osa je rovno-
b8%nd s jeho vodicimi plochaml. Zabird s ustavovacim Sroubem
27 (obr. 3) prochdzejicim op&€rkou 28 pFitaZenou Srouby 29 k ne-
pohyblivé ddsti 3 stroje ¢i vedenl rému 1. Z opadného konce,
prlstupneho pro obsluhu, je na, ustaVOvac1m Sroubu 27 nasroubo—
védne druhd matice 2_, mezi ni% a\nepohyb11VOu ddeti stroje ¢i
vedeni rdmu 1 je opPena o opérku 28 podlbéka 31 s vnéjsi dutou
kulovou dosedaci plochou pro vypukldu opérnou Sodku 32, o niz
je zap¥eno axidlni lo¥isko33. Mezi timbo axidlnim loZiskem 33
a druhou matici 30 ustavovaciho Sroubu 27 je ne jeho d¥fiku nav-
leden svazek taliFovfch pruZin 34 plsobicich proti tahu ¥ement
11, kterj je v daném pfikla@é kryt dorazovym pouzdrem 35.

0t48enim ustavovaciho Sroubu 27, k némuZz slouzi ctyrhran
na jeho pristupovém konci, se uvolndny rdm 1 s elektromotorem
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ve gvém vedeni pfesouvd a tim dochdzi k napindni nebo uvol-
novdni femenl 11 - podle smyslu jehoé otdleni. Presouvdni rdmu
1 s napindnim Yement 11 mé trvat dotud, dokud se dorazové pou-
zdro 35 mi¥e otddet plsobenim ruky. Poté se druhou matici 30
stladi pruZiny 34 natolik, Z%e dorazové pouzdro 35 se sev¥e me-~
zi tuto druhou matici 30 (pFes pripadné podlozky zndzornéné
na obr. 3) a nepohyblivou &dst 3 vedeni rdmu 1 (opdt pres pii-
padné dalsi prvky patrné na obr. 3) a stane se neotolnym. Za
tohoto stavu pruéiny 34 v femenech_lgvyvolévaji tah ¢i napéti
pot¥ebné ke spolehlivé jejich funkci p¥i pFfenosu pohonu na po-
hdnénou Femenici 12 pracovnich mechanismi stroje. Pak se uta-
hovacimi Srouby 36 (obr. 2) respektive jejich maticemi fixuje
rdm 1 v jeho vodicich plochdch na nepohyblivé. Sdsti 3 stroje
¢i tohoto jeho vedeni a tim je zabezpelena spolehlivd funkce
vech zidastndnych prvkd pohonu pracovniho stroje &i jeho pra-
covwniho Ustroji.

Popsany priklad konkrétniho provedeni predmétu vyndlezu,
chargkteristicky vertikdlnim uspofédénim’elektromotorug nijak
neomevuje aplikaci tohoto vyndlezu pouze na takovd provedeni.
D& se docela dobfe se stejnymi Ulinky realizovat i u provedeni
presuvného a polohové zajistitelného rému-s elektromotoremgpo—
stavenym horizontédlné. RovnéZ tak neni vyndlez omezen pouze ns
stroje obrdbéci, i kdyz zvoleny vysveétlujici p¥iklad provedeni
vyndlezu zapadd do tohoto druhu stroji. Prakticky u viech t83-
Sich pracovnich strojl nejriznéjSich druhl miZe nalézti tento
vyndlez své vhodné a prospésSné uplatndéni.
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) Posuvny a polohovd zajistitelny rédm pro elektromotor k
pohonu pracovniho stroje, piipadnd jeho pracovniho dstroji, s
nimz je tento elektromotor kinematicky stjen Yemeny vedenymi
pres hna01 a hnanou Yemenici, z nichZ hnaci Yemenice je v tom~-
to ramui uloZens samostatnd a § h¥idelem tohoto elektromotoru
spojena vndjdim a vnit¥nim ozubenim dild zubové spojky, vyzna-
deny tim, Z%e na strané odvrdcené od obou Yemenic ( 8, 12 ) je
rém ( 1 ) vybaven alespon jednou matici ( 26 ) rovnobéZnou s
vodicimi plochami'rému ( 1), na jejimZ ustavovacim Sroubu

( 27 ) je z opadného konce naSroubovdna druhd matice ( 30),
mezi ni¥ a nepohyblivou ddsti ( 3 ) vedeni rdmu (1) je sva~
zek proti tehu Femend ( 11 ) pisobicich prufin ( 34 ) navlele-
nych na d¥iku tohoto ugtavovac1ho groubu ( 27 ) spolu s dora~
zovym pouzdrem ( 35 ), pFifemZ jeden dil ( 21 ) zubové spojky
pro pfenos pohonu mezi elektromotorem ( 2°) a jeho'femenici

( 8 ) je na Sepu ( 23 ) hifidele tohoto elektromotoru ( 2 ) pre=~
sunutelny v rozsahu ( H ) v&t¥im neZ je osovd Sifka ( K ) jeji-
ho ozubeni zvétdens o osovou 8i¥ku ( S ) p¥ilného prifezu Feme=
nd ( 11 ).

2 vykresy
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