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{54) Mobilni ddvkovaé a zaklada& krmiv

(57) ReSeni se tyk4 p¥esného dévkovéni

a zakldddn{ ridznych druhdt krmiv jedno-
tlivym skupindm hospodé¥skych zvi¥at

v priijezdnych stadjich. Podstata vyndlezu
spodivd v tom, %e na podvozku je ptipevnéna
korba s uvnit¥ uloZenym misicim doprani-
kem. V p¥ednf{ &4sti korby je vytvofen
zésobnfk, v n&mZ jsou ucyhcena Soupdtka
z4sobniku opat¥end ovladafem. Tento
z4sobnik je umfstén nad turniketovym po-
davadem, za nim# je pod podvozkem oto&né
uloZeno nejmén& jedno kyvné rameno, na
ném¥ je pripevndna usmdriiovaci délend
radlice se st¥edov® uloZenym dvoustran-
nym ¥nekem. Pod turniketovym ovladatem

je oto¥nd ulo¥en zaklddaci dopravnik.

V zadni &asti podvozku je umist&na nddri
opat¥end dopravnim Cerpadlem, za nimZ je
ve vytla&ném potrubi umistén dvoucestny
kohout a regula&éni ventil. Zaffzenf{ podle
vyndlezu umo¥fuje optimalizaci krmné
davky v prujezdnych stéjfch a pEiznivé
ovliviiujf sniZovadni technologickych ztrét
krmiv.
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Vyndlez se tykd p¥esnédho ddvkovani a zakldd&ni rhzngych druhd krmiv jednotlivym skupindm
hospodd¥skych zvi¥at v prijezdnych stédjich.

V soudasné dobé k mfchéni komponentld koncentrovanych krmiv, jejich ddvkovani a zakl4d4-
ni do %labl skupindm hospodd¥skgch zvifat v prijezdngych stdjich se pouZivd d&lend technologie.
Koncentrovand krmiva jsou vEt¥inou manudlné naskladiovdna do zaklddacfho prost¥edku, ktery
zakldd&d dAvku té&chto krmiv spoledn& s davkou krmiv objemovych. P¥i zakldd&n{ krmnych Zlabt
uvedenym zpisobem nelze dosdhnout uspokojivou kvalitu promfchdni krmiv a prakticky nelze
zalo%it poZadovanou ddvku pro jednotlivé skupiny hospodd¥skych zvifat, kterd je nezbytnou
podminkou dosa%enf vysoké uZitkovosti a raciondlni hospodafenf s krmivy. Pouffvané michaci
a zaklddaci prostfedky vykazuj{ jednak vysokou energetickou spot¥febou a jednak ve v&t¥in&
ptfipadd ddvkovani. Dal8{ zplsob zaklddé&ni a ddvkovani krmiv v prlijezdnych stdjich je rozddle-
ni pracovnich operaci{ na zaloZeni objemové sloZky a ndsledné zaloZeni sloZky koncentrovangch
krmiv. U tohoto zplsobu dochdzi k vysokym n4drokdm na obsluhu z hlediska pracnosti p¥i mfché-
ni p¥fpadnd té% p¥i zakldddn{ krmiv do krmnych Zlabd. Jako nep¥iznivy faktor zde plsobi hlav-
n& vysoky po&et stdjf{ zaklddaciho prost¥edku, vede ke zvySeni stresovych situaci v odchovné&.
U tohoto zpisobu dochdzf{ té% velmi &asto k technologickym ztrdtdm na koncentrovangch krmivech,
odhozenim krmiva zvi¥aty z krmného prostoru. Zp&tné zakldddni tohoto krmiva je nutno prova-
dét nédslednymi operacemi vé&tZinou manudlnfho charakteru.

Uvedené nevyhody jsou v podstatné mi¥e odstranény mobilnfim dédvkovadem a zakladadem krmiv,
jehoZ podstata spolivd v tom, Ze na podvozku je korba s misici{m dopravnikem, p¥i&emZ k p¥edni
&4sti korby je p¥ipojen zdsobnik v jehoZ dn& jsou vytvofena Soupdtka opat¥end ovladadem..
zésobnik je umist&n nad turniketovym podavalem, za nimZ je na podvozku oto&n& uloZeno nejmé-
n& jedno kyvné rameno na némZ je p¥ipevnéna usmériovaci radlice se st¥edové umfst&nym dvou-
strannym 3nekem, a kde v zadni &&sti podvozku je p¥ipevn&na néddrZ s dopravnim derpadlem a
vytlaéngm potrubim.

Mobilnf ddvkoval a zaklada& podle vyndlezu p¥ind8{ jak z hledisek technologického tak
technického ¥adu p¥ednostf, z nich%Z nejdileZit&j3{ spo&ivajf{ v tom, %e v korb& je moZno
dokonale promichat velké mnoZstvi sypkych komponentll, véetnd granulf, které se samostatné
ddvkuji do korby. Za¥izeni s velkou ptfesnosti + 5 % dévkuje rozdilné ddvky pro jednotlivé
skupiny zvifat na z&klad¥ jejich poftu v kotci (skupin&), hmotnosti a pot¥eb& (moZnostech),
a to s ohledem na nestejnom&rné hmotnostni a kusové zastoupeni po obou strandch krmného
stolu s rudnim ovladénim ¥idiciho panelu. Za¥fzeni rozhrnuje uloZenou pici na krmném stolu
na dvé strany smd¥rem do %labu. P¥i uloZeni vice druht pice, p¥fpadn& jingch krmiv na sebe
na krmném stolu, dochdzi p¥i rozhrnovdni pomoci Znekt k promich4védni vicekomponentni krmné
didvky. Souldstf{ stroje je zdsobnik a ddvkoval® na tekutd krmiva. P¥i uzav¥eni okruhu je moZno
provést michdni vicetekutgch krmiv, pfipaéné promfichdnf{ s jingmi rozpustnymi komponenty.
stavitelnymi bodnfmi radlicemi lze p¥ihrnout krmivo p¥imo do Zlabl p¥i kolmém nastaveni
i p¥ehrnout do jiného mfsta krmného Zlabu. Polet jfzd po krmném stolu je podstatn& sniZen.
Snekovy zpusob p¥ihrnovan{ udrZuje bez dal3fho pouiiti mechanismu krmny stul v dokonalé
¢istotd. '

Mobiln{ ddvkovad a zaklada® krmiv podle vyndlezu je schematicky zndzorn&n na p¥ipoje-
ngch vykresech, kde obr. 1 pf¥edstavuje pohled na za¥izeni zezhora a obr. 2 pfedstavuje pohled

v Ffezu.

Mobiln{ ddvkoval a zakladad krmiv sestdvd z podvozku 1, na némZ je p¥ipevné&na korba 14
Uvnit¥ korby_lg je veden misici dopravnik 15, ktery zasahuje aZ do p¥edn{ &é&sti korby 14, kde je vy~
tvo¥en zésobnik 10. V zdsobnfku 10 jsou uloZena $oupétka 11 zdsobnfku, kterd jsou vybavena vn&jsim
ovladadem 12. Pod z&sobnikem 10 s neznézornén?mi vypady krmiva je oto&né& uloZen turniketovy
podavad 9. Kyvné rameno 2 zavé&¥ené pod podvozkem 1 tak, aby d&lend radlice 5 s dvoustrannym
¥nekem 3 byla umist&na za turniketovym podavalem 10 ve sm&ru jfzdy. Pod v¢padem turniketové-
ho vypadu 10 miZe byt oto¥n& ulo¥en zakl&dac{ dopravnik 13. Pro aplikaci tekutych krmiv je
v zadnf &&sti podvozku 1 pF¥ipevn&na nddrZ 16 opatfend dopravnim Cerpadlem 17, které je napo-
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jeno na potrubni systém, sestévajici z vytladného potrubi 20 s dvoucestnym kohoutkem 19 a
reguladnim ventilem 18. Potrubni systém je uzav¥en obtokovym potrubim 21 pfes ‘nevyznalené
aplikadnf za¥izeni.

zZa¥fzenf podle vyndlezu je zapojeno za traktorovou jednotku a napojeno na jeji ndhonovy
h¥fdel, ktery zajiftuje pohon rotainich &4sti za¥fzenf{. Po naplnéni korby 14 poZadovanymi
krmivy probih4d dokonalé promfchdni jednotlivych komponent misicim dopravnikem 15. Obsluha
najede do prijezdné stdje, prilem? pot¥ebn& krmn& ddvka zaklddand do krmného prostoru je
nastavena pomoci Soupdtek 11 zé&sobniku p¥fes ovlada® 12. Promichané krmivo vypaddvd ze zésob-
niku 10 do turniketového podavae 9 a z tohoto pak pfimo na krmn§ stdl. Takto zaloZené krmivo
je homogenizovdno a usm&riiovdno do krmného prostoru, jednak dvoustrannym Snekem 3 a jednak
délenou radlic{ 5. V p¥ipadé, %e je krmeni zaklddéno napf¥. do zv§Senych krmnych Zlabd, vypa-
d4 krmivo na zakl&dac{ dopravniK 13. Pro p¥ipad aplikace tekutych krmiv je na zadni &&sti
podvozku umisténa nddr%f 16, ze které je pomoci dopravniho &erpadla 17 tladeno krmivo vytla&-
nym potrubim 20 do krmného prostoru, pfifem# pofadovani dévka tekutého krmiva je ur&ena
regula&nfm ventilem 18.

PREDMET VYNALEZU

Mobilni dévkova& a zaklada® krmiv opatfeny korbou a mf{sicim dopravnikem na podvozku
vyznadeny tim, %e k pYedni 84sti korby (14) je p¥ipojen z&sobnik (10) v jehoZ dn& jsou
vytvotena Zoupdtka (11) opat¥end ovladafem (12), p¥ifemZ zdsobnik (10) je umfst&n nad turni-
ketovym podava&em (9), za nim? je pod podvozkem (1) oto&n& uloZeno nejmén& jedno kyvné
rameno (2), na n&m¥ je pFipevn&na usmdriovaci radlice (5) se stfedov& umist&nym dvoustrannym
%nekem (3) a kde v zadni &&sti podvozku (1) je p¥ipevndna nddrZ (16) s dopravnim Cerpadlem
(17) a vytla&nym potrubim (10).
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