el POPIS VYNALEZU | 204 712

REPUBLIKA

(19) | - PP T ®1)
K AUTORSKEMU OSVEDCENI
) ‘ |
(23) Vystavni priorita o : (51) Int.Cl> A 01 J 7/00

(22) Pfihlsseno 29 06 79
(21) PV 4526-79

URAD PRO VYNALEZY ‘
(40) Zvefejnéno 31 07 80 -

A OBIEVY (45) Vydano 01 07 83

(75) ,
Autor vynalezu KOTRC BOHUMIR, RYNAREC

PLASIL JAN, PELHRIMOV
DAVID LUBOMIR ing., PELHRIMOV
MARSTK JAN, PELHRIMOV .

(54) Zarfzeni pro automatické ukonlen{ dojenf, zejméné pro potrubni dojici stroje.

Pfedmétem vynédlezu je zafizeni pro automatické ukonfeni dojeni, ze jména pro potrubni
aojici stro je.

Potrubn{ dojici stro je, pouzivané plfevdind ve vaznych stdjich vyZaduji, aby celkovy
proces dojeni byl neustdle sledovdn obsluhou. Pro zvyéenf produktivity préce obsluhy po-
trubniﬁh dojicich strojd je tfeba vytvorit pfedpoklady pro souéasnou obsluhu vice dojicich
strojd. Proto je snahou vyrobcl dojicich zaffzeni ndkteré pracovni procesy pro dojeni au-
tomatizovat, Jedn& se piedévéim o zjiéféni konce toku mléka i z divodu, aby dojnice nebyly
dojeny na suého. coZ miZe byt v nékterfch piipadech pfidinou onemocnéni mléé&né 21$zy. Ne-
ustdlé sledovini‘toku mléka v rozdélovadich nebo éledovéni chodu pulsdtoru u jednotlivych
dojicich strojﬁ prodluZuje dobu potfebnou pro vykonéni'ptisluénych pracovnich operaci a
tim se sniZuje produktivita prace obsluhy.

Vétdina znémych dojicich strojﬁ s automatickym Fizenim celého procesu dojeni je Fele-
na na principu elektronickém. Na elektronickém principu je rovnéZ feSeno zndmé zaiizeni na
automatické zastaveni elektromagnetického pulsitoru po ukonfeni toku mléka. Sestdvd z kon-
trolni prilhledné nadoby, v niZ jsou umistédny elektrody, reagujici na tok mléka, déle z
elektronické ¢dsti, kterd tok mléka vyhodnocuje a s uriitym &asovym zpozdénim vydava povel
k zastaveni chodu elektromagnetického pulsitoru, coZ je signalizovéano kontrolnim svétlem
na panelu pfistroje. Po prferuseni chodu phlsétoru zustiva v podstrukové komofe uréity pod-

tlak, aby se dojici pfistroj udriel na vemend kravy. Pfes nesporné wyhody elektronického
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prancipu spodivaji hlavni nevyhody tohoto feSeni v pomérné sloiitosti, kde potfebné opravy

nebo ddribu mohou . provddét pouze odbornici, i ve vyééi ntkladovonti. ‘protoke pti pouZiti
ve vaznych stadjich FeSeni vyZaduje i rozvod elektrické energie. Déle je znémo nechanické
zafizeni na iizgni procesu dojeni rozdilnymi podtlaky v_zévislosti na pratoku mléka, které
je opatfeho pritokomérem, v némZ je plovék s magnetem,'kterj plisobi na vontilavé ustroji,
jei vjcé signél ke zméné podtlaku. Nevyhodou tohoto provedeni je vyééi.sloiitost a tim i
nédkladovost.

Utelem vyndlezu je vytvorit takové zafizeni pro automatické ukondeni dojeni, ze jména
pro potrubni dojici stroje, opatfené pneumatickymi pulsdtory, které v§Se uvedené nedostat-
ky do znaéné miry‘odstraﬁuje a je FeSeno na jednoduchém mechanickém principu. Vynbdy navr-
hovaného FeSeni spoéivaji pFedeviim v moZnosti pouZiti ve stdvajicich potrubnich dojicich
strojich ve vaznych stajich bez ilprav a pro snazii kontrolu je vhodné zafizeni vybavit
signalizaé&nim zafizenim.

Podstata vyndlezu spofivd v tom, Ze k télesu, opatfenému zdvésem, je pitipojen pneuma-
ticky pulsator a prutokomér, v némi je uloZena zalomené pacdka a - plovék 8 magnetem, pod
kterymito magnetem je na pritokoméru upravenp ventilové ustroji. jehoZ komora je propojena
jednak vedenim s komorou stélého podtlaku,'jednak trubidkou s pracovni komorou pneumatic-
kého pulséatoru je propojena hadidkou se signalizaénim zafizenim.

Na ptfipojenych vykresech je schematicky znédzornén priklad zafizeni pro automatické
ukonéeni dojeni, zejména pro poirubni dojici stroje podle vyndlezu, kde na obr. 1 je‘v né-
rysu celkovy pohled ma zafizeni, obr. 2 piedstavuje detail pritokoméru s tastednym Fezem
ventilovym ﬁstrojiﬁ a na obr. 3 je bokorys pritokomdru s polohow plovéku pii z?éétku do je~
ni. ‘ .

Zafizeni pro automatické ukonleni dojeni, zejména pro potrubni dojiéi stroje sestavéd
2z télesa 1, v horni &asti opatieného zé&vésem 2 pro zavéSeni zafizeni na neznézornéné po-
trubi a ve spodni &4sti hafkem 3 pro zavédeni dojictho pFistroje. K t&lesu 1 je pFipojen
pritokomér 4 s ventilovym ustrojim 3, pneumaticky pulsétor 6a signaliza%ni zaf{zeni 7.

Pneumaticky pulsédtor 6 je propojen jednak podtlakovou hadici 8 se zdrojem podtlaku, jedﬁaki
vzduchovou hadici 11 s nezndzornénym &ojicim ptistrojem, 2 néhoi je odvédéno mléko do piif
vodu 10 pritokoméru 4, jehoZ iystup je mléé&nou hadic{ g'napojen na wmlé&né potrubi. V pri- .
tokoméru 4 je uloZen plo#ék 12, opatfeny ve spodni &dsti magnetem 13 a zaréika 14, uprave-
né pro styk se zalomenou padkou 15, jejii oviédaci konec lgvje mimo pritokomdr 4. Ventilow.
vé dstroji 5, upravené mimo pritokomér 4 pod magnetem 13, je opatfeno komorou 17, v nii je
ventilek 19 nad sedlem 18, pfes ktery je komora 17 propojena vedenim 20 s koﬁorou stélého -
podtlaku 22 pneumatického pulsdtoru §, jehoZ pracovni komora 23 je propojena trubidkou 21
s komorou 17. Komora stfidavého podtlaku 24 pneumatického pulsdtoru 8 je propojena hadid-
kou 25 se sxgnalxzaénim zafizenim 7.

Zafizeni pro automatické ukonleni dojeni podle vyndlezu pracuje nésledovné pfed za-
podetim dojeni zavési obsluha zafizeni prostfednictvim zdvésu 2 na potrubi instalované ve
stéji a podtlakovou hadici 8 a mléé&nou hadici k) prostiednictvim neznézornéné rozvodky na-
poji na dvojuiévér podtlakového a mlé&ného potrubi. S hédku 3 sejme dojici zarfzeni, je-
jichZ nésadce nasadi na struky dojnice. Prostfednictvim ovlddacfho konce 16 zalomenou phi-
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kou 15 zvedne plovék 12 v prutokoméru 4, prxéemi vzajemnd poloha zalomené pééky 15 & plo-

vaku 12 Je zajxétovénd zarézkou 14. Zvednutim plovéku 12 se prerusi piisobent magnetu 13 na
ventilek 19 ve ventilovém ustrojf 5 a ventilek 19 vlastni vahou uzavie sedlo 18 v komoie
17 tak, jak je znazornéno na obr. 2. Tim se pferus$i plisobeni podtlaku z komery stalého
podtlaku 22 ‘pies vedeni 20, koméru iz a trubidku g; na pracovni komoru 23 pneumatického
pulsdtoru 6 a tim je umoZnéna jeho éinnoét pusobenim podtlaku z podtlakové hadice 8 a na-
sledné dojeni. Vydojené mléke tele pirivodem 10 do pritokoméru 4 a nésledné mlé&nou hadici
9 do mlé&ného potrubi. Rozdilem mezi pifitokem a odtokem miéka v pritokoméru 4 stoupne hla-
dina mléka v pritokoméru 4, ¢imZ dojde k nadzvednuti plovdku 12 se zardZkou 14 a tim k
uvolnéni zalomené patky 15, kteréd vlastni vahou zaujme polohu zndzornénou teékovand na obr.
3. Po ukonéeni.;oku mléka klesne plovak 12 v pritokoméru 4 a jeho magnet 13 pisobenim na
ventilek 19 uvolni sedlo 18. Tim vSak vnikne podtlak z komory st&lého podtlaku 22 do komo-
ry 17 ventilového ustroji 5 a nésledné trubilkou 21 do pracovni komory 23 pneumatického
pulsétoru 6, dojde k vyrovnini podtlaku v jednotlivych komoréch pneumatického pulsitoru 6
ak zaétavenf jeho chodu. Protoie vidy dojde k zaétaveni chodu pneumatického pulsétoru 6
ve f4zi stisku strukové gumy je umoinémo, aby dojici pfistroj zistal na strucich dojnice.
Chod pneumatického pulsétoru 6 nebo jeho -zastaveni je signalizeovino signalizaé&nim zafize~-
nim 7, je: je hadiékou 25 propojeno s komorou stfidavého podtlaku 24 pneumafického pulsa-
toru Q.'Tato gignalizace napi. barevnym kyvadlem je piehiedn& i z vét$1 vzdélenosti a ob-
sluha se miZe nerudend vénovat obsluze jiného dojiciho stroje. _

Pfi-kontrole nebo pbtfebé dodojeni po ukonleni dojeni zvedne jiZ popsanym zplsobem
plovdk 12, &im? se obnovi chod pneumatického pulsatoru 6. V'pEipadé, e priitok miéka jiz
neumodni dalsi nadzvednuti plovéku 12 v pritokoméru 4 a tim i uvolnénf zalomené padky 15
-Je zarézka 14 upravena tak, aby obsluha mohla kdykoli uvelnit zalemenou patku 13 a popsa-
nym zpﬁsobem doslo k zastaveni chodu pneumatického pulsétoru-gAhﬁsobenim magnetu 13 ma

ventilek 19.

PREDMET VYNALEZU

1. Zaffzeni pro automatické ukoncteni dojeni, zejména pro potrubni dojici stroje opatifené
plovékovim priitokomérem a ventilovym dstrojim pro fizeni pneumatického pulsétoru vyzna-
tené tim, 2e k t&lesu (1) opatienému zivésem (2) je pFipojen pneumaticky pulsitor (6) a
prﬁtokomér (4), v ndmi je u;oiena zalomens pé&dka (15) a plovdk (12) a magnetem (13), -
pod kterymito magnetem (13) je na pritokoméru (4) upraveno ventilové ustroji.(5), jehoi
komora (17) je propojena jednak vedenim (20} s komorou stdlého podtlaku (22), jednak
trubidkou (21) s pracovni komorou (23) pneumatického pulsitoru (6), piifemZ komora
stffdavého podtlaku (24) pneumatického pulsétoru (6) je propojena haditkou (25) se sig-

nalizadnim zatizenim (7).

2. Zatizeni pro automatické ukonéeni dojeni podle bodu 1 vyznadené tim, Ze plovak (12) Je

opatfen zardikou (14), upravenou pro styk se zalomenou pétkou (15), JeJii ovladaci ko~
nec (16} je vné pritokoméru (4).
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3. Zafizeni pro automatické ukon&eni do jen{ ﬁodle bodu 1 vyznadené tim, Ze v komoke (17)

ventilového dstrojf (5) je nad sedlem (18) vedeni (20) ulozen ventilek (18).

3 vykresy
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Obr. 1



Obr, 2
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Obr. 3



	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS

