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Uklad polaczen urzadzenia do pomiaru stopnia rozladowania
baterii akumulatorowej zwlaszcza w pojazdach trakcyjnych
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Przedmiotem wynalazku jest uklad potaczen
urzgdzenia do cigglego pomiaru stopnia roztado-
wania baterii akumulatorowej zwlaszcza w pojaz-
dach trakcyjnych.

Znane urzadzenie do cigglego pomiaru stanu roz-
ladowania Dbaterii akumulatorowej zbudowane z
bocznika o regulowanym spadku napiecia i ukla-
du elektrycznego zlozonego z miernika i dwodch
rezystoro6w dokonuje pomiaru stopnia rozladowa-
nia baterii na zasadzie roéwnoczesnego i cigglego
przeplywu praddéw przez ruchomy uklad ilorazo-
wego miernika, plynacych pod wplywem napiecia
kontrolowanej baterii oraz pradu w ro6wnoleglej
gatezi bocznika zaleznego od warto$ci pradu pobie-
ranego z baterii.

Ciagly przeplyw sumy powyzszych pradéw wy-
woluje moment napedowy miernika bez wzgledu
na stan naladowania baterii oraz jej obcigzenia
pradowego, co jest wadag znanego urzgdzenia.

Dalsza wadg tego urzadzenia jest to, ze w mier-
niku o systemie wewnetrznym ilorazowym, wy-
chylenie wskaz6wki odbywa sie w waskim prze-
dziale napieé¢ od wartoSci napiecia roztadowania do
wartoSci pelnego natadowania baterii. Taki spos6b
pomiaru powoduje, Ze ruchomy uklad miernika
posiada duzg mase a tym samym duzg bezwlad-
no$é. Jest to szczegblnie niekorzystne w pojazdach
trakeyjnych, gdzie wystepujace drgania i wstrzasy
maja wplyw na szybsze uszkodzenie i zuzycie sie
miernika.
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Uklad wedlug wynalazku jest pozbawiony po-
wyzszych wad. Przez zastosowanie w ukladzie po-
miarowym urzgdzenia, magnetoelektrycznego mili-
amperomierza lub miliwoltomierza o lekkim,
wstrzgsoodpornym systemie ruchomym oraz szere-
gowo z nim potgczonego rezystora kompensujgcego
i diody Zenera uzyskuje sie dokladno$é wskazan
miernika niezaleznie od zmian obcigzenia prado-
wego baterii akumulatorowej i temperatury oraz
odporno$¢ urzadzenia na drgania i wstrzasy wy-
wolane ruchem pojazdu lub Srodowiska. Napiecie
wywolujagce moment napedowy miernika poprzez
diode Zenera jest doprowadzone z dzielnika na-

pie¢ zlozonego z dwodch rezystor6w. Zastosowana

dioda Zenera dziata zaporowo jedynie dla napieé
lezacych ponizej dolnej granicznej warto$ci napie-
cia baterii.

Przedmiot wynalazku jest blizej wyjasniony na
podstawie jego przykladu wykonania przedstawio-
nego na rysunku.

Uklad polgczen wedlug wynalazku sklada sie z
dwéch réwnoleglych galezi, z ktéorych jedna sta-
nowi dzielnik napiecia, a druga obwéd zasilania
miliwoltomierza lub miliamperomierza W. Dzielnik
napiecia sklada sie z dwo6ch polaczonych szerego-
wo rezystoréw 1R i 2R. Drugi obwodd sklada sie
z kompensujacego rezystora 3R, diody Zenera DZ
i miliwoltomierza lub miliamperomierza W. Rezy-
stor 3R kompensuje zmianeg rezystancji zaporowej
diody Zenera DZ w funkecji temperatury.
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Do obwodu pradowego jest wilgczony bocznik B
stluzacy. do kompensacji wewnetrznej rezystancji
baterii. W obwodzie kompensujgcym jest dodatko-
wo wtgczony rezystor 4R stuzacy do ograniczenia
wartosci pradu.

Gdy uklad pomiarowy zostanie wlaczony do ob<
wodu z obcigzeniem I to pod wplywem napiecia
baterii akumulatorowej poptynie prad i; oraz i3, a
warto§é przeptywajacego pradu is bedzie zalezna
od pradu obcigzenia I przy spadku napiecia na
boczniku odpowiednim do wewnetrznej rezystancji
baterii. Przeplyw pradu i3 jest uwarunkowany
przekroczeniem napiecia zaptonu diody Zenera DZ
a wiec w przedziale od dolnej granicznej do gérnej
znamionowej wartosci napiecia baterii. Moment
napedowy miernika jest wywolany pradami i3
oraz i

Podczas eksploatacji, chwilowe zmiany wartoS$ci
pradu obcigzeniowego I wywoluja zmiany wartoSci
pradéw i, i; oraz iy w takim stopniu, ze ich suma
jest wartos$cig stalg i nie powoduje zmian w polo-
Zzeniu wskazéwki miernika. Dopiero zmiana pojem-
no$ci baterii akumulatorowej, powodujgca zmiang
warto$ci napiecia U przy obcigzeniu pradem I,
wywoluje zmiany warto$ci pradéw i, i3 oraz is, na-
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rusza rownowage i powoduje zmiane polozZenia ru-
chomego ukladu miernika. W zwigzku z tym
wskazania miernika zalezg jedynie od stanu nala-
dowania baterii akumulatorowej, niezaleznie od
wielkos$ci pradu obcigzeniowego I.

Podzialka miernika zastosowanego w ukladzie
wedlug wynalazku moze byé wyskalowana w pro-
centach stopnia naladowania od 0—100% lub w
jednostkach pojemno$ci baterii (Ah).

Zastrzezenia patentowe

1. Uklad polgczen urzgdzenia do pomiaru stopnia
rozladowania baterii akumulatorowej zwlaszcza w
pojazdach trakcyjnych, znamienny tym, Ze szere-
gowo z magnetoelektrycznym miliwoltomierzem lub
miliamperomierzem (W) jest polaczony kompensu-
jacy rezystor (3R) oraz dioda Zenera (DZ), ktéra
dziala zaporowo jedynie dla napieé¢ lezgcych poni-
zej dolnej granicznej warto$ci napieé baterii.

2. Uklad wedlug =zastrz. 1, znamienny tym, ze
napiecie wywolujgce moment napedowy miliwolto-
mierza lub miliamperomierza (W) poprzez diode
Zenera (DZ) jest doprowadzone z dzielnika napieé
zlozonego z dwoch rezystorow (1R i 2R).
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