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(54} Zatizeni pro vratny, plimotary a rovnoméray pohyb
Za¥izenf pro vratny, p¥imolary a rovno- 2 1 3 A 5 6

mdrny pohyb v deldich tGsecich v obou smérech
sestdvd z hnaciho &roubu a undSecfho télesa.
Pravy a levy zavit Sroubu se vzdjemné k¥iZuji
a navazuj{ na sebe ve smySce na konci zavitové
&4sti hnacfho Sroubu. V unéSecim t&lese

je excentricky k hnacimu Zroubu a kyvné

na &epech uloZen kroufek s kruhovym profilem
vnit¥n{ drédhy, v niZ jsou uspo¥dddny kuli&ky
zajist&né p¥i&n& uloZenou plochou klecf.
‘Tato tprava ulofeni ploché klece umoZiiuje
pouZit{ hlubZfch kruhovfch drdfek zavitd

u hnacfho $roubu a tim i hlub${ uloZeni
kuli&ky, protoZe klec nezakryvd kuli&ky

z boku. Tim je docfleno vyu%fitf maxim&lniho
iseku obvodu kulifky ke styku se zdvity
$roubu. Za¥f{zeni projevuje zeiména schopnosti
pfendSet vét3f axidlnf sfly, vét3{ Zivotnosti
a spolehlivosti v provoznich podminkich,

neZ znédmid zafizeni,
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Vyndlez se tykd zaffzeni pro vratny, pPimoZary a rovnomérny pohyb v deldich tisecich
v obou smérech, nap¥. pohyb Fadide a navijele c{vek v textilnich strojich, pFestavba
poloh apod.

Podle zn&mcho stavu techniky se pou¥fvd né&kolik druhd hnacich &Sroubd, nap¥. hnact
Sroub s plochgm zdvitem a matic{ & kuliXkovy Sroub, u kterych je k zajist&ni pohybu v obou
smérech nutno zm&nit smé&r otdeni Zroubu.

Dé4le se pou¥ivé hnac!i 8roub s plochym, zkifZenym pravym a levym z4vitem, které se
vzéjemn& k¥i%uji a navazujf na sebe ve smylce na konci z4vitové S4sti Broubu. Sroub je
opatfen segmentem zapadajicim do dr4¥ky .dvitu Broubu, ktery se ot&df stéle stejnym smérem.
Segment p¥i ot&den{ Broubu postupuje zévitem vpravo, po pfechodu smy&ky vlevo a posouvd
und$eci téleso, ve kterém je kyvné uloZen. Nevyhodou tohoto zafizeni je schopnost. pfeniddet
pouze malé sily, protofe stény zdvitu hnacfho Sroubu a segmentu jsou malé, dochdzi zde
ke t¥eni, coZ zplhsobuje také kratkou Zivotnost za¥izeni.

Kromé& vy3e uvedenych hnacich 3roubl je znamo je3t& zarfzeni podle A0 244 754, sestdvajici
se z hnacfho ¥roubu se zkFiZenym z4vitem a unéSeciho tdlesa, v némZ je excentricky k hnacimu
Sroubu a kyvn& na &epech ulo%en krouZfek, v jehoZ vnit¥ni dréze s kruhovym profilem jsou
kuli¥ky zajiSt&né radiilnd uspo¥idanou kleci. Za¥fzen{ k zaji3t&n{ pohybu vyuZivi p¥enideni
sily pfes valiv4 t&liska ~ kulidky. Tim se zmen3f{ t¥eni materidlu a zvy3i Zivotnost za¥izeni.

‘Nevfhodou tohoto za¥fzeni je radi&lnd uspofédani klec, kterd mé~1i kulilky zajistit
proti vypadnuti smdrem ke sti¥edu, musi je vice nef o polovinu primé&ru zakryvat a pouze
men3{ zbyvajici{ 24st kulidky zasahuje do z4vitu hnaciho 3roubu. Hloubka kruhovych dréZek
z&vitd musi byt proto m8lka, cof omezuje prendSeni vEt3{ sily a snifuje Zivotnost hnaciho
Sroubu.

Uvedené nedostatky dosud zndmych a poafivanych konstrukCnich ¥efeni hnacich Sroubl
odstranhuje za¥izenf podle vynédlezu, jehoi podstata spoXiv4 v tom, fe sestdvd z hnacfho
$roubu se zk¥iZenym zdvitem a undSeciho t#lesa. éravf a levy zAvit se vzdjemnd k¥i%uiil
a navazujfl na sebe ve smy&ce na konci zlvitové B4sti hnacfho Zroubu, p¥idemZ zavitova
dr&ika mé& kruhovy profil. V undSecim t&lese je excentricky k hnacimu 3roubu a kyvn& na
tepech uloZen krouZek s kruhovym profilem vnit¥ni drédhy, v ni%Z jsou uspofddiny kulilky )
zajiZténé p¥{¥nd& ulofenou plochou kleci. Kruhovd drdfka kroufku a kruhovéd drZéka zéavitu
¥roubu jsou opat¥eny zdpichy, které slouZf k vytvo¥eni prostoru pro p¥f&n& uloZenou plochou
klec umoZfinjf plné vyuZit{ funkce kulidek jako valivych t&1isek.

zaf{zen{ podle vyndlezu slouZici{ k za’i¥téni vratného, p¥imoarého a rovnom&rného
pohybu &4stf strojld v obou sm&rech se projevuje zejména schopnostf p¥endlet vétsf{ sily
a soulasnd v&t${ Zivotnostl a spolehlivosti{ v provoznich podminkdch. Oprava s p¥i¢né
ulo¥enou plochou kleci umoffiuje pouZit! hlub3ich kruhovgch dréiek zivitd u hnaciho Zroubu
a tfm i hlub%f uloZfen{ kulidky, proto%es klec nezakryvd kulilky =z boku.

T{m je docileno vyuZivdni maximilnfho dseku obvodu kulidky ke styku se zdvity Sroubu,
co¥ umoinuje p¥enos vdt3ich axidlnich si). V&t3{ hloubka dr&Zek zAvitd u hnacfho Zroubu
zaruiuje spolehlivost za¥{zeni, protoZu pravdépodobnost vyskofeni kulifky z dr&hy je
minimaini a soudasnd i delSf Zivotnost, &im¥ zlepSuje ekonomiku provozu zafizeni.

vyndlez je blie vysvdtlen na v¢kresu (obr.1l), na ndm? je v ¥ezu zndzorn&na C4st
hnaciho iroubu se zakonlenim zivitd smyZkou na jednom konci a vybdhem pro p¥{&né drdiky
na druhém konci zavitd. zalfieni pro vratny, pfimolary a rovnomdrny pohyb se sklédd z hnaciho
S8roubu 2 se zkPifen’'m zdvitem, jehoZ pravy a levy zdvit se vzdiemn® k¥ilui{ a navaznji
na sebe ve smy®ce na kenci zdvitové Zdsti, prilem? zévitovd dréd3ka nd rruhovy profil
a ddle z uni3eciho t&lesa 1, v n3m? je kyvn& na fepech 3 a exrentricky * hnacimu Sroubu
2 uloien kroufek 4 s kruhovym protilem vnit¥pni drdhy, v nif jsou uspoiddiny wuliZky 3
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zajist&né plochou klecf 6, jej{% vnit¥n{ kruhovd dréha krouZku 4 a kruhov& dra%ka zavitu
hnacfho 8roubu jsou opat¥eny zdpichy 7, do nichf zasahuje p¥{&n& k ose hnaciho Sroubu
2 uloZend plochd klec 6.

za¥{zeni podle vyndlezu zajisfuje vratny, pf¥imoary a rovnom&rny pohyb tim, Ze p¥i

otéfeni hnaciho Sroubu 2 dochdz{ na zdklad€ odvalovdni kulilek 5 mezi zdvitem hnacfho
froubu 2 a drdhou kroufku 4 k posunovdni un&3eciho t&lesa 1 ve smiru stoupdni z4vitd
hnactho 3roubu 2. P¥ifemZ krouZek 4 s kulidkami 5 zaji¥téngmi plochou klecf{ 6 je v unidecim
télese 1 ulofen excentricky a kyvn& na epech 3 se spolednou osou a mi¥e se nakldnét
vi&i hnacimu Sroubu 2 podle sm&ru stoupdni jeho zdvitu. Kulidky 5 mohou tedy sledovat

" ard%ku z4&vitu hnaciho Sroubu 2 v obou smérech stoupdni, p¥echdzet ve smySce z4vitu v opalny
sméx, p¥ipadné pfechdzet vybdhem z4vitu do p¥i&né dréfky, cof vytva¥{ klidovou polohu
undfeciho télesa 1 pfi st&lém oté€eni hnaciho S3rcubu 2. Zaffzeni tedy mdZe pracovat bud
nepietrfitym vratnym, p¥imoZargym, rovnob&rngym pohybem, ncho pierufovanym vratnym, p¥imolarym
a rovnom&rnym pohybem na jednom, nebo obou koncich dréhy.

Popsané za¥izeni pro vratny, p¥imotary a rovnomdrny pohyb lze pouiit tam, kde je
t¥eba zajistit pohyb &4sti strojl v del8fch dUsecich v obou smé&rech, nap¥iklad pfestavba
poloh, pohyb ¥adide u navijede civek nebo und3ecich t&les u strojnich za¥izeni.

PREDMET VYNALEZU

za¥izen{ pro vratng, pfimolary a rovnom&rny pohyb, sestdvajfic{ z hnaciho Sroubu,
jeho% pravy a levy zdvit se vzdjemn& k¥iZujil a navazujf{ na sebe ve smylce na konci zdvitové
&4sti, prifem%f z4vitov4d drédika mé& kruhovy profil a ddle z undSeciho t&lesa, v némZz je
kyvn& na depech a excentricky k hnacimu 3roubu uloZen krouZek s kruhovym profilem vnit¥ni
dréhy, v ni% jsou uspo¥adddny kulilky zaji¥t&né plochou kleci vyznalené tim, Ze vnit¥éni
" kruhovd drdha krou¥ku (4) a kruhovd dré¥ka zdvitu hnacfho Sroubu (2) jsou cpat¥eny zdpichy
(7), do nich¥ zasahuje p¥i&n& k ose hnaciho $roubu (2) uloZend ploché klec (%;.
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