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(54)

(57)  Eine Geschirrspiilmaschine (1) mit Geschirr-
korben (3, 4) zur Aufnahme von Geschirr (30) weist
elektromechanische Wandler (19a, 19b, 19¢, 19d; 20a,
20b, 20c, 20d; 23, 26, 27, 31) auf, um das Gewicht des
Geschirrs (30), von auf dem Boden des Spiilbehalters

Geschirrspithimaschine mit einem Gewichtserfassungsmittel

(2) stehender Reinigungsflissigkeit sowie das Gesamt-
gewicht des Spllbehélters (2) oder des Spiilbehalters
(2) einschlieBlich des Gehauses (100) zu bestimmen
und um daraus Daten flir den Spllprozeld abzuleiten,
die in einer Auswerteschaltung (35) ausgewertet wer-
den.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung bezieht sich auf eine Geschirr-
spllmaschine mit einem Behandlungsraum zur Aufnah-
me eines durch ein Reinigungsmedium zu reinigenden
Gutes und mit einem Gewichtserfassungsmittel.
[0002] Eine derartige Geschirrspllmaschine ist be-
reits bekannt. Bei dieser Geschirrspllmaschine wird
das Gewicht eines Geschirrkorbes, der in einem Spiil-
behalter der Geschirrsplilmaschine angeordnet ist, me-
chanisch erfaft.

[0003] Es ist die Aufgabe der Erfindung, eine Ge-
schirrsptlmaschine der eingangs genannten Art derart
zu verbessern, daR das Gewicht einfach erfalRbar ist.
[0004] Erfindungsgemal wird diese Aufgabe bei ei-
ner Geschirrsplilmaschine der eingangs genannten Art
dadurch geldst, dal als Gewichtserfassungsmittel min-
destens ein elektromechanischer Wandler vorgesehen
ist.

[0005] Der elektromechanische Wandler dient zur Er-
fassung des Gewichts der leeren oder zumindest teil-
weise mit dem zu reinigenden Gut und/oder dem Reini-
gungsmittel befiillten Geschirrspllmaschine oder eines
in der Geschirrsplilmaschine enthaltenen, leeren oder
mindestens teilweise mit dem zu reinigenden Gut und/
oder dem Reinigungsmittel beflllten Bauteils. Ein sol-
ches Bauteil ist der Behandlungsraum, in dem das rei-
nigende Medium, z. B. eine Reinigungslauge, auf das
zu reinigende Gut einwirkt. In diesem Fall wird der Rei-
nigungsraum auch als Spulbehalter bezeichnet.

[0006] Vorteilhafte Weiterbildungen ergeben sich aus
den Unteranspriichen in Verbindung mit der Beschrei-
bung. Besonders vorteilhaft ist der Einsatz eines Deh-
nungsmeflstreifens oder eines piezoelektrischen
Wandlers. Derartige elektromechanische Wandler sind
allgemein bekannt. Sie eignen sich zur Gewichtserken-
nung und lassen sich an einer Geschirrspilmaschine
dort anbringen, wo durch eine Gewichtsbelastung oder
-entlastung eine Dehnung oder Stauchung stattfindet.
Beispielsweise |a3t sich ein Dehnungsmefstreifen un-
terhalb eines FulRes einer Geschirrspilmaschine anord-
nen, mit dem diese auf dem Boden steht. Ebenso 4Rt
sich der Wandler im Verbindungsbereich zwischen dem
Gehause der Geschirrspllmaschine und einem Ful® an-
ordnen. Der Wandler a3t sich auch dort einsetzen, wo
ein Behandlungsraum innerhalb der Geschirrspilma-
schine zur Aufnahme des durch ein Reinigungsmedium
zu reinigendes Gutes mit dem Gehause verbunden ist,
d. h. wo eine Deckenwand des Behandlungsraum mit
einer Deckenwand des Gehauses verbunden ist oder
wo eine Bodenwand des Behandlungsraumes mit einer
Bodenwand des Gehauses verbundenist. In den beiden
zuletzt genannten Fallen 18Rt sich das Gewicht des Be-
handlungsraum erfassen. Damit 1aRt sich gleichzeitig
auch ermitteln, wie sich das Gewicht durch Befillung
des Behandlungsraums mit einem Reinigungsmedium
und/oder einem zu reinigenden Gut andert.

[0007] Zuséatzlich oder alternativ 1aRt sich ein elektro-
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mechanischer Wandler vorzugsweise auch an der Bo-
denwand des Behandlungsraums anordnen, um dort
die Befillung des Reinigungsbehélters mit einem we-
nigstens im wesentlichen flissigen Reinigungsmedium,
das den unteren Bereich des Behandlungsraumes ein-
nimmt, zu erfassen. Zusatzlich oder alternativ 1&Rt sich
mindestens ein elektromechanischer Wandler an einer
der Seitenwande des Behandlungsraumes vorsehen. In
diesem Fall wird die Gewichtsverdnderung oder das
Gewicht eines Geschirrkorbes erfal3t, der von einer Sei-
tenwand oder beiden Seitenwanden gehalten wird.
[0008] Zur Aufnahme des Geschirrkorbes dient bei-
spielsweise ein an der Innenwand einer Seitenwand an-
geordnetes Haltemittel, das den Geschirrkorb tragt. Das
Haltemittel ist vorzugsweise eine Laufschiene, auf der
der Geschirrkorb mittels Rollen oder Kufen bewegbar
ist. FUr den Fall, daf3 der Geschirrkorb unter der Decke
des Behandlungsraumes aufgehangt ist, 1alt sich eine
Gewichtsveranderung oder das Gewicht des darauf auf-
gehangten Geschirrkorbes durch einen an der Decken-
wand des Behandlungsraumes angeordneten Wandler
ermitteln.

[0009] Da ein elektromechanischer Wandler sowohl
auf Dehnung als auch auf Stauchung reagiert, 14Rt sich,
insbesondere im Bereich der Seitenwénde des Behand-
lungsraums, vorsehen, dal® ein Wandler unterhalb des
den Geschirrkorb aufnehmenden Haltemittels angeord-
net ist, wahrend ein anderer Wandler oberhalb des Hal-
temittels angeordnetist, so daf’ der untere Wandler eine
Stauchung mit, wahrend der obere Wandler eine Deh-
nung mifdt, wodurch sich bei Bildung der Differenz der
beiden von den Wandlern erzeugten MefRsignale ein
groReres MeRsignal erzeugen 1aRt, als jeder der beiden
Wandler einzeln erzeugt.

[0010] Auch lassen sich mehrere Wandler nebenein-
ander anordnen, um ihre MeRsignale zu addieren, wo-
durch die MeRgenauigkeit erhéht wird. Im Falle minde-
stens eines im Bereich der Bodenwand des Behand-
lungsraumes angeordneten Wandlers a3t sich aus dem
von ihm gemessenen Gewicht die Menge des Reini-
gungsmittels ermitteln. Aus dem Gewicht bzw. der Ge-
wichtsdnderung, die von an den Seitenwénden ange-
ordneten Wandlern und/oder von einem an der Decken-
wand des Behandlungsraumes angeordneten Wand-
lern gemessen wird, &Rt sich das Gewicht der Geschirr-
kérbe in leerem oder befilltem Zustand erfassen.
[0011] Das Gewicht des Geschirrs laftt sich auch da-
durch erfassen, daR vor Inbetriebnahme der Geschirr-
spllmaschine das Gewicht der Geschirrspiilmaschine
vor ihrer Beflillung und nach ihrer Beflillung mit dem zu
reinigenden Gut, beispielsweise dem Geschirr, gemes-
sen wird. Sofern das Gewicht des zu reinigenden Gutes,
sei es unmittelbar durch Gewichtsmessung an den Sei-
tenwanden des Behandlungsraumes, sei es unmittelbar
durch Messung des Gewichts bzw. der Gewichtszunah-
me des Behandlungsraumes gegeniiber dem Trager
oder sei es durch Messung des Tragers im Bereich der
FuRe der Geschirrspilmaschine oder durch einem un-
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terhalb der FiiRe der Geschirrsplilmaschine angebrach-
ten Wandler, bestimmt wird, 1aRt sich daraus die Menge
des Reinigungsmittels bestimmen, das notwendig ist,
um das zu reinigende Gut ausreichend zu saubern.
Hierzu dient eine in der Geschirrspiilmaschine oder au-
Rerhalb von ihr angeordnete Auswerteoder Steuer-
schaltung, wie sie beispielsweise ohnehin vorgesehen
ist, um die Geschirrspilmaschine nach Programmen
ablaufen zu lassen.

[0012] Sofern mindestens zwei Geschirrkérbe in dem
Behandlungsraum vorgesehen sind, a8t sich auch
nach dem Gewicht eines jeden einzelnen dieser Ge-
schirrkérbe differenzieren, so dal® die Menge des Rei-
nigungsmediums jedem der Geschirrkdrbe entspre-
chend seiner Belastung durch Geschirr zugeordnet
wird. Wenn in der Geschirrspulmaschine zwei Geschirr-
korbe vorgesehen sind, d. h. ein Oberkorb und ein Un-
terkorb, 18Rt sich mittels der Wandler erfassen, ob ent-
weder nur der Oberkorb oder der Unterkorb mit zu rei-
nigendem Gut beladen ist, so dal nur dem Oberkorb
bzw. dem Unterkorb das Reinigungsmedium zugefihrt
wird, beispielsweise mittels eines Spriharms. Wenn al-
soinnerhalb des Behandlungsraumes ein Ventil vorhan-
den ist, durch das die Zufuhr des Reinigungsmediums
zu dem Oberkorb und/oder dem Unterkorb steuerbar ist,
so lalt sich das Ventil entsprechend den von den Wand-
lern gemessenen Gewichten 6ffnen oder schlieRen, um
das Reinigungsmedium entsprechend aufzuteilen. Mit-
tels eines im Bereich der Bodenwand des Behandlungs-
raumes angeordneten Wandlers 1aRt sich auch erfas-
sen, ob die eingefiillte Menge des Reinigungsmediums
im Hinblick auf das ermittelte Gewicht der Geschirrkor-
be ausreichend ist.

[0013] Besonders vorteilhaft ist, wenn die Geschirr-
spulmaschine selbsttatig die Reinigung des zu reinigen-
den Gutes entweder nur in dem Oberkorb oder in dem
Unterkorb durchfiihrt, nachdem das Gewicht des Ober-
korbes bzw. des Unterkorbes durch den Wandler erfaf3t
worden ist, ohne dal} eine Bedienungsperson ein ent-
sprechendes Programm einstellen muf3. Dadurch laRt
sich eine Bedienungsfunktion einsparen, und die Bedie-
nung wird gegeniiber einer herkdmmlichen Geschirr-
spllmaschine weiter vereinfacht.

[0014] Somit IaRt sich geman der Erfindung nicht nur
die Beladung insgesamt erkennen, sondern es |aRt sich
auch differenzieren, ob der Unterkorb und/oder der
Oberkorb beladen ist, es 181t sich die eingefillte Menge
des Reinigungsmediums erfassen, und es lalt sich das
Reinigungsmedium auf den Oberkorb und/oder Unter-
korb aufteilen.

[0015] Die Steuereinrichtung ist vorzugsweise mit ei-
ner intelligenten Software ausgestattet, sie weist vor-
zugsweise ein neuronales Netz oder eine Fuzzy-Logik
auf, um Gewichtsdaten zu bestimmten Zeitpunkten zu
vergleichen, d. h. das Leergewicht der Geschirrspiilma-
schine als ganzer oder das Leergewicht des Behand-
lungsraumes oder das Leergewicht eines Geschirrkor-
bes, auch lassen sich Gewichtswerte verschiedener
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Teile der Geschirrsplilmaschine oder der Geschirrsplil-
maschine als ganzer abspeichern und vergleichen, und
bestimmte Spulprogramme kénnen entsprechend der
Beladung selbsttatig von der Geschirrspiilmaschine
ausgewahlt werden. Dabei ist es mittels einer entspre-
chend ausgestatteten Steuereinrichtung auch maéglich,
Gewichtswerte wahrend des Betriebs der Geschirrsplil-
maschine zu erfassen, so daf} beispielsweise beim Auf-
treten eines Lecks die Abnahme der Menge des Reini-
gungsmediums mittels des an der Bodenwand des Be-
handlungsraumes angeordneten Wandlers erfaf’t wird.
Ebenso legt die Steuerschaltung beispielsweise auf-
grund des gemessenen Gewichts der Geschirrkdrbe die
Drehzahl der Spriiharme fest.

[0016] Nachstehend wird die Erfindung in einem Aus-
fuhrungsbeispiel anhand einer einzigen Figur néher er-
lautert.

[0017] Diese zeigt einen Querschnitt durch eine Ge-
schirrsptlmaschine.

[0018] Eine erfindungsgemaflie Geschirrspiilmaschi-
ne 1 (Figur) weist innerhalb eines Gehauses 100 einen
Spulbehalter 2 auf, in dem zu reinigendes Geschirr 30,
d. h. in der Geschirrspulmaschine 1 zu reinigendes Gut,
beispielsweise in Form von Tellern, Topfen, Besteck,
etc., Ublicherweise in Geschirrkérben 3, 4 eingefillt ist.
Zwei Spriheinrichtungen 5, 6 sind in dem Spulbehalter
2 angeordnet, um das zu reinigende Gut 30 mit Reini-
gungsflissigkeit zu beaufschlagen. Die Reinigungsflis-
sigkeit wird mittels einer Umwalzpumpe 7 in Flissig-
keitszuleitungen 8, 9 zu den Spriheinrichtungen 5, 6 be-
fordert.

[0019] Ublicherweise wird die in der Geschirrspiilma-
schine 1 geférderte Reinigungsflissigkeit zumindest in
einem Teilprogrammabschnitt eines Spulprogramms er-
warmt, wozu ein Durchlauferhitzer 10 dient. Die geftr-
derte Reinigungsflissigkeit wird von der Umwalzpumpe
7 zu einem Zulaufstutzen 11 des Durchlauferhitzers 10
und durch den Durchlauferhitzer 10 geleitet. Dieser
weist wenigstens zwei Ausgangsstutzen 12, 13 auf, von
denen die Reinigungsflissigkeit Gber FlUssigkeitszulei-
tungen 8, 9 den jeweiligen Spriheinrichtungen zugelei-
tet wird. In dem Durchlauferhitzer 10 ist eine hier nicht
dargestellte Heizung angeordnet.

[0020] Die Geschirrkdrbe 3, 4 sind jeweils Uber Hal-
temittel an Seitenwanden 15, 16, die den Spllbehalter
2 begrenzen, gehaltert. Als Haltemittel eignen sich
Schienen 17 mit jeweils im wesentlichen U-férmigem
Querschnitt. Auf diesem liegen die Geschirrkérbe 3, 4
mittels Laufrollen 18 auf. Dies bedeutet auch, dalR das
von den Geschirrkorben 3, 4 verursachte Gewicht tiber
die Laufschienen 17 von den Seitenwanden 15, 16 auf-
genommen wird. Dadurch erfahren diese jeweils in den
Bereichen unterhalb der Schienen 17 Stauchungen,
wahrend ihnen oberhalb der Verbindungsstellen mit den
Laufschienen 17 Dehnungen aufgepragt werden. Die
Stauchungen und die Dehnungen lassen sich mittels
elektromechanischer Wandler 19a, 19b, 19¢c, 19d bzw.
20a, 20b, 20c, 20d messen. Die MeRsignale werden
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Uber elektrische Leitungen, von denen aus Griinden der
Ubersichtlichkeit nur die Leitungen 21, 22 dargestellt
sind, zu einer Auswerteschaltung 35 geleitet, die bei-
spielsweise von der Steuereinrichtung gebildet ist. An-
stelle des Einsatzes der Leitungen 21, 22 ist auch eine
drahtlose Ubermittlung der MeRsignale von den Wand-
lern 19a, 19b, 19c, 19d bzw. 20a, 20b, 20c, 20d; 23, 26,
27, 31) zu der Auswerteschaltung 35 mdglich.

[0021] Der Auswerteschaltung 35 ist vorzugsweise
ein Speicher 36 zugeordnet, in dem von den Wandlern
19a, 19b, 19¢, 19d bzw. 20a, 20b, 20c, 20d gemessene
MeRsignale abspeicherbar sind und/oder mit bei frihe-
ren Spllprozessen gemessenen Werten vergleichbar
sind oder mit Werten vergleichbar sind oder mit herstel-
lerseitig vorgegebenen Sollwerten vergleichbar sind.
Aufgrund der von den Wandlern 19a, 19b, 19¢, 19d bzw.
20a, 20b, 20c, 20d gemessenen Werte laft sich jeweils
das Gewicht der einzelnen Geschirrkorbe 3, 4 ermitteln,
woraus folgt, daf} sich auch unter Abzug des Leerge-
wichts des Geschirrkorbes 3, 4 das Nettogewicht des
Geschirrs ermitteln 1aRt. Dieses steht somit der Steuer-
einrichtung bzw. der Auswerteschaltung 35 zur Verfu-
gung, um daraus Daten fiir den Spulprozef3, d. h. fir
dessen Dauer, fiir die einzusetzende Temperatur, fir die
Menge des Reinigungsmittels, fir die Drehgeschwin-
digkeit der Spriheinrichtungen 5, 6 gewinnt.

[0022] Neben den Wandlern 19a, 19b, 19¢, 19d bzw.
20a, 20b, 20c, 20d 4Rt sich mindestens ein weiterer
Wandler 23 am Boden des Spiilbehélters 2 vorsehen,
der Aufschluf} Giber die Wassermenge im Bodenbereich
des Spiilbehalters 2 gibt. Ebenso lassen sich Wandler
am Boden des Filterkorbs oder an einer Aulenwand
des Durchlauferhitzers vorsehen, um die Wassermenge
in dem Filterkorb 24 sowie in dem Durchlauferhitzer 10
zu bestimmen.

[0023] Sofern der obere Geschirrkorb 3 an einer Dek-
kenwand 25 statt auf den Laufschienen 17 befestigt ist,
ist auch ein elektromechanischer Wandler 31 vorzuse-
hen, der Veranderungen durch Dehnung oder Stau-
chung an der Deckenwand 25 mif3t. Auch bei der geman
der Figur dargestellten Ausfiihrungsform kénnen an der
Deckenwand 25 Dehnungen oder Stauchungen auftre-
ten, die durch den Wandler 31 gemessen werden und
Uber eine Leitung 32 an die Auswerteschaltung 35 wei-
tergegeben werden.

[0024] An nicht dargestellten Befestigungsmitteln zur
Befestigung des Spiilbehalters 2 in dem Gehause 100
der Geschirrsplilmaschine 1 lassen sich ebenfalls elek-
tromechanische Wandler vorsehen, durch die die ge-
samte Gewichtsbelastung des Spiilbehélters 2 ein-
schlieBlich der Geschirrkdrbe 3, 4, der von ihnen aufge-
nommenen Geschirrmengen sowie einer im Bodenbe-
reich des Spilbehalters 2 stehenden Reinigungsflissig-
keit gemessen. Somit lassen sich sowohl zu Beginn als
auch wahrend eines Spllprozesses sowohl das Ge-
wicht des Geschirrs als auch das der Reinigungsflis-
sigkeit bestimmen, um daraus Aufschlisse dartber zu
ziehen, ob die Reinigungsflissigkeit bereits ausreicht
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oder ob weitere Reinigungsflissigkeit in Abhangigkeit
vom Gewicht des Geschirrs 30 zugegeben werden
mufs.

[0025] Zusatzlich oder alternativ zu den oben be-
schriebenen MalRnahmen lassen sich elektromechani-
sche Wandler 26, 27 in TragfiiRen 28, 29 anordnen. Die-
se geben das Gewicht bzw. die Gewichtsverédnderung
des gesamten Inhalts innerhalb des Gehauses 100 der
Geschirrspilmaschine 1 an die Auswerteschaltung 35
weiter. Auch mittels dieser Wandler 26, 27 l1aftt sich so-
mit das Gewicht bzw. die Gewichtsveranderung in den
Geschirrkérben 3, 4 durch Einsetzen oder Herausneh-
men der Geschirrteile 30 ermitteln. Insbesondere dann,
wenn sich aus den Mef3signalen der Wandler 19a, 19b,
19¢, 19d bzw. 20a, 20b, 20c, 20d ergibt, daR
ausschlieBlich der obere Geschirrkorb 3 mit Geschirr 30
beladen ist, schaltet die Geschirrsplilmaschine 1 auto-
matisch ohne zusatzlichen Eingriff einer Bedienungs-
person ein Spllprogramm ein, bei dem ausschlie3lich
zur Reinigung dieses Geschirrs Reinigungsflissigkeit
zur Verfliigung gestellt wird und beispielsweise auch nur
die Spriheinrichtung 5 betatigt wird.

[0026] Durch Einsatz der elektromechanischen
Wandler 19a, 19b, 19c¢, 19,. 20a, 20b, 20c, 20d, 23, 26,
27, 31 laRkt sich die Benutzung der Geschirrspllmaschi-
ne 1 optimieren, weil stets Daten Uber den Inhalt des
Spllbehalters 2 zur Verfligung stehen, wobei sowohl er-
kannt wird, wieviel Gewicht in welchem der Geschirrkor-
be 3, 4 vorhanden ist, als auch wieviel Reinigungsflis-
sigkeit in den Spllbehalter 2 eingelaufen ist.

[0027] Weil die jeweils einander zugeordneten Wand-
ler 19a und 20a, 19b und 20b, 19¢ und 20c, 19d und
20d jeweils aufgrund der sich in Stauchung und Deh-
nung ausdriickenden entgegengesetzten Wirkung des
Gewichts der Geschirrkérbe 3, 4 entgegengesetzte
MeRsignale erzeugen, 14Rt sich vorzugsweise die Diffe-
renz der jeweiligen MefRsignale bilden, um dadurch ein
gréReres Melsignal zu erreichen und die Meflungenau-
igkeit zu verringern. Es versteht sich, dal’ eine Mehrzahl
der jeweiligen Wandler nebeneinander angeordnet wer-
den kann, um die MeRgenauigkeit zu erhéhen.

[0028] Es versteht sich, dal® jede Beladungserken-
nung flr einen der Geschirrkdrbe 3, 4 auch als Ge-
wichtserfassung im Sinne dieser Erfindung zu verste-
hen ist, dergestalt, dal3 bei einer Beladungserkennung
nur festgestelllt wird, ob das Gewicht der Geschirrkorbe
3, 4 von ihrem Leergewicht abweicht und daraus mittels
der Wandler 19a, 19b, 19¢, 19,. 20a, 20b, 20c, 20d, 23,
26, 27, 31 MeRsignale erzeugt werden, die an die Aus-
werteschaltung weitergeleitet werden.

Patentanspriiche

1. Geschirrspilmaschine (1) mit einem Behandlungs-
raum (2) zur Aufnahme eines durch ein Reinigungs-
medium zu reinigenden Gutes (30) und mit einem
Gewichtserfassungsmittel, dadurch gekennzeich-
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net, dal} als Gewichtserfassungsmittel mindestens
ein elektromechanischer Wandler (19a, 19b, 19c,
19d; 20a, 20b, 20c, 20d, 23, 26, 27, 31) angeordnet
ist.

Geschirrsplilmaschine (1) nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, dal® mindestens ein Wand-
ler (19a, 19b, 19c¢, 19d; 20a, 20b, 20c, 20d) an einer
Seitenwand (15, 16) des Behandlungsraums (2) an-
geordnet sind.

Geschirrspllmaschine (1) nach Anspruch 1 oder 2,
dadurch gekennzeichnet, da® mindestens ein
Wandler (19a, 19b, 19¢, 19d; 20a, 20b, 20c, 20d)
im Bereich eines einen Spilkorb (5, 6) aufnehmen-
den Haltemittels (17) angeordnet sind.

Geschirrsplilmaschine (1) nach einem der Anspri-
che 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dal® minde-
stens ein Wandler (23) am Boden des Spulbehal-
ters (2) angeordnet ist.

Geschirrsplilmaschine (1) nach einem der Anspri-
che 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, daf} minde-
stens ein Wandler (31) an einer Deckenwand (25)
des Spulbehélters (2) angeordnet ist.

Geschirrsplilmaschine (1) nach einem der Anspri-
che 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, dal® minde-
stens ein Wandler (26, 27) im Bereich der TragfiRe
(27, 28) der Geschirrsplilmaschine (1) angeordnet
sind.

Geschirrsplilmaschine (1) nach einem der Anspri-
che 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, dal der min-
destens eine Wandler Uber elektrische Leitungen
(21, 22) mit einer Auswerteschaltung (35) verbun-
den ist oder daR die Mel3signale des mindestens
einen Wandlers (19a, 19b, 19¢, 19d, 20a, 20b, 20c,
20d; 23, 26, 27, 31) drahtlos an die Auswerteschal-
tung (35) Ubermittelbar sind.

Geschirrsplilmaschine (1) nach Anspruch 7, da-
durch gekennzeichnet, daf} die Auswerteschaltung
(35) mit einem Speicher (36) verbunden ist, in dem
Soll-MeRwerte oder von dem elektromechanischen
Wandler (19a, 19b, 19c, 19d, 20a, 20b, 20c, 20d;
23, 26, 27, 31) gelieferte MeRwerte abspeicherbar
sind.

Geschirrsptlmaschine (1) nach Anspruch 7 oder 8,
dadurch gekennzeichnet, dal die Auswerteschal-
tung (35) eine Fuzzy-Logik oder ein neuronales
Netz enthalt.

Geschirrsplilmaschine (1) nach einem der Anspri-
che 1 bis 9, dadurch gekennzeichnet, dafl der
Wandler (19a, 19b, 19c, 19d, 20a, 20b, 20c, 20d;
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11.

12.

13.

23, 26, 27, 31) ein DehnungsmefRstreifen oder ein
piezoelektrischer Wandler ist.

Verfahren zum Betreiben einer Geschirrspllma-
schine (1) mit einem Behandlungsraum (2) zur Rei-
nigung eines zu reinigenden Gutes (30) durch ein
Reinigungsmedium, bei dem mittels mindestens ei-
nes Wandlers (19a, 19b, 19¢c, 19d, 20a, 20b, 20c,
20d; 23, 26, 27, 31) das Gewicht des zu reinigenden
Gutes (30) und/oder des Reinigungsmediums ge-
messen wird.

Verfahren nach Anspruch 10, dadurch gekenn-
zeichnet, dall aus den gemessenen Gewichtsdaten
die Menge des Reinigungsmediums, die Dauer des
Spllprozesses, die Temperatur des Spulprozes-
ses, die Art der mechanischen Behandlung mittels
Spriheinrichtungen (5, 6) und/oder die Menge ei-
nes Detergents bestimmt wird.

Verfahren nach Anspruch 10 oder 11, dadurch ge-
kennzeichnet, dafl aufgrund des gemessenen Ge-
wichts des in einem Geschirrkorb (4, 5) enthalte-
nen, zu reinigendes Gutes (30) bestimmt wird, ob
entweder nur in dem oberen Geschirrkorb (3) oder
in dem unteren Geschirrkorb (4) ein Reinigungspro-
zel durchgefuhrt wird.
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