CZ 302054 B6

PATENTOVY SPIS

(Cl9) . (21) Cislo prinlasky:  2000-1329
ESKA . ,
REPUBLIKA (22) Ptinldseno: 12.04.2000

(30) Pravo prednosti:  14,04.1999 DE 19916660

(40) Zvercjntno:  15,11,2000
(Vistnik & 11/2000)

(47) Udileno: 11.08.2010
(24) QOznameni o udéleni ve Véstmiku: 22.09.2010
(Vistnik & 38/2010)
URAD _
PRUMYSLOVEHO
VLASTNICTV{

(11) Cislo dokumentu:

302 054

(13) Druh dokumentu: B6
(S51)ymt.CL.:

DOSB 3/06 (2006.01)
DOsB 19/00 (2006.01)

(56) Relevantni dokumenty:
DE 197 16 629 Cl; WO 8503957 A,

(73) Majitel patentu:
DURKOPP ADLER AKTIENGESELLSCHAFT,
Bielefeld, DE
(72) Povodce:
K#hler Dietrich, Bielefeld, DE
Fischer Jochen, Detmold, DE

(74) Zastupce:
JUDr. Jan Matéjka, Narodni 32, Praha 1, 11000

{54) Mazev vynalezu:
Dirkovaci stroj

(57) Anotace:
Dirkovaci stroj na vyrobu skupiny (A, B, C) alespoft dvou
knoftikovych direk (101, 104, 108) mimého tvaru a/nebo
velikosti s obsluin ou a Fidici jednotkou (1 10) obsahuje
zalizenf pro zavid&ni, uloZeni do paméti a zpracovani
informaci o nizném tvar: a/nebo velkosti skupiny (A, B, C)
knoflikavych direk (101, 104, 108) a zatizeni k ovladani
pohoni (18, 34, 37) pro postupné vytvileni knoflikovych
direk (101, 104, 108)nadilu (40) 8itého materialu.

n—ipelill rm-'imi 1

nt

i
660




20

30

EL]

40

45

50

CZ 302054 B6

Dirkovaci stroj

Oblast techniky

Vyndlez se tykad dirkovaciho stroje na vyrobu skupiny knoflikovych direk na dilu 3itého mate-
ridlu, pfitemZ skupina obsahuje alespofi dv& knoflikové dirky riizného tvaru a/nebo nizné veli-
kosti, s jehlou uloZenou na ramenu, ktera je pohdnéna prostfednictvim hnaciho motoru svisle
a bofné ve sméru Z, kterd je pohdné&na prostfednictvim kmitavého pohonu pro vytvafeni $vu
s klikatym stehem relativiim pohybem jehly vuéi dilu 3itého materidlu, a ktera je pohanéna otog-
né kolem osy otieni prostfednictvim ototného pohonu, s dloznym dilem uspoifddanym v zikiad-
ni desce, ktery je ototné pohénén prostfednictvim oto¢ného pohonu synchronné a se stejnym
{thlovym natotenim s jehlou kolem osy otageni probihajici ve sméru Z, se smytkovatem uspofa-
danym v dlozném dilu, s vpichovym otvorem pfifazenym jehle, s drZzikem pro dil ditého mate-
ridlu, ktery je prostfednictvim pohonil pojizdny ve sméru X a ve sméru Y, a s obsluZnou a fidici
jednotkou.

Dosavadni stav techniky

U takového dirkovaciho stroje, zndmého ze spisu DE 197 16 629 C1 (jemuz odpovida spis
US 09/063,965) je drzak, vytvofeny jako stil pohyblivy ve smérech X a Y a uréeny pro piidrio-
véani dilu 3itého materidlu, pohanén dvéma krokovymi motory. Dale jsou jehelni ty¢ a loZisko
smy¢kovate pohdnény synchronné a se stejnym tihiovym natoéenim krokovym motorem tak, Ze
Sici ndstroje jsou otoéné kolem osy jehly, &imZ je dosaZeno konstantni relativni polohy sicich
nastrojil va¢i sméru $iti, a tudiZ i zna¢né flexibility stroje, pokud se tyka geometrie $vu.

Ukolem vynélezu je vytvofit uvedeny dirkovaci stroj tak, aby na ném mohla byt za sebou $ita
skupina knoflikovych direk ruzného tvaru a/nebo velikosti, aniz by bylo zapottebi manualniho
piestaveni stroje.

Podstata vynidlezu

Uvedeny tikol spliiuje dirkovaci stroj na vyrobu skupiny knoflikovych direk na dilu 3itého mate-
ridlu, pfitemi skupina obsahuje alespoi# dvé& knoflikové dirky riizného tvaru a/nebo riizné veli-
kosti, s jehlou uloZenou na ramenu, kterd je pohanéna prostfednictvim hnacitho motoru svisle
abolné ve sméru Z, kterd je pohdn&na prostfednictvim kmitavého pohonu pro vytvafeni $vu
s klikatym stehem relativaim pohybem jehly viigi dilu Sitého materidlu, a ktera je pohanéna otod-
né kolem osy otd&eni prostfednictvim oto&ného pohonu, s Glo2nym dilem uspofadanym v zaklad-
ni desce, ktery je otofné pohdnén prosttednictvim otodného pchonu synchronné a se stejnym
Ghlovym natodenim s jehlou kolem osy otédeni probihajici ve sm&ru Z, se smy&kovadem uspofd-
danym v dloZném dily, s vpichovym otvorem ptifazenym jehle a smyckovaci, s drzakem pro dil
Sitého materidlu, ktery je prostfednictvim pohoni pojizdny ve sméru X a ve sméru Y, a s obsluz-
nou a Fidici jednotkou, podle vyndlezu, jehoZ podstatou je, 2e obsahuje zafizeni k zavadéni infor-
maci o rizném tvaru a/nebo velikosti skupiny knoflikovych direk, jejich ulozeni v paméti a jejich
zpracovani, a zafizeni k ovlddini pohoni pro vytvifeni za sebou nasledujicich knoflikovych
direk na dilu $itého materidlu.

Opatfenimi podle vyndlezu je dosaieno toho, Ze viechny relevantni parametry knoflikovych
direk, které maji byt provedeny za sebou na jednom pracovnim mist&, to znamena na tomtéZ
dirkovacim stroji, se zavedou pfedem, pfi¢emz knoflikové dirky se potom 3iji za sebou, a podle
Jednoho vyhodného provedeni, podie n¢hoZ je na ramenu a vedle jehly je upraveno fezaci zafize-
ni pro vytvafeni zafezu ve Svu s klikatym stehem, pfitemZ obsluZna a fidici jednotka je vytvofe-
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na pro zavedeni, ulozeni v paméti a zpracovani informaci o provadéni nebo neprovadéni zafezu
a o druhu zafezu, a pfidemZ zafizeni k ovladani pohonti ovlada rovnéz fezaci zafizeni, popfipadé
rovnéz profiznou, pfi¢emz neni dileZité, zda profiznuti knoflikovych direk se provede podle rezi-
mu piedb&Zného protiznuti nebo dodateéného profiznuti.

Podle daliiho vyhodného provedeni, podle néhoz je v GloZném dilu upraveno podavaci zafizeni
pro podavani hedvabim opfedené nité, je velmi asto upraveno podavaci zafizeni hedvabim opfe-
dené nit&, neboli ,,gimpy“, pficemZ v ramci automatizace $iti rmiznych knoflikovych direk je
podle dalsiho vyhodného provedeni, podle néhoz podavaci zafizeni obsahuje vodici zafizeni pro
hedvabim opfedenou nit, ovlddané prostiednictvim pohonu, jakoZ i podle dal§ich vyhednych pro-
vedeni, podle nichZ podavaci zafizeni obsahuje s vyhodou svéraci zaFizeni ovladané prostied-
nictvim svéraciho pohonu, podavaci zafizeni obsahuje s vyhodou fezaci zafizeni hedvabim opfe-
dené nit&, ovladané prostfednictvim pohonu, vodici zafizeni je s vyhodou pohyblivé do podavaci
polohy pfed vpichovym otvorem a do od ného oddédlené klidové polohy, a pohony podavaciho
zatizeni jsou s vyhodou ovladatelné obsluZnou a Fidici jednotkou, je provedeno automatické pfi-
vAdéni a fezani hedvabim opfedené nité. Toto provedeni podavaciho zafizeni hedvabim opfedené
nité mizZe byt samoziejmé pouZito i tehdy, kdyz se provadi za sebou $iti knoflikovych direk stej-
ného tvaru a velikosti a/nebo tehdy, kdyZ automatizace neni provedena.

Totéz plati i pro pouziti fezaciho zafizeni pro fezini hedvabim opfedené nit¢ podle daldiho
vyhodného provedeni, podle néhoz fezaci zafizeni pro vytvofeni zafezu obsahuje s vyhodou niiz
uspofadany v zakladni desce a fezaci blok uspofadany v ramenu, ktery obsahuje riznd noZova
zaFizeni uveditelna prostfednictvim otoéného pohonu do polohy protilehlé k nozi.

Piehled obrazk( na vykresech

Vynalez bude dale blize objasnén na pfikladném provedeni podle pfiloZenych vykresd, na nichz
obr. | znazoriiuje narys dirkovaciho stroje,
obr. 2 bokorys stolu pohyblivého ve smérech X a Y pki pohledu ve sméru $ipky Il na obr. 1,

obr. 3 ve svislém Fezu schematicky ve sméru ipky II na obr. 1 podavaci zafizeni hedvabim opfe-
dené nit& v priib&hu 3iti,

obr. 4 podavaci zaFizeni hedvabim opfedené nité z obr. 3 pti fezani hedvabim opfedené nitg,

obr. 5 podavaci zatizeni hedvabim opiedené nité podle obr.3 v prib&hu podavani hedvabim
opiedené nit& pfed zadatkem 3iti,

obr. 6 v méfitku zvétieném oproti obr. 1 v narysu fezaci zafizeni,

obr. 7 dil 3itého materidlu ve formé pfedniho dilu saka se &tyfmi knoflikovymi dirkami tfi riz-
nych druhii,

obr. 8 schematicky pfimou knoflikovou dirku,
obr, 9 knoflikovou dirku s ockem,
obr. 10 knoflikovou dirku s ofkem s pFi¢nym mistkem,

obr. 11 schematicky obsluZnou a fidici jednotku dirkovaciho stroje a
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obr. 12 schéma zavadéni parametru pro $iti knoflikovych direk.

Pfiklady provedeni vynalezu

Sici stroj s jednoduchym nebo dvojitym fetizkovym stehem, zndzorn&ny na obr. 1, obsahuje t&le-
so |, které sestiva v podstat z takzvané zdkladni desky 2, stojanu 3 a horniho ramena 4.
V ramenu 4 je otocn& uloZen hiidel 3, ktery je pohanén oto&né prostéednictvim hnaciho motoru 6
a femenového pfevodu 7.

V ramenu 4 je v loZiskach 9,10 uloZena jehelni ty¢ 8, uspofadana v podstaté svisle, ktera je svisle
a bo¢né pohangna hiidelem 3 prostfednictvim klikového pohonu 11. Jehelni ty¢ 8 je na svém dol-
nim konci opatfena jehlou 12.

Pod jehelni ty&i 8 je uspofadan vloZny dil 13 se smy&kovacem 14 (obr. 3), uloZeny v loZiskach
15, 16 oto&né v rozsahu asi 400° kolem osy 17 otaZeni, probihajici ve sméru Z. Otateni itloZného
dilu 13 je provadéno prostiednictvim krokového motoru, slouZiciho jako otoény pohon 18,
pomoci dvou femenovych pfevodia 19, 20. Jehelni ty€ 8 je nejen posuvna v lozZiskach 9,10, nybrz
je rovnéZ uloZena otoén& kolem osy 17 otageni. Jehelni ty¢ 8 je pohanéna otoénym pohonem 18
prostiednictvim hfidele 21 probihajiciho ve sméru Z a pohanéného femenovym prevodem 19
a prostfednictvim daliho femenového prevodu 22 synchronné a se stejnym uhlovym natofenim
s tloZznym dilem 13, takze jehla 12 a wloZny dil 13 se otaleji kolem osy 17 otaAfeni synchronné
a se stejnym thlovym natodenim.

Jehelni tyé 8 a spolu s ni jehla 12 jsou pohanény kmitavé kmitavym pohonem 23. Kmitavym
pohybem se provadi vychylovani jehelni tyte 8 vidi ose 17 otdéeni. V disledku otaditelnosti
jehelni tyZe 8 se proto rovina kmitani jehelni tyCe 8 s jehlou 12 mbZe pfemistovat synchronng
a se stejnym ahlovym natogenim s polohou natoéeni GloZného dilu 13. Pro vychyleni jehelni tyCe
8 je upraven krokovy motor 25, ktery na jehelni ty¢ 8 pisobi prostfednictvim kmitavého hiidele
28. Za tim aéelem je uspofadana pfevodovka 29, kterd neni podrobnéji znazornéna, a ktera je
Znama ze spist US-PS 1,991,627 a DE 198 07 771 A (jimZ odpovida spis US 09/256,853).

Na zikladni desce 2 je uspoiadan stil 30, pohyblivy ve smérech X a Y, ktery je podrobné&ji zna-
zornén na obr. 2, a ktery je uloZen na vodicich tyéich 31 probihajicich ve sméru X a je v tomto
sméru posuvny. Vodici ty&e 31 jsou podepfeny prostfednictvim fidicich pak 32 na ty¢ich 33
probihajicich ve sméru X a uloZenych na zikladni desce 2. Ridici paky 32 proto tvofi spoleéné
s ty&emi 33, vodicimi tySemi 31 a stolem 30 paralelni fidici vedeni, pomoci néhoz mize byt stil
30 posouvan ve sméru Y. Stul 30 pfitom provadi nepatmé pohyby ve sméru Z, které jsou viak
vzhledem k jejich nepatrnosti zanedbatelné. Popsany posuvny pohyb stolu 30 ve sméru Y se pro-
vadi prostfednictvim krokového motoru 34, ktery je s jednou z ty&i 33 spojen prostiednictvim
ozubeného pastorku 35 a ozubeného segmentu 36. Posouvani stolu 30 ve sméru X se provadi
prostiednictvim krokového motoru 37 a vietenového pohonu 38, ktery je pouze naznacen. Popsa-
né provedeni a pohon stolu 30 jsou znamé rovnéZ ze spisu DE 198 07 771 A (jemuz odpovida
spis US 09/256, 853). Na stole 30 je umisténa svorka 39 pro pfidrzovani dilu 40 3itého materialu.
Kromé jehelni tyte 8 je na ramenu 4 nad stolem 30 upraveno obvyklym zpisobem fezaci zafizeni
41 k profezavani knoflikové dirky.

Jak vyplyva z obr. 3 az 5, je v tloZném dilu 13 uspofadin smyckovaé 14, do néhoz se otvorem 44
vytvofenym ve dnu 43 alozného dilu 13 koncentricky s osou 17 otageni pfivadi nit 45. Nad @loz-
nym dilem 13 a v roviné stolu 30 je na zakladni desce 2 uspoiadana stehova deska 46 s vpicho-
vym otvorem 47, kterym prochazi jehla 12 s jehelni niti 48, pficemz jehelni nit 48 je uchopovana
vratné kmitajicim smyCkovacem 14, &imz se v dilu 40 3itého materidlu vytvafi dvojity fetizkovy
steh.
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V ulozném dilu 13 je dale upraveno podéavaci zatizeni 49 pro podavani hedvabim opfedené nité
50 k dilu 40 $itého materialu vpichovym otvorem 47. Toto podavaci zafizeni 49 obsahuje vykyv-
né vodici zatizeni 51 pro hedvabim opfedenou nit 50. Toto vodici zafizeni 51 obsahuje zakfive-
nou vodici trubku 52, umisténou na dvouramenné vykyvné pace 33. Tato dvouramennd vykyvna
péka 53 je otofné uloZena v loZisku 54 umisténém v {loiném dilu 13 oto&né& kolem vodorovné
osy 55 probihajici ve smé&ru X. Na konci dvouramenné vykyvné paky 53 odvraceném od vodici
trubky 52 je dvouramenna vykyvna paka 53 spojena s pneumatickym vykyvnym pohonem 56,
ktery je tvofen véalcem s dvojéinnym pistem, a ktery je otodn& pfipojen ke dnu 43 GloZného dilu
13. Na dvouramenné vykyvné pace 33 je dale upraveno svéraci zafizeni 57 pfifazené vodici
trubce 52, které sestava ze svéraci plochy 58 vytvofené na vodici trubce 52, ze svéraci delisti 59
s nii spolupracujici a z linearniho pohonu 60 svéraci Celisti 59. Linearni pohon 60 je rovnéz tvo-
fen pneumatickym pohonem s dvojéinnym pistem uloZenym ve valici.

Na vnitini sténé 61 zakladni desky 2, ktera nese rovnéZ horni loZisko 15 tlozného dilu 13, je
upraveno fezaci zafizeni 62 uréené k odfezivani nebo odstiihavani hedvabim opfedené nité 50,
které obsahuje nizky 63, které jsou opét prostfednictvim lingamiho posuvného pohonu 64 pie-
mistitelné do klidové polohy, znazornéné na obr. 3 a 5 a nachézejici se mimo @loZny dil 13, nebo
do pracovni polohy v loZzném dilu 13, znazornéné na obr. 4 a nachézejici se v draze pohybu
hedvabim opiedené nité 50, otvorem 65 ve sténé 66 alozného ditu 13. Rovnéz linearni posuvny
pohon 64 je vytvoien jako pneumaticky pohon, v jehoZ valci je uspofadan dvojtinny pist.

Hedvabim opfedena nit 50 se ptivadi stejné jako nit 45 pro smyctkovad 4 otvorem 44 ve dnu 43
uloZného dilu 13 a je dile vedena vedenim 67, uspofadanym pevné v GloZném dilu 13 na draze
mezi otvorem 44 a vodici trubkou 52. Vykyvny pohon 56 a pohon 60 svéraci &elisti 59 jsou
zasobovany stlatenym vzduchem potrubimi 68, 69, 70, 71, kterd mohou byt provedena jako pruz-
né hadice, vedenymi otvorem 44 ve dnu 43 uloZzného dilu 13. Protoze GloZny dil 13 provadi
neiplny otoény pohyb, mohou pruzné plastové hadice tento pohyb sledovat, aniz by se poskodi-
ly. Linearni posuvny pohon 64 je napajen stlatenym vzduchem potrubimi 72, 73. Nizky 63 jsou
znamym zpisobem vytvofeny tak, Ze pii svém dopfedném pohybu do své fezné polohy vykonaji
fezny pohyb. Ve stehové desce 46 je vytvofen piivodni kanal 74 Gstici boéné do vpichového
otvoru 47 a uréeny pro vedeni hedvabim opfedené nité 50, ktery se nachazi v pfivodni draze
vodiciho zafizeni 51.

Rezaci zafizeni 41 je Casten& mamé ze spisu DE 197 16 629 C1 (jemuZ odpovida spis
US 09/063,965). Toto fezaci zafizeni 41 obsahuje dolni nliZ 75, nachézejici se pfiblizné v roving
stehové desky 46 a nehybn& upevnény na zakladni desce 2, a Fezaci blok 76, nachazejici se na
ramenu 4 vedle jehelni ty¢e 8 svisle nad noZzem 75. Rezaci blok 76 obsahuje nosi¢ 77, na némz je
umist&no vice noZovych zatizeni 78, 79, z nichZ jsou znazoména jen dvé. Nosi¢ 77 je uloZen
otoéné v drzaku 80 vytvofeném jako doli otevieny timen a je otoné kolem osy 82 oticeni poha-
nén prostfednictvim otoéného pohonu 81, takZe vidy jedno noZové zafizeni 78, 79 se nachazi
v poloze pfifazené nozi 75. Drzik 80 je neotodny, je viak axialn& posuvné uloZen na ty¢i 80a,
jejiz dolni konec doseda na nosi¢ 77. Ty¢ 80a je posuvna ve sméru Z, pritemz viak je neotolné
uloZena v loZisku 83. K hornimu konci ty&e 80a je pfipojen zvedaci pohon 84 vytvofeny jako
pneumaticky s valcem a dvojéinnym pistem. K ty&i 80a je dale pfipojeno zafizeni 85 na ovladani
fezani, které obsahuje v podstaté vodorovné uspofadanou paku 86, jejiz jeden konec 87 je otodné
pfipojen k drzaku 80, a je}iz druhy konec je prostfednictvim ototného loZiska 88 uloZen oto&né
kolem vodorovné osy v ramenu 4. Na pace 86 je umistén kotoud 89, ktery je uvadén do zabéru
s kfivkou 91 vytvofenou na ovladaci pace 90. Tato ovladaci paka 90 je oto¢né uloZena prostied-
nictvim otoéného loZziska 92 na ramenu 4, a sice otoéné kolem osy rovnobéiné s otoénym loZis-
kem 88. Ke konci ovladaci paky 90 protilehlému k otoénému lozisku 92 je piipojen Fezaci pohon
93, vytvofeny jako pneumaticky pohon s valcem a pistem, jehoZ pistni ty¢ 94 je oto&né pfipojena
ke konci ovladaci paky 90, protilehlému k otocnému loZisku 92. Vilec 95 fezaciho pohonu 93 je
prostiednictvim loziska 96 pfipojen otoéné k ramenu 4. K¥ivka 91 na ovladaci pace 90 je vytvo-
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fena tak, Ze se nejprve po urditém vysouvacim pohybu fezaciho pohonu 93 uvede do zibéru
s kotou¢em 89, ktery potom stla¢i smérem dold, &imzZ se smérem dold stladi rovné drzik 80
s nosiéem 77 a s noZovymi zafizenimi 78, 79, ptitem2 noZové zafizeni 78 nachézejici se nad
fezacim blokem 76 na tento fezaci blok 76 dosedne. KdyZ je pistni ty& 94 z valce 95 zcela vysu-
nuta, jak je znazornéno na obr. 6, miiZze se drzik 80 s noZovymi zafizenimi 78 prostfednictvim
zvedaciho pohonu 84 nadzvednout proti sile pruZiny 97 nachazejici se mezi dr#dkem 80 a ty&i
80a. Prostiednictvim zafizeni 85 se provedou jenom zdvihy #adové o velikosti 5 mm s drahou
0 délce zhruba 1 mm pro vlastni ¥ezani vysokymi silami.

Niiz 75 ma tvar co nejdeldiho Fezu proveditelného v knoflikové dirce, zejména v knoflikové dirce
s otkem. NoZova zafizeni 78 se rozkladaji jen na délce, kde ma byt fez v knoflikové dirce
s olkem skute¢né proveden. Tam, kde se pii provadéni fezu nenachdzi Zidné nozove zafizeni pro
niz 73, se dil 40 $itého materialu vychyli, takZe dojde k provedeni kratiiho fezu.

Podavaci zafizeni 49 pracuje spole¢né s Sicimi nistroji, to znamena s jehlou 12, smyckovacem
14 a fezacim zafizenim 41 nasledovné:

Vychozim stavem je postup $iti znazornény na obr. 3, pfi némz se provadeji klikaté stehy pro
vytvofeni takzvané housenky, neboli obsitého okraje, to jest Svu knoflikové dirky. Klikaty pri-
béh je piitom vyludn& vytvafen kmitavym pohonem 23 ovladajicim jehlu 12. Do obsitého okraje
je znamym zpiisobem pfivadéna hedvabim opfedena nit 50. Vodici zafizeni 51 s vodici trubkou
52 se ptitom nachazi ve své vodici poloze vykyvnuté od stehové desky 46, v niZ je hedvabim
opfedena nit 50 vedena otvorem 44, vedenim 67, vedici trubkou 52 a ptivodnim kanalem 74 Gsti-
cim boéné do vpichového otvoru 47 a z vpichového otvoru 47 vybiha ven do klikatého Svu.
Pfitom je svéraci zafizeni 57 oteviene. Rezaci zafizeni 62 se nachazi ve své odtaZené klidové
poloze, takZe tilozny dil 13 se mhZe spoledné s jehlou 12 volné ota&et kolem osy 17 otadeni pod-
le priibéhu vytvakeného Svu. Sev s dvojitym Fetizkovym stehem se pFitom vytviti znamym zplso-
bem spolupraci jehly 12 a smyikovade 14. Prib&h $vu vznikne ze spoluprdce posuvu stolu 30
a spoledného otaZeni jehly 12 a hlozného dilu 13.

Pfed dosaZenim konce ¥vu se dlozny dil 13 nachazi v klidové poloze, v niZ se otvor 65 nachazi
pfed niizkami 63. Nyni se uvede do ¢innosti svéraci pohon 60 tak, Ze svéraci &elist 59 je pfitlade-
na k svéraci plose 38, pfitemZ dojde k sevfenf hedvabim opfedené nité 50. Soutasné se uvede do
dinnosti lineArni posuvny pohon 64, takZe ntizky 63 se posunou otvorem 65 do tloZného dilu 13,
kde v odstupu od vodici trubky 52 piestfihnou hedvabim opfedenou nit 50. Niizky 63 se okam-
Zité poté v disledku opa¢ného ovladani linearniho posuvného pohonu 64 vysunou ven z ulozné-
ho dilu 13. Pfitom hedvabim opfedena nit 50 zistava seviena ve svéracim zafizeni 57. OkamZik,
v némZ je hedvabim opiedena nit 50 prestfihnuta, se zvoli tak, aby &¢4st hedvabim opfedené nité
50 vedouci k dilu 40 Zitého materiaiu byla zcela obsaZena ve §vu hotové obsité knoflikové dirky,
to znamen4, aby byla spotfebovana. Nasledujicim novym zatitkem klikatého 3vu hedvabim opfe-
denou niti 50 se provede automatické podani konce 75 hedvabim opfedené nité 50, vyénivajiciho
2z vodici trubky 52, do pfivodniho kanalu 74, a tudiZ do vpichového otvoru 47, a to tak, Ze vykyv-
ny pohon 36 je ovliadan zpfisobem znizornénym na obr. 5. Tim se pfibliZi vodici trubka 32 aZ ke
stehové desce 46 a prostr&i volny konec 100 hedvabim opiedené nité 50 nahoru pfivodnim kana-
lem 74 a vpichovym otvorem 47. U tohoto podavaciho pohybuje hedvabim opfedena nit 50 stile
seviena mezi svéraci Selisti 39 a svéraci plochou 58. KdyZ nyni zaéne znovu §iti, sevie se volny
konec 100 v klikatém $vu. Sevieni mezi své€raci plochou 58 a svéraci Celisti 39 se zrudi, k ¢emuz
je sv&raci pohon 60 ovladan opa¢né neZ pro vytvoieni sevieni. Potom se vykyvny pohon 36 ovla-
d4 opét tim zpisobem, e vodici trubka 52 vykyvne zpét do své vychozi polohy znazornéné na
obr.3a4.

Na obr. 7 je jako dil 40 3itého materidlu znazornéno sako, v némZ maji byt provedeny tfi riizné

knoflikové dirky, a to knoflikova dirka A v klopé, dvé stejné knoflikové dirky B na predni strané
a jedna knoflikova dirka C na rukdvu. Na obr. 8, 9, 10 je zndzornéné ptikladné provedeni nékte-
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rych knoflikovych direk s prislusnymi $vy. Na obr. 8 je znazornéna jednoduch4 knoflikova dirka
101 bez olka s pfimym zafezem 102 a se §vem 103 s klikatym stechem vedenym ve tvaru obdélni-
ku. Na obr. 9 je znazornéna knoflikova dirka 104 s takzvanym o¢kem 105 s pfimym zéfezem 102
a s takzvanym ofkovym zitezem 106 v olku 105. Sev 107 s klikatym stehem probiha proto
v oblasti o¢ka 105 na &asti kruhového oblouku. Knoflikova dirka 108 podle obr. 10 odpovida
knoflikové dirce 104 podle obr. 9, pficemz ke §vu 107 s klikatym stehem je na konci protilehlém
k o¢ku 1035 upraven navic pti¢ny mistek 109. Samoziejmé existuje jefté mnoho jinych tvari $vii
knoflikovych direk, jejichz zndzorn&ni neni pro pochopeni vynélezu zapotfebi. Jak jiz bylo
popsano, jsou knoflikové dirky 101, 104 a 108 opatieny rhznymi zafezy 102, 102 a 106, které
jsou vytvofeny riznym ovladanim/aktivovanim fezaciho zatizeni 41. Je samoziejmé moZné vyro-
bit i knoflikové dirky bez jakéhokoli zafezu jako dekorativni Sev programové fizenym zastave-
nim fezaciho zafizeni 41.

Priib&h programu je znazornén na obr. 11 a 12, Sici stroj je opatien obsluznou a Fidici jednotkou
110, do niz mohou byt zavedeny prostiednictvim klavesnice 111 riizné parametry knoflikové
dirky 101, 104, 108, jako naptiklad jeji délka 1, dale rozhodnuti, zda knoflikova dirka ma byt
opatfena ofkem 105 a zda mé obsahovat hedvabim opfedenou nit 50. Dile se zavede udaj, zda
knoflikova dirka ma mit pfimy zifez 102 a okovy zafez 106. Dale se zavede 0daj o tom, zda ma
knoflikova dirka obsahovat piicny mistek 109 a jakou $ifku a méa tento pfi¢ny mistek 109 popfi-
padé mit. Je rovnéZ moZno zavést 3ifku b stehu pfisluinych §vi 103,107 s klikatym stehem.
Zavedené hodnoty mohou byt kontrolovany na displeji 112. Dal$i parametry $vi knoflikovych
direk, které maji byt vyrobeny, jsou rovnéz programovatelné.

Libovolng zvolena data se uloZi v pracovnich pamétich 113 obsluzné a fidicich jednotky 110,
pfiéemz v hlavni paméti 114 jsou uloZena data relevantni k fizeni stroje.

Obsluznou a #idici jednotkou 110 jsou ovladany véechny popsané pohony véetné pohonil fezaci-
ho zatizeni 4]. Tato skute¢nost je naznadena piislu§nymi zakrouzkovanymi vztahovymi znacka-
mi na obr. 11. Na obr. 12 je znazornéna tabulka popsaného programu PRG, pfi¢emz byly pouzity
jiz diive zavedené vztahové znatky. Pod pismeny PRG je uveden druh dilu 40 3itého materialu.
Potom nasleduje idaj o knoflikovych dirkdch 101,104,108, to znamena o knoflikové dirce A
v kiopé, o obou knoflikovych dirkach B, B na pfedni strané a o knoflikové dirce C na rukavu.
Potom jsou uvedeny piisluiné délky | a dale, zda ma byt obSito olko 105. Na obr. 12 je vzdy
krouZek opatfen diagonaln& umisténym k¥izkem tehdy, kdyZ ma byt dan pfisluiny znak. Potom je
uvedeno, zda ma byt vsita hedvabim opiedena nit 50 nebo ne. Potom je uvedeno rozhodnutf, zda
méa byt profiznut piimy zafez 102 nebo ofkovy zifez 106. Dile je uvedeno rozhodnuti, zda ma
byt proveden pfiény milstek 109 a jakou $ifku a ma mit. Nakonec je uvedena jesté 3ifka b $vu
103, 107 s klikatym stehem.
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PATENTOVE NAROKY

1. Dirkovaci stroj na vyrobu skupiny knoflikovych direk (A, B, C) na dilu (40) Sit¢ho materia-
lu, pti¢emz skupina obsahuje alespori dvé knoflikové dirky (101, 104, 108) riizného tvaru a/nebo
rizné velikosti,

- s jehlou (12) uloZenou na ramenu (4),

-~ ktera je pohanéna prostifednictvim hnaciho motoru (6) svisle a boéné ve sméru Z,

--  ktera je pohanéna prosttednictvim kmitavého pohonu (23) pro vytvéfeni Svu s klikatym
stehem relativnim pohybem jehly (12) viigi dilu (40) 3itého materidlu,

--  akter4 je pohan&na otoén& kolem osy otadent prostfednictvim otoéného pohonu (18),
- s iloZznym dilem (13) uspofiddanym v zékladni desce (2),

- ktery je otodné pohanén prostiednictvim oto&ného pohonu (18) synchronné a se stej-
nym Ghlovym natoenim s jehlou (12) kolem osy (17) otAdeni probihajici ve sméru Z,

- se smytkovatem (14) uspofddanym v Glozném dftu (13),
- s vpichovym otvorem (47) pfitazenym jehle (12) a smy&kovaci (14),
- sdrzikem (30, 39) pro dil (40) Sitého materilu,
—  ktery je prostfednictvim pohoni (34, 37) pojizdny ve sméru X a ve sméru Y, a

s obsluZnou a Fidici jednotkou (110),

vyznadujici se tim, Ze obsahuje

- zafizeni k zavadéni informaci o rizném tvaru a/nebo velikosti skupiny knoflikovych direk
{A, B, C), jejich uloZeni v paméti a jejich zpracovant, a

- zafizeni k ovladani pohonti pro vytvafeni za sebou nésledujicich knoflikovych direk (A, B,
C) na dilu (40) Sitého materialu.

2. Dirkovaci stroj podle naroku 1, vyznadujici se tim, Ze naramenu (4) a vedle
jehly (12) je upraveno fezaci zafizeni (41) pro vytvaieni zifezu (102, 106) ve Svu (103, 107)
s klikatym stehem, pficemzZ obsluzna a Fidici jednotka (110) je vytvofena pro zavedeni, uloZeni
v paméti a zpracovéan{ informaci o provadéni nebo neprovadéni zafezu (102, 106) a o druhu
zarezu (102, 106), a pfitemz zatizeni k ovlddani pohonl oviadda rovnéZ fezaci zafizeni (41).

3. Dirkovaci stroj podle ndroku 1, vyznaéujici se tim, Ze v ulozném dilu (13) je
upraveno podavaci zafizeni (49) pro podévani hedvabim optedené nité (50).

4. Dirkovaci stroj podle naroku 3, vyznadujici se tim, Ze podavaci zafizeni (49)
obsahuje vodici zafizeni (51) pro hedvabim opfedenou nit (50), ovladané prostfednictvim poho-
nu {56).

5. Dirkovaci stroj podle naroku 3, vyznadujici se tim, Ze podivaci zafizeni (49)
obsahuje svéraci zatizeni (57) ovladané prostiednictvim sv&raciho pohonu (60).
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6. Dirkovaci stroj podle naroku 3, vyzna&ujici se tim, Ze podavaci zafizeni (49)
obsahuje fezaci zafizeni (62) hedvabim opfedené nité (50), ovladané prostiednictvim pohonu
(64).

7. Dirkovaci stroj podle naroku 4, vyzna€ujici se tim, Ze vodici zafizeni (51) je
pohyblivé do podavaci polohy pfed vpichovym otvorem (47) a do od ného oddalené klidové

polohy.

8. Dirkovaci stroj podie jednoho z narokii 4 a2 6, vyznad&ujici se tim, Ze pohony
(56, 60, 64) podavaciho zafizeni (49) jsou ovladatelné obsluznou a fidict jednotkou (110).

5 vykresi




CZ 302054 B6

obrx.

———}

ok
{J

1

|

CH3
s J e el gy

il
4

20
+—

Al

28

[‘_
5

29—
10

18

_z___....._._._-__.._.
i A

[ .

I

L1J

.I._
+
e
17

—
el

I,

6—E1

obr.

32

137

L3

\L/

b




CZ 302054 B6

67 .
SOA‘ ! /<\ 56 . oor. D

7
43 4 £ 69 68
70)}/- =

ST % e

o
o
D
o
=
~

- 10 -




-

CZ 302054 B6

gy
[]

.

-11 -

i

@ * X0

}

1
|
-

==
| e




CZ 302054 Bs

obr. 7
A
40—
B
B 4—C
obr. 8 obr. 9
106
F o
[ niln ~—104
102 10
;_LL o7

obrx. 10
106
‘ 105

02—l
e 108
109

?

. 9000

|1‘I3|113‘ 14 _]

|
I_Jl

—~(50)
L

éﬁé@é@@b

-12-




CZzZ 302054 Bé

obr. ]2

" PRG

76,79, 83

| (mm)

105

50

102

106

109

a {mm)
b (mm) ‘r[

Konec dokumentu

-13 -




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

