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(54) , za¥izeni pro ¥izeni a ovldddni skluzl md¥iciho kola

Za¥izeni je uréeno pro rizeni a ove
léddni skluzd méficiho kola., M&Fici kolo
Je mechanicky spojeno s hiidelem hydro-
statického prevodniku, ktery je souddsti
uzavieného hydrostatického obvodu, tvore=-
ného ddle druhym hvdrostatickym prevodni-
kem spojenym 8 pohdnécim agregatem vozid=
la, Prekvenci otdfeni mériciho kola a tim
i.sgkluzu lze plyriule ménit zménou geomet-
rického objemu jedncho z hydrostatickych
pfevodniki, Zefizeni miZe byt vyuiito v.
za¥izenich pro méfeni soulinitele podél=-

. ného treni mezi kolem vozidla a povrchem
pozovky, kterd Je pouzmvana p¥i vyvoji
novych tvard dezéni pneumatik, pFi hledd~
ni vhodng struk“cury povrchl vozovek i pro
ovéPovani okamiitého stavu povrchu vOZO~
vek. .
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Vynélez se tykd zafizeni pro #{zen{ a ovlédéni skluzd
mériciho kola,

Zarizent pro. *{zeni a -ovlddéni skluzﬁ méifciho kola na-
lezne uplatnéni v ‘zadizenfch pro m&Peni{ soutinitele podélné-
ho t¥eni mezi kolem vozidla a povrchem vVozovky. Dosavadni za~:
t{zen{ pro m¥fen{ soulinitele podélného t¥en{ zsbudovand do
specidln& upravenych sutomobild nebo nemontovand na tafngch
p¥ivEsech za sutomobily jsou zaloZena na principu m¥en{ po-
@é1lné a svislé sloZky sily plsobici na brzd¥&né m¥¥fcf kolo,
které je smykéno 8 urditou velikosti skluzu po pevrchﬁ vozZOov-
ky. Pohom brzd&ného méficfho kola je odvozen od hnacfho agre-
gétu m&fictho vozidla bud mechanicky, nebo hydraulicky; veli-
kost. skluzu je urdena konstrukeci pfevodu,a'byvé pevng stano-
vens, nejtastdji na smluvni hodnotu 15 % mebo ma 100 % /zZablo~
kovédn{ kola/. Nevfhodou vySe uvedenych zaifizenl je, Ze veliw
kost skluzu Jje nastavena pevn&, nedd se plymulile regulovat
a namd¥ené hodnoty soudinitele podélného tieni p¥i zablokova~
mém kole nebo p#i smluvni hodnot& neodpovidaji{ meximdlnim hod- |,
notém, které nastdvejf v prib&hu brzdfefho procesu.

!

VySe uvedené nedostatky odstrahuje zab{zenf pro rfzend
a ovlddédnf skluzd mé¥fcfho kola, jehoZ podstata spo¥ivd v tom,
%e m$¥{ci kolo je mechanicky spojeno & hi#fdelem hydrostatické=
" ho prevodniku, ktery je souddst! uzavieného hydrostatického
obvodu, tvoieného déle druhym hydrostatickym phevodnikem spoje=-
nym 8 pohdn¥cim agregétem vozidle, pfléemﬁ Jeden z hydrostatic-
kych pfevodnikd je regulaéni.

" Elektricky ovlddanym hydraulickym pohonem mé&iicfho kola
‘se dosshne mo¥nosti malym elektrickym signdlem plynule ménit
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aotésky m¥iffctho kole a tedy pri dené rychlosti md#fcfho vozid-
la m&nit skluz mezi m&¥fcim kolem & povrchem vozovky, prilemZ
skluz lze mdnit jak v oblasti skluzf kladnfch, tak i skluzd |
zépornych, Prfklad provedeni za¥fzen{ pro ¥fzen{ a ovldd4n{
skluzl mé&¥fctho kola je schematicky zndzorné&n na karastb

M&¥fcf kolo 4 je mechanicky sbojeno 8 hfdelem hydrostatic~
kého prevodntku 2, ktery je souddstf uzavbeného hydrostatického
obvodu, tvoieného déle hydrostatickym pF¥evodnikem 1 spojenym
s pohdn&écim egregétem 14 vozidla, pflﬁemz Jeden z hydrostatic-
kych prevodnikd 1 nebo 2 Je regulaini. V uspofdddni podle pii-
‘kladu. Je v regulednim provedent prevodnik 1. Oba pirevodniky
'I 8 2 jsou propojeny vedenimi 18 a 19. Regulaéni &len regulad-
mﬁho pfevodniku 1 je spojen s pohyblivou &4st{ p¥imo&arého hyd«
- romotoru 3, oba vyvody p¥fmolarého hydromotoru 3 jsou spojeny
‘vedentmi 21 a 22 & vyvody hydraulické tésti elektrohydraulické-‘
ho servoventilu 5. K h#f{deli m&¥lciho kola 4 Jje pfipojen snfmad " -
13 frekvence otddent, ktery ae ddle vedenim 23 spojen s porov- -
névacim &lenem 15. Porovndvac{ &len 15 Je spoaen rovnd% s pii=-
vodnim vedenim n signdlu poZadované frekvence a prostfednict-
vim vedeni 24 a 25 je ddle propojen s vyvody elektrické 2dsti
elektrohydraullckého servoventilu 5. Mezi vedeni 24 a 25 je
 vlo¥en zesilovad 16. Plnfet hydrogenerétor 9 Jje pomoci vedenf
26 a 27 propojen s vedenim 18 a pomoc{ vedenf 26 a 28 propoaen
8 vedenfm 19 uzav¥eného hydrostetického obvodu. Do veden{ 2 ~1 .
a 28 Jsou vloZeny jednosm&rné ventily 10. Plnfe! hydrogenerd- L
j‘tor 9 je prostfednictvim vedenf 26 a 29 propojen rovnd% se
. vstupem do servoventilu §, paralelnd k plnicimu‘hydrogeneréto;
ru 9 Jje pfipojen prepouSt&cf ventil 11. Ob& vEtve 18 -a 19

>uzavfeného ‘hydrostetického obvodu jsou vzéaemné propojeny vede-,.
'“_nimi 3_ a 3_, do ktergch jsou vestavény poalstné ventily 7.

jl,Skuteéné frekvence ot4deni méficiho‘kola 4 je sniména
snimedem 13 a v porovnévacim 6lenu 15 Jje porovnévéna S'DQZGaOf
vanou hodnotou n o Rozd{l aobou frekvenci{ ve forms elektrické~

 ho signdlu je po zesilenl v zesilovali 16 pFiveden na vstup

. elektrahydraulického servoventilu 5, kde vyvold phrestavent éou-‘
pétka na hodnotu zévislow na rozdflu frekvenci ot4lenf, ¥im¥
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umo¥n{ prestaveni pistu p¥i{modarého hydromotoru 3 i s nim spoje-~
mého regulainfho orgdnu hydroauxxického'prevodniku 1. Zm&nou

geometrického objemu pFevodnfku | je dosaZeno zm&ny pritoku
w uzavieném hydrostatickém obvodu, & tf{m i zm&ny frekvence otdtew

n{ p¥evodniku 2 a & nim spojeného mé¥fciho kola 4 tek, aby byle
dodrZena poZadovend frekvence otdfemf o .

Plnief hydrogenerdtor 9 pomocf jednosmErnych ventild 10
doplnuje kapalinu do odpedni vétve uzavieného obvodu na tlak
urenf prepousdtdcim ventilem 11. Pojistné ventily T jistf obd
vitve 18 a 19 proti tlakovému pﬁetiéeni.

Za¥{zeni umoZnu;e doséhnout jak skluzu kladného, kdy @bvo~ 3
dové rychlost m&ricfho kola 4 je vti{ ne¥ dopfednéd rychlost
wvozidla a'pﬁequnik.l_tedy pracuje v refimu generdtorovém a pie-
vodnik 2 v refimu motorovém, tek i skluzu zéporného, kdy cbvo-
dové rychlost m&iffciho kola 4 je men3{ neZ doplfednéd rychlost

" vozidle a pracuje tedy v generdtorovém chodu pievodnik 2, zatim
co prevodnik 1 pracuje v chodu motorovém, '

Vyhody za¥i{zen{ podle vynélezu spotivaji v‘tom, ¥e m&tent
- ‘soudinitele podélného t¥ent lze provédét pri libovolné hodnot¥
-'skluzu, kterou lze ménit od nuly do zablokovéni kola. Méfenim lze
1 tedy pro kaZdou rychlost vozidla stanovit vellkoet‘akluzu, pri
které je velikost soudinitele podélného t¥enf maximélnt.,

| Zarizent nalezn&-uplathéni v'prﬁmyslu gejména p¥i vyvoji ;
. novycl tverd dezénd pmeumatik, p¥i hledénf vhodné struktury po-
wrchd vozovek i pro ov&fovéni okemZitého stavu povrchd vozovek

p¥*i rdznfch povétrnostnich podminkéch a rizném stupni zanesen{ -
,povrchu vazovky.
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pEeoMET vYNALE®U
Zarizen1 pro ¥fzeni a ovlédéni ‘sltluzd mérfvlho kod®, vyznaquici

setim, Ze mé¥icl kolo (4) je mechanicky spojeno s hiidelem hydro~
statického pfevodniku (2), ktery je souddsti uzaviemsho hjdro=

,statického obvodu, tvoYeného ddle hydrostatickym prevodnlkdm '

- (1) spojenym s pohdndcim agregdtem (14) vozidlew p¥icemz jeden
2z hydrostatickych pFfevodniki (1 nebo 2) je regulacnl a oba

2.

3.

" ry Je ddle vedenim (23) spojen s porovndvacim &lenem (15), pFi= _

‘prevodniky (L a 2) jsou prOpojeny vedenimi (18 a . 19).

Za¥{zeni podle bodu 1, vyznadujict se "tim, %e regula¥ni &len

Jednoho z hydrostatickych p¥evodnikd (1‘ nebo 2) je spojen

8 pohyblivou &dsti p¥imolarého- hydromotoru (3), pFifem¥ oba
'vyvody pf¥imodarého hydromotoru (3) jsou spojeny vedenimi (21

a2 22) s vyvody hydraulické 8ésti elektrohydraulického servo=
ventilu (5). .

Za¥{zeni podle bddﬁ‘li a 2,fyzhaéﬁjici ge tim, Ze je p¥ipojen
k b¥{deli m&¥iciho kola (4) snimad (13) frekvence otdSeni, kte=

SemZ porovnévaci &len (15) je rovné% sponjen s prlvodnim vedenim L

~ (n) signdlu poZadované frekvence,

4.

Za¥izeni podle bodd 1. &% 3,vvznafujicf se = tim, te porovné$aci75 '
§len je vedenim (24 .-a 25) propojen s vyvody elektrické &dsti

. elektrohydraulického servoventilu (5), pfifemZ mezi vedeni (24

5
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a 25) je vlozen zesilovad (16).

za¥fzen{ podle bodd 1 a¥% 4, vyzrafujfef se tim, Ze plnici

‘hydrogenerétor (9) je prostiednictvim vedeni (26 a 27) pro= :“.1
ﬂpojen s vedenim (18) a prost¥ednictvim vedeni (26 & ' 28) pro=

pojen s vedenim (19) uzavieného hydrostatického obvodu, p¥ifems
do vedeni (27 a 28) jsou vloZeny jednosmdrné ventily (10), &
ddle je plnici hydrogenerdtor (9) vedenim (26 a  29) propojen
se vstupem do servoventilu (5). :

Za¥izeni podle bodd 1. a¥ 5,vyznséuaici se.. tim, Ze paralelné
k plnicimu hydrogenarétoru (9) je vedenim (20) p¥ipojen pojistny ,
ventil (11) a ob& vétve (18 a .19) uzav¥eného hydrostatického

- obvodu jsou vzéaemné prOpojeny vedenimi (31 a 32), priéemz

do vedeni (31 a .32) jsou vloZeny poaietné ventily (7).

l,vykres
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