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La présente invention concerne d'une maniére générale les
modules interrupteurs & programmation propres a la commande
cyclique ‘contrdlée d'un guelcongue interrupteur.

Il s'agit, en bréf, de dispositifs qui, se présentant

préférentiellement, mais non obligatoirement, sous forme modu-

~ ~

laire, sont propres & assurer & des instants privilégiés au

cours d'un cycle de travail, journalierai hebdomadaire par exem-
ple,-le changement d'état d'un interrupteur pilotant lui-m&me
1'alimentation &lectrigue d'un guelconque circuit d'utilisa-
tion, c'est-a-dire l'ouverture ou la fermeture du contact mo-
bile d'un tel interrupteur. ‘

La présente invention vise plus particuliérement ceux de
ces modules interrupteurs qui comportent, dans un boitier, ou-

S

tre 1'interrupteur & commander, un organe d'action monté mobi-
le et propre & agir sur ledit interrupteur, un simple cliquet
ou levier monté pivotant par exemple, et au moins un tambour
gui, monté rotatif en regard d'un repére de lecture fixe, for-
me base de temps et porte circulairement une succession de ta-
quets de commande propres, chacun individuellement, & agir sur
ledit organe d'action pour actionnement de l1'interrupteur,cha-
cun desdits taguets de commande étant susceptible d'occuper
sur ledit tambour l'une ou l'autre de deux positions, & savoir
une position de repos, pour laquelle il est inactif, et une
position de service, pour laquelle'il est actif,

Par exemple, s'agissant d'un module interrupteur dit ho-
raire, c'est-i-dire d'un module interrupteur dont le cycle de
travail est journalier, le tambour formant baée de temps est
entratné en rotation de maniére & faire un tour en vingt-gua-
tres, et, 3 la maniére d'une horloge, il est muni d'une gra-
duation le subdivisant en tranches de temps de durée égale.

De manidre avantageuse, il porte alors autant de tagquets
de commande qu'il présente de tranches de temps.

Autrement dit, si, par exemple, il est subdivisé en tran-
ches de temps de chacune une demi-heure, il porte alors qua-
rante huit taquets de commande successivement répartis circu-
lairement & sa périphérie.

Une telle disposition est particuliérement avantageuse
parce que, d'une part, le réglage de la programmation souhai-

~

tée se trouve trés simple & assurer, puisqu’il suffit d'agir
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2 .
sur les taquets de commande de maniére & ce qu'ils occupent
sur le tambour la position, de repos ou de service, dont dé-
pend l'état souhaité pour 1'interrupteur concerné pour la
tranche de temps correspondante, et que, d'autre part, la po-
sition ainsi occupée sur le tambour par ces taquets de comman-
de donne & tout instant une représentation'immédiatement in-
telligible de cette programmation et de 1'état de 1'interrup-
teur pour chaque tranche de temps.

Cette disposition, qui est d'ailleurs connue de longue
date, se trouve donc reprise dans nombre de modules interrup-
teurs commercialisés & ce jour.

Mais, dans les modules interrupteurs ainsi commercialisés
a4 ce jour, deux graduations distinctes sont en pratique néces-
saires, 1'une, dite ci-aprés graduation de programmation, étar
celle au droit de laguelle sont établis les taguets de comman-
de, l'autre, dite ci-aprés graduation d'affichage, étant une
simple graduation horaire sur laquelle 1l'heure peut &tre lue
3 tout instant, au droit du repére de lecture fixe.

En effet, le réglagé de la programmation impliquant de
faire tourner sur lui-mé&me le tambour portant les taquets de
commande pour avoir successivement accés & chacun de ceux-ci,
il est nécessaire, aprés un tel réglage de programmation, de
remettre & 1'heure ledit tambour.

En pratique, les deux graduations, de programmation et 4’
affichage, peuvent par exemple étre portées par des tambours
différents, 1'un portant la graduation de programmation et les
tagquets de commande, l'autre portant la graduation d'affichage.

Dang ce cas, la remise & 1l'heure du tambour portant les
taquets de commande se fait simplement en alignant les gradua-
tions de celui-ci sur cellesde tambour portant la graduation
d'affichage.

Mais la réalisation, qui nécessite deux tambours distincts,
est relativement complexe.

C'est pourquoi, il a déja été proposé de disposer sur un
méme tambour les graduations de programmation et d'affichage.

Mais, en pratique, dans un tel cas, ces deux graduations
doivent &tre décalées 1'une par rapport a 1l'autre, pour tenir
compte du déphasage angulaire existant & ce jour entre le repé-
re de lecture fixe et la zone de l'organe d'action interposé
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entre les taquets de commande et 1'interrupteur & commander
sur laquelle peut effectivement agir un tel taquet de comman-~
de lorsqu'il est en position de service.
Dans ce cas, le réglage de la programmation se fait,com-
me précédemment, en liaison avec la graduation de programma-

S

tion, mais, la remise & 1l'heure ultérieure du tambour, se fait,
au contraire, en référence & la graduation d'affichage.
Il peut -en résulter une possibilité d'erreur, tant dans

~

la manipulation & faire pour le réglage de la programmation
et que dans celle & faire pour la remise & l'heure du tambour.

Il peut également en résulter une possibilité de confu-
sion sur la lecture & un quelconque instant de l'une et de 1°
autre de ces deux graduations ainsi en présence.

En outre, dans 1l'un et 1l'autre cas, gue deux tambours
soient mis en oeuvre, ou qu'un seul tambour soit prévu, la
présence de deux graduations implique inévitablement un encom-
brement axial de 1'ensemble relativement important, qui se
préte mal 3 des réalisations modulaires.

La présente invention a d'une manidre générale pour objet
une disposition permettant d'éviter ces inconvénients et con-
duisant notamment & la mise en oeuvre d'une seule graduation
a la fois pour la programmation et pour 1l'affichage de 1'heu-
re. '

De maniére plus précise,- la présente invention a pour ob-
jet un module inferrupteur 4 programmation propre & la comman-
de cyclique contrdlée d'un quelconque interrupteur, du genre
comportant, dans un boitier, outre un tel interrupteur, un or-
gane d'action monté mobile et propre & agir sur ledit interrup-
teur, et au moins un tambour qui, monté rotatif en regard d'un
repére de lecture fixe, forme base de temps et porte circulai-
rement une succession de taquets de commande propres, chacun
individuellement, & agir sur ledit organe d'action pour action-~
nement de 1l'interrupteur, chacun desdits tagquets de commande
étant susceptible d'occuper sur ledit tambour 1'une oul'autre
de deux positions, & savoir une position de repos, pour la-
guelle il est inactif, et une'position de service, pour la-
quelle il est actif, ce module interrupteur étant caractérisé
en ce que la zone de l'organe d'action sur laguelle peut agir

un taguet de commande en position de service est située au
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droit du repére de lecture fixe.

I1 en résulte gu'aucun déphasage angulaire n'est & pré-
voir.entre la graduation de programmation et la graduation d'
affichage, et, partant, que celles-ci peuvent &étre avantageuse-
ment confondues. .

Ainsi, le réglage de la programmation et la remise & 1°'
heure du tambour consécutive & ce réglage se font en référence
& une seule et unique graduation, sans possibilité d'erreur
possible, et, de méme, la lecture & tout instant du tambour ne
porte que sur une seule graduation, qui affiche & la fois cette
programmation et l‘'heure, sans possibilité non plus d'une quel-
conque erreur.

Le modéle interrupteur suivant 1'invention est de ce fait
particuliérement simple et siir. -

Il est en outre moins encombrant, le dévelOPPEmeht axial
de son tambour étant fait juste suffisant pour d'une part por-
ter les taquets de commande, et d'autre part porter une gradua-
tion. '

De préférence, la zone de 1l'organe d'action sur laguelle
peut agir un taquet de commande en position de service est si-
tuée a 1l'intérieur du tambour.

Autrement dit, alors gue, de manidre connue en soi, il
est nécessaire, pour le réglage de la programmation, d'agir sur
les taquets de commande a 1'extérieur du tambour qui les porte,
c'est, suivant 1'invention, 3 1'intérieur de ce tambour gue ces
mémes taquets de commande agissent sur 1'organe d'action inter-
posé entre eux et 1l'interrupteur & commander,

I1 en résulte que ledit organe d'action, ou au moins la
zone de celui-ci sur laquelle peut agir un taguet de commande

~

en position de service, disposée & 1'intérieur du tambour, n'in-
terfére en rien avec les éléments présents i 1'extérieur de
celui-ci, ce qui facilite 1'implantation effective de ladite
zone au droit du repére de lecture fixe.

De préférence également, et dans le méme but, le tambour

35 portant les tagquets de commande est, pour son guidage en rota-

tion, simplement engagé par sa surface extérieure dans un loge-
ment complémentaire formé & cet effet dans le boitier.
I1 en résulte en effet que le volume interne de ce tam-

bour est dés lors totalement disponible, et gue ce volume peut
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5
8tre mis & profit, non seulement pour loger, si désiré, un

A

moteur synchrone propre & assurer l'entrainement du tambour
et la transmission réductrice & pignonsi interposer alors en-
tre l'arbre de sortie de ce moteur et le tambour, mailis encore
pour loger l'organe d'action interposé entre les taguets de
commande et 1'interrupteur & commander, ou au moins une pér—
tie de cet organe d'action, celle sur laquelle peut agir un
tel taquet de commande en position de service.

Les caractéristiques et avantages de 1l'invention ressor-
tiront d'ailleurs de la description qui va suivre, & titre 4°'
exemple, en référence aux dessins schématiques annexés sur
lesquels

la figure 1 est, avec des arrachements locaux, une vue
en élévation~coupe d'un module interrupteur 5 programmation
suivant 1'invention dont une partie du boitier a été supposée
enlevée ; 7 ’

la figure 2 reprend, & échelle supérieure, le détail de
la figure 1 reﬁéré par un encart II sur celle-ci ;-

la figure 3 est une vue en coupe longitudinale, suivant
la ligne brisée III-III de la figure 1, du modulé interrup-
teur & programmation suivant 1'invention ;

les figures 4 et 5 en sont des vues partielles en coupe
transversale suivant respectivement la ligne IV-IV, qui est
brisée, et la ligne V-V de la figure 1 ;

la figure 6 est, & &chelle supérieure, une vue partielle
en coupe axiale du tambour formant base de temps que comporte
le module interrupteur & programmation suivant 1'invention ;

la figure 7 est, & 1'échelle de la figure 6, une vue en
coupe axiale d'un des taquets de commande que comporte ce mo-
dule interrupteur & programmation ;

la figure 8 est, & échelle différente, une vue en pers-
pective de ce taquet de commande ;

la figure 9 est, & échelle inférieure, une vue en plan
de ce module interrupteur & programmation, suivant la fléche
IX de la figure 1 ;

la figure 10 est, & la méme échelle que la figure 9, un
schéma illustrant le mode de branchement de ce module inter-
rupteur & programmation.

D'une manidre générale, ettel qu'illustré sur ces figu-
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res, le module interrupteur & programmation suivant 1'inven-
tion, qui est propre & la commande cyclique contrdlée d'un
quelconque interrupteur 10, comporte, dans un boitier 11,ou-
tre ledit interrupteur 10, au moins un tambour 12 qui, monté
rotatif, forme base de temps et porte circulairement une suc-
cession de taguets de.commande 13 propres a déclencher une
action sur l'interrupteur 10. '

Dans la forme de réalisation représentée, et de maniére
connue en soi, le boitier 11 est relativement plat, et il est
adapté & &tre rapporté sur un rail de support 14 qui est sché-
matisé en traits interrompus 3 la figure 1, et qui, présentant
des ailes dirigées en sens opposés 1l'une par rapport & 1'autre,
est du type dit rail en chapeau ou en oméga dans cette forme
de réalisation.

Il comporte & cet effet une griffe de retenue 15 montée
mobile & 1l'encontre d'un ressort 16.

Quoi gu'il en soit, dans 1l'exemple de réalisation repré-
senté, le boftier 11 est, de maniére connue en soi, formé de
deux cogquilles 18,18', qui sont affrontées 1l'une & l1l'autre
suivant une surface commune 19 sensiblement médiane, et qui
sont convenablement assujetties l'une & 1l'autre, par exemple
par des rivets ou des tirants, non représentés, les traversant

de part en part & la faveur de passages 20 prévus transversa-

=

- lement & cet effet de place en place ; & la figure 1, la co-

quille 18' a été supposée enlevée.

De manidre connue en soi, l'interrupteur 10 est, dans la
forme de réalisation représentée, du type de ceux communément
désignés par "Microswitch".

Il s'agit en pratique d'un micro contact inverseur.

Pour son branchement, ce micro contact 10 comporte trois
broches 22A,22B,22C, la premiére centrale, les autres latéra-
les, et, pour sa commande, il comporte un.bouton,poussoir 23.

Le boitier d'un tel interrupteur 10 étant lui-méme usuel-
lement constitué de deux coquilles solidarisées l'une & l'au-
tre par des rivets tubulaires, l'un de ces rivets tubulaires
est mis & profit pour l'engagement axial de cet interrupteur
10 sur un bossage 24 prévu a cet effet en saillie dans le boi-
tier 11.

1.'interrupteur 10 est donc monté rotatif autour de ce



10

15

20

25

30

35

2504723

7
bossage 24, et son réglage en position est assuré par une vis

d'appul 25 accessible de l'extérieur du boitier 11.

Par une filerie ou une cuivrerie, qui n'a pas été repré-
sentée sur les figures 1 & 5, mais qui est schématisée a la
figure 10 sous la référence générale 27, les broches 22A,22B,
22C de 1l'interrupteur 10 sont chacune respectivement reliédes
a des bornes de connexion 28A,28B,28C accessibles de 1'exté-
rieur du boitier 11.

De maniére connue en soi, de telles bornes de. connexion
sont du type & étrier et vis de serrage dans la forme de réa-
lisation représentée. '

Outre ces bornes de connexion 283,28B,28C, et pour des
raisons qui apparaitront ci-apré&s, il est é&galement prévu,dans
le boitier 11, des bornes de connexion de constitution analo-
gue 29A,29B.

Dans la forme de réalisation représentée, un seul tambour
12 est prévu.

I1 est pour partie visible et accessible de 1l'extérieur
du boitier 11, par une fenétre 31 prévue i cet effet dans la
paroi de fagade de celui-ci,

I1 s'agit, dans 1l'exemple de réalisation représenté, d'un
tambour horaire, c'est-a-dire d'un tambour dont le cycle de
travail est journalier : en regard d'un repére de lecture fixe
32, i1 pbrte une graduation horaire 33, figure 9.

Dans 1l'exemple de réalisation représenté, la graduation
33 marque non seulement les heures, mais encore les demi-heu-
res et les quarts d'heure.

Quoi gu'il en soit, elle sera considérée ici comme subdi-
visant en tranches de temps d'égale durée le cycle de travail
couvert par le tambour 12, & savoir en tranches de temps d'une
durée d'une demi—heure.

- pour son guidage en rotation, le tambour 12 est simplement
engagé axialement par sa surface extérieure, du cdté de la gra-
duation 33, dans un logement cylindrique éomplémentaire 35 for-
mé & cet effet dans le boitier 11, et plus précisément dans la
coqﬁille 18 de celui-ci, figures 4 et 5.

Pour-son entrainement en rotation, le tanbour 12 comporte
une roue & rochet 36, c'est-i-dire une roue dont le profil de

dent est dissymétrique, ce profil de dent étant plus incliné
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dans un sens que dans l'autre, & la maniére de celul des dents
d'une scie.

Dans l'exemple de réalisation représenté, la roue 3§ ro-
chet 36 fait saillie sur la surface extérieure du tambour 12,
dans la zone médiane de celui-ci, et est d'un seul tenant avec
lui,

Par cette roue 3 rochet 36, le tambour 12 engréne avec un
pignon 38, dit ci-aprés par commodité pignon relais, gqui, 4'
une part, engréne lui-méme avec un autre pignon 39, dit ci-
aprés par commodité maitre pignon, et qui, d'autre part, sui-
vant un montage & échappement, est porté & rotation par un
bras 40 monté rotatif sur l'axe 41 du maitre pignon 39 et sol-
licité par des moyens élastiques, en pratique un ressort 42,
en direction de la roue i rochet 36, figures 1 et 3.

Sous la sollicitation du ressort 42, qui prend appui sur
un épaulement 47 du boitier 11, le pignon relais 38 est norma-
lement en prise avec la roue & rochet 36 du tambour 12.

S'agissant, dans la forme de réalisation représentée, 4'
un module interrupteur autonome apte & former module de base,
il est prévu, pour l'entrainement du maitre pignon 39, un mo-
teur synchrone 43 et une transmission réductrice 44 & pignons
45 établie entre 1l'arbre de sortie 46 de ce moteur synchrone
43 et le maitre pignon 39 ; de maniére avantageuse ce moteur
synchrone 43 et la transmission réductrice 44 gqui lui est as-
sociée sont logés 3 1'intérieur du tambour 12.

Pour son alimentation, le moteur synchrone 44 est, par une
filerie ou une cuivrerie non représentée, relié aux bornes de
connexion 29A,29B mentionnées ci-dessus.

En pratique, le tambouf 12 porte autant de tagquets de com-
mande 13 que sa graduation.33 comporte de tranches de temps.

Ces tranches de temps ayant une durée d'une demi-heure
dans la forme de réalisation représentée, il y a deux taquets
de commande 13 par heure sur le tambour 12, et celui-ci porte
donc un total de guarante-huit tagquets de commande 13 puisqu'
i1 s'agit 4'un tambour horaire & cycle de travail journalier.

En pratique, chacun des taquets de commande 13 est suscep-
tible d'occuper sur le tambour 12 l'une ou l'autre de deux po-
sitions, & savoir une position de repos, pour laguelle figure

4, il est inactif, et une position de service, figure 5, pour
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lagquelle il est actif, suivant des dispositions décrites plus
en détail ci-aprés,

Tel que représenté, les taquets de commande 13 sont enga-
gés axialement sur le tambour 12, c'est-a-dire parallélement
3 1'axe de celui-ci, et ils sont montés mobiles axialement en-
tre leurs deux positions précisées ci-dessus.

Pour recevoir les taquets de commande 13, le tambour 12
présente axialement des fentes 48, qui sont en nombre é&gal &
celui de ces taguets de commande 13, et qui. débouchent toutes
sur une méme tranche du tambour 12, celle opposée a celle pour
lagquelle il est engagé dans le logement 35 du boitier 11.

7 Chacune de ces fenteg 48 traverse de part en part le tam-
bour 12, de 1l'intérieur de celui-ci vers 1l'extérieur, figure 6.

La partie ainsi fendue du tambour 12 présente transversa-
lement, en regard 1l'un de l'autre, deux épaulements 49, 50, 1'
un pour définir la position de repos des taquets de commande
13, l'autre pour définir la position de service de ceux-ci.

En pratique, et ainsi qu'il est mieux visible & la figure
6, l'épaulement 49 forme le fond des fentes 48.

En outre, et pour des raisons qui apparaitront ci-apreés,
dans la partie fendue du tambour 12 sont prévues, axialement a
distance 1'une de 1l'autre, deux gorges 51, 52.

Chaque taquet de commande 13 comporte, & l'extérieur du

~

tambour 12, une té&te 53, propre a sa commande en déplacement,
eﬁ, 3 l'intérieur du tambour 12, un pied 54 propre a déclen-
cher une action sur 1'interrupteur 10, tel que détaillé ulté-
rieurement, et présentant & cet effet un talon chanfreiné 55.

La téte 53 et le pied 54 d'un tel taguet de commande 13
sont montés coulissants au contact du tambour 12, et sont re-
1iés 1'un & l'autre par une languette de moindre largeur 57
engagée dans la fente 48 correspondante de ce tambour 12.

En pratique, des moyens d'encliguetage étant prévus entre
chaque taguet de commande 13 et le tambour 12, 1a languette 57
d'un tel taquet de commande 13 est élastiquement déformable
radialement, et s'étend en porte-a-faux & compter d'une zone
d'enracinement 58 la reliant au pied 54. .

Dans 1'exemple de réalisation représenté, les moyens ar
encliquetage prévus.entre un taquet de commande 13 et le tam-
bour 12 comportent un bourrelet 59 en saillie sur la face in-
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férieure de la téte 53 d'un tel taquet de commande 13, d'une
part, et les gorges 51,52 prévues sur la partie fendue dudit
tambour 12, d'autre part. '

Ainsi qu'il est aisé de le comprendre, les taquets de
commande 13 sont engagés axialement sur le tambour 12, par dé-
formation élastique de leur languette médiane 57, juéqu'a fran-
chissement de 1'épaulement transversal 50 de ce tambour 12.

Ils sont dés lors retenus axialement sur le tambour 12,
entre les deux épaulements transversaux 49 et 50 de celui~ci,
et, comme précisé ci-dessus, ils peuvent, au gré de l'utilisa-
teur, y occuper 1l'une ou l'autre de deux positions, 1l'une de
repos, l'autre de service, qui sont chacune respectivement dé-
finies par lesdits épaulements transversaux 49 et 50, et qui
sont chacune rendues stables par l'engagement du bourrelet 59
de la téte 53 de ces taquets de commande 13 dans la gorge 51
ou 52 correspondante du tambour 12. .

Pour action sur 1l'interrupteur 10, il est associé aux ta-
quets de commande 13, entre eux et cet interrupteur 10, un or-
gane d'action 60, qui est monté mobile et qui est propre a agir
sur 1'interrupteur 10.

Dans la forme de réalisation représentée, cet organe d'ac-
tion 60 est, de manidre connue en soi, un levier monté pivotant,

Suivant 1l'invention, c'est par un bras central 6l que le
levier constituant ainsi 1'organe d'action 60, gui, d’une ma-
nidre générale, s'étend entre le tambour 12 et la paroi longi-'
tudinale ‘principale de la coguille 18' du boitier 11, est, &
1'extérieur du tambour 12, monté pivotant sur un ergot 62 pré-
vu 3 cet effet en saillie sur la coguille 18 dudit boitier 1l.

Ce levier 60 comporte en outre deux bras latéraux 63,64
comportant, circonférentiellement, & 1'intérieur du tambour 12,
un rebord axial 65.

Ie bras 63 présente axialement, & 1'intérieur du tambour
12, et transversalement au droit de la partie decelui-ci cor-
respondant & la position de service des taguets de commande 13,
un retour en éqguerre 66, sur lequel, par le talon 55 de leur
pied 54, lesdits taguets de commande 13 sont adaptés a agir
lorsqu'ils occupent ladite position de service, figures 1 et 4.

En pratique, pour contact -avec les taquets de commande 13,

ledit retour 66 s'étend globalement en obligue dans la forme
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11
de réalisation représentée et forme ainsi une aréte 67.

Quoi gu'il en soit, et suivant l'invention, la zone du
levier constituant l'organe d'action 60 sur laguelle peut agir
un taquet de commande 13 en position de service, & savoir 1°
aréte 67 du retour 66 de son bras 63, est ainsi située i 1'in-
térieur du tambour 12, au droit du repére de lecture fixe 32,
figures 1 et 2, c'est-a-dire gu'elle est sensiblement située
dans le plan radial R du tambour 12 passant par le repére de
lecture fixe 32.

Ce plan radial R a été schématisé par sa trace sur les
figures 1 et 2.

Parallélement, pour action sur le bouton poussoir 23 de
1'interrupteur 10, le bras 64 du levier constituant l'organe
d'action 60 présente axialement, & 1'extérieur du tambour 12,
un retour en éguerre 69, figures 1 et 3.

Enfin, dans la forme de réalisation représentée, il est
associé a la fenétre 31 du boitier 11, une vitrine de fermetu-
re cylindrigue 70 montée rotative autour de son axe, sous le
contrdle d'un doigt 71 qui, faisant saillie radialement vers
l'extérieur dans 1la fenétre 31, est & la disposition de 1'usa-
ger.

En pratique, dans la forme de réalisation représentée,.la
vitrine de fermeture 70 forme une simple couronne, Jui, par ses

~

tranches, est engagée & coulissement dans des gorges & contour
circulaire complémentaires 73,73' prévues a cet effet dans les
coquilles 18,18"' du boitier 11.

De préférence, et tel que représenté, des moyens d'encli-
quetage sont prévus entre la vitrine de fermeture 70 et le
boitier 11.

Dans la forme de réalisation représentée, ces moyens d'en-
cliquetage comportent un bourrelet 75 formé axialement en sail-
lie sur la vitrine de fermeture 70,3 l'extrémité interne de
celle-ci, et trois rainures 76,76A,76B prévues de maniére com-
plémentaire dans le boitier 11, sur la surface correspondante
des gorges 73,73'.

Pour la position extré&me de fermeture de la vitrine de
fermeture 70 représentée en trait plein & la figure 1, le bour-
relet 75 de cette vitrine. de fermeture est engagé dans la rai-

nure 76 Au boitier 11, tel que représenté.
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pour la position extrdme d'ouverture représentée entraits
interrompus 71A & la figure 1, il est engagé dans la rainure
76A.. '

Mais, pour une position intermédiaire entre ces positions
extcrémes de fermeture et d'ouverture, schématisée en traits
interrompus 71B & la figure 1, le bourrelet 75 de la vitrine
de fermeture 70 est engagé dans la rainure 768 du boitier 11.

Suivant 1l'invention, pour cette position intermédiaire,
la vitrine de fermeture 70 est apte & agir sur 1'interrupteur
10.

Elle comporte a cet effet, en saillie sur sa surface ex-
térieure, un bossage 78, propre a maintenir en permanence en-
foncé le bouton poussoir 23 de l'interrupteur 10.

Le micro inverseur que constitue cet interrupteur 10 dans
la forme de réalisation représentée est alors maintenu en per-
manence dans 1l'un ou l'autre de ses états, ce qui correspond &
une configuration en "marche forcée" du module interrupteur.

En pratique, la position intermédiaire de la vitrine de
fermeture 70 correspondant & cette configuration en "marche
forcée" est proche de sa positidn extréme de fermeture, et cet-
te vitrine de fermeture 70 s'étend circulairement suffisamment
pour assurer encore la fermeture de la fen&tre 31 du boltier
11 dans cette position intermédiaire.

Pour le réglage de la programmation que doit assurer le
module interrupteur, l'utilisateur, aprés ouverture de la vi-
trine de fermeture 70, place en position de service les taguets
de commande 13 gui se trouvent au droit des tranches de temps
pour lesquelles 1'interrupteur 10 doit par exemple occuper l'un
guelconque de ses 3tats, et laisse en position de repos les ta-
guets de commande 13 gqui se trouvent au contraire au droit des
tranches de temps pour lesquelles 1'interrupteur 10 doit occu-
per l'autre de ses états.

Lors de la rotation du tambour 12 qui les porte, les ta-
quets de commande 13 gui sont en position de service se trou-
vent interférer avec le retour axial 66 du bras 63 du levier
constituant 1'organe d'action 60 par le talon 55 de leur pied
54, et, par action sur 1l'aréte 67 de ce retour axial 66, ils
provoguent le basculement de ce levier 60 autour de son axe 62,

et, par 13, l'enfoncement du bouton poussoir 23 de 1'interrup-
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teur 10. :

En pratigue, lorsqu'ils sont ainsi dans une méme posi-
tion de service, des taguets de commande 13 successifs for-
ment conjointement, par leur pied 54, et plus précisément haxr
le talon 55 d'un tel pied 54, une surface cylindrique circu-
lairement sensiblement continue, en sorte que 1l'enfoncement
du bouton poussoir 23 de 1l'interrupteur 10 qu'ils provogquent
est permanent.

~

Cet enfoncement se fait bien entendﬁ a l'encontre du res-
sort de rappel usuellement associé & un tel bouton poussoir 23
au sein 4'un tel interrupteur 10.

Par contre, lorsque, par suite de la rotation du tambour
12, un ou plusieurs taguets de commande 13 en position de re-
pos arrivent au droit du retour 66 du bras 63 du levier cons-
tituant 1l'organe d'action 60, celui-ci, libéré par ce ou ces
taguets de commande, libére & son tour le bouton poussoir 23
de 1'interrupteur 10, en sorte gue celui-ci change d'état.

Sous la sollicitation du ressort de rappel associé aubou-
ton poussoir 23, le levier constituant l'organe d'action 60
bascule suivant la flache Fl de la figure 1 jusqu'd la position:
schématisée en traits interrompus sur cette figure 1.

Lorsque, par suite de la rotation du tambour 12 c'est &
nouveau un taquet de commande 13 en position de service qui
vient au droit du retour 66 du bras 63 du ievier'constituant
1'organe d'action 60, celui-ci bascule & nouveau dans la posi-
tion représentée en trait plein, pour laguelle il y a & nou-
veau un enfoncement du bouton poussoir 23 de 1'interrupteur 10.

Bien entendu, dans toﬁs les caé, la rotation du tambour
12 est assurée en permanence par le moteur synchrone 43, sui-
vant le sens de la fléche F2 de la figure 1, ce moteur synchro-
ne 43 étant a cet effet alimenté en permanence.

Pour la remise & 1'heure éventuelle du tambour 12, qui se
fait & 1'aide de sa seule graduation 33, en référence au repére
de lecture fixe 32, il suffit, aprés passage en position d'ou-
verture de la vitrine de fermeture 70, et ainsi accés a laroue
3 rochet 36 de ce tambour 12, d'agir a la main sur cette roue
5 rochet 36, dans le sens de la fléche F2 de la figure 1.

Au cours de la rotation qui en résulte pour le tambour 12,

les dents de la roue & rochet 36 de celui-ci échappent é&lasti-
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quement au pignon relais 38, en raison de la rotation, & cha-

que passage d'une telle dent, et & l'encontre du ressort 42,
du bras 40 portant ce pignon relais 38.

Ainsi qu'on le notera, le tambour 12 est avantageusement
formé d'une simple couronne axiale, sans un quelcongue fond
ou flasqgue transversal, ce gui en facilite la construction et
le montage.

Bien entendu, la présente invention ne se limite d'ail-
leurs pas a la forme de réalisation décrite et représentée,
mais englobe toute variante d'exécution.

En particulier, l'organe d'action mis en oeuvre entre les
taquets de commande et l'interrupteur & commander n'est pas
nécessairement un levier pivotant.

Il pourrait au contraire s'agir d'un quelconque autre oOr-
gane mobile, et par exemple d'un poussoir monté coulissant.

En outre, si le module interrupteur représenté constitue
par lui-m&me une entité autonome en raison du fait qu'il est
éguipé d'un moteur synchrone et d'une transmission réductrice
a pignons, il n'en est pas nécessairement ainsi.

Au contraire, & un tel module autonome formant alors mo-
dule de base, il peut &tre associé& un ou plusieurs modules
supplémentaires dépourvus de moteur synchrone et de transmis-

~

sion réductrice & pignong, l'arbre du maitre pignon 39 de ces

~

modules supplémentaires étant muni & ses extrémités de moyens
de crabotage permettant de l'accoupler en rotation & 1'arbre
du maitre pignon d'un module supplémentaire semblable, ou a
celui du module de base, suivant des dispositions connues par
elles-mémes et gul peuvent par exemple étre du type de celles
décrites dans le brevet frangais déposé le 14 Novembre 1974
gsous le No 74 37502 et publié sous le No 2.291.602.

Dans tous les cas, le cycle de travail du tambour formant
base de temps n'est pas nécessairement un cycle journalier ;
il pourrait s'agir au contraire d'un cycle hebdomadaire par
exemple.

D'ailleurs, plusieurs tambours formant base de temps peu-
vent 8tre prévus en association, et par exemple un tambour a
cycle de travail journalier, et un tambour & cycle de travail
hebdomadaire.

Enfin, les tranches de temps partageant un tel cycle ne
sont pas nécessairement d'égale durée.
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REVENDICAT IONS

1. Module interrupteur & programmation propre a la commnande

cyclique contrdlée d'un quelconque interrupteur (10), du genre
comportant, dans un boitier (11), outre un tel interrupteur
(10), un organe d'action (60) monté mobile et propre a agir
sur ledit interrupteur (10), et au moins un tambour (12) qui,
monté rotatif en regard d'un repére de lecture fixe (32), for-
me base de temps et porte circulairement une succession de ta-
quets de commande (13) propres, chacun individuellement, 3 agir
sur ledit organe d'action (60) pour actionnement de 1'inter-
rupteur (10), chacun desdits taguets de commande (13) étant
susceptible d'occuper sur ledit tabmour (12) 1'une ou 1'autre
de deux positions, & savoir une position de repos, pour laquel-
le il est inactif, et une position de service, pour laguelle
il est actif, caractérisé en ce que la zone de 1l'organe d'ac-
tion (60) sur laguelle peut agit un taquet de commande (13) en
position de service est sitﬁée au droit du repére de lecture
fixe (32).

2. Module interrupteur suivant la revendication 1, caracté-
risé en ce gue la zone de l'organe d'action (60) sur laquelle
peut agir un taquet de commande (13) en position de service
est située & 1l'intérieur du tambour (12).

3. Module interrupteur suivant 1'une quelcongue des reven-—
dications 1, 2, dans lequel l'organe d'action. (60) est un le-
vier monté pivotant et comportant deux bras latéraux (63,64),
1'un pour l'action des taguets de commande (13) en position de
service, 1l'autre pour action sur 1'interrupteur (10), caracté-
risé en ce que la zone dudit levier sur laquelle peut asir un
taquet de commande (13) en position de service est formée sur
un retour en équerre (66) d'un des bras latéraux de ce levier.

4. Module interrupteur suivant la revendication 3, caracté-

risé en ce que, pour action sur 1'interrupteur (10), l'autre

‘des bras latéraux dudit levier comporte lui aussi un retour en

équerre (69).

5. Module interrupteur suivant 1'une quelcongue des reven-
dications 3, 4, caractérisé en ce Jue, 3 1'intérieur du tambour
(12), les bras latéraux (63,64) dudit levier présentent circon-
férentiellement un rebord .axial (65).

6. Module interrupteur suivant 1'une quelcongue des reven-
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dications 3 & 5, caractérisé en ce gue ledit levier présente
un bras central (61), et c'est par celui-ci qu'il est monté
pivotant;
7. Module suivant 1'une quelconque des revendications 1 &
6, caractérisé en ce qgue, pour soh guidage en rotation, le
tambour (1l2) est engagé par sa surface extérieure dans un lo-
gement complémentaire (35) formé & cet effet dans le bolitier
(11).
8. Module suivant 1'une quelconque des revendications 1 &
7, dans lequel, pour son réglage, le tambour (12) est accessi~
ble de 1'extérieur du boitier (11) par une fenétre (31L) qui
est prévue & cet effet en fagade de celui-ci et & laquelle il
est associé une vitrine de fermeture cylindrique (70) montée
rotative autour de son axe, caractérisé en ce que dans le boi-
tier (11) ladite vitrine (70) comporte un bossage (78) par le-
guel, pour une position intermédiaire entre ses positions ex-

trémes de fermeture et d'ouverture, dite position de marche

a

forcée, elle est apte & agir sur 1l'interrupteur (10) associé.

9. Module interrupteur suivant 1'une quelecongue des reven-
dications 1 & 8, dans lequel chague taguet de commande (13)
comporte une téte (53), & 1l'extérieur du tambour (12), un pied
(54), & 1l'intérieur de celui-ci, et une languette élastiquement
déformable de moindre largeur (57) qui, reliant ladite té&te
(53) audit pied (54), est engagée dans une fente axiale (48)
du tambour (L2), caractérisé en ce qu'un tel taguet de comman-!
de (13) est monté mobile axialement dans la fente (48) corres-
pondante du tambour (12), c'est-a-dire paralladlement & 1'axe
de celﬁi-ci, et dans la partie fendue duilit tambour (12) sont
prévues deux gorges (51,52) pour coopération avec un bourrelet
(59) que présente en saillie sur sa face inférieure la té&te
(53) dudit taguet (13).

10. Module interrupteur suivant la revendication 9, caracté-
risé en ce que la languette élastiquement déformable (57) de
chaque taquet de commande (L3) s'étend en porte-a~faux & comp-
ter d'une zone d'enracinement (538) la reliant au pied associé
(54).

11. Module interrupteur suivant 1'une quelcongue des reven-
dications 1 & 10, dans lequel, pour son entrainement, le tam-

bour (L2) comporte une roue a rochet (36) , caractérisé en ce
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que ladite roue & rochet (36) engré&ne avec un pignon (38),dit

ci-aprés pignon relais, qui, d'une part engréne lui-méme avec
un autre pignon (39), dit ci-aprés maitre pignon, et qui d'au-
tre part est porté par un bras (40) monté rotatif sur 1'axe
(41) du maitre pignon (39) et sollicité par des moyens &lasti-
ques (42) en direction de la roue & rochet (36) du tambour
(12).

12. Module suivant la revendication 11, et, s'agissant d'un
module autonome apte & former module de base, comportant, pour
l'entrainement de son maitre pignon (39), un moteur synchrone
(43) et une transmission réductrice (44) & pignens (45), carac-
térisé en ce qu'il lui est associé un ou plusieurs modules sup-
plémentaires dépourvus de moteur synchrone et de transmission
réductrice & pignons, l'arbre (11) du maitre pignon (39) de
ces modules supplémentaires étant muni, 3 ses extrémités, de
moyens de crabotage permettant de 1'accoupler en rotation & 1°
arbre du maitre pignon d'un module supplémentaire semblable ou

& celui dudit module de base.
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