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(57)  Anotace:

Rucni palna zbraii s nastavitelnou ramenni opérou (7),
ktera je v 8asi (10) zbran¢ ulozena pomoci dvojice ty¢i
(5), suvné ulozenych ve vedeni (17). Aktualni poloha

ramenni opéry (7) je aretovatelnd aretacnim
mechanizmem, ktery zahrnuje pfi¢ny aretaéni prvek (1),

uloZeny vertikalné¢ piestavitelné pod dvojici ramen (5).

Oba protilehl¢ konce areta¢niho prvku (1) jsou vedeny v
protilehlych korespondujicich vertikalnich drazkach (9),

vytvofenych v 8asi (10) zbran€. Aretacni prvek (1) je

dotlacovan pruzinou (4) smérem k ty¢im (5). Na spodni
stran€ kazdé z ty¢i (5) jsou s odstupem vytvoreny alespon

dva pary korespondujicich vybrani (2) pro zapadnuti

aretatniho prvku (1). Aretacni prvek (1) je z vybrani (2)
manudlné vysunutelny pomoci ovladaciho tlacitka (12).
Aretacni prvek (1) je upevnén na unaseci (3). Unasec (3)
je v 8asi (10) zbran¢ ulozen vykyvné kolem osy (6), ktera

je usporadana v dite (8) v Sasi (10) zbrané mezi tycemi

(5).
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Rucéni palna zbrai s nastavitelnou ramenni opérou

Oblast techniky

Vynalez se tyka ruéni palné zbran¢ s nastavitelnou ramenni opérou, ktera je v Sasi zbran¢ uloZena
pomoci dvojice ty¢i, suvn¢ ulozenych ve vedeni, pficemz aktualni poloha ramenni opéry je
arctovatelna aretaCnim mechanismem, ktery zahmuje pficny aretacni prvek, uloZeny vertikalné
pfestavitelné pod dvojici ramen, pficemz oba protilehlé konce aretacniho prvku jsou vedeny
v protilehlych korespondujicich vertikalnich drazkach, vytvorenych v $asi zbrang a aretacni prvek
je dotlatovan pruzinou smérem k ty¢im, kde na spodni stran¢ kazd¢ ztyci jsou s odstupem
vytvoreny alespon dva pary korespondujicich vybrani pro zapadnuti areta¢niho prvku a aretacni
prvek je z vybrani manualné vysunutelny pomoci ovladaciho tlacitka.

Dosavadni stav techniky

Nekteré ruéni palné zbran¢ jsou opatfeny ramenni op€rou-pazbou, jejiz délku lze nastavit.
Divodem je predevs§im zmenseni rozméru stavby zbrang, coz usnadiiuje jeji noSeni, skladovani,
nebo samotné pouzivani. Nastaveni ruznych vzdalenosti opéry od spousté t€Z umoziiuje zohlednit
velikost postavy, resp. délku paze dan¢ho uzivatele.

Existuje fada znamych zpusobu, jak fesit nastaveni délky ramenni opéry.

Rada znamych feseni pouziva tubus, ktery je na zbrani uchycen sklopn€. Do tubusu pak zajizdi
mensi trubka, na niz je upevnéna samotna ramenni opéra.

Sklopna ramenni opéra je znama napfiklad z dokumentu US 10704848.

U jinych feSeni jsou vyuZivany menSi postranni liSty, které se v pfipadé zmény délky ramenni
ope€ry zasouvaji po bocich smérem dopredu ve sméru stielby.

Vysuvna ramenni opéra je znama napiiklad zdokumenta DE 3130562, CN 111457786,
US 2020200505, ES 2751696 nebo US 10527385.

Reseni podle dokumentu WO 2019129645 popisuje modularni pazbu pro stielnou zbrai, kde
modularni pazba obsahuje predni pazbu, mezilehlou ¢ast pazby a pazbu a kde je pazni deska
pripevnéna k pazbé prostfednictvim prvniho nastavovaciho zafizeni a licni dil je namontovany na
pazbu prostfednictvim druhé¢ho nastavovaciho zafrizeni, kde prvni nastavovaci zafizeni zahmuje
prvni zamykaci a uvoliiovaci tladitko, kde prvni zamykaci a uvoliiovaci tladitko je oboustranné
pouzitelné. Nevyhodou takového feSeni je konstrukéni slozitost, a tudiz 1 vysoka cena.

Kazda teleskopicka ramenni opéra umoziuje nastaveni minimalné dvou poloh — zcela zasunuto,
zcela vysunuto. Dale muze obsahovat rizné mezipolohy, diky nimz si muze uzivatel nastavit délku
vysunuti dle vlastni potieby.

Aby nedochazelo k samovolnému zasouvani ramenni opéry prfi stfelbé ze zbrané, je zbran
vybavena mechanismem, ktery dokaze v definovanych polohach pazbu arctovat. Nastavitelna
ramenni opéra, kterou lze pod oznacenim ,SB Tactical CZPDW CZ Scorpion Pistol Brace™
dokoupit bézné na trhu jako samostatny dopln€k ke zbrani Scorpion Evo 3, pouziva aretacni
mechanismus s pficnym aretacnim kolikem, ktery je uloZeny vertikalné prestavitelné pod dvojici
ramen ramenni opéry. Oba protilehlé konce areta¢niho koliku jsou vedeny v protilehlych
korespondujicich vertikalnich drazkach, vytvofenych v Sasi zbrané. Aretacni kolik je dotlaCovan
pruzinou sm¢rem k tyCim ramenni op€ry, kde na spodni stran¢ kazdé z ty¢i jsou s odstupem
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usporadany alespon dva pary korespondujicich vybrani pro zapadnuti aretacniho koliku. Pricny
arctacni kolik je pak pomoci tlacitka ovladan pfimo strelcem.

Tyto mechanismy jsou v zavislosti na pouzité razi a tim velikosti zpétného impulsu zbrang,
relativné hodné namahané, protoze cely zp€tny impuls musi zachytit pouze pfi¢ny aretacni kolik,
vedeny v protilehlych drazkach v Sasi zbrang€. Proto jsou vSechny ¢asti vyrobeny z kovovych
materiali. To miaze byt v konkurenénim prostfedi zfetelnou nevyhodou.

Cilem vynalezu je navrhnout takovou konstrukci ramenni opéry, ktera by neméla shora uvedené
nedostatky stavu techniky.

Podstata vynalezu

Uvedeného cile se dosahuje ru¢ni palnou zbrani Ru¢ni palna zbran s nastavitelnou ramenni opérou,
ktera je v Sasi zbran¢ uloZzena pomoci dvojice ty¢i, suvné ulozenych ve vedeni, pficemz aktualni
poloha ramenni opé€ry je aretovatelna aretacnim mechanismem, ktery zahmuje pficny aretacni
prvek, ulozeny vertikalné prestavitelné pod dvojici ramen, pfi¢emz oba protilehl¢ konce aretacniho
prvku jsou vedeny v protilehlych korespondujicich vertikalnich drazkach, vytvofenych v Sasi
zbran¢ a aretacni prvek je dotlaCovan pruzinou smérem k ty¢im, kde na spodni stran¢€ kazdé z ty¢i
Jsou s odstupem vytvoreny alespori dva pary korespondujicich vybrani pro zapadnuti aretacniho
prvku a aretaéni prvek je z vybrani manualné vysunutelny pomoci ovladaciho tladitka, podle
vynalezu, jehoz podstata spociva v tom, Ze aretacni prvek je upevnén na unaseci, kde unasec je v
Sasi zbran¢ ulozen vykyvn¢ kolem osy, ktera je usporadana v dife v Sasi zbran¢ mezi tyCemi.

Vyhodou feseni podle vynalezu je, ze vloZeny unase¢ umoziiuje rozlozit zpétny impuls od vystielu
do dvou uzlu, a to jednak pres protilehlé konce aretacniho prvku do protilehlych korespondujicich
vertikalnich drazek, vytvofenych v Sasi zbran€ a jednak do ulozeni unaseCe v Sasi zbrané. To
umoziuje pouziti plastového Sasi zbrané.

Podle vyhodného provedeni je ovladaci tlacitko vertikaln€ suvné ulozeno v drzaku spoustového

mechanismu a v pouzdru zavéru, pricemz ovladacim tlacitkem prochazi pficny kolik, ktery shora
doseda na unasec.

Objasnéni vvkresu

Vynalez bude blize popsan na prikladu konkrétniho provedeni ruéni palné zbran¢ s nastavitelnou
ramenni opérou podle vynalezu, zobrazeného na prilozenych vyobrazenich, na kterych jednotlivé
obrazky predstavuji:

obr. 1 — detail tyéi ramenni opéry a aretatniho mechanismu v poloze ,zaaretovano™, pro
zjednoduseni bez Sasi zbran¢;

obr. 2 — detail ry¢i ramenni opéry a arctaCniho mechanismu v poloze ,jodaretovano®, pro
zjednoduseni bez Sasi zbran¢;

obr. 3 — v¢tSi detail ramenni opéry a aretacniho mechanismu v poloze ,zaaretovano®, pro
zjednoduseni bez Sasi zbran¢;

obr. 4 — v¢t8i detail ramenni opéry a aretacniho mechanismu v poloze ,odaretovano®, pro
zjednoduseni bez Sasi zbran¢;

obr. 5 — pohled shora na detail aretatniho mechanismu mezi tyemi ramenni op€ry, pro
zjednoduseni bez Sasi zbran¢;
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obr. 6 — zadni konec zbran¢ s ¢aste¢né vysunutou ramenni opérou;

obr. 7 — fez Y-Y zbrani v mist¢€ areta¢niho prvku;

obr. & — fez Z-Z zbrani v mist¢ osy unasece;

obr. 9 — bo¢ni pohled na rukojet’ zbran€ s vyznacenim feza Y-Y a Z-Z,;

obr. 10 — areta¢ni mechanismus s ovladacim tlacitkem v poloze ,.zaarctovano®;

obr. 11 - areta¢ni mechanismus s ovladacim tlacitkem v poloze ,.odaretovano™.

Priklady uskute¢néni vynalezu

Jednotlivé konstrukéni skupiny prikladu provedeni ruéni palné zbrané s nastavitelnou ramenni
op€rou 7 a arctacnim mechanismem podle vynalezu jsou zobrazeny na obr. 1 az 11.

Ramenni opéra 7 ma dvé vedle sebe usporadané tyce 5, ktera jsou v Sasi 10 zbrané uloZeny suvné
ve vedeni 17 (viz napf. obr. 7, 8 a 9).

Aktualni poloha ramenni opéry 7 je aretovatelna aretacnim mechanismem, ktery v zobrazeném
provedeni zahmuje pficny aretacni prvek 1, uloZeny vertikalné prestavitelné pod dvojici ty€i 5 tak,
Ze oba protilehlé konce aretacniho prvku 1 jsou vedeny v protilehlych vertikalnich drazkach 9,
vytvorenych v Sasi 10 zbrané. Aretacni prvek 1 je upevnén na unaseci 3 a unase¢ 3 je v Sasi 10
zbran¢ ulozen vykyvn¢ kolem osy 6, ktera je usporadana v dife 8 v Sasi 10 zbran¢ mezi tyCemi 5
(viznapf. obr. 1, 3,5, 7a8).

Aretaéni prvek 1 je pfes unase¢ 3 dotlacovan pruzinou 4 smérem k ty¢im 5, pfiCemz na spodni
hran¢ kazdé zty¢i 5 je s odstupem vytvofeno n€kolik paru napfi¢ proti sob¢ usporadanych
korespondujicich vybrani 2 pro zapadnuti aretacniho prvku 1. Pary korespondujicich vybrani 2 pro
zapadnuti aretaniho prvku 1 definuji polohu ramenni opéry vzhledem ke zbrani. U zobrazeného
pfikladu provedeni je to poloha ,,zcela zasunuto®, , zcela vysunuto® a nékolik , mezipoloh®. Pruzina
4 se opira o opémy kolik 14 (viz obr.10 a 11).

Aretacni prvek 1 je z vybrani 2 vysunutelny pomoci ovladaciho tlacitka 12, kter¢ piisobi na unasec
3 proti sméru pusobeni pruziny 4. Ovladaci tlacitko 12 je uloZeno vertikaln¢ suvné nad rukojeti 11
tak, Ze prochazi drzakem 15 spoustového mechanismu a pouzdrem 16 zavéru. V ovladacim tlacitku
12 je usporadan pricny kolik 13, ktery muze shora dosednout na vy¢nivajici vystupky unasece 3
(vizobr. 10a 11).

Pfi manipulaci s ramenni opérou 7 se ovladaci tlacitko 12 stlaci smérem dolu (viz obr. 11), takze
pri¢ny kolik 13 stla¢i vy¢nivajici vystupky unasece 3 proti sméru plisobeni pruziny 4 a unasec 3 se
tak sklopi kolem osy 6 smérem dolu (viz obr. 2) a vysune aretacni prvek 1 z prislusného paru
korespondujicich vybrani 2 na spodni hran€ ty¢i 5. Odaretovanou ramenni opéru 7 pak lze podle
potieby vysouvat Ci zasouvat.

P1i uvolnéni ovladaciho tlacitka 12 (viz obr. 10) tlaci pruzina 4 unase¢ 3 spolu s aretaénim prvkem
1 smérem vzhiru, takze arctacni prvek 1 klouze po spodnich hranach ty¢i 5 tak dlouho, dokud
nezaskoci do nebliz§iho paru vybrani 2.
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PATENTOVE NAROKY

1. Rucni palna zbran s nastavitelnou ramenni opérou (7), ktera je v Sasi (10) zbran¢ uloZena
pomoci dvojice ty€i (5), suvn€ uloZzenych ve vedeni (17), pficemz aktualni poloha ramenni opéry
(7) je arctovatelna aretaénim mechanizmem, ktery zahmuje pficny aretacni prvek (1), uloZzeny
vertikalng prestavitelné pod dvojici ramen (5), pfi¢emz oba protilehlé konce areta¢niho prvku (1)
jsou vedeny v protilehlych korespondujicich vertikalnich drazkach (9), vytvorenych v Sasi (10)
zbrang, a aretacni prvek (1) je dotlaCovan pruzinou (4) smérem k ty¢im (5), kde na spodni strané
kazd¢ z ty¢i (5) jsou s odstupem vytvoreny alespon dva pary korespondujicich vybrani (2) pro
zapadnuti aretaniho prvku (1), a aretaéni prvek (1) je z vybrani (2) manualné vysunutelny pomoci
ovladaciho tlacitka (12), vyznacujici se tim, z¢ aretacni prvek (1) je upevnén na unaseci (3), kde
unasec (3) je v Sasi (10) zbran€ uloZen vykyvné kolem osy (6), ktera je usporadana v dife (8) v Sasi
(10) zbran¢€ mezi ty¢emi (5).

2. Ru¢ni palna zbrari podle naroku 1, vyznaé€ujici se tim, ze ovladaci tlacitko (12) je vertikalné
suvné¢ uloZzeno v drzaku (15) spoustového mechanismu a v pouzdru (16) zavéru, pficemz
ovladacim tlacitkem (12) prochazi pficny kolik (13), ktery shora doseda na unasec (3), a ovladaci
tlacditko (12) pusobi na unase¢ (3) proti sméru pusobeni pruziny (4).

9 vykresu

Seznam vztahovych znacek

1 aretacni prvek

2 vybrani

3 unaSec

4 pruzina

5 ty¢

6  osaunasete

7  ramenni opfra

8  dirapro osu unasece

9 drazka

10 Sasi zbrané

11 rukojet’

12 ovladaci tlacitko unasece
13 pricny kolik

14 opémy kolik pruziny

15 drzak spoustového mechanismu
16 pouzdro zavéru

17 vedeni
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Obr. 1
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Obr. 2
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Obr. 3
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Obr. 5
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Obr. 10
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Obr. 11
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