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DESCRIPCION
Herramienta de pintado con unidad de articulacién

La presente invencion se refiere a una herramienta de pintado con un cuerpo base, que tiene una seccién de
empufiadura y una seccién de herramienta, que estan articuladas entre si, en donde una unidad de articulacién se
disefia para la conexién articulada entre la seccién de empufiadura y la seccidén de herramienta, y con respecto a una
superficie de trabajo permite un movimiento de la seccién de herramienta con respecto a la seccién de empufiadura
entre una posicién cero y al menos una posicién angular que se desvia de la posicién cero.

Tal herramienta de pintado es muy conocida en el estado de la técnica. Las herramientas de pintado del estado de la
técnica pueden dividirse en la presente memoria en dos grupos.

Un primer grupo comprende herramientas de pintado en las que la seccién de herramienta se gira y bloquea en al
menos una posicién angular. Por ejemplo, esto incluye los rodillos de pintado conocidos a partir de las patentes DE
20 2004 005 775 U1, DE 20 2013 010 684 U1, DE 20 2011 107 714 U1, US-5.860.902 A, US-2003/0009840 A1, US-
3.273.192 A, US-6.012.865 A, US-6.702.727 A, US-8.060.975 A, US-2003/0224121 A1, US-2006/0123578 A1, US-
2014/021935 A1, WO 2016/041003 A1 y US-3.408.676 A, cuya seccién de herramientas conecta con una seccién de
empufiadura a través de una unidn giratoria bloqueable.

Un segundo grupo comprende herramientas de pintado en las que la seccién de herramienta puede girarse en
posiciones angulares sin el objetivo de fijarla en al menos una de estas posiciones angulares. En estas herramientas
de pintado, la ajustabilidad angular sirve para agitar un rodillo de pintado. Por ejemplo, este segundo grupo incluye los
rodillos de pintado conocidos a partir de las patentes DE 20 2013 004 789 U1, US-3.866.257 A, US-8.273.002 A y US-
2007/000083 A1, cuya seccidn de herramienta no esta conectada con una seccién de empufiadura a través de una
unién giratoria bloqueable.

Las uniones giratorias conocidas del primer grupo no pueden usarse para proporcionar una funcién de direccién a la
herramienta de pintado. La seccién de herramientas respectiva solo puede fijarse con respecto a la seccidén de
empufiadura en posiciones angulares predeterminadas o libremente determinables. No es posible trabajar con una
unién giratoria suelta, ya que las secciones conectadas con las uniones giratorias no pueden ser controladas por el
usuario con respecto a su posicidon con respecto a una con la otra, es decir, ya no son controlables. Los componentes
estan conectados de forma libre o ajustada, y no pueden usarse en un estado donde estén conectados libremente.

Las uniones giratorias conocidas del segundo grupo pueden usarse para (también) controlar la herramienta de pintado
con una unién giratoria libre. Estas herramientas de pintado proporcionan una funcién de direccién. A partir de las
patentes DE 2013 004 789 U1 y US-3.866.257 A se conocen rodillos de pintado respectivos cuya seccién de
herramienta puede girar libremente alrededor de un eje de rotacion inclinado en un angulo con respecto a una seccién
de empufiadura. Si bien el arreglo libremente giratorio de la seccidén de herramientas permite teéricamente un proceso
de direccion, en la practica la capacidad de control de la seccién de herramientas esta significativamente limitada por
su libre capacidad de rotacion. El usuario debe dosificar sus fuerzas muy justamente para controlar un proceso de
direccién con razonable precisiéon. Esto es muy dificil, en particular si la secciéon de empufiadura tiene un disefio muy
largo o se extiende mediante una barra de extensidn, por ejemplo para pintar un techo o secciones de pared altas.

A partir de la patente n.° US-8.273.002 A se conoce un rodillo de pintado en el que la seccién de empufiadura esta
dispuesta de modo que puede girar libremente alrededor de un eje de rotacién que es perpendicular con respecto a
una seccién de empufiadura. Las fuerzas de fricciéon tienen como objetivo restringir la capacidad de girar libremente
alrededor del eje de rotacién perpendicular hasta tal punto que se garantice la capacidad de control. Durante la
fabricacién, la capacidad de control requiere una produccién de ajuste de forma muy precisa y reproducible de las
piezas de unién correspondientes. Ademés, esta ajuste de forma pierde su fuerza de friccion original durante el
funcionamiento, ya que los materiales se desgastan o incluso se expanden con el tiempo.

A partir de la patente n.° US-2007/000083 A1 se conoce un rodillo de pintado, cuya unidn giratoria est4 dispuesta de
modo que puede girar libremente alrededor de un eje de rotacién inclinado con respecto a una seccién de empufiadura.
La desventaja adicional asociada a esto es que la unién giratoria sobresale hacia el 4rea del mango de un usuario, y
obstaculiza enormemente al dltimo su uso. Ademas, existe el peligro de lesiones para el usuario, ya que la seccién de
empufiadura forma una especie de gancho de plas con la unién giratoria que sobresale oblicuamente.

A partir de la patente n.° US- 2006/260446 A1 se conoce un vastago de la herramienta en el que se dispone un iman
en una abertura de la herramienta. En una funcién del vastago de la herramienta donde debe establecerse una
conexién rigida entre la herramienta y el vastago de la herramienta, este imén soporta la insercién fiable de una
herramienta en una abertura de la herramienta. Por el contrario, el imén no tiene ninguna funcién en una funcién del
vastago de la herramienta donde debe establecerse una conexién de articulacién con una herramienta.
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Por lo tanto, el objeto de la presente invencién es desarrollar aln méas una herramienta de pintado del tipo mencionado
al principio de tal modo que se mejore notablemente el uso y el manejo de una herramienta de pintado con una seccién
de herramienta giratoria para el usuario.

Segun la invencidn, el objetivo se logra debido a que la unidad de articulacién tiene un freno de campo magnético, en
donde el freno (13) de campo magnético tiene un primer par de imanes con un primer y un segundo imén (13.1; 13.2)
en que cada uno se atrae mutuamente.

La herramienta de pintado de la presente invencidén puede usarse para conectar de modo flexible o libre la seccidén de
herramienta con la seccién de empufiadura, mientras que aldn puede girarse la seccién de herramienta de modo
controlado con respecto a la seccién de empufiadura, de modo que la seccidén de herramienta pueda ser dirigida en la
direcciébn deseada por el usuario. La unién giratoria de la presente invenciéon también puede manipularse
adicionalmente con una sola mano. No es necesario usar la mano libre para este propésito.

Otra ventaja de la presente invencién es que la seccién de herramienta esta precargada elédsticamente en al menos
una posicién angular. Esto favorece el retorno de la seccién de herramienta desde al menos una posicién angular a la
posicién cero. En lo sucesivo, “posicién cero” se refiere a la posicién que corresponderia a una alineacién de la seccién
de empufiadura con respecto a la seccién de herramienta si no estuviera presente una unién giratoria para la
herramienta de pintado. Dado un rodillo de pintado, la posicién cero es cuando la seccion de herramienta esta alineada
de tal modo que un cilindro de pintado esta alineado en éngulo recto con un eje longitudinal de la seccién de
empufiadura. En lo sucesivo, por “posicién angular” se entiende una posicién en la que la seccién de herramienta gira
un angulo desde la posicién cero.

Otra ventaja de la presente invencién es que la unidad de articulacién comprende un soporte de herramientas, que
esta montado de forma giratoria en la unidad de articulacién. Dado que las secciones de herramientas pueden variar
mucho en disefio, el soporte de herramientas proporciona un adaptador que permite montar una pluralidad de
secciones de herramientas ajustadas a herramientas variables en la unidad de articulacién estructuralmente idéntica
de modo giratorio y, en particular, orientable.

Otra ventaja de la presente invencién es que la seccién de empufiadura tiene un extremo de empufiadura bifurcado
en el que se acopla el soporte de herramientas. El extremo unido bifurcado acomoda de forma segura el soporte de
herramientas en dos lados, garantizando de este modo una buena transmisién de fuerza al soporte de herramientas
por un lado, y un guiado preciso del soporte de herramientas en la unidad de articulacidn por el otro.

Otra ventaja de la presente invencién es que el freno de campo magnético tiene un primer par de imanes con un primer
iman y un segundo iman que se atraen mutuamente. El primer par de imanes genera una resistencia en la trayectoria
de movimiento de la seccién de herramienta resultante de los respectivos campos magnéticos, que frena el movimiento
de la seccién de herramienta en la al menos una posicién angular. Esto permite un movimiento de direccién en
direccién a la al menos una posicién angular que es liso, pero amortiguado por la resistencia.

Otra ventaja de la presente invencidén es que el freno de campo magnético tiene un segundo par de imanes con un
tercer iman y un cuarto iméan que se atraen mutuamente. Los respectivos campos magnéticos del segundo par de
imanes generan una resistencia en la trayectoria de movimiento de la seccién de herramienta que frena el movimiento
de la seccién de herramienta en una segunda posicién angular. Esto permite un movimiento de direccién en la segunda
posicién angular que es liso, pero amortiguado por la resistencia. En la presente realizacion, la primera posicién
angular se encuentra en sentido contrario al de las agujas del reloj con respecto a una superficie de procesamiento en
una trayectoria de movimiento, y la segunda posicién angular se encuentra en una trayectoria de movimiento en el
sentido de las agujas del reloj.

Otra ventaja de la presente invencidn es que el primer iman y posiblemente el tercer iman estan cada uno integrado en el
soporte de herramientas, y el segundo y posiblemente el cuarto imén estan cada uno integrado en el extremo de empufiadura
bifurcado, de modo que el primer y el segundo imén o el tercer y el cuarto iman se encuentran uno frente al otro, y cada uno
forma un freno de campo magnético en una direccién de movimiento en el sentido de las agujas del reloj o en el sentido
contrario al de las agujas del reloj. La herramienta de pintado segun la invencion puede disefiarse por lo tanto con un freno
de campo magnético que actia en una direccidn que procede de una posicidn cero, o en dos 0 mas direcciones que
proceden de la posicién cero. En la realizacion mostrada, el freno de campo magnético esté previsto a ambos lados de una
posicién cero, de modo que la herramienta de pintado puede frenarse desde la posicidn cero en sus trayectorias de
movimiento determinadas por la unién giratoria, es decir en ambas direcciones de giro.

Otra ventaja de la presente invencién es que la seccién de herramientas tiene un soporte cuyo extremo libre estéa
disefiado y alineado como portador para un cilindro de pintado. Como consecuencia de esta medida, la herramienta
de pintado de la presente invencidn se ajusta 6ptimamente a un rodillo de pintado orientable.

Otra ventaja de la presente invenciéon es que la unidad de articulacidén comprende un mecanismo de resorte, que
precarga el soporte de herramientas en la al menos una posicién angular, favoreciendo de este modo un retorno a la
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posicién cero. Un mecanismo de resorte de este tipo puede ser un resorte de tensién o incluso un resorte de pandeo
0 un resorte de torsion.

Otra ventaja de la presente invencién es que la unidad de articulacién comprende un mecanismo de bloqueo, en donde
el mecanismo de bloqueo bloquea de modo desmontable la seccidén de herramienta en la posicién cero si no se desea
una funcién de direccién.

Otra ventaja de la presente invencidn es que el extremo libre del soporte en la posicidn cero est4 alineado en angulo
recto con un eje longitudinal de la seccién de empufiadura. Esto fija la posicién de funcionamiento normal de un rodillo
de pintado en la posicién cero.

Pueden obtenerse ventajas adicionales de la presente invencién a partir de las caracteristicas adicionales de las
subreivindicaciones.

A continuacién se describirad una realizacién de la presente invencién baséndose en los dibujos. Mostrado en:
La figura 1a es una vista frontal esquematica de una herramienta de pintado segun la presente invencion;
la figura 1b es una vista posterior esquematica de la herramienta de pintado de la figura 1a, sin un cofre protector;

la figura 1c es una vista posterior esquematica de la herramienta de pintado de la figura 1b, sin cubierta y sin un cofre
protector; la figura 1d es una vista frontal esquemética de la herramienta de pintado de la figura 1c;

la figura 2a es una vista esquematica, en perspectiva de la herramienta de pintado de la figura 1c¢ sin freno de
campo magnético;

la figura 2b es una ilustracion esquemética en perspectiva de la seccién de empufiadura de la herramienta de pintado
de la figura 2a sin una seccidén de herramienta;

la figura 3 es una ilustracién esquematica de la seccién de herramienta de la herramienta de pintado de la figura 2a
con resorte;

la figura 4 es una ilustracién esquematica, en despiece de la herramienta de pintado de la figura 1a.; y
la figura 5 es una vista frontal esquemética de la herramienta de pintado de la figura 1a con cilindro de pintado.

La figura 1a muestra esqueméticamente una vista frontal de una herramienta 1 de pintado. En la realizacién mostrada,
la herramienta 1 de pintado es un rodillo de pintado, que puede equiparse con un cilindro de pintado, para poder pintar
superficies. En otras realizaciones, la herramienta 1 de pintado también puede asumir otras funciones o tener otras
propiedades. La presente invencién no se limita necesariamente a una herramienta 1 de pintado disefiada como un
rodillo de pintado, sino que estad expresamente destinada a incluir todas las herramientas de pintado para las que se
desea una funcién de direccion.

La herramienta 1 de pintado de la figura 1a comprende una seccién 3 de herramienta y una seccién 5 de empufiadura.
La seccién 5 de empufiadura a su vez comprende un mango 5.1 con un extremo de empufadura libre 5.2, en
proximidad con la que se forman dos cavidades opuestas 5.3, en las que puede encajar una barra de extensidén (no
se muestra) con un bastén (no se muestra). La conexién entre una seccién 5 de empufiadura corta y una barra de
extensién puede ser segun se desee, p. ej., también pueden proporcionarse conexiones de tornillo con secciones
roscadas correspondientes. En otras realizaciones, la seccién 5 de empufiadura también puede tener un disefio muy
largo, es decir, tan largo como lo seria en la realizacién representada con una barra de extensién. En tales
realizaciones, las cavidades 5.3 opuestas no serian necesarias, ya que una barra de extensidén ya no es necesaria.

En la presente realizacién, en un extremo 5.4 de empufiadura del lado de la unién opuesto al extremo 5.2 de
empufiadura libre se forman dos hendiduras 5.5 pasantes opuestas, en las que puede insertarse un perno de retencién
de un mecanismo de resorte disefiado como un resorte de tensién que se describird mas adelante.

En una extension de su extremo 5.4 de empufiadura unido opuesto al opuesto al extremo 5.2 de empufiadura libre, la
seccion 5 de empufiadura esta conectada como una sola pieza con una unidad 7 de articulaciéon. La unidad 7 de
articulacién esté oculta detrds de una estructura de cubierta en la figura 1a. La estructura 9 de cubierta comprende
una cubierta frontal 9.1 y una cubierta posterior 9.2 (figura 1b), que estan conectadas entre si o con la unidad 7 de
articulacién a través de una conexién de bloqueo, y protegen la unidad 7 de articulacién. En la realizacién mostrada,
el area del lado de la herramienta de la unidad 7 de articulacion esta sellada con un cofre 11 protector. El cofre 11
protector es un componente opcional, que también es favorable pero no necesario para proteger la unidad 7 de
articulacién. La estructura 9 de cubierta y el cofre 11 protector son mejoras opcionales, de modo que también pueden
omitirse en otras realizaciones.
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La figura 1b ilustra esqueméticamente un lado posterior de la herramienta de pintado de la figura 1a, en donde se
omite el cofre 11 protector.

La figura 1c ilustra esquematicamente el lado posterior de la figura 1b, pero sin la estructura 9 de cubierta. La unidad
7 de articulacion también es parcialmente visible en la figura 1c. La unidad 7 de articulacién comprende un soporte 7.1
de herramientas, que se monta de forma giratoria en la unidad 7 de articulacién. El montaje giratorio puede realizarse
de diferentes modos. En la realizacién mostrada, la unidad 7 de articulacién tiene un eje 7.3 de articulacién, que se
extiende perpendicularmente a un eje longitudinal de la seccién 5 de empufiadura. El soporte 7.1 de herramientas gira
alrededor del eje 7.3 de articulacién.

En la realizacion mostrada, la unidad 7 de articulacién tiene un contorno esencialmente redondo, en donde este Ultimo
transiciona de forma lisa en el mango de la seccién 5 de empufiadura. En la presente realizacion, la unidad 7 de
articulacién se extiende en un radio alrededor del eje 7.3 de articulacién, y un area de movimiento de la seccién 3 de
herramienta entre la posicién cero y al menos un ajuste angular corresponde de este modo a una seccién de arco
circular de la unidad 7 de articulacién.

En otras realizaciones, sin embargo, otros contornos también pueden ser favorables para implementar la presente
invencién, por ejemplo contornos que sean poligonales. La unidad 7 de articulacién también comprende al menos un
freno 13 de campo magnético, que se describe con mayor detalle més adelante.

La figura 1d muestra la herramienta de pintado de la figura 1c con su lado frontal. En el 4rea de la unidad 7 de
articulacién puede verse un recorte 7.6, que sirve como ranura deslizante y guia para un mecanismo 15 de bloqueo.
El mecanismo 15 de bloqueo también se describe con mayor detalle més adelante.

La herramienta 1 de pintado de la figura 1c se muestra en la figura 2a en perspectiva y sin freno 13 de campo
magnético, que se describe mas adelante. Como resulta evidente en la figura 2a en relacién con la figura 2b, la seccién
5 de empufiadura se bifurca en el area de la unidad 7 de articulacién. La seccién 5 de empufiadura se forma en un
area 7.7 frontal, en forma de placa y un area 7.8 posterior en forma de placa de la unidad de articulacién. Entre las
dos areas 7.7, 7.8 en forma de placa se forma un receptaculo para el soporte 7.1 de herramientas, cuya trayectoria de
movimiento corresponde a una seccion circular, que se produce por una revolucién alrededor del eje de la bisagra y
se limita por una abertura bifurcada entre las areas 7.7 y 7.8 en forma de placa.

La figura 3 ilustra esquematicamente la seccién 3 de la herramienta con el soporte 7.1 de herramientas. En la
realizacién mostrada, la seccién 3 de la herramienta comprende un soporte 3.1, que puede alojar un cilindro de pintado
en un extremo 3.2 libre del soporte. La configuracién de la seccién 3 de herramientas puede ser como se desee, pero
en cualquier caso comprende soportes sin forma de cesta, como se muestra, y soportes con forma de cesta para los
denominados cilindros de jaula. Un extremo 3.3 del soporte del lado de la unién opuesto al extremo 3.2 libre del soporte
se fija en el soporte 7.1 de herramientas. La figura 3 muestra el lado posterior de la herramienta 1 de pintado o el lado
posterior del soporte 7.1 de herramientas.

En la parte posterior del soporte 7.1 de herramientas pueden verse dos cavidades 7.9 y 7.11 para imanes, en los que
pueden insertarse un primer iman 13.1 y un tercer iman 13.3 del freno 13 de campo magnético. El primer iman 13.1y
el tercer imén 13.3 son homopolares y se repelen entre si. En el area 7.8 posterior en forma de placa de la unidad 7
de articulaciéon se ven también en las figuras 2a y 2b dos cavidades 7.10 y 7.12 para imanes, en las que pueden
introducirse un segundo iman 13.2 y un cuarto iman 13.4 (véase la figura 4). El segundo iman 13.2 y el cuarto iméan
13.4 también son homopolares y se repelen entre si si el soporte 7.1 de herramientas se inserta en la unidad 7 de
articulacién. En el estado de funcionamiento ensamblado, el primer iméan 13.1 y el segundo imén 13.2 se encuentran
uno frente al otro con una polaridad diferente en una posiciéon cero, de modo que se atraen entre si. En el estado
ensamblado, el tercer imén 13.3 y el cuarto iméan 13.4 de la misma manera se encuentran uno frente al otro con una
polaridad opuesta, de modo que se atraen entre si. La respectiva fuerza de atraccién entre los imanes opuestos
amortigua o frena un movimiento de la seccién 3 de herramienta o del soporte 7.1 de herramientas, de modo que el
usuario puede realizar un proceso de direccién controlado de la seccién 3 de herramienta a través de un movimiento
de la seccién 5 de empufiadura.

En otras realizaciones, el freno 13 de campo magnético también puede comprender solo un par de imanes, que frena
un movimiento en una sola direccién de direccion, o esta dispuesto de tal modo que se extiende sobre un area de
movimiento que permite un movimiento de direcciéon en dos direcciones opuestas. En este Ultimo caso, no se prevén
pares de imanes individuales para frenar un movimiento de direccién en una direccién de direccién, sino Unicamente
un par de imanes “continuo™. Las partes de los pares de imanes de la realizacién mostrada que se encuentran en un
lado de unién estan disefiadas de “una sola pieza”. Los imanes 13.1, 13.2, 13.3 y 13.4 que intervienen en el freno 13
de campo magnético son en imanes permanentes la realizacién preferida, pero en otras realizaciones también pueden
estar diseflados como electroimanes, cuyo campo magnético puede generarse a través de un acumulador integrado
en la herramienta de pintado y ajustarse en términos de su fuerza.

Una ilustracién en despiece de la herramienta 1 de pintado en la realizacién de un rodillo de pintado puede verse
esquematicamente en la figura 4 La seccién 3 de herramientas est4 conectada de forma giratoria con la seccién 5 de
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empufiadura a través de la unidad de articulacién 7. La seccién 3 de herramientas tiene un soporte 3.1, que se dobla
tres veces en angulos esencialmente rectos, y lleva un cilindro 19 de pintado como herramienta en el extremo 3.2 libre
del soporte. La configuracién del extremo 3.2 libre del soporte puede ajustarse a un disefio de un cilindro de pintado
que va a usarse, de modo que también pueden usarse rodillos de jaula dada una configuracién en forma de cesta
correspondiente. Un extremo 3.3 del soporte del lado de la unidén del soporte 3.1 se asienta en el soporte 7.1 de
herramientas de la unidad 7 de articulacién. En la presente realizacion, el cofre 11 protector se extiende sobre el punto
de conexién en el que el extremo 3.3 del soporte del lado de la unién se conecta con el soporte 7.1 de herramientas.
Si bien no es absolutamente necesario en otras realizaciones, protege sensiblemente el drea de conexién contra la
pintura u otros contaminantes.

La unidad 7 de articulacién comprende un soporte 7.1 de herramientas redondo en forma de disco, en donde el eje
7.3 de articulacién discurre a través de su punto medio. En la alineacién del soporte 7.1 de herramientas mostrada en
la figura 4.1, la primera y tercera cavidades 7.9, 7.11 para imanes se encuentran respectivamente a la izquierda y a la
derecha del eje 7.3 de articulacién. El primer imén 13.1 se inserta en la primera cavidad para imén 7.9, y el tercer iman
13.3 se inserta en la tercera cavidad 7.11 para iméan. El soporte 7.1 de herramientas se asienta entre la parte delantera;
el area 7.7 en forma de placa y el area 7.8 posterior en forma de placa de la unidad 7 de articulacion, que se extiende
en forma bifurcada desde el extremo 5.4 de empufiadura del lado de la unién de la seccién 5 de empufiadura.

La segunda cavidad 7.10 para imén y la cuarta cavidad 7.12 para iman estédn formados en el area 7.8 posterior en
forma de placa. El segundo iman 13.2 se asienta opuesto al primer iman 13.1 en la segunda cavidad 7.10 para iman,
y el cuarto iman 13.4 se asienta opuesto al tercer iman 13.3 en la cuarta cavidad 7.12 para iman. De este modo, el
primer y segundo imanes 13.1, 13.2 y el tercer y cuarto iman 13.3, 13.4 forman cada uno un par de imanes del freno
13 de campo magnético. El soporte 7.1 de herramientas puede bloquearse mediante el mecanismo 15 de bloqueo en
la posicién cero. El mecanismo 15 de bloqueo esta dispuesto en el 4rea 7.7 frontal en forma de placa. Este ultimo
comprende un deslizador 15.1 que se fija en una ranura guia 15.2 en el area frontal en forma de placa. El lado superior
del deslizador 15.1 lleva una proyeccién 15.3, sobre la cual el pulgar de un usuario puede actuar para mover el
deslizador 15.1 hacia adelante y hacia atrds en la ranura guia 15.2 entre una posicién liberada y una posicién
bloqueada. La parte inferior del deslizador 15.1 tiene una ranura para perno (no mostrada), en la que encaja un pasador
de perno 15.5 en la posicién bloqueada y bloquea una revolucién de la unidad 7 de articulacién. La seccién 3 de la
herramienta no puede luego moverse fuera de la posicidén cero en el estado bloqueado de la unidad 7 de articulacién.

En otras realizaciones, el mecanismo 15 de bloqueo no es absolutamente necesario para fines de utilizacién, ya que
el soporte de herramientas solo puede moverse fuera de la posicidn cero si el usuario imparte un impulso de direccién
a la unidad de mango.

El mecanismo 17 de resorte esté previsto en la unidad 7 de articulacién. En la presente realizacién, el mecanismo 17
de resorte es un resorte de tensién. Un extremo superior 17.1 de este Gltimo se fija al soporte 7.1 de herramientas. Un
extremo inferior opuesto 17.2 del mecanismo 17 de resorte se fija a un perno de retencién 17.3, que se fija en los
orificios pasantes 5.5.

En esta realizacion, toda la estructura de unién, incluido el mecanismo 15 de bloqueo, se fija mediante una conexién
atornillada. Para ello, el eje 7.3 de articulacién est4 disefliado como un manguito unido, a través del cual junto con el
mecanismo 15 de bloqueo, se guia un tornillo 7.13, que en el lado opuesto encaja en una tuerca roscada 7.14.

El area 7.7 delantera en forma de placa esta cubierta por la cubierta delantera 9.1 y el 4rea 7.8 posterior en forma de
placa esta cubierta por la cubierta posterior 9.2. En esta realizacién, la cubierta frontal 9.1 y la cubierta posterior 9.2
estan conectadas de modo desmontable a la respectiva area en forma de placa.

La figura 5 muestra la herramienta 1 de pintado desde el frente y con un cilindro 19 de pintado montado.

En algunas realizaciones de la herramienta 1 de pintado, p. ej.,, como un pincel 0 una espatula, puede ser favorable
proporcionar una unién universal (no mostrada).
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Lista de simbolos de referencia

1

3

3.1

3.2

3.3

5

5.1

52

53

54

55

7

7.1

7.2

7.3

7.6

7.7

7.8

7.9

7.10

7.11

712

713

7.14

9

9.1

9.2

11

13

13.1

13.2

13.3

Herramienta de pintado
Seccidén de herramientas
Arco

Extremo libre del estribo
Extremo articulado del mango
Seccidén de mango

Mango

Extremo libre del mango
Cavidades

Extremo del mango en el lado de la bisagra
Orificios pasantes

Unidad articulada

Soporte de herramientas
Cuerpo giratorio

Eje de unién

Cavidad

Area frontal en forma de placa
Area posterior en forma de placa
Primera cavidad para iméan
Segunda cavidad para iman
Tercera cavidad para iméan
Cuarta cavidad para imén
Tornillo

Tuerca roscada

Estructura de la cubierta
Cubierta frontal

Cubierta posterior

Cubierta protectora

Freno de campo magnético
Primer imén

Segundo iman

Tercer iman
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17

17.1
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17.3

19

ES 2 988 399 T3

Cuarto imén
Dispositivo de bloqueo
Deslizador

Ranura guia
Proyeccién

Pasador de bloqueo
Dispositivo de resorte
Extremo superior
Extremo inferior
Perno de retencidn

Rodillo de pintado
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REIVINDICACIONES

Una herramienta (1) de pintado con un cuerpo base, que tiene una seccién (5) de empufiadura y una seccién
(3) de herramienta, que estén articuladas entre si, en donde una unidad (7) de articulacién se disefia para la
conexién articulada entre la seccién (5) de empufiadura y la seccién (3) de la herramienta, y en relacién con
una superficie de trabajo permite un movimiento de la seccién (3) de herramienta con respecto a la seccidén
(5) de empufiadura entre la posicidn cero y al menos una posicién angular que se desvia de la posicién cero,
caracterizada por que

la unidad (7) de articulacién tiene un freno (13) de campo magnético, en donde el freno (13) de campo
magnético tiene un primer par de imanes con un primer y segundo imanes (13.1; 13.2) en que cada uno se
atrae mutuamente.

La herramienta de pintado segln la reivindicacion 1,
caracterizada por que
la seccion (3) de herramienta se precarga elasticamente en al menos una posicién angular.

La herramienta de pintado segun la reivindicacién 1 0 2,

caracterizada por que

la unidad (7) de articulacién comprende un soporte (7.1) de herramientas, que se monta de forma giratoria en
la unidad (7) de articulacién.

La herramienta de pintado segln la reivindicacion 2,

caracterizada por que

la seccidn (5) de empufiadura tiene un extremo(5.4) de empufiadura que se conecta con la unidad (7) de
articulacion.

La herramienta de pintado segln la reivindicacion 4,

caracterizada por que

el freno (13) de campo magnético tiene un segundo par de imanes con un tercer y cuarto imanes (13.2; 13.4)
en que cada uno se atrae mutuamente.

La herramienta de pintado segln la reivindicacion 5,

caracterizada por que

el primer imén (13.1) se integra en el soporte (7.1) de herramientas, y el segundo imén (13.2) se integra en
un area (7.7; 7.8) delantera o posterior en forma de placa de la seccidn (5) de empufiadura.

La herramienta de pintado segln la reivindicacion 6,

caracterizada por que

el tercer imén (13.3) se integra en el soporte (7.1) de herramientas, y el cuarto iman (13.4) se integra en un
area (7.7, 7.8) delantera o posterior en forma de placa de la seccidn (5) de empufiadura.

La herramienta de pintado segln la reivindicacion 7,

caracterizada por que

el primer y segundo imanes (13.1; 13.2) forman el freno (13) de campo magnético en sentido contrario al de
las agujas del reloj en la trayectoria de movimiento de la seccién (3) de herramienta, y el tercer y cuarto
imanes (13.3; 13.4) forman el freno (13) de campo magnético en el sentido de las agujas del reloj en la
trayectoria de movimiento de la seccién (3) de herramienta.

La herramienta de pintado segln una de las reivindicaciones anteriores,

caracterizada por que

la seccién (3) de herramienta tiene un soporte (3.1) cuyo extremo (3.2) libre del soporte esta disefiado y
alineado como un soporte para un rodillo (19) de pintado.

La herramienta de pintado segun una de las reivindicaciones 2 a 9,

caracterizada por que

la unidad (7) de articulacién comprende un mecanismo(17) de resorte, que precarga el soporte (7.1) de
herramientas en la al menos una posicién angular.

La herramienta de pintado segUn una de las reivindicaciones 2 a 10,

caracterizada por que

la unidad (7) de articulacién comprende un mecanismo (15) de bloqueo, en donde el mecanismo (15) de
bloqueo bloquea de modo desmontable la seccién (3) de herramienta en la posicién cero.

La herramienta de pintado segUn una de las reivindicaciones 9 a 11,
caracterizada por que
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el extremo (3.2) libre del soporte del soporte (3.1) se alinea en un angulo recto con un eje longitudinal de la
seccion (5) de empufiadura en la posicidn cero.

La herramienta de pintado segun la reivindicacién 12,

caracterizada por que

la unidad (7) de articulacién comprende un eje (7.3) de articulacién que se extiende perpendicular al extremo
(3.2) libre del soporte del soporte (3.1).

La herramienta de pintado segun la reivindicacién 13,

caracterizada por que

la unidad (7) de articulacién se extiende en un radio alrededor del eje (7.3) de articulacién, y un area de
movimiento de la seccién (3) de herramientas entre la posiciéon cero y al menos una posicién angular
corresponde a una seccién de arco circular de la unidad (7) de articulacién.

La herramienta de pintado segln una de las reivindicaciones anteriores,

caracterizada por que
la unidad (17) de articulacién comprende una estructura (9) de cubierta.

10
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