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(57)摘要

本发明公开了一种蓖麻收割机械用蓖麻采

摘台，其包括机架、收获装置以及搅龙；多组所述

收获装置并行设置，所述收获装置可对蓖麻进行

切割并将切割后的蓖麻以及落下的蓖麻籽向后

输送；所述搅龙置于所有所述收获装置的后侧，

且所述搅龙横置安装并可相对于所述机架转动。

本发明的蓖麻收割机械用蓖麻采摘台，通过设置

收获装置以及搅龙，可实现蓖麻收割、蓖麻籽抖

落汇总、蓖麻秸秆汇总过桥等操作，实现蓖麻的

全喂入式收割，该蓖麻采摘台可配合玉米或稻麦

联合收割机使用，实现蓖麻籽收获以及秸秆粉碎

还田的作业，大幅提升收割效率，降低人力劳动

强度。
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1.一种蓖麻收割机械用蓖麻采摘台，其特征在于，其包括机架(1)、收获装置(2)以及搅

龙(3)；

多组所述收获装置(2)并行设置，所述收获装置(2)可对蓖麻进行切割并将切割后的蓖

麻以及落下的蓖麻籽向后输送；

所述搅龙(3)置于所有所述收获装置(2)的后侧，且所述搅龙(3)横置安装并可相对于

所述机架(1)转动。

2.根据权利要求1所述的蓖麻收割机械用蓖麻采摘台，其特征在于，所述搅龙(3)包括

圆柱状的空心筒体(31)，所述空心筒体(31)的外壁上设置有两组旋向相反的螺旋叶片

(32)；所述空心筒体(31)的中部设置有扒指结构(33)。

3.根据权利要求2所述的蓖麻收割机械用蓖麻采摘台，其特征在于，所述扒指结构(33)

包括相对于所述机架(1)固定的偏心轴(331)，所述偏心轴(331)的中心轴与所述空心筒体

(31)的轴心两者平行但不共线；

所述偏心轴(331)上转动安装有多个扒指座(332)，每个扒指座(332)上均固定有扒指

(333)，每个所述扒指(333)均可相对于所述空心筒体(31)的筒壁伸缩；

所有所述扒指(333)分为多组，且各组所述扒指(333)在所述偏心轴(331)的周向上均

错开设置。

4.根据权利要求3所述的蓖麻收割机械用蓖麻采摘台，其特征在于，所述空心筒体(31)

上对应于每个所述扒指(333)的伸缩位置均安装有扒指眼(334)；所述扒指眼(334)上具备

供所述扒指(333)穿过的腰形孔。

5.根据权利要求1所述的蓖麻收割机械用蓖麻采摘台，其特征在于，所述机架(1)上还

安装有用于汇聚蓖麻籽的汇聚槽(4)；所述搅龙(3)安装在所述汇聚槽(4)内。

6.根据权利要求4所述的蓖麻收割机械用蓖麻采摘台，其特征在于，所述汇聚槽(4)中

部后侧具备出料口(41)。

7.根据权利要求1所述的蓖麻收割机械用蓖麻采摘台，其特征在于，所述收获装置(2)

包括切割组件(21)与蓖麻籽输送单元(22)；所述切割组件(21)的左、右两侧各设置有一组

蓖麻籽输送组件(22)；

所述切割组件(21)包括一对割刀(211)；所述割刀(211)位于所述蓖麻籽输送单元(22)

的中前侧。

8.根据权利要求7所述的蓖麻收割机械用蓖麻采摘台，其特征在于，所述收获装置(2)

还包括茎杆推送单元(23)，所述茎杆推送单元(23)用于对所述割刀(211)所割下的蓖麻的

茎杆部分进行推送，使蓖麻整体向后侧运动。
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一种蓖麻收割机械用蓖麻采摘台

技术领域

[0001] 本发明涉及蓖麻收割机械技术领域，特别是涉及一种蓖麻收割机械用蓖麻采摘

台。

背景技术

[0002] 蓖麻又名大麻子、草麻，是世界十大油料作物之一，是重要的化工原料和战略物

资。蓖麻的籽、根、茎、叶等具有很高的综合开发价值，广泛应用于能源化工、生物制药、航天

等领域。以蓖麻油为原材料可用于生物柴油开发，尼龙等聚合物的加工，增塑剂等深加工产

品开发等。同时蓖麻在生物医药领域具有广阔应用前景，蓖麻毒蛋白具有抗肿瘤作用；蓖麻

碱具有极强的杀虫活性，可用于制备生物杀虫剂。蓖麻是耐盐型能源作物，可用于改良土

壤、盐碱地修复、重金属土壤修复等生态修复。

[0003] 我国是蓖麻的主要生产国及消费国之一，但我国蓖麻总产量远远不能满足国内需

求，每年仍需从国外大量进口。因此，为满足国内消费需要，需扩大国内蓖麻种植面积、提高

总产量，提高蓖麻种植机械化水平。

[0004] 目前，我国主要农作物机械化发展水平较好，小麦已基本实现机械化，但蓖麻生产

机械化水平较低，特别是机械化收获还不能满足生产需要，主要依赖人工完成。随着城市化

进程和农村劳动力转移，从事农业生产的人越来越少，且蓖麻人工收获劳动强度大、效率

低。

发明内容

[0005] 发明目的：为了克服现有技术中存在的不足，本发明提供一种全喂入式、可实现蓖

麻自动收割的蓖麻收割机械用蓖麻采摘台。

[0006] 技术方案：为实现上述目的，本发明的蓖麻收割机械用蓖麻采摘台，其包括机架、

收获装置以及搅龙；

[0007] 多组所述收获装置并行设置，所述收获装置可对蓖麻进行切割并将切割后的蓖麻

以及落下的蓖麻籽向后输送；

[0008] 所述搅龙置于所有所述收获装置的后侧，且所述搅龙横置安装并可相对于所述机

架转动。

[0009] 进一步地，所述搅龙包括圆柱状的空心筒体，所述空心筒体的外壁上设置有两组

旋向相反的螺旋叶片；所述空心筒体的中部设置有扒指结构。

[0010] 进一步地，所述扒指结构包括相对于所述机架固定的偏心轴，所述偏心轴的中心

轴与所述空心筒体的轴心两者平行但不共线；

[0011] 所述偏心轴上转动安装有多个扒指座，每个扒指座上均固定有扒指，每个所述扒

指均可相对于所述空心筒体的筒壁伸缩；

[0012] 所有所述扒指分为多组，且各组所述扒指在所述偏心轴的周向上均错开设置。

[0013] 进一步地，所述空心筒体上对应于每个所述扒指的伸缩位置均安装有扒指眼；所
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述扒指眼上具备供所述扒指穿过的腰形孔。

[0014] 进一步地，所述机架上还安装有用于汇聚蓖麻籽的汇聚槽；所述搅龙安装在所述

汇聚槽内。

[0015] 进一步地，所述汇聚槽中部后侧具备出料口。

[0016] 进一步地，所述收获装置包括切割组件与蓖麻籽输送单元；所述切割组件的左、右

两侧各设置有一组蓖麻籽输送组件；

[0017] 所述切割组件包括一对割刀；所述割刀位于所述蓖麻籽输送单元的中前侧。

[0018] 进一步地，所述收获装置还包括茎杆推送单元，所述茎杆推送单元用于对所述割

刀所割下的蓖麻的茎杆部分进行推送，使蓖麻整体向后侧运动。

[0019] 有益效果：本发明的蓖麻收割机械用蓖麻采摘台，通过设置收获装置以及搅龙，可

实现蓖麻收割、蓖麻籽抖落汇总、蓖麻秸秆汇总过桥等操作，实现蓖麻的全喂入式收割，该

蓖麻采摘台可配合玉米或稻麦联合收割机使用，实现蓖麻籽收获以及秸秆粉碎还田的作

业，大幅提升收割效率，降低人力劳动强度。

附图说明

[0020] 附图1为蓖麻收割机械用蓖麻采摘台的俯视结构图；

[0021] 附图2为蓖麻收割机械用蓖麻采摘台的立体结构图；

[0022] 附图3为收获装置的第一视角结构图；

[0023] 附图4为收获装置的第二视角结构图；

[0024] 附图5为附图4中A部分的结构图；

[0025] 附图6为搅龙的结构图；

[0026] 附图7为搅龙的剖视结构图；

[0027] 附图8为切割组件、茎杆推送单元以及振动装置的组合结构图。

[0028] 图中：1-机架；2-收获装置；21-切割组件；211-割刀；22-蓖麻籽输送单元；23-茎杆

推送单元；231-传送链；232-拨指；233-盖板；234-主动链轮；235-锥齿轮组；236-动力轴；

24-分禾器；241-挡边部；25-扶禾件；26-振动装置；261-链条；262-拨动弹片；263-反向变速

装置；3-搅龙；31-空心筒体；32-螺旋叶片；33-扒指结构；331-偏心轴；332-扒指座；333-扒

指；334-扒指眼；335-偏心连接件；336-第一轴；337-第二轴；338-第一轴承；339-第二轴承；

4-汇聚槽；41-出料口。

具体实施方式

[0029] 下面结合附图对本发明作更进一步的说明。

[0030] 如附图1与附图2所示的蓖麻收割机械用蓖麻采摘台，其包括机架1，机架1上安装

有收获装置2、搅龙3以及汇聚槽4；多组所述收获装置2并行设置，所述收获装置2可对蓖麻

进行切割并将切割后的蓖麻以及落下的蓖麻籽向后输送；所述搅龙3置于所有所述收获装

置2的后侧，所述搅龙3转动安装在所述汇聚槽4内，且所述搅龙3横置安装。所述汇聚槽4相

对于机架1固定，且其中部后侧具备出料口41。

[0031] 具体地，如附图3-4所示，上述收获装置2包括切割组件21、蓖麻籽输送单元22以及

茎杆推送单元23；所述切割组件21的左、右两侧各设置有一组蓖麻籽输送单元22。
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[0032] 所述切割组件21包括一对割刀211，本实施例中，割刀211为圆盘割刀，两个割刀

211在俯视方向上具有重合的部分，且在高度方向上两个割刀211上下错开设置，如此，蓖麻

的茎杆经过两个割刀211之间可被切断；所述蓖麻籽输送单元22为输送皮带，其用于承接掉

落的蓖麻籽并将蓖麻籽向后输送，以所述蓖麻籽输送单元22的输送方向为参照，所述割刀

211位于所述蓖麻籽输送单元22的中前侧(即割刀211位于蓖麻籽输送单元22的中侧或中侧

偏前的位置或前侧，优选位于中侧位置)。

[0033] 为了使蓖麻的茎杆可方便进入两个蓖麻籽输送单元22之间，每组所述蓖麻籽输送

单元22的前侧均安装有分禾器24，分禾器24可将田里蓖麻的茎杆进行拨分处理，使得一定

宽度距离内的所有蓖麻的茎杆进入两个蓖麻籽输送单元22之间，并经过切割组件21被渐次

切断。

[0034] 如附图6所示，所述搅龙3包括圆柱状的空心筒体31，所述空心筒体31的外壁上设

置有两组旋向相反的螺旋叶片32；所述空心筒体31的中部设置有扒指结构33，扒指结构33

包括分布在空心筒体31周向上的多组扒指333。上述被切割组件21切断的蓖麻向后倾倒，蓖

麻的具有果实的部位搭到搅龙3上，搅龙3转动时，由于两个螺旋叶片32的旋向相反，两个螺

旋叶片32可起到汇聚作用，将蓖麻聚拢至空心筒体31的中部位置，在此过程中螺旋叶片32

对蓖麻的作用力可促使蓖麻果炸裂，蓖麻果内的蓖麻籽可在此过程中掉落至汇聚槽4内。空

心筒体31中部的扒指结构33可将聚拢后的蓖麻向后输送至过桥使得蓖麻进入粉碎装置粉

碎后还田。另一方面，搅龙3运转时，两个螺旋叶片32可将汇聚槽4内汇聚的蓖麻籽向汇聚槽

4的中部聚拢，汇聚槽4的中部聚集了足够多的蓖麻籽后，蓖麻籽可从出料口41溢出进入脱

粒清理装置。

[0035] 为了防止蓖麻的枝叶卷绕在扒指333上，如附图7所示，所述扒指结构33包括相对

于所述机架1固定的偏心轴331，所述偏心轴331的中心轴与所述空心筒体31的轴心两者平

行但不共线；所述偏心轴331上转动安装有多个扒指座332，每个扒指座332上均固定有一个

扒指333，每个所述扒指333均可相对于所述空心筒体31的筒壁伸缩；所有所述扒指333分为

多组，且各组所述扒指333在所述偏心轴331的周向上均错开设置。所述空心筒体31上对应

于每个所述扒指333的伸缩位置均安装有扒指眼334；所述扒指眼334上具备供所述扒指333

穿过的腰形孔。

[0036] 采用该结构，由于偏心轴331相对于机架1固定，且其与空心筒体31不同心，因此当

空心筒体31转动，各扒指333随着空心筒体31运动而相对于偏心轴331转动时会相对于空心

筒体31进行伸缩运动，当扒指333的端部朝向蓖麻籽输送单元22，且扒指333的长度方向与

蓖麻籽输送单元22的输送方向一致时，扒指333伸出空心筒体31的有效长度最长；反之，当

扒指333的端部背离蓖麻籽输送单元22，且扒指333的长度方向与蓖麻籽输送单元22的输送

方向一致时，扒指333缩入扒指眼334内，如此若有枝叶缠绕在扒指333上，扒指333缩入扒指

眼334可解除缠绕。

[0037] 优选地，偏心轴331的安装方式如下，偏心轴331的两端分别固定有两个偏心连接

件335；其中一个偏心连接件335连接第一轴336，两者相对固定，且第一轴336相对于汇聚槽

4固定，所述空心筒体31的一端与第一轴336之间设置有第一轴承338；另一个偏心连接件

335连接第二轴337，且两者相对转动，且第二轴337与汇聚槽4之间设置有第二轴承339，所

述空心筒体31的另一端固定在第一轴336上。第一轴336与第二轴337均与空心筒体31同轴
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设置。通过上述结构，一方面可实现对偏心轴331的有效支撑，另一方面通过驱动第二轴337

转动可使空心筒体31转动，整体结构简单，无需设置多层套轴的结构，降低了结构成本。

[0038] 优选地，如附图3所示，所述收获装置2还包括茎杆推送单元23，茎杆推送单元23用

于对所述割刀211所割下的蓖麻的茎杆部分进行推送，使蓖麻整体向所述蓖麻籽输送单元

22的后侧运动。本实施例中，所述茎杆推送单元23包括两组传送链231，每组所述传送链231

上安装有多个拨指232，所有所述拨指232在所述传送链231上等距安装。所述割刀211的安

装高度低于所述传送链231的安装高度。由于割刀211的安装高度低于所述传送链231的安

装高度，当茎杆到达两个割刀211的交汇位置，由于从开始切割刀切断需要一小段时间，而

茎杆的上端则被拨指232拨动一直在向后运动，如此，在切割的过程中，蓖麻向后倾斜，可保

证蓖麻的茎杆被割刀211切割后，其整体向后倾倒，且茎杆的下端仍被传送链231上的拨指

232夹持，如此传送链231传动时，可推送蓖麻整体向后运动，使得蓖麻上端有蓖麻果的部分

均可与搅龙3接触，充分收集蓖麻籽。

[0039] 成熟后的蓖麻果的外壳受到轻微的外力就会炸裂，使其中的蓖麻籽落下，本发明

的收获装置2采用上述布局，在切割蓖麻的茎杆过程中，以及在后续传送链231对蓖麻进行

输送的过程中，对蓖麻均会产生震动作用，以及使蓖麻之间相互推挤碰撞，使得被收割的蓖

麻的一部分蓖麻果炸裂，蓖麻籽落至蓖麻籽输送单元22上，蓖麻籽输送单元22将承接的蓖

麻籽向后输送。剩余未破裂的蓖麻果可在搅龙3的作用下破裂以使蓖麻籽排出，可见上述蓖

麻收获装置结构简单，可完成茎杆切割、抖落蓖麻籽以及蓖麻籽输送汇总工作，效率高。

[0040] 优选地，所述传送链231有两组，两者与两个所述割刀211一一对应；每组所述传送

链231与其对应的所述割刀211由同一动力源驱动，且所述传送链231同时用于建立所述割

刀211与所述动力源的传动关系。如此传送链231一物两用，既起到传送蓖麻的作用，又起到

传动作用，使得割刀211处于前置状态，使得整个蓖麻收获装置结构简单紧凑，节约成本。

[0041] 优选地，每组所述传送链231上均覆盖有盖板233；两组所述传送链231上覆盖的盖

板233之间具有间隙，且每个所述盖板233与其所在一侧的蓖麻籽输送单元22对接。盖板233

不仅可以承接蓖麻籽防止蓖麻籽掉落至土地，还可以防止蓖麻的叶子、枝条等部位被卷绕

进传送链231导致传送链231被卡住，被切割的蓖麻的茎杆的下端可从两个盖板233之间的

间隙中通过。

[0042] 如附图5所示，每组所述传送链231均由一主动链轮234驱动运转，所述主动链轮

234通过锥齿轮组235从动力轴236接入动力，所述动力轴236连接动力源。此外，所述蓖麻籽

输送单元22也从动力轴236接入动力，本实施例中，蓖麻籽输送单元22的输入轴与所述动力

轴236通过链条建立传动关系。

[0043] 优选地，两组所述蓖麻籽输送单元22之间设置有对称设置的两个扶禾件25，在由

前向后的方向上，两个所述扶禾件25之间形成有由宽逐渐变窄的作物进入通道，所述割刀

211位于所述作物进入通道的尾端。扶禾件25由钢棒折弯形成，其整体为由多段直杆部顺次

连接构成的近似弧形状，且扶禾件25的安装位置低于分禾器24的安装高度，其可将原本处

于歪斜倾倒状态的蓖麻扶起，并可将分禾器24分拨过来的蓖麻导入至两个割刀211的交接

部位完成切割。

[0044] 优选地，为了防止蓖麻籽从蓖麻籽输送单元22的侧边掉落出去，蓖麻籽输送单元

22(即输送皮带)的没有连接其他部件的侧边位置均安装有拦网(图中未示出)，拦网可将蓖
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麻籽拢在蓖麻籽输送单元22的上端，使其不会由于装置震动而掉落出去。

[0045] 此外，由于成熟后的蓖麻果的外壳受到轻微的外力就会炸裂，因此分禾器24介入

蓖麻之间对蓖麻进行分拨时，分禾器24就开始就对蓖麻产生扰动作用，使得蓖麻产生一定

的震动，此时就会有一些蓖麻籽掉落，为了承接蓖麻籽，分禾器24的上端具备一圈U形的挡

边部241，如此分禾器24内形成了一个用于承接收集蓖麻籽的容置空间。由于割刀211处于

前伸状态，割刀211位于蓖麻籽输送单元22的中侧，因此，从分禾器24开始分拨蓖麻，到扶禾

件25、割刀211、传送链231依次作用于蓖麻，蓖麻两侧的蓖麻籽输送单元22一直可承接被抖

落的蓖麻籽，减少蓖麻籽的损失。上述挡边部241的开口朝向蓖麻籽输送单元22，挡边部241

向上倾斜延伸，且由下向上看，挡边部241呈现内缩趋势，如此可使分禾器24的前进阻力较

小。

[0046] 在优选的实施例中，收获装置2还包括振动装置26，所述振动装置26可在茎杆推送

单元23推送蓖麻整体向所述蓖麻籽输送单元22的后侧运动时，使蓖麻整体振动，以利于蓖

麻产生更多的抖动，使更多的蓖麻果炸裂，且使蓖麻籽充分掉落。具体地，如附图8所示，振

动装置26包括链条261，链条261上安装有多个拨动弹片262，链条261上的每个链节上均安

装有拨动弹片262或每隔几个链节就有一个链节上安装有拨动弹片262。链条261的运转方

向与传送链231的运转方向相反，如此，被切割的茎杆被茎杆推送单元23推送蓖麻整体向所

述蓖麻籽输送单元22的后侧运动时，茎杆的下端一直受到拨动弹片262的规律性拨动，蓖麻

整体可产生高频振动，促使蓖麻籽抖落，拨动弹片262具有弹性可避免将茎杆折断。优选地，

链条261与割刀211由同一动力源驱动，具体地，割刀211的驱动轴上连接有反向变速装置

263，反向变速装置263驱动链条261运转，由于割刀211的转动动力由传送链231传递过来，

因此，链条261与传送链231运转方向相反。链条261的安装高度高于割刀211且低于传送链

231，且链条261的前端位于割刀211的后侧，如此振动装置26不会干扰割刀211切割茎杆。

[0047] 本发明的蓖麻收割机械用蓖麻采摘台，通过设置收获装置以及搅龙，可实现蓖麻

收割、蓖麻籽抖落汇总、蓖麻秸秆汇总过桥等操作，实现蓖麻的全喂入式收割，该蓖麻采摘

台可配合玉米或稻麦联合收割机使用，实现蓖麻籽收获以及秸秆粉碎还田的作业，大幅提

升收割效率，降低人力劳动强度。

[0048] 以上所述仅是本发明的优选实施方式，应当指出：对于本技术领域的普通技术人

员来说，在不脱离本发明原理的前提下，还可以做出若干改进和润饰，这些改进和润饰也应

视为本发明的保护范围。
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