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Vynalez se tyka rozvadéciho Gstroji pro ovlada-
ni hydraulickych obvodi s vratnym pohybem
hnacich a hnanych pistovych jednotek, zejména
u stroju listovych.

U nékterych stroji, napf. u strojii textilnich,
se vyskytuji hydraulické mechanismy s vratnym
pohybem hnaciho a vratnym, aviak preruSova-
nym pohybem hnaného Clenu, jejichz cinnost
je nutno v krajnich polohdch ovladat. U stroju
tkacich je to napt. mechanismus pro pohon brdo-
vych listd, obsahujici hnaci a hnané dvoutinné
pistové jednotky vzdjemné propojené pfepousté-
cimi obvody, s jehoz pomoci je vytvafena tkani-
nova vazba. U viech dosud znamych provedeni
je soutasti prepoustéciho obvodu rozvadéci Gstro-
ji s tiipolohovym 3oupdtkem, prestavovanym
v krajnich polohach pistovych jednotek mecha-
nicky nebo elektromagneticky. Podminkou sprav-
né funkce rozvadéciho ustroji je, aby piestaveni
rozvadéciho Soupatka probéhlo v kratkém caso-
vém intervalu v tésné blizkosti jedné z obou avra-
ti pistovych jednotek, tedy v dobé, kdy pritok
pracovni kapaliny timto rozvadécim Gstrojim je
minimalni (v avratich nulovy), ptitom je zfejmé,
e s rostoucimi otd¢kami stavu se Zasovy interval
umoziiujici bezrazové prestaveni Soupatka zmen-
Juje.’

U znamého mechanického provedeni je rozva-
déci soupatko ovladano pomoci impulsniho astro-
ji, sestavajiciho z pferuSované se otacejiciho
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bubnu a rozkazovaciho fetézu, ktery nese radu
vystupk@i o nestejné vysi, pficemz vySka téchto
vystupkti ovliviiuje postaveni zminéného rozva-
déciho Soupatka (jednu z jeho tfi poloh). Roz-
misténi vystupkd na rozkazovacim fetézu je pak
provedeno podle pozadovaného vzoru vazby
vytvafené tkaniny.

Nevyhodou mechanického provedeni je po-
mérné velky moment setrva¢nosti bubnu a hmot-
nost rozkazovaciho fetézu a samostatného rozva-
déciho 3oupatka, které umoinuji bezrazové pie-
staveni Soupatka pouze pii niZlich otackach sta-
vu. Dalii nevyhodou je nakladna vyroba rozka-
zovaciho fetézu pro rzné vzory a stiidy, jeho
skladovani a potfeba zakladani fetézu na stroji
v blizkosti rozvadéciho astroji, je-li pak celé za-
fizeni umisténo pod brdem tkaciho stavu, neni po
zalozeni osnovy k rozkazovacimu fetézu pfistup.

U jiného provedeni je rozvadéci Soupatko pfe-
stavovdno pomoci elektromagnetd, pficemz zdro-
jem elektrickych signald pfivddénych na elektro-
magnety je ¢teci a impulsni zafizeni sptezené
s hlavnim hiidelem stroje a pozadovany vzor
vazby je vytvafen podobné jako v pfedeSlém
pripadé, napf. étenin informaci z dérového pasku.
Protoze rozvadéci $oupatko musi byt dimensova-
no pro maximalni pritok a ten se s rostoucimi
otackami stroji zvétduje, je nutno volit pro vewsi
otatky vétsi zdvih nebo véri primér Soupatky.
Oba tyto pozadavky jsou v rozporu se zkracova-



nim &asového intervalu v davratich pistovych
jednotek, umoZiujicim jeho bezrdzové pfestave-
ni. Dal§i podstatnou nevyhodou je nespolehlivé
prestaveni $oupétka v disledku omezeného vyko-
nu elektromotoru, resp. nepfiznivy pomér mezi
prestavnou silou vyvinutou elektromagnetem
a pasivnimi odpory. ZvétSeni téchto odport, zpli-
sobené napf. vét§i vizkozitou pracovni kapaliny
po del§i zastdvce chodu stroje, pasobi pak ne-
ptiznivé na Casovy prib&h pfestaveni Soupdtka
a v ptipadé vniknuti neéistot do rozvadéciho
Ustroji i jeho zablokovani. To pak vede k poru-
cham ve vazb& tkaniny a v ptipadé nedosta-
teéného zdvihu listd i k ptetrhu osnovnich niti
pevnym utkovym zanaSecem.

VySe uvedené nevyhody odstrariuje rozvadé-
ci astroji pro ovladani hydraulickych obvodd
s vratnym pohybem hnacich a hnanych pistovych
jednotek, zejména u stroji listovych, podle vyna-
lezu, jeho% podstata spoliva v tom, %e zahrnuje
alespofi jednu &tvefici hydraulickych logickych
prvkil, jejichZ vykonové vstupy prostupné v obou
smérech jsou propojeny s misty u krajnich avrati
hnacich a hnanych pistovych jednotek a fidici
vstupy jsou propojeny s elektromagnetickym pfe-
vodnikem spfaZenym s hlavnim hiidelem stroje.
Logicky hydraulicky prvek miize byt tvofen zpét-
nym ventilem s kuZelkou a sedlem s pomérem
¢inné a tidici plochy pFiblizné 1 : 2.

Vyhodou rozvadéciho Ustroji podle vyndlezu
je tizeni propoustécich obvodi pouze tlakovymi
signdly privadénymi v krajnich dGvratich pisto-
vych jednotek na ptislunou dvojici logickych
prvki, které maji zhstat pfi nasledujicim zdvihu
téchto jednotek uzavfeny a postupnym otevira-
nim a uzavirani druhé dvojice logickych prvki
v piepoustécim obvodu v zdvislosti na priitoku
pracovni kapaliny témito prvky v pribéhu zdvihu.
Na konci kaidého zdvihu (v dvratich, pisto-
vych jednotek) jsou viechny ventily uzavieny.
Protoie pfi zméné tlakového signalu nedochdzi
k ptestaveni rozvadéciho organu, umoiiiuje roz-
vadéci Gstroji podle vynalezu dosaZeni vysokych
frekvenci mechanismu bez nebezpeci vzniku
rdzd a chvéni listh.

Dalsi vyhodou rozvadéciho ustroji podle vyna-
lezu je téz zmen3eni proudovych narazi, vzni-
kajicich jinak u elektromagneticky ovlddanych
rozvadéll pti soucasném_  zapojeni . nékolika
elektromagnett na sit. Dal$i vyhodou je hydrau-
licka vazba mezi jednotlivymi dvojicemi logickych
prvki v hydraulickych obvodech, kterd umoZiiuje
pFimé ovladani listd hnanymi pistovymi jednotka-
mi, uspofadanymi spole¢né s hnacimi pistovymi
jednotkami ve dvou oddélenych skupinach po
strandch téchto listi.
Dalii vyhody a vyznaky rozvadéciho Gstroji
podle vynalezu jsou patrné z ndsledujiciho po-
pisu ptikladného provedeni, schematicky znazor-
néného na priloZenych vykresech, kde znali:
obr. 1 pohled od osnovniho vdlu na prodlupni
zatizeni s lednim listem ve zvednuté a dru-
hym listem ve staZené poloze;

obr. 2 Schema obvodu pro ovladani jednoho
listu a plunzry hnacich jednotek ve stfedni
poloze a pisty hnanych jednotek v dolni
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poloze, &arkované je vyznaten fidici
obvod. '

U ptikladného provedeni rozvadéciho ustroji
podle vynalezu je rozvddéci ustroji soucdsti za-
tizeni umisténého pod brdem 1 tkaciho stroje
(obr. 1). Zahrnuje dvé ovlddané skupiny 2a, 2b
propojené pfivody 3a, 3b s Fidici skupinou 4.
Kazda z obou ovlddanych skupin 2a, 2b obsahuje
hnaci zafizeni a hnaci vykyvnou paku, které jsou
znazornénym prevodem spojeny s hlavnim hii-
delem tkaciho stroje. Pistnice hnanych jednotek
jsou prostiednictvim tahel S5a, 5b, 5a’, 5b’ klou-
bové spojeny s jednotlivymi listy 6, 6°, brda 1.
Ridici skupina 4 zahrnuje elektromagnetické
prevodniky 7, 7', spfaiené s neznazornénym
pomocnym zdrojem tlakové kapaliny umisténym
napf. nad Fidici skupinou 4 a s nezndzornénym
&tecim a impulsnim zafizenim, které je ddle spra-
Yeno s hlavnim hfidelem tkaciho stroje.

Obé ovladané skupiny 2a, 2b, se skladaji z hna-
cich a hnanych pistovych jednotek a daldich
prvk( opakujicich se podle pottu listi 6, 6, brda
1. Souldsti zafizeni pro ovlddani jednoho listu,
napt. listu 6 brda 1 podle pfikladného provedeni
znazornéného na obr. 2, jsou dvé dvojice plunird
81a, 82a; 81b, 82b umisténych proti sobé po
obou stranach hnacich vykyvnych pak 9a, 9b
a spojenych s nimi pomoci ojnic 101a, 102a,
101b, 102b a dile dvé hnané dvoucinné pistové
jednotky tla, 11b, jejichZ pistnice jsou prostied-
nictvim zminénych tahel Sa, Sb kloubové spoje-
ny s listem 6. Mezi hnacimi pistovymi jednotkami
tvofenymi dvojicemi plunird 81a, 824, 81b), 82b
a hnanymi dvoulinnymi pistovymi jednotkami
11a, 11b jsou umisténa rozvadéci Ustroji, tvofena
¢tverici logickych hydraulickych prvkd, napt. fi-
zenych zpétnych ventild 121a, 122a, 123a, 124a,
121b, 122b, 123b; 124b a odpruZenou kuZelkou
a sedlem, jejichz vykonné vstupy 131a, 132a,
133a, 134a, 131b, 132b, 133b, 134b jsou propo-
jeny ptivody 141a, 142a, 141b, 142b s misty
v blizkosti krajnich avrati pluniri 81a, 82a, 81b,
82b a vykonové vystupy jsou propojeny, a to ka-
nalem 151a, 151b jsou propojeny fizené zpétné
ventily 121a, 124a, 121b a 124b a kandlem 152a,
152b jsou propojeny fizené zpétné ventily 122a
a 123a; 122b a 123b, pricem% vykonové vystupy
Fizenych zpétnymi ventily 121a, 122a, 121b, 122b
jsou propojeny p¥ivody 161a, 162a, 161b a 162b
s misty lezicimi v blizkosti krajnich dvrati hna-
nych dvoudinnych pistovych jednotek 11a, 11b.

Ridici vstupy zminénych Fizenych zpétnych
ventild 121a, 122a, 121b, 122b jsou navzdjem
propojeny ptivodem 21, ktery je ptrivodem 33
propojen s elektromagnetickym ptevodnikem 7a,
fidici vstupy ftizenych zpétnych ventilii 123a,
124a, 123b, 124b jsou vzajemné propojeny pii-
vodem 33, jenz je ptivodem 34 rovnéZ propojen
s elektromagnetickym prevodnikem 7 propojenym
privadécim potrubim 17 a odpadovym potrubim
18 a neznazornénym zdrojem tlakové kapaliny,
pti¢emi do privodniho potrubi 17 tlakové kapali-
ny je vloZen zpétny ventil 19.

Za predpokladu, ze viechny kandly a pracovni
prostory jsou zaplnény kapalinou a 3oupatko
elektromagnetického pfevodniku 7 je ve stfedni
poloze, jsou vétve 31, 33 fidiciho obvodu bez tlaku



a kapalina je pfi vratném pohybu dvojic pluniri
81a, 82a, 81b, 82b, piepousténa piivody 14la,
142a a 141b, 142b, a kanaly 151a, 152a a 152b,
151b stiidavé z prostord nad pluniry 8la, 81b
do prostort pod pluniry 82a, 82b a opalné, pfi-
¢emz hnané pistové jednotky Ila, 11b a soulasné
i list 6, brda 1 zGstavaji v klidu. Je-li Soupatko
elektromagnetického pfevodniku 7 v jedné ze
svych krajnich poloh, napf. v poloze oznalené
A, jsou vlivem tlaku pisobiciho ve vétvi 31 fidi-
ciho obvodu dvojice, tizenych zpétnych ventild
121a, 122a a 121b, 122b pro pratok tlakové
kapaliny uzavieny; pfivody 14la, 133a, 152a,
152b, 142a, 134a, 151a, 161a tvorici vétve pre-
poustéciho obvodu na jedné strané s piivody 141b,
133b, 152b, 162b a 142b, 134b, 151b, 161b tvofici
vétve prepoustéciho obvodu na druhé strané listu
6 jsou propustna v obou smérech a pFi vratném
pohybu dvojic plunird 8la, 82a, 82b, nahoru
a dold se souhlasné pohybuji i pisty hnanych
jednotek 1ta, 11b. Dvojice tizenych zpétnych
ventild 123a, 124a a 123b, 124b se oteviraji a uza-
viraji v zavislosti na pritoku tlakové kapaliny
témito ventily, pFi¢emz kapalina vytlatena do vét-

ve 33 fidiciho obvodu je vyrovnana arovni hla-
diny v nadrzi pomocného zdroje tlakové kapa-
liny. Uzavieni fizenych zpétnych ventili 121a,
122a a 121b, 122b je ji$téno zpétnym ventilem 19,
ktery nedovoli jejich otevieni ani v pripadé,
prekroti-li tlak ve vétvi 31 Fidiciho obvodu tlak
pomocného zdroje tlakové kapaliny. Podobné je-
-li Soupatko elektromagnetického pfevodniku 7
v druhé krajni poloze 8, jsou blokovany dvojice
fizenych zpétnych ventild 123a, 124a a 123b,
124b a pii vratmém pohybu dvojic plunzri 81a,
82a) a 81b), 82b se soutasné pohybuji pisty hna-
nych jednotek 1la, 11b, aviak na rozdil od pfe-
deslého piipadu protibéiné, t.j. napi. pfi pohybu
plunird 81a, 82a s 81b, 82b nahoru se pisty hna-
nych jednotek 1la, 11b pohybuji smérem doll
a obracené. Elektromagneticky pievodnik 7 pfe-
vadi jednotkovy proudovy signal neznazornéného
¢teciho a impulsniho zafizeni na signal hydraulic-
ky, pricemz ho zesiluje.

V ptipadé, ze Fidici obvod je bez tlaku, je za-
pojena neznazornéna brzda listu, ktera zamezi po-
hybu listu brda 1 tkaciho stroje.

PREDMET VYNALEZU

1. Rozvadéci Gstroji pro ovladani hydraulickych
obvodd s vratnym pohybem hnacich a hna-
nych pistovych jednotek, zejména u stroji lis-
tovych, vyznacujici se tim, Ze zahrnuje alespon
jednu Ctvetici logickych hydraulickych prvki
(121, 122, 123, 124), jejichZ vykonové vstupy
(131, 132, 133, 134) propustné v obou smé-
rech jsou propojeny s misty u krajnich avrati

hnacich (81, 82) a hnanych (11) pistovych
jednotek a fidici vstupy jsou propojeny s elekt-
romagnetickym pievodnikem (7) spfaZienym
s hlavnim hf¥idelem stroje.

2. Rozvadéci astroji podle bodu 1, vyznaclujici
se tim, ze logicky hydraulicky prvek je tvofen
fizenym zpétnym ventilem s kuzelkou a sedlem
s pomérem ¢inné a fidici plochy 1: 2.

2 vykresy
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