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(54) ' \E_inri_ch‘tung zum selbéttétige'n ﬁeihigen von Gasdiisen an LichtbogenséhweiBroboterh

(57) Ziel und Aufgabe der Erﬁndung ast es, eine Einrichtung zu entw:ckeln dle dle Gasdiisen an v
Llchtbogenschwe|Brobotem ohne wesentliche Unterbrechung des Schweilvorganges in regelma&gen Zettabstanden
- grindlich reinigt. Erﬂndungsgemaﬁ wurde eine Einrichtung geschaffen, bei der die Gasdiise mit einem -

‘ Remlgungsgerat wirkverbunden ist, wobel am LichtbogenschweiBroboter ein vorzugsweise mittels Druckluft

o beaufschlagtem Kolben spreizbares Rohr angeordnet ist, dessen freies Ende ein ebenfalls spreizbares konisches

Reinigungswerkzeug trigt, dessen, der lichten Weite der zu reinigenden Gasdise entsprechender groRer
Durchmesser grofSer als der Durchmesser des mit ihm verbundenen Rohres ist. Der LichtbogenschweiRroboter ist
- erfmdungsgemaf& mit einer den Schweilvorgang. kurzzeitig unterbrechenden ihn zu programmierten horizontalen,
vertlkalen und schwenkenden Bewegungen veranlassenden und hlerbez in regeimaRigen Zeitabstanden ein
Aufschleben und Abziehen der Gasddse auf das bzw. von dem sich nach dem Aufschieben spreizenden
Reinigungswerkzeug bewirkenden Steuerung versehen D|e Gasduse ist Gber ein Ventll mlt einer Trennmlttel und
“Druckluft fuhrenden Leitung verbunden. Fig. 1
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a) .Titel der Erfindung

ﬁlnrlchtung zum selbsttatlgen Relnlgen von Gasdusen an Llcht-
bogenschwelﬁrobotern A

'b)'Anwendungsgebiet der Erfindﬁng

Dle ﬁrflndung ist- aui dem Gebiet der Scnwelﬁtechnlk anwendbar.
x Sie ist iiberall dort elnsetzbar, WO MAG—Llchtbogenschwe1Brobo-
ter mlt,Hohenverstellung, Drehbewegung, Schwenkbewegung und
Waagerechter»HilfsachsbewegUng’des Schweiﬁbrenners angewendet

~werden.

. ¢) Charakteristik der bekannten technischen Losungen
Zur Gewshrleistung einer einwandfreien Funktion ist es beim
- MAG-SchweiBen erforderlich, die Gasdiise, insbesondere deren
' AustrithSffnnng, regelmdBig von Schweilspritzern Zu‘réinigen.
“Allgemein ﬁblich'ist es, diese Reinigung manuell mittels Scha-
ber, Schraubendreher oder &hnlichen Werkzeuben durchzufithren
und eventuell anschlieBend die Dise mit Druckluft auszublasen.
Gem@B DE 2943650 ist es guch bekannt, die Dusenrelnlgune mit
‘Hilfe einer rotlerenden elastisch nachgleblcen Spiralfeder
durchzufithren, die an ihrem freien Ende eine etwa achsparallel
nach auBen gerichtete Spitze aufweisgt, die eine besonders gute
Relnlgung der Gasdlise bewirken soll. Eln die Splralfeder umve-
bendes Rohr dient mit seiner Innenwandung der Aufnahme und Fiih-
rung der Gasdiise. Mit Hilfe einer Spruhelnrlchtunc, Zo. B. elner
Dise, erfolgt das Fortsplilen der entfernten Schﬁeiﬂspritzer,
Der die Spiralfeder antreibende E-Motor ist in einem Gehiuse
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allseitig elagtisch gelagert, um P031t10nlerungenaulgke1ten

des Roboters bzw. der Gasdiise auszuglelchen.

' Der Nachteil dieser Elnrichtung besteht darln, daB nach ge- '

wells ca. 10 Mlnuten SchweiBzeif der Roboter die vorstehend

“»beschrleoene Reinigungseinricht unCF anfahren mufl, d. h. da8

der Programmablauf des Roboters unterbrochen,werden muB. So-

‘mit entstehen Leerfahrten, die mit elnem Zeitverlust verbun~

den 51nd, der. besonders bel groﬁflachlgen Baut°1len und Por-

Htalkobotern beachtllch 1st.

“AuBerdem ist durch die Flex1b111tat der Splral;eder und deren

elastlcche Aufhangung kelne 100%1ge Dusenrelnlgung Zu errel- :

~chen.

o ﬁs sind auch mlt der Gasduse dlrekt verbundene mechanlsche

- Reini gungseinrichtungen entsprechend "Der Praktiker" SchweiBen
- und Schnelden, Diigseldor? (1978) H. 1 8. 15 bekannt.

Bei diesem sich selbst relnlgendem Gerét werden wihrend des

l{Schvelﬁens zwei Kl6ppel {iber Motor und Exenter mechanisch an
' die Gasdiise gecchlacen,'so daB die ochwelﬁsprltzer nichg mehr

an der Gasdlise haften, sondern gleich abfallen.
Diese. Ausfuhrung ist auf Grund der sich aug ihr eroebenden kom-

‘ollzleruen Schwe1Bbrenner&onstrukt10n unvoruellbafu, zumal sie

~in unmlttelbarer Nihe des Llchtbogens arbeites und hlerdurch

einer umfangrelchen Tartqng und P‘leve bedurfen, die die Auto— (
matisierung unvunstlg,beelnurachtlgeq.‘AuBerdem fihrt die an
der Gasdiise auftretende, durchkdie”Klﬁppel,hervorgerufene Vi-
bration zu Ungenauigkeiten beim SchweiBen.

a) ziel dex Erfindun'g

. Das Ziel der urflndung ist es, elne'ulnrlchtung zu entw1ckeln,
die es ermovllcht ~die Gasdiise an Llchtbogenschwe1Brobotern/

ohne Wesentllche Unterbrechung des’ Schwelﬁvorgan res in regel-~-
ma31gen Zeltabsténden griindlich zu reinigen und damlt den ir-

kungsgrad der Roboter wesentlich zu erhbhen.



_ | S
‘@) Darlegung des Vesens der Erfindung

Die ‘technische Aufgabe, die durch die Fﬁ.?f:i_nchmﬂr geldst v'érden'
soll besteht in der Schaffung einer nicht an der Gasdiise an—

- geordneten Relnlgungcelnrlchtung, die sich in den Programmabwv
lauf des SchweiBroboters sinnvoll einordnet, so daB eine Inter=~
 vallreinigung seine sténdige Einsatzbereitschaft bei minimalen
:Unterbrechungen géwéhrleistet,-Erfindungsgeméﬁlwird die Aufga-
be durch die Schaffung einer Einrichtung geldst, bei der die -
_'Gasdﬁce nit einem Reihigungsgerét wirkverbunden igt, wobei am
”,LlchtbogenschwelBroboter ein vorzugsweise mittels Druckluft be-
aufschlagtem Kolben sprelzbarec Rohr angeordnet ist, dessen
freles Ende ein ebenfalls spreizbares konisches Reinigungs-—
werkzeug trégt, dessén, der lichten Velte der zu reinigenden
Gasdiicge entsprechender grofer Durchmesser grﬁser alg der Durch-
messer des mit ihm verbundenen Rohreg ist. Der Llchtbogen--
 schwe1Broboter ist mit einer den Schwelfvorgang kurzzeltlg un-
'terbrechenden, ihn zu programmlerten horizontalen, vertlkalen
und schwenkenden Bewegungen Veranlausenden und hlerbel in re-
,gelmaﬁlgen aeltabstanden ein Aufschleben und Abziehen der Gas-
'duse auf das bzw. von dem sich nacb dem Aufschleben spreizen-
den Relnlgungswerkzeug bewirkenden Steuerung versehen.

Die Gagdiise ist iiber ein Ventil mlt einer Lrennmlttel und uruck-
luft fihrenden Leitung verbunden. : '
Die Funktion der Einrichtung ist folgende:

\ Mit;Hilfe einer in einem SchweiBroboter angeordneten program-
mierbaren Steuerung wird der die Gasdiise tragende Schweilbren-
ner in regelmiBigen Zeitabstinden nach Abschaltung des SchweiB-
vorganges so. verschwenkt, daB die Gagdiise dem an der HShenver-
vstellung des Schweiﬁroboters angeordneten Reinigung3weikzeug |
axial gegenlber steht. - |

Nun erfolgt programmvemaﬁ ein &ufschleben der Gasdiise auf das
Relnlgunvswerkzeua, das c1ch hiernach mittels eines druckluft-
betatlgten Kolbens sprelzt, go dab beim Abziehen der ‘Gasdlse
deren Innenwandung von Schmelﬁsprltzern gerelnlgt w1ra, die -
mit Hilfe von mit Trennmittel versetzter Druckluft fortgebla—
sen werden, wobel das TrennmﬂtUeT ein zu starkes Anhaften der
SchweiBspritzer an der Gasdiise verhindern soll. Nach diesem



Qeinigun:évorgang bewegt sich der die Gasdiise tragendé Brenner-
kopf wieder in seine Schwelﬁpos1t10n und setzt den Schwelﬁvor— :
gang programngemis fort. :
Hierdurch ist es ohne eine wesentllche Unterbrechung des
qchwelﬁvorganges moollch die Gasdiise stets in dem fur die Br-
zielung einer elnwandfrelen SchweiBung erforderllchen sauberen
»Zustand zu halten. ‘

£) A@Sfﬁhrungsbeisp131 

‘Die Erfindung soll an Hand eines Ausfuhrungsbelsplels naher er-
vlautert werden. : o ) ' '
- Die zugehorlgen Zelchnungen zeigen in:

Fig. 1 eine Seltenan51cht der erflndungsgemaﬁen Elnrlchtung

Fig. 2 elne Seltenan51cht der erflndungsgemaﬁen mlnrlchtung
in Relnlgungsstellung , _ .

‘ Flg. 3 einen uchnltt durch die Relnlgunbselnrlchtung und ale
Gasduse ' ~ '

v E1n bekannter, mit einer Hohenverstellung 1, elner Drehachse 2,
‘einer Schwenkachse 3 und einer waagerechten Hilfsachse 4 aus=-
geriisteter Llchtbogenschwelﬂroboter 5 tragt éinen mit elner
~ Gasdiise © versehenen Schwelﬁbrenner e ‘ '
Ein Relnlgungcgerat 8 bestehend aus einer Konsole 9, einem )
Druckluftzyllnder 10, einem Hebel 11, einem Kolben 12 und. elnem'

- ein Relnlgungsmerkzeug 13. tragenden geschlitzten Rohr 14 ist.

so mit dem Llchtbogenschwelﬁroboter 5 verbunden, daB beil elnge-l
fahrener Fohenverstellung 1, um 180° gedrehter Drehachse 2, .in -
die Waaverechte geschwenktem »chwelﬂbrenner 7 und elnvefahre—
ner Hilfsachse 4 die Gasdiise 6 dem Relnlwungswerkzeug 13 in
.'dessen verlangerter Lingsachse @egenuoer steht. v
‘Durch Aus;ahren der Hilfsachse 4 um eine vorproorammlerte uan-,
ge wird die Gagdiise 6 auf das Relnlcungswerkzeug 13 gefahren.
' Das Spreizen des ebenfalls ceschlltten Relnlgungswerkzeuces

13 erfolgt nun durch Augfahren des Bruckluftzyllnders 10, der '

‘iber den Hebel 11 mit dem Eolben 12 verbunden ist. In dieser
Spreizsteilung'des Reinigungswerkzeuges 13 wird die Hilfsach-

/



 se'4.eingéfahren und damit die Gasdlise 6 vom Reinigungswerk~
zeug 13iheruntergezogen, wodurch die SchweiBspritzer aus der
Gasdiise . © herausgesohabtvwerden.'Anschlieﬁend_erfolgt {iber

eine Teitung 15, die iber ein Ventil 16 mit der Gasdiise 6 ver-
: bunden ist, ein Ausblasen der Gasdiise 6, wozu mit einem Trenn-
- mittel versetzte Druckluft Verwendung findet. : |

Hierauf schwenkt der SchweiBbrenner 7 zu der im Programmablauf

vorgesehenen ndchsten SchweiBnaht, -
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" Erfindun g.S a hspr wch -

1nrlchtung zum,selbsttatlgen Relnlgen von Gasdlisen an Llcht—

: bogenschwelﬁrobotern, dadurc h gekennzeic h-

net, daB die Gasdise (6) mit einem Qelnlgungsgerat (8)

| w1rkverbunden ist, wobei am Llchtbogenschwelﬁroboter (5)- ein

vorzugswelise mittels Druckluft beaufschlagtem Kolben (12)

~sprelzbares Rohr (14) angeordnet ist, deqsen freies Ende '

ein ebenfalls sprelzbares konlsches Peinlgunvswerkzeug (13)
trégt, dessen, der 11chten Weite der zu reinigenden Gasdiise

(6) entsprechender groBer Durchmesser groBer als der Durch-

messer‘des nit ihmrverbundenen-Rohreé‘(14) ist;f";‘

‘Elnrlchtung nach Punkt 1, | d ad u rc¢h g e k en n:- ‘

zelchnet, daB der Llchtbogenschwelﬁroboter (5)

mit einer den Schwelﬁvorgang kurzzeitig unterbréchenden, ihnﬁ

zZu programmlerten horlzontalen, vertlkalen und schwenkenden

-Bewegungen veranlas=enden und hlerbel in remelmaﬁlgen Zelt—_

abstédnden ein Aufschleben und Abz1ehen der Gasdiise (6) auf
das’ bzw. von dem sich nach dem Aufgchieben gpreizenden Rei-
nigungswerkzeug (13) bewirkenden Steuerung verseben_lst.

‘Einrichtung nach Punkt 4 undfé," dadurch ge -

kennzeichnet , daB die Gasdiise (6) iber ein Ven-

-tll (16) mit einer Trennmittel und Druckluft 1uhrenden Lel-

tung (15) verbunden ist.
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