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Vnéjsi pohon dvoudinneho kulového Serpadla
rotujici nakloné&nou rovinou

spotivd v tom, Ze vy-

kuleového cerpadla je
hdnén vné&jsim, oddé&li-
naklonénou rotujici ro-
tak moZnost vyuZiti
orl v Cerpadle a zvySu-
dsobek. Pohon pracuje
ni v Sirokém rozsahu
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Vyndlez se tykd vndjsiho pohonu dvoutinného kulového terpadla, rotujici nakloné&nou ro-
vinou, ve kterém se FeS{ pfenos tofivého G&inku a jeho zm&na na kyvny pohyb kulového pistu
mimo pracovni prostory a jejich oboustranné centrdlni ut&snsni.

Dosud zndmé pohony rota&nich kulovych &erpadel jsou v pfevédiné mife feéény tak, Ze kyv-
né kulové pisty jsou v nich ve vykyvu pohdngny pomoci ozubenych kol nebe dhlové zalomenych
hiidelt, pFi kterych jde o pohyb z centra, prostfednictvim valivych nebo jinych kloubl. Jsou
zndmé také pohony, pouZivajic{ pfimého, jednostranného silového valivého pisobenf pfimo na
nepracovni plochu pistu z rotujici naklongné roviny. Nevyhodou t&chto pohont je moZnost vzni-
ku kfiZeni a silovych odport s v&tsim mnoistvim tfecich ploch a pfi pohonech s pfimym jedno-
strannym odvalem naklon&né rotujici roviny je znemoZn#na dvoudinnost pistu ve dvou praco&-
nich prostorech.

VySe uvedené nedostatky jsou odstranény vndjsim pohonem dvoutinného rotadniho kulového
terpadla podle vyndlezu, jeho? podstatou je, e sestdvd z centricky kluzné uloZeného kulové-
ho kyvavého pistu, opatfeného pfirubovou &4stf, ve které je pevné v centrickém osazeni ulo-
zen talifovy ndstavec Srouby a je kluzn& centricky uloZen na centridlnim kulovém uloZeni, pfi-
cemz talifovy ndstavec je opatfen drdfkou s valivymi t&lfsky v unddect kleci, na které doty-
kem pfiléhd naklonénd rotujici rovina ndhonného mechanismu. VnéjsL centrické kluzné kulové
€dsti kyvavého pistu jsou opatfeny tésnicimi elementy, opfenymi kluzn& v driZkdch té&snicim
tvarem o kulaové stény skfing Serpadla.

Vngjsi pohon dvoudinného kulového Serpadla rotujfci naklonénou rovinou podle vynilezu
je vhodny zejména pro svoji funk&nf oddslenost od ut&snovanych pracovnich prostort &erpad-
la, &imZ umoZnuje, vedle dvouZinnéhs ptscbeni pohdnéného Eerpadla, také vyhodné montdZni a
Jiné dkony svoji mechanickou odstavitelnosti a sefiditelnestf. Jeho pouziti je moZné v Siro-
kém rozsahu otdfek v obousmdrném smyslu otd&eni u vdech kulovych gerpadel s kyvavymi - osci-
lujicimi pisty.

Na pEipojenych vykresech je na obr. 1 zndzorn&n pohled na vné&js{ pohon ve dvou&inném
kulovém Gerpadle v &dsteSném Fezu a na abr. 2 Je Gelni pohled ve sméru "S" v g4stedném Fe-
zu.

VnEj5i pohon naklongnou rotujic{ rovinou ve dvoudinném kulovém terpadle je uspoPdddn
tak, Ze kulovy kyvavy pist 1 je opatfen pffrubovou &&st{ 2, ve které je pevn& v osazen{ 3
centricky uloZen talifovy nédstavec 4 Srouby 5 a je kluzn& centricky uloZen na centrdlnim
kulovém uloZenf 6, které je pevn& spojené Eepem 18 s t&lesem ferpadla 17 a zaji&t&né Srou-
bem 19. Talifovy ndstavec 4 je opatfen kruhovou odvalovaci drézkou 1 s valivymi t&lisky 8
v undSeci kleci 9,na které dotykem pfiléhd v rotaci naklon&nsd rovina 10 ndhonného mechanis-
mu 11, uloZenéha Gepem 20 ve valivych axidlnich a radislnfch uloZenich 21 a t&lese &erpad-
la 17. Kulovy kyvavy pist 1 je ve svych vn&jsich centrickych kulovych kluznych €éstech 12
opatfen té&snicimi elementy 13, opfrajicimi se v kluznych drdzkéch 14 té&snicim kulovym tva-
rem 15 o kulové stEny 16 t&lesa &erpadla 17.

Kyvavy pohon kulového pistu 1 probihg tak, Ze rotujici naklonéns rovina 10 udéluje to-
muto pistu pfes valivd t&liska B silovy oscilaéni pohyb v dhlu 2 x o v pracovnich prosto-
rech 22 a 23, vzdjemnd i vn& ut&snénych- tésnicimi elementy 24 a 13, prfiem? zamezeni undde-
ni pistu 1 ve smyslu otd&eni naklon&né roviny 10 je zajist&no v t&lese &erpadla 17 uloZenym
pevnym t&snicim hraditkem 25 prostupujicim PEi vykyvu kluzn& kulovym pistem 1 opatfeném vy~
kyvnym prachozim t&snicim lamelovym kloubem 26.

PREDMET VYNALEZU

1. Vngjsi pohon dvouginného kulového terpadla, rotujici naklon&nou rovinou, vyznadujici se
tim, Ze sestdvd z kulového kyvavého pistu (1), opatfeného pFirubovou &dstf (2), ve které
je pevn& v osazeni (3) centricky uloZen talifovy néstavec (4) 3rouby (5) a je kluzn& cen-
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tricky uloZen na centrédlnim kulovém uloZeni (6), piigemz talifovy ndstavec (4) je opatten
kruhovou odvalovaci drézkeou (7) s valivymi t&lisky (8) v kleci (9), na které dotykem pii-
1éhd naklon&nd rotujici rovina (10) ndhonného mechanismu (11).

. Vn&j5i pohon dvouéinného kulového gerpadla rotujici naklongmou rovinou podle bodu 1, vy-
znatujici se tim, Ze kulovy kyvavy pist (1) je ve vndjsich centrickych kulovych &dstech
(12) opatfen tésnicimi elementy (13), opFenymi kluzn® v drdskdch (14) tésnicim kulovym
tvarem (15) o kulové stény (16) t&lesa Serpadla (17).

3 vykresy
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