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DESCRIPCION
Instalacion automatica de puerta o ventana

La invencion se refiere a una instalacion automatica de puerta o ventana con un dispositivo de accionamiento, una
unidad de control, al menos una unidad sensora y al menos una hoja accionable a través del dispositivo de
accionamiento. Una instalacion de puerta puede ser a este respecto una puerta corredera o una instalacién de puerta
batiente y la al menos una hoja accionable puede ser correspondientemente una hoja corredera o batiente.

La apertura y el cierre automaticos de puertas en instalaciones de puerta automaticas se accionan y aseguran
mediante sensores. A este respecto, 10s sensores pueden realizarse individualmente o combinarse en un solo aparato.
Entre los sensores habitualmente utilizados se encuentran, segin el accionamiento, en particular sensores de
accionamiento que sirven para la apertura automatica de la puerta, sensores de presencia que sirven para asegurar
la puerta y sensores combinados de accionamiento y presencia.

En funcién de la posicién o del lugar de instalacién del sensor en la puerta y de la parametrizacion, la unidad de control
reacciona de forma diferente a la activacién de un respectivo sensor. Un sensor de accionamiento dispuesto en el
interior o dentro de la sala que se puede cerrar con la puerta en cuestién supervisa la zona interior situada delante de
la puerta. Cuando se activa este sensor de accionamiento, la puerta se abre automaticamente. Un sensor de
accionamiento dispuesto en el exterior o fuera de la sala que se puede cerrar mediante la puerta en cuestion supervisa
la zona exterior situada delante de la puerta. Cuando se activa este sensor de accionamiento, la puerta se abre
automaticamente. Un respectivo sensor de presencia "abrir" sirve como sensor de seguridad que supervisa la apertura
de la puerta. En puertas batientes, tal sensor se encuentra en el lado de las bisagras. Cuando se activa, se detiene la
apertura automatica de la puerta. Un sensor de presencia "cerrar" sirve como sensor de seguridad que supervisa el
cierre de la puerta. En las puertas batientes, tal sensor se encuentra en el lado opuesto a las bisagras. Con la
respectiva activacion, el cierre automatico de la puerta se detiene y la puerta se abre automaticamente de nuevo.

La correspondiente accion del respectivo sensor se puede adaptar mediante la correspondiente parametrizacién del
control. Los sensores de control dispuestos interiormente y los sensores de accionamiento dispuestos exteriormente
pueden estar realizados de forma idéntica. Lo mismo se cumple para los sensores de presencia "abrir" y los sensores
de presencia "cerrar".

La respectiva posicién de los sensores se fija hasta el momento mediante el cableado del instalador. Para ello, cada
sensor se conecta al control mediante un cable independiente. A este respecto, el instalador debe asociar los sensores
a la entrada correcta en el control. Ademas, hasta el momento cada sensor tenia una salida de conmutacién, por
ejemplo, un relé, un transistor o similar, que cambiaba su nivel cuando se activaba el respectivo sensor. Si una salida
de este tipo en el control esta conectada con la funcién "abrir", por ejemplo, en el terminal para el sensor de presencia,
la puerta detecta cuando el sensor responde que hay un objeto o una persona en el area de apertura, tras lo cual se
detiene la apertura automatica.

La puesta en servicio de tales instalaciones automaticas de puerta o ventana existentes es relativamente compleja y
correspondientemente costosa. Ademas, el riesgo de una instalacion incorrecta es relativamente elevado. Finalmente,
también es relativamente dificil la adaptaciéon necesaria en cada caso del control a los cambios realizados en la
instalacion de puerta o ventana.

El documento DE 43 44 729 A1 representa un estado de la técnica de caracter genérico.

La invencién se basa en el objetivo de crear una instalacién automatica de puerta o ventana del tipo mencionado al
principio con la que se eliminen las desventajas anteriormente mencionadas. En particular, la puesta en servicio de la
instalacion de puerta o ventana debe simplificarse a este respecto y realizarse de forma mas fiable y econémica.

De acuerdo con la invencién, este objetivo se consigue mediante una instalaciéon automatica de puerta o ventana con
las caracteristicas de la reivindicacién 1. De las reivindicaciones dependientes, de la presente descripcion, asi como
del dibujo, se desprenden formas de realizacién preferentes de la instalacién automatica de puerta o ventana de
acuerdo con la invencion.

La instalacion automatica de puerta o ventana de acuerdo con la invencién comprende un dispositivo de
accionamiento, una unidad de control, al menos una unidad sensora y al menos una hoja accionable a través del
dispositivo de accionamiento. La al menos una unidad sensora y la unidad de control forman parte de un sistema de
transmision de datos a través del cual estan conectadas entre si. Al menos una unidad sensora comprende al menos
dos ranuras que sirven para codificar diferentes posiciones de la unidad sensora en la puerta o ventana para conectar
la unidad sensora al sistema de transmisiéon de datos. Alternativa o adicionalmente, al menos una unidad sensora
también puede presentar al menos una tercera ranura para una conexion adicional del sistema de transmisién de
datos y la conexién de otro participante al sistema de transmisién de datos.
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Gracias a esta configuracion, la puesta en servicio de una respectiva instalacion de puerta o ventana se simplifica
considerablemente, lo que significa que la puesta en servicio no solo se puede realizar en menos tiempo, sino también
de forma mas fiable y econémica. Dado que la al menos una unidad sensora y la unidad de control pueden
comunicarse entre si a través del sistema de transmisién de datos inteligente, con la respectiva activacion de una
unidad sensora se puede transmitir un correspondiente mensaje a través de este sistema de transmision de datos, en
funcién del cual se puede determinar el tipo de unidad sensora y su posicién. Después de registrar la posicién de una
respectiva unidad sensora a través de la codificacion de posicion referida a la ranura, es decir, en funcién de la ranura
cuya conexién al sistema de transmision de datos se ha realizado, se puede prescindir de la salida de conmutacion
cableada al control, que hasta ahora era necesaria. Todas las unidades sensoras presentes en cada caso, al igual
que la unidad de control, pueden participar en el mismo sistema inteligente de transmisién de datos. Al menos un
participante en el sistema de transmisién de datos puede parametrizarse con la conexion al sistema de transmision de
datos y con la ocupacién correspondiente de una determinada ranura.

La codificacién de posicion referida a la ranura de una respectiva unidad sensora se lleva a cabo preferentemente
cuando esta esta conectada al sistema de transmisién de datos insertando un cable de conexion o similar del sistema
de transmision de datos en una correspondiente ranura de las al menos dos ranuras de la unidad sensora que sirven
para codificar diferentes posiciones.

El instalador puede determinar la posicién de una respectiva unidad sensora introduciendo el cable de conexién en la
ranura correspondiente. La unidad sensora en cuestién puede asi determinar automaticamente en qué ranura se
insertd el cable de conexién para deducir a partir de ellos la respectiva posicién. La unidad sensora puede comunicar
asi su posicion a al menos otro participante y, en particular, a la unidad de control mediante un correspondiente
mensaje a través del sistema de transmision de datos. Finalmente, la unidad de control puede informar a la
correspondiente unidad sensora de los parametros establecidos para su posicion especifica mediante mensajes
transmitidos por el sistema de transmision de datos. Asimismo, cualquier cambio en los pardmetros para una
determinada posicion del sensor de la unidad sensora en cuestion se puede transmitir a través del sistema de
transmision de datos mediante correspondientes mensajes.

La unidad sensora en cuestién puede asi adoptar los parametros transmitidos para su posicién especifica.

De acuerdo con una forma de realizacién preferida de la instalacién automatica de puerta o ventana de acuerdo con
la invencién, un cable de conexién o similar previsto para conectar una respectiva unidad sensora al sistema de
transmision de datos comprende un conector que esta provisto de un pin adicional que sirve para la codificacién de
posicion.

Ventajosamente, la respectiva unidad sensora esta realizada a este respecto de tal manera que, consultando el pin
adicional, se puede determinar a través de qué ranura, dado el caso, se ha conectado la unidad sensora al sistema
de transmisién de datos. Si se inserta un conector en una determinada ranura de una respectiva unidad sensora,
consultando el pin adicional se puede determinar qué ranura ha sido ocupada. Por lo tanto, la respectiva unidad
sensora puede determinar con el respectivo pin adicional cudl de las ranuras utilizadas para codificar diferentes
posiciones estd ocupada para deducir a partir de ello su respectiva posicion en la puerta o ventana. Conectando el
conector correctamente se puede configurar asi la posicién de la respectiva unidad sensora.

El sistema de transmision de datos esta disefiado preferentemente al menos para la comunicacion entre una respectiva
unidad sensora y la unidad de control.

Si la instalaciéon automatica de puerta o ventana comprende varias unidades sensoras, el sistema de transmisién de
datos también puede realizarse para la comunicacion entre las unidades sensoras.

De acuerdo con una forma de realizacién preferida de la instalacién automatica de puerta o ventana de acuerdo con
la invencién, una respectiva unidad sensora esta realizada como una unidad inteligente que comprende un
microprocesador o similar, de tal manera que identifica la ranura ocupada por una respectiva conexion al sistema de
transmision de datos y genera un correspondiente mensaje de posicion para la unidad de control. En funcién del
respectivo mensaje de posicion, la unidad de control puede realizar entonces la correspondiente parametrizacién para
esta unidad de control.

Ventajosamente, una respectiva unidad sensora también esta realizada de tal manera que genera un mensaje para la
unidad de control que especifica de qué tipo es.

A partir de un mensaje de este tipo, la unidad de control puede reconocer, ademas, por ejemplo, si la unidad sensora
es un sensor de accionamiento, un sensor de presencia 0 un sensor combinado de accionamiento y presencia.

Ventajosamente, a través de la unidad de control se puede activar, parametrizar, direccionar y/o similar una respectiva
unidad sensora en funcién del mensaje de posicién dela ranura y/o del mensaje que especifica el tipo de unidad
sensora.

La unidad de control puede estar configurada como unidad separada de la al menos una unidad sensora y, por ejemplo,
también como unidad de control descentralizada o puede estar integrada en una unidad sensora.
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El sistema de transmisién de datos comprende preferentemente un equipo de bus. En particular, la unidad de control
puede estar realizada a este respecto como maestro de bus. Si la unidad de control esta integrada en una unidad
sensora, el maestro de bus también puede estar formado por una unidad sensora de este tipo.

De acuerdo con una forma de realizacién preferida de la instalacién automatica de puerta o ventana de acuerdo con
la invencién, esta comprende al menos una unidad sensora realizada como sensor de accionamiento, al menos una
unidad sensora realizada como sensor de presencia y/o al menos una unidad sensora realizada como sensor
combinado de accionamiento y presencia.

A este respecto, la unidad de control esta realizada preferentemente de tal manera que, dependiendo de la respectiva
codificacién de posicion referida a la ranura, es decir, dependiendo de en qué ranura se ha conectado una respectiva
unidad sensora al sistema de transmision de datos, distingue con respecto a un respectivo sensor de accionamiento
entre las posiciones interior y exterior; con respecto a un respectivo sensor de presencia, entre un sensor de presencia
"cerrar" y un sensor de presencia "abrir" y/o, con respecto a un respectivo sensor combinado de accionamiento y
presencia, entre las posiciones interior y exterior.

Al garantizarse la conexién correcta de una respectiva unidad sensora al sistema de transmisién de datos, se puede
configurar la respectiva posicién del sensor.

La unidad de control, como participante adicional en el sistema de transmision de datos, puede presentar a su vez en
particular al menos una ranura para la conexién con el sistema de transmision de datos y al menos una ranura para
una conexion adicional del sistema de transmisién de datos.

La invencién se explica a continuacién con mas detalle mediante ejemplos de realizacién con referencia al dibujo; en
este, muestran:

la Fig. 1 una representacion esquematica en perspectiva de una forma de realizacién a modo de ejemplo de una
instalacion de puerta corredera de acuerdo con la invencién,

La Fig. 2 una representacion esquematica de las ranuras de la unidad de control y de las unidades sensoras de
la instalacién de puerta corredera de acuerdo con la Fig. 1, que estan conectadas entre si a través de
un sistema de transmision de datos,

la Fig. 3 una representacion esquematica en perspectiva de una forma de realizacion a modo de ejemplo de una
instalacion de puerta batiente de acuerdo con la invencién, observada desde el lado de las bisagras,

la Fig. 4 una representacién esquematica en perspectiva de la instalacién de puerta batiente de acuerdo con la
Fig. 3, vista desde el lado opuesto a las bisagras,

La Fig. 5 una representacion esquematica de las ranuras de la unidad de control y de las unidades sensoras de
la instalacién de puerta batiente de acuerdo con las Figs. 3 y 4, que estan conectadas entre si a través
de un sistema de transmision de datos, y

La Fig. 6 una representacion esquematica ampliada de una ranura a modo de ejemplo con varias aberturas de
contacto para el alojamiento de correspondientes pines de un conector de un cable de conexién para la
conexion al sistema de transmisién de datos y una abertura adicional para el alojamiento de un pin
adicional del conector que sirve para el posicionamiento.

La Fig. 1 muestra una representacion esquematica en perspectiva una forma de realizacién a modo de ejemplo de
una instalacion de puerta corredera 10 de acuerdo con la invencion con un dispositivo de accionamiento 12, una unidad
de control 14, unidades sensoras A - D, dos hojas correderas 16 accionables a través del dispositivo de accionamiento
12 y dos hojas fijas 18.

Las unidades sensoras A - D y la unidad de control 14 participan en un sistema inteligente de transmision de datos 20
(véase también la Fig. 2), a través del cual estan conectadas entre si. La unidad de control 14 reacciona a este respecto
de manera diferente a una respectiva activacién de las unidades sensoras A - D dependiendo de la posicién o del
lugar de instalacién de una respectiva unidad sensora A - D y de una correspondiente parametrizacién.

En el presente caso, las dos unidades sensoras A y B estan realizadas en cada caso como sensor de accionamiento
y las dos unidades sensoras C y D estan configuradas en cada caso como sensor de presencia. El sensor de
accionamiento A estd previsto a este respecto exteriormente o fuera de la sala que puede cerrarse mediante la
instalacion de puerta corredera para supervisar el area exterior situada delante de la puerta. Cuando se activa este
sensor de accionamiento A, se activa la apertura automatica de la puerta. Por el contrario, el sensor de accionamiento
B dispuesto en el interior sirve para supervisar la zona interior situada delante de la puerta. Cuando se activa este
sensor de accionamiento B, se activa de nuevo la apertura automatica de la puerta.
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Los dos sensores de presencia C y D estan dispuestos en cada caso interiormente o dentro de la sala que puede
cerrarse mediante la instalacién de puerta corredera 10. Sirven en cada caso como sensor de seguridad que supervisa
la apertura de la puerta. Cuando se activan estos sensores de presencia C, D, se detiene en cada caso la apertura
automatica de la puerta.

Los dos sensores de accionamiento A y B, que en el presente caso son idénticos en su construcciéon, comprenden en
cada caso dos ranuras KA, KI, con las que se codifican diferentes posiciones de las unidades sensoras Ay Ben la
puerta, para conectar las unidades sensoras A, B al sistema de transmisién de datos 20. La posicion "exterior" se
codifica a este respecto ocupando la ranura KA y la posicion "interior" se codifica ocupando la ranura KI.

Los sensores de presencia C y D, también de construccién idéntica, comprenden en el presente caso de nuevo en
cada caso dos ranuras SIS, SID, con las que se codifican diferentes posiciones de la unidad sensora en la puerta,
estando ocupada la posicion "exterior" con una ocupacién de la ranura SIS y ocupandose la posicién "interior" con la
ocupacioén de la ranura SIO. Ademas, las unidades sensoras A - D comprenden una tercera ranura Out para una
conexién adicional del sistema de transmision de datos 20 y la conexién de otro participante al sistema de transmision
de datos 20.

La unidad de control 14 también participa en el sistema de transmisién de datos 20 y estéd conectada a este sistema
de transmisién de datos 20 a través de conexiones S1, S2.

La codificacion de posicion referida a la ranura de una respectiva unidad sensora A - D se realiza cuando esta esta
conectada al sistema de transmisién de datos 20 mediante la insercién de un cable de conexién o similar del sistema
de transmisién de datos 20 en una correspondiente ranura de las dos ranuras KA, Kl, SIS, SIO que sirven para codificar
diferentes posiciones de la unidad sensora A - D.

En el presente caso, la unidad de control 14 esta conectada a través de su conexién S1 y el sistema de transmisién
de datos 20 con la ranura SIO del sensor de accionamiento C y a través de su conexién S2 y el sistema de transmisién
de datos 20 con la ranura KA del sensor de accionamiento A. El sensor de accionamiento C esta conectado a través
de su ranura Out y el sistema de transmision de datos 20 con la ranura Kl del sensor de accionamiento B. Finalmente,
el sensor de accionamiento B se conecta a través de su ranura Out y el sistema de transmisién de datos 20 con la
ranura SIO del sensor de accionamiento D.

Un cable de conexién o similar previsto para conectar una respectiva unidad sensora A - D al sistema de transmisién
de datos 20 puede comprender, por ejemplo, un conector que esté provisto de un pin adicional utilizado para la
codificacion de posicién. En este caso, una respectiva unidad sensora A - D puede estar realizada de tal manera que,
consultando el pin adicional se puede determinar a través de qué ranura KA, Kl; SIS, SIO, dado el caso, se ha
conectado la unidad sensora A - D al sistema de transmision de datos 20.

La Fig. 6 muestra una representacion ampliada de un ejemplo de ranura con varias aberturas de contacto 22 para el
alojamiento de correspondientes pines de un conector de un cable de conexion para la conexién al sistema de
transmision de datos 20, y otra abertura 24 para el alojamiento de un pin adicional de este tipo del conector que sirve
para la codificacion de posicién.

El sistema de transmision de datos 20 esta realizado al menos para la comunicacion entre una respectiva unidad
sensora A - D y la unidad de control 14. Ademas, el sistema de transmisién de datos 20 también puede estar realizado
para la comunicacion entre las unidades sensoras A - D.

Una respectiva unidad sensora A - D puede estar realizada como una unidad inteligente que comprende un
microprocesador o similar de tal manera que identifica la ranura KA, Kl; SIS, SIO ocupada por una respectiva conexién
con el sistema de transmision de datos 20 y se genera un correspondiente informe de posicion para la unidad de
control 14. Ademas, una respectiva unidad sensora A - D puede estar realizada de tal manera que genere un mensaje
para la unidad de control 14 que especifique su tipo. En el presente caso, la unidad de control 14 puede distinguir, por
ejemplo, entre un sensor de accionamiento A, B o un sensor de presencia C, D basandose en un correspondiente
mensaje. De este modo, una respectiva unidad sensora A - D puede activarse, parametrizarse, direccionarse y/o
similares a través de la unidad de control 14 en funcién del mensaje de posicion referido a la ranura y/o del mensaje
que especifica el tipo de unidad sensora A - D.

En el ejemplo de realizacién de una disposicion de puerta corredera 10 representado en las Figs. 1 y 2, la unidad de
control 14 esta realizada de tal manera que, en funcién de una respectiva codificacion de posicion referida a la ranura,
distingue entre las posiciones interior y exterior con respecto a un respectivo sensor de accionamiento y, con respecto
a un respectivo sensor de presencia C, D, entre un sensor de presencia "cerrar" y un sensor de presencia "abrir". La
unidad de control 14 reconoce, basandose en la ocupacién de ranuras mostrada en la Fig. 2, que el sensor de
accionamiento A esta dispuesto en el exterior (ranura KA) y el sensor de accionamiento B esta dispuesto en el interior
(ranura Kl). Ademas, reconoce que los dos sensores de presencia C y D estan dispuestos en cada caso interiormente
(ranuras S0}, de modo que, en este sentido, se trata en cada caso de un sensor de seguridad "abrir" que supervisa
la apertura de la puerta, de modo que, cuando se activa dicho sensor, se detiene la apertura automatica de la puerta.
Por el contrario, cuando se activan los sensores de accionamiento A, B, se activa en cada caso la apertura automatica
de la puerta.
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La unidad de control 14 puede estar realizada como unidad independiente de las unidades sensoras A - D y, por
ejemplo, también como unidad de control descentralizada o también puede estar integrada en una unidad sensora de
este tipo. El sistema de transmision de datos 20 puede comprender un equipo de bus. En particular, la unidad de
control 14 puede estar realizada a este respecto como maestro de bus.

La Fig. 3 muestra una representacién esquematica en perspectiva de una forma de realizacion a modo de ejemplo de
una instalacién de puerta batiente 26 de acuerdo con la invencién vista desde el lado de las bisagras, mientras que la
Fig. 4 muestra esta instalacion de puerta batiente 26 vista desde el lado opuesto a las bisagras. También esta
instalacion de puerta batiente automatica 26 comprende de nuevo un dispositivo de accionamiento 12, una unidad de
control 14, un sensor de accionamiento A dispuesto exteriormente, un sensor de accionamiento B dispuesto
interiormente y un sensor de presencia C dispuesto interiormente. Ademas, esta instalacion de puerta batiente 26
comprende de nuevo otro sensor de presencia E que, a diferencia del sensor de presencia D de la instalacion de
puerta corredera 10 mostrada en las Figs. 1y 2, no esta dispuesto en el interior, sino en el exterior.

La Fig. 5 muestra una representacion esquematica de las ranuras de la unidad de control 14 y de las unidades
sensoras A - Cy E de la instalacién de puerta batiente 26 mostrada en las Figs. 3 y 4, que también estan conectadas
entre si a través de un sistema de transmisién de datos 20. Como se muestra en la Fig. 5, en el presente caso la
unidad de control 14 esta conectada a través de la conexién S1 y el sistema de transmisién de datos 20 a la ranura
SIS del sensor de presencia E asociada a la posicién "exterior", que estd conectada a través de su ranura Out y el
sistema de transmision de datos 20 con la ranura Kl del sensor de accionamiento B asociada a la posicién "interior".
La unidad de control 14 esta conectada a través de su conexién S2 y del sistema de transmision de datos 20 a la
ranura KA del sensor de accionamiento A asociada a la posicion "exterior", que esta conectada a través de su ranura
Out y el sistema de transmisién de datos 20 a la ranura SIO del sensor de accionamiento C asociada a la posicion
"interior".

Por lo tanto, los sensores de accionamiento Ay B de la instalacién de puerta batiente 26 estan provistos de las mismas
ranuras Kl, KA y Out que los sensores de accionamiento A y B de la instalacion de puerta corredera 10 descrita en
relacion con las Figs. 1y 2. Las ranuras SIO, SIS y Out de los dos sensores de presencia C y E de la instalacion de
puerta batiente 26 se corresponden con las ranuras SIO, SIS y Out de los dos sensores de presencia Cy D de la
instalacion de puerta corredera 10. Sin embargo, en el presente caso el sensor de presencia E esta dispuesto en el
exterior o en el lado opuesto a las bisagras de la hoja batiente 28, de modo que, en el presente caso, con la conexién
de este sensor de presencia E al sistema de transmisién de datos 20, se ocupa la ranura SIS asociada a la posicién
"exterior", de lo que se informa de nuevo a la unidad de control 14 a través del sistema de transmisién de datos 20.
Este sensor de presencia E de la instalacién de puerta batiente 26 sirve en este caso como sensor de seguridad
externo "cerrar", que supervisa el cierre de la puerta, de modo que, cuando se activa este sensor de presencia E, la
unidad de control 14 detiene el cierre automatico de la puerta y la puerta se vuelve a abrir automaticamente. Por el
contrario, el sensor de presencia C en el interior o0 en el lado de las bisagras de la instalacion de puerta batiente 26
sirve como sensor de seguridad "abrir" que supervisa la apertura de la puerta, de modo que, cuando se activa, se
puede detener la apertura automatica de la puerta. El sensor de accionamiento exterior Ay el sensor de accionamiento
interior B de la instalacién de puerta batiente 26 se utilizan de nuevo para supervisar las zonas exterior € interior de la
puerta, de modo que la apertura automatica de la puerta se puede activar a través de la unidad de control 14 cuando
se activa un respectivo sensor A o B.

Por lo demas, esta instalacién de puerta batiente 26 mostrada en las Figs. 3 a 5 puede tener al menos esencialmente
la misma estructura que la instalacion de puerta corredera 10 descrita con referencia a las Figs. 1 y 2. En particular,
la asociacién del tipo y la posicién de un respectivo sensor se puede realizar a este respecto del mismo modo que se
ha descrito en relacién con la instalacién de puerta corredera 10.

Lista de referencias

10 Instalacion de puerta corredera
12 Dispositivo de accionamiento

14 Unidad de control

16 Hoja corredera

18 Hoja fija

20 Sistema de transmisién de datos
22 Abertura de contacto

24 Abertura

26 Instalacion de puerta batiente
28 Hoja batiente
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A Sensor de accionamiento exterior

B Sensor de accionamiento interior

C Sensor de presencia "Abrir"

D Sensor de presencia "Abrir"

E Sensor de presencia "Cerrar”

KA, KI Ranuras del respectivo sensor de accionamiento utilizadas para la codificacién de posicion

SIS, SIO  Ranuras del respectivo sensor de presencia utilizadas para la codificacién de posicion

S1, 82 Conexiones de la unidad de control
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REIVINDICACIONES

1. Instalacién automatica de puerta o ventana (10; 26) con un dispositivo de accionamiento (12), una unidad de control
(14), al menos una unidad sensora (A-E)} y al menos una hoja (16; 28) accionable a través del dispositivo de
accionamiento (12), formando parte la al menos una unidad sensora (A-E) y la unidad de control (14) de un sistema
de transmisién de datos (20) y estando conectadas entre si a través de este, caracterizada por que la al menos una
unidad sensora ( A-E) comprende al menos dos de las ranuras (KA, Kl, SIS, SIO) que sirven para la codificacion de
diferentes posiciones de la unidad sensora (A-E) en la puerta o en la ventana para conectar la unidad sensora (A-E)
al sistema de transmision de datos (20) y comprendiendo la al menos una unidad sensora (A-E), ademas, al menos
una tercera ranura (Out) para una conexion adicional del sistema de transmisién de datos (20) y la conexién de otro
participante al sistema de transmision de datos (20).

2. Instalacion automatica de puerta o ventana segun la reivindicacion 1,

caracterizada por que la codificacion de posicion relacionada con la ranura de una respectiva unidad sensora (A-E) se
lleva a cabo cuando esta conectada al sistema de transmision de datos (20) insertando un cable de conexién o similar
del sistema de transmision de datos (20) en una correspondiente ranura de las al menos dos ranuras (KA, Kl, SIS,
SIO) de la unidad sensora (A-E) utilizadas para codificar diferentes posiciones.

3. Instalacion automatica de puerta o ventana segun la reivindicacion 2,

caracterizada por que un cable de conexién o similar previsto para conectar una respectiva unidad sensora (A-E) al
sistema de transmision de datos (20) comprende un conector que esta provisto de un pin adicional que se utiliza para
la codificacion de posicion.

4. Instalacion automatica de puerta o ventana segun la reivindicacion 3,

caracterizada por que una respectiva unidad sensora (A-E) esta realizada de tal manera que, consultando el pin
adicional se puede determinar a través de qué ranura (KA, Kl, SIS, SIO), dado el caso, se ha conectado la unidad
sensora (A-E) al sistema de transmision de datos (20).

5. Instalacion automatica de puerta o ventana segun una de las reivindicaciones anteriores,

caracterizada por que el sistema de transmision de datos (20) esta realizado al menos para la comunicacion entre una
respectiva unidad sensora (A-E) y la unidad de control (14).

6. Instalacion automatica de puerta o ventana segun la reivindicacion 5,

caracterizada por que se prevén varias unidades sensoras (A-E) y el sistema de transmisién de datos (20) también
esté realizado para la comunicacién entre las unidades sensoras (A-E).

7. Instalacién automatica de puerta o ventana segun una de las reivindicaciones anteriores,

caracterizada por que una respectiva unidad sensora (A-E) esta realizada como una unidad inteligente que comprende
un microprocesador o similar de tal manera que identifica la ranura (KA, Kl, SIS, SIO) ocupada por una respectiva
conexion con el sistema de transmision de datos (20) y se genera un correspondiente informe de posicién para la
unidad de control (14).

8. Instalacion automatica de puerta o ventana segun la reivindicacion 7,

caracterizada por que una respectiva unidad sensora (A-E) esta realizada, ademas, de tal manera que genera un
mensaje que especifica su tipo para la unidad de control (14).

9. Instalacion automatica de puerta o ventana segun la reivindicaciéon 7 u 8,

caracterizada por que una respectiva unidad sensora (A-E) se puede activar, parametrizar, direccionar y/o similar a
través de la unidad de control (14) en funcién del mensaje de posicién referido a la ranura y/o el mensaje que especifica
el tipo de unidad sensora (A-E).

10. Instalacién automatica de puerta o ventana segun una de las reivindicaciones anteriores,

caracterizada por que la unidad de control (14) esta realizada como una unidad separada de la al menos una unidad
sensora (A-E).

11. Instalacién automatica de puerta o ventana segun una de las reivindicaciones 1 a 9,

caracterizada por que la unidad de control (14) esta integrada en una unidad sensora (A-E).
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12. Instalacién automatica de puerta o ventana segun una de las reivindicaciones anteriores,
caracterizada por que el sistema de transmision de datos (20) comprende un equipo de bus.
13. Instalacién automatica de puerta o ventana segun la reivindicacion 12,

caracterizada por que la unidad de control (14) esta realizada como maestro de bus.

14. Instalacién automatica de puerta o ventana segun una de las reivindicaciones anteriores,

caracterizada por que comprende al menos una unidad sensora realizada como sensor de accionamiento (A, B), al
menos una unidad sensora realizada como sensor de presencia (C, D, E) y/o al menos una unidad sensora realizada
como sensor combinado de accionamiento y presencia.

15. Instalacién automatica de puerta o ventana segun la reivindicacion 14,

caracterizada por que la unidad de control (14) esta realizada de tal manera que, en funcién de una codificacion de la
respectiva posicién referida a la ranura, distingue con respecto a un respectivo sensor de accionamiento (A, B) entre
las posiciones interior y exterior; con respecto a un respectivo sensor de presencia (C, D, E), entre las funciones de
cierre y apertura y/o, con respecto a un respectivo sensor combinado de control y presencia, entre las posiciones
interior y exterior.
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