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(57) Формула изобретения
1. Устройство для имитации ходьбы с системой обратной связи, содержащее

микропроцессорный блок управления, пару обуви со стельками и пневмокамерами,
соединенными с компрессоромчерез пневмоклапаныи ресивер, снабженный датчиком
давления, и регулирующий клапан, отличающееся тем, что устройство дополнительно
содержит контрольно-измерительный модуль с датчиками для измерения параметров
физиологического состояния пациента, модуль ввода указанных параметров и
компьютер с программнымобеспечением, пара обуви представляет собой пару ортезов,
выполненных с возможностьюплотногоприлегания к стопе, в каждомортезе закреплена
стелька с встроенными в нее двумя пневмокамерами, при этом регулирующий клапан
размещен на ресивере и напрямую соединен с микропроцессорным блоком управления,
а устройство выполнено в том числе с возможностью одновременного повышения
давления во всех пневмокамерах.

2. Устройство по п.1, отличающееся тем, что оно содержит монитор.
3. Устройство по п.1, отличающееся тем, что ресивер содержит аварийный клапан.
4. Устройство по п.1, отличающееся тем, что пневмокамеры имеют бугристую

поверхность.
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