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1

Predm&t vyndlezu se tykd plynule pracujictho dobyvactho stroje s rotadni trogjhrannou
¥eznou hlavou prifezu Reuleauxove trojihelnfku pro dobyvéni uhli na Zele allnfho dila a
jeho dopravu z mista dobyvéni, pii sniZeni mnoZstvi primérniho a sekunddrnd vznikajfctiho
poletového vdechovatelného prachu.

Jednim z nejv&tdich trvalych problémd spojenych s dobyvénim, zejména dobyvéni uhli me-
todou Fezéni dobyveného materidlu, je zachovéni nebo zvyleni produktivity pri- soudasném
omezeni vzniku vznélejiciho se vdechovatelného prachu.

Jsou znémy kontinudlni dobyvaci stroje a trojihlenfkovymi Fezacimi hlevemi, napiikled
dobyvaci stroj podle US patentu &, 4 012 077, nebo podle 8SSR patentu 215 085 ténoi pii-
hla3ovatele. Dobyvaci stroj podle uvedenych patentovych spisd Je opatfen primofeznou rotad-
ni trojihelnfkovou hlavou, vnikejici do Zela dilnfho dila u stropu dobyvaci chodby a pohy-
bujifci se svisle smdrem k podv¥, prilemZ Fezacl hlava se otd¥f proti smdru pohybu rugilek
hodinovych., Tento uvedeny zndmy stroj mé vsk pravé nevyhodu, spolivajic{ ve vzniku sekun-
ddrniho polétévého vdechovatelného prachu, v disledku nérazd vytdZenych kusd uhli, padaji-
cich z vysky na po&vu dobyveci chodby. ‘

Okolem vyndlezu je tedy névrh’dobj?aciho stroje, ktery by odétraﬂoval popeané nevyho-
dy zndmych stro ji.

Ukol byl podle vynélezu vyFeden pro dobyvact stro] s rotedni trojhrannou ¥ezacf hle-
vou, o prifezu Reuleauxove trojihelnfku, sestdvajfci z podvozku, na n&m¥ je u piedniho kon-
ce otoln& uloZeno jednim koncem nosné rameno tak, Ze na volném konci nosného remene podvoz-
ku je na jedné jeho stran& uloZena otodnd trojhrannd Fezaci hlava o'prﬁiezu rovnostranného
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trojihelniku s obloukovymi st¥nemi, rozd¥lend radidlnimi prepdikaml ve vyduté Bdsti, pri-
em% rovnob&in& s nosnym remenem Je veden podéln& pohyblivy pdsovy dopravnik, jeho%Z konec
u trojhranmé ¥ezaci hlavy je s ¥ezaci hlavou spojen sledovacim Ustrojim.

) Déle podle vyndlezu trojhremnd Yezaci hlava je opatfena na vngj8ich hrandch radiélnich
pYepdek alespoﬂ Jjednim ¥ezacim zubem.

Rovn&Z podle vynélezu nosné rameno je opatfeno prost¥edky pro otédeni a’pohyb troj=-
hranné ¥ezaci hlavy a jejich fezacich zubl po pravouthelnikové plodné trajektorii, le%fel
ve svislé a vodorovné roviné.

Podle daldfho vyhodného provedeni vyndlezu sledovaci ustrojf sestévéd z trojihelnikové
dréhy, upravené na bo¥nicich Fezaci hlavy, v ni¥ Jsou uloZeny vodiel kladky Jedndch koncl
remen, na jejich# druhych koncich jsou uloZeny &epy véled podéln¥ pohyblivych pésovych
dopravniki.

Podle je3t® dalifho vyhodného provedeni vyndlezu podéln¥ pohyblivy pésovy dopravnik
je na konci odvrécenémnod Y¥ezaci hlavy uloZen na tepech vedenych svisle a vodorovn& tafnou
pruZirou.

Dal¥im vyhodnym provedenim vynélezu je, %e k p¥ednimu konci podvozku je pFipojena zé-
kladni sbéraci stdna & sb¥rnd ramena pro dopravu materidlu ze zédkladni{ sbdraci stiny a
ddle hlavni pésovy dopravnik materidlu z podéln& pohyblivého pésowého dopravniku a od sb&r-
nych ramen. :

Kone¥n#é podle vyndlezu na druhé strand nosného remene je upravena druhé Fezaci hlava,
opat¥end druhym shodnym podéln¥ pohyblivym pdsovym dopravnikem a na nosném remeni Jsou
upevnéna svodidla pro sm¥rovéni meteridlu z podélnd pohyblivych dopravaikd ne hlavni pédso-
_ vy dopravnik. :

Vyhoda zetfzeni podle vyndlezu spodivéd v rozdilném zpisobu &innosti rota¥ni hlavy oté-
%ejici se v opa¥ném smdru nei rotafni hlava znémych strojd a vnikajfci do Zela stény u pod-
vy a bhem oté¥eni pohybujici se smdrem vzhiru. Vzhledem ke konstruk&nimu uspo¥ddéni ro-
tadni Pezaci hlavy je mvoln¥né uhli po krétké dréze nabirdno do vydutych prostord fezaci
hlavy, takZe nedochdzl - vylouSenim pddd kusd vyt&Zeného uhlil po dlouhé dréze - k tvofeni
sekunddrn¥ vznikajfefho polétavého vdechovatelného prachu, ¥emuZ vydatnd p¥ispivéd soustava
podélnd pohyblivého pésového dopravniku a hlavniho pdsového dopravniku.

Ze¥izent podle vynélezu bude v dal3fm popsdno na prikladu provedeni, ve vztahu k pfi-
poJjenym vykresdm, ne nich% znali:

Obr. 1 je perspektivni pohled na &elni strenu za¥izeni v Zele dilnfho dfla po Edstel-
ném provedenfi svislého Fezu, obr., 2 zndzornuje perspektivni pohled ve sm¥ru do zéb&ru na
kontinudlng pracujiect dobyvaci za¥izeni, upravené podle vyndlezu, obr. 3 pek zobrazuje
perspektivni pohled na dobyvaci zafizeni zep¥edu.

Na obr. 1 je zndzorndn perspektivni pohled na &elni stranu zafizeni v &ele dilntho
dfla po &4ste¥ném provedeni svislého Fezu. Jak je patrno, ¥ezaci hlava 1 o prifezu rovno-
stranného trojihelnika o obloukovych vypouklych strandch se ot4%i ve sméru otédleni hodino-
vych rudidek a provedla &ést celkového svislého fezu. Zvld3tnf kombinace tvaru fezaci hlavy
1 a vnitPnich p¥evodl v ramenu ] Fezaci hlavy 1 umofnuje, aby Yezaci hlava 1 provédd&la kol-
mé rovinné Pezy se zaoblenymi rohy, coZ je podrobn¥ popséno v 8SSR patentu &, 215 085. Na-
lezeni vhodného hnacfho mechanismu pro prové&ddni kvédrovych Yezd na Zele dilntho dila bylo
dlouho problémem. Problém hnaciho mechenismu byl vyFeden a Yezac{ hlava 1 podle vyndlezu
je pohdndna jim, nebo podobnou kombinaci prvkd vdslujicich tezacim zubim 3 Pezaci hlavy 1
zamy#leny tvar dréhy. ‘
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Protoiec Pezac{ hlava 1 podle vynsdlezu né v prafezu tvar rovinostranného trojuhelnika,
teke sleduje dréhu popsanou Realeauxem, coZ je zndzorn¥no na obr. 1 a 4 &s. patentu &islo
215 085, je Pezaci hlavou 1 v Cele po skoneni celého cyklu vykrojen &tvercovy Fez co do
prafezu, nebo kvédrovy ez co do  cbjemu. Na obre. ' je zndzorn&n bolni pohled na tento
Etvercovy Tez vyznaleny &drkovang. Jedenm typ hnacfho mechanismu, ktery lze pouZit k pohonu
trojhranné rezaci hlavy 1 na &elnim konci ramene ] a ktery umo¥nuje provad¥ni potadovaného

Etvercového Fezu, je popsén v US patentu &, 4 074 778,

Po vniknuti ¥ezacl hlavy 1 do &ela dtilnfho dila ve vodorovném sméru zalindé svisly Fez.
Tento svisly Yez se v souladu s US patentem &, 4 025 116 provddi od po¥vy k stropu dilnfho
dila s konstantni hloubkou a bez vzdalovéni Pezacf hlavy ] od dela dilniho dila. Svisly
tez X je kolmy na podloZf {obr. 1) tvorfcf uhelnou sloj, zatimco p¥imy vodorovny ¥ez Y je
rovnobdiny s podloZim (obr. 1). Otddeni trojhrenné Fezaci hlavy 1 z obr. ! ve sm¥ru hodi-
novych rudisek plisobi odlamovéni uhli 5 fezacfmi zuby J z &ela dllntho dfle a jeho dopravou
trojhrannou ¥ezaci hlasvou 1 podél strany nosného ramene ] na piipojeny podélnd pohyblivy
pésovy dopravnik 9. Polet Fezacich zubl J vystupujfcich z hren kaZdé ze dvou trojhrennych
pezacich hlav 1 je urden poZadovenou hloubkou Fezu. Vzddlenost mezi sousednimi tezacimi zu-
by 3 je obvykle dvoj- a% trojndsobkem hloubky ¥ezu, p¥ilemZ pro v&tsl hloubky Fezu v uhli
se voll men3i podet Fezacich zubd 3.

Nosné remeno ] probfhd stejnym sm¥rem podéln& pohyblivych pdsovych dopravniki J a ne-
1674 se mezi nimi. K zajistsnf, Ze materidl vyprézdnovany z trojhrenné Pezaci hlavy J, bude
padat na podéln& pohyblivé pdsové dopravniky 2, je pouZito sledovactho ustrojf 1l. Sledova-
cf dstroji 11 zajidfuje, Ze podéln& pohyblivé pésové dopravniky 9 sleduji pohyby p¥islud-
nych trojhrannych pezecich hlav 1, tak¥e vi¥i nim ztdstdvajl stéle ve stejné poloze. Sledo-
vaei Ustroji 11 sestédvéd z trojihelnikové k¥ivkové dréhy 13, vytvotené v kaidé Zelni streand
trojhranné Fezaci hlavy 1 a vodicich kladek 15 v nich vedenych. K vodicim kladkém 15 Jjsou
jednIm koncem pripojena remena 17, v jejichZ druhych koncich jsou uloZeny &epy 19 vélet 21
podéln& pohyblivych pésovych dopravnikd 9. KaZdy vélec 21 mé osazenou stiedni &dst, v niZ.
je veden pAs podéln¥& pohyblivého dopravniku 2.

Pohon podélnd pohyblivych pésovych dopravniki 9 obvyklého provedeni neni zndzornén.
Vypuklé bo¥ni ¥dsti 23 trojhramné Fezaci hlavy 1 umozﬁuji b¥hem Fezénl shromeidovéni roz-
pojeného uhlf 5. Jakmile trojhrennd Yezeci hlava 1, nosné rameno 7 a sledovacl dstrojf 11
provedou cely dolnf pracovanf cyklus (vlevo na obr. 1), je trojhrennd tfezaci hlava 1 nosnym
ramenem 7 zvednuta, pro proveden{ hornfho pracovniho cyklu. Po ukonZen{ obou pracovnich
cyklt je keZdou z trojhrannych fezacich hlev 1 vzdjemn¥ souosych, mezi nimi¥ se nachdzi
nosné remeno J, proveden kvadrovy ez od polvy ke stropu dila o hloubee odpovidajlei zdébéru
trojhrenné Pezaci hlavy 1.

Ke sniZeni mno%stvf primérniho polétavého vdechovatelného prachu pti t&Zb& 1lze po-
u%{t trojhrenné Pezaci hlavy 1 o priifezu rovnostraenného trojdhelnika s popsanymi dpravemi.
K dalfimu snifen{ sekunddrni pradnosti vznikajici v disledku paaéni uhl{ 5 a nevhodnych
pohybl sb¥rného ramena 25 lze uspoifédat trojhranné fezaci hlavy 1 ddle tak, jek zndzorndno
na obr., 2 a 3. Upravy spo¥ivajil v p¥idén{ dopravni soustavy k trojhramné rezecf hlavy l.

Jak je popséno a zndézorndno na obr. 2 a 3, sledovecl ustrojf 1l p¥imo mechenicky spo-~
juje podéln& pohyblivé pdsové doprevniky g s trojhremnymi Fezecimi hlavemi 1 a ud&luje po-
dé1n& pohyblivym pdsovym dopravnikim 3 kmitavy pohyb synchronni s otéZenim trojhrannych
tezacich hlav 1. Vedeni upravend v kafdé vyduté ¥dsti trojhremnych Fezacfch hlav ], vedou
uhlf 5 k jejich osém p¥ed jeho vyklopenim na podéln& pohyblivé pésové dopravniky 9 umisténé
vzadu. Trojhranné fezac{ hlava 1 se otdf ve sm&ru pohybu hodinovych ru¥ilek, tedy v opad-
ném smyslu ne¥ Pezaci hlave popsand v USSR patentu &. 215 085, takZe misto sm¥rem dold PeZe
vzhiru. V disledku toho je rozpojené uhli 5 ze sioje shromaidovdno ve vydutych &&stech 23
trojhrenné Fezaci hlsvy 1 a je p¥i jéjim oté&eni doprevovéno k nife a vzadu umisténym po-
dé1n¥ pohyblivym pdsovym doprevnikim 9.
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Toto uspofdddni ddle omezuje vznikdni sekundérnfho poldtavého vdechovatelného prachu
vznikajictho p¥i t¥L¥tédnf uhlf 5 o podvu volnym péddem, pondvadi Je v soustavi pro shromaZ-
dovéni a dopravu uhlf 5 pouZito obvyklého pohybli&ého st¥edniho nosného ramene 1 dopln&né-

" ho dv&ma podélnd pohyblivymi pésovymi dopravniky 9 se sledovacimi ustrojimi 11, kterd podél-
n& pohyblivé pésové dopravniky 9 udriuji v tdsné blizkosti trojhranné fezacf hlavy | a
ve stejné vy¥i. Pod touto dopravni soustavou se nachdzi dvojice obvyklych sb¥rnych ramen
25 a zékladnf st¥na 27, jichZ lze vyu2it ke srovnéni polvy a shrom&%d&ni malého mnoZstvi
uhlf 5, které nebylo zachyceno nebo spadlo z podéln¥& pohyblivych pésovych dopravnikd J.

P#i zvednutl nosného reméne 7 je zvednuta i na n¥m uloZend trojhrannd fezaci hlava l.
Tento pohyb Je sledovén sledovacim dstrojim 11 spojenym s plynule pracujicim t&Znim zafi-
zenim 29 Sepy 3] a dvéma tainymi prufinami 35. Tyto taZné pruZiny 35 nepinaj{ pruZné pédsy
podélnd pohyblivych pdsovych dopravniki 9 pi*i kmitevém pohybu sledovactho ustrojf 11 pii
sledovéni otddeni trojhrenné Yezaci hlavy l.

Pobli? &epl 33 podéln¥ pohyblivych dopravniki 9 jsou umisténa Sikmé svodidla 31 k smé~
rovéni podéln¥ pohyblivych pdsovych dopravniki 9 na niZe usporddany hlevni pésovy doprav-
nik 37. K odbirdni vyt¥Zendho uhlf 3 lze také pouit védlce kuZelovit¥ staZeného ke stiedni
g4stl a umist&ného u druhého konce podélnd pohyblivych pésovych dopravnikd 3 (nezndézornéno).
Uhli .5 je bezprost¥ednd po vylomeni Fezacimi zuby 3 svedeno do vyduté €dsti 23 trojhranné
pezact hlavy 1 a dofasn& tam uloZeno, dokud neni vyklopeno na sklondny pésovy dopravnik
(nezndzorndno). Svodidla 31 pek uhl{ 5 smérujl na nife umistdny hlavni pésovy dopravnik 37,
ktery uhli odvédi z mista t&Zby. JestliZe malé ulomky z podéln& pohyblivych pdsovych do-
pravnikd 9 spadnou nebo jim nejsou viibec zachyceny, jsou shroméZdény sbérnymi remeny 23 a
dopraveny ze zékladni stdny 27 na hlevni pédsovy dopravnik 37.

Podstatu vyndlezu lze spati¥ovat v Upravd zndného kontinudln¥ pracujfcfho dobyvaciho
stroje s rota¥ni trojhrannou Fezaci hlavou 1. Tato uprava spolivéd v p¥ipojeni dstroji pro
menipulaci a dopravu vyt&%eného materidlu. Hlavni pésovy'doprevnik 31 se pouZivé k dopravé
vytéZendho materiélu ne kyvedlovy dilni vdz, dopravujici materidl z mista t&iby (neznézor-
néno). Ostatnf &dsti soustavy v&etnd pohonu kontinudlng pracujiciho dobyvectho stroje a
nosného ramene J mohou byt obvyklého provedeni. Kontinuéln& pracujici dobyvaci stroj a
nosné remeno J mohou byt pohéndny elektrickymi a/nebo hydraulickymi motory, Napfiklad,
kontinudélnd pracujici dobyvaci stroj na podvozku 4! miZe byt pohéndn stfidévym nebo stej-
nosmérnym elektrickym motorem, k n¥muZ Jje p¥ivdd&n elektricky proud kabelem 39.

Za¥{zen{ podle vyndlezu pracuje tek, Ze Jeho rotedni hlava ] o prifezu vypuklého
Reuleauxove nebo rovnostranného trojihelnika, k niZ je p#ipojen alespon jeden dopravnik 9,
vniké do Zela dfilnfho dfla u poZvy tek dlouho, dokud do n¥j nevnikne celym prim&rem. P#i
otddeni hlavy 1 smérem vzhiru & smdrem vzad vyndSen i t&Zeny materidl. Podélnd pohyblivy
pésovy dopravnik 9 je opatfen sledovacim dstrojim 11 udrifujfcim Jej v mistd vyprazdnovéni ..
fezacd hlavy | pobli% pfedniho konce nosného remene I. Po vniknut{ Fezaci hlavy 1 do &ela.
d8infho dila u polvy se provéddi svislé Fezy o konstantni hloubce.

Cilem vyndlezu je omezeni pra¥nosti vznikajici na Zele dilnfho dfla, zejména snifeni
mno¥stvi primérnfho a sekunddrniho polétavého vdechovatelného prachu, vznikajiciho p#i
¥innostl Prezacfho a2 sb¥rndho ustroji pii soudasném zvydeni vykonu. G%elu bylo dosaZeno po—'
uFitim nové linedrnd Pezaci rotadni hlavy 1, kterd PeZe s konstantnim zdbdrem a nifzkymi
oté¥kami. Zvoleny zpisob sniZeni mnofstvi polétavého vdechovatelného prachu je zaloZen na
experimentdlnich a teoretickych rozborech, z nichZ plyne, Ze mérné mno#stvi polétavého a
nepolétavého vdechovatelnsho prachu je spojité rostouci funkci mérné energle, prilemZ m&rng
prasnost & m¥rné energie jsou nepf{mo Um¥rné hloubce Fezu. Optimdlni vzddlenost Fezacich
zubd 3 Je p#i linedrnim Fezdni dvoj- aZ trojnédsobkem Fezné hloubky.

U znémého zplsobu rota¥niho Fezédni se nevyhnuteln® vyskytuje problém vzddlenosti zubd
3, nebot sprévné vzddlenosti zubd 3 se doséhne Jen pii maximélni hloubce zéb¥ru kaZdého
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zubu 3. Zndmé rotadni Pezdni mé v prvych 60 % pohybu kaZdého zubu 3 nevyhnuteln¥ velmi me~
1y objemovy vytdiek a rotadni hlava | na této ¥4sti drdhy pracuje s nizkou uWéimnosti ze
vzniku abnormdélniho mnoZstvi prachu.

Bylo zji%t&no, %e m8rné mnoZstvi polétavého vdechovatelného prachu vznikajfcfho p¥i
rotadninm Yezéni je vdt3f ne? p¥i linedrnim ¥Yezéni, pridemZ znédmé rotadni Fezdni neumo¥nu;e
volbu optimélnfho dhlu Fezanych zubd 3, jelikoZ zdébdrovy ihel zubu J se b&hem Fezdni stéle
méni,

Z t&chto vyslédkd rozboru bylo zji¥tdno, Ze v idedlnim plynule pracujicim dobyvacim
zafizeni by m&la byt sloudens rots¥nf hlava 1 s vysokou produktivitou provéddéjfci v zdjmu
omezeni primérni pra3nosti pouze hluboké linedrni fezy, = automatickym sb&rnym zafizenim
pro t&Zeni uhli nebo jiny materidl, které by omezilo sekundérni pradnost vyvoldévanou né-
razem materiélu na podvu nebo Zinnosti sbdrného Ustrojf hlavy. Jak bylo popséno, zaFizeni
podle vyndlezu dosshuje t3chto poZadovanych vysledki.

U obm&néndho provedeni vyndlezu (neznézornsno) miZe byt ndhon trojhrannych Yezacich
hlav ] od hlavnfho hnaciho hiidele nahrazen jednoduchym mechsnickym spraZenim v mist& sle-
dovactho dstrojf 11. V tomto p¥ipad® musi byt dopravnikim uddlovén kmitavy pohyb, ktery
jim umoZnuje, aby byly ve vhodné poloze pro p¥ijfméni vysypdveného uhl{ 3.

U jiného provedeni vyndlezu miZe byt (neznédzorndno) pod koncem dopravniku uprevena
ploché deska slousici jako sbérad materidlu propadlého mezi Fezaci hlavou i a dopravniken
37. Usporddénim vhodného pohonu, napiiklad hydraulického pohonu nebo pohonu odvozendho od
hlavanfho hnacfho h¥idele, lze obssh ploché desky vyklopit na doprevnik. Pro udrZovédni desky
v urditém dhlu v dob¥, kdy neni zvedéna za u¥elem vyklopenf shromé¥d¥ného uhli 5 nebo kdy
nen{ spoudténa dolt za USelem prachodu Fezaci hlavy 1 lze pou¥it zveddku. Napil zvednutd
poloha ploché desky usnadnuje shromafdovéni padajfciho t¥¥eného materidlu & v ddsledku
shromazdovéni uhl{ 5 v blizkosti pésu hlavniho dopravniku 37 zvy3uje ¥innost zs¥izeni.

Charakteristickym znakem zabizeni podle vyndlezu je skutednost, %e zafizeni miZe pro-
v&dét hlub3{ Pezy nef viidine v soudasné dobd pracujicich kontinuélnich dobyvacich zafize-
ni. Lze predpoklédat, %e t¥¥be uhl{ mife byt pFi otddkdch Fezacl hlavy 6 aZ 10 otdlek za
minutu, zvySena z 10 na 20 tun za minutu. I p¥i tomto zvyBeni vykonu se sni%¥{ mno#%stvi po~
14tavého vdechovatelného prachu o 95 % ve srovndni se soulasnd pouZivsnymi td#nymi dobyve-
cimi zarizenimi. V ddsledku tohoto je teké podstatnd sni%ena nebezpedf vzniceni t¥enim Fe-
zaci hlavy 1 na Cele uhelné sloje.

A%koliv bylo zatizeni podle vynélezu navrieno hlavnd pro uhelné doly, kde pFi zvySeném
vykonu snifuje mnofstvi polétavého vdechovatelného prachu, miZe byt jeho podstaty vyuZito
i p¥i jinych ddlnich pracich, kde jsou kladeny podobné poZadavky. Popsané podrobnosti t&Zby
uhl{ 5 a jiné uvedené podrobnosti neomezuji rozssh pouZiti vyndlezu v jinych'podminkéch.

phkromMEr VYINLKLEZU

1. Dobyvect stroj s rotadni trojhremnou ¥ezaci hlavou prifezu Reulesuxova trojihelni-
ku sestévajfci z podvozku, na ndm% je u prednfho konce oto¥nd uloZeno jednim koncem nosné
remeno, vyzna&eny tim, %e na volném konci nosného rsmene (7) podvozku (41) je ns Jjedné
jeho strend ulofena otodnd trojhrennd Yezaci hlava (1) o prifezu rovnostranného trojihel-
niku s obloukovymi stdnami, rozddlend radidlnimi prepdikemi ve vyduté &dsti (23), pfilem?
rovnob&¥n¥ s nosnym remenem (7) je veden podélnd pohyblivy pédsovy dopravnik (9), JehoZ
konec u trojhranné Fezaci hlavy (1) je s Yezaci hlavou (1) spojen sledovacim ustrojim (11},
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2. Dobyvaci stroj podle bodu 1, vyznaleny tim, %e trojhrannd Yezacf hlava (1) Je
opatfena na vngjdich hrandch radidlnich prepédek slespon jednim Fezacim zubem (3).

3. Dobyvaci stroj podle bodu 1, vyzna¥eny tfm, e nosné remeno (7) je opat¥eno pro-
stfedky pro otddeni a pohyb trojhrenné Fezacl hlavy (1) a jejfch Fezacich zubl (3) po pra-
vodhelnikové ploiné trajektoril, le¥ic{ ve svislé a vodorovné rovin&.

4. Debyvaci stroj podle bodu 1, vyznaleny tim, Ze sledovaci ustroji (11) sestdvd
z trojuhelnikové kiivkové drdhy (13), upravené na bo&nicich Fezaci hlavy (1), v ni% jsou
uloZeny vodici kledky (15) jedndch koned ramen (17), na jejich% druhych koncich jsou ulo-
Zeny Zepy (19) véled (21) podélnd pohyblivych pésovych dopravniki (9).

5. Dobyvaci stroj podle bodd 1 a% 4, vyznadeny tim, %e podéln& pohyblivy pédsovy do-
pravnfk (9) Je na konci odvrécendm od Pezacf hlavy (1) uloZen na Sepech (33) vedengch
svisle, opatFenych vodorovnou taZnou pruZinou (35).

6. Dobyvaci stroj podle bodu 1, vyznaleny tim, %e k prednimu konci podvozku (41) je
p¥ipojena zékladni sbéraci stdna (27) a sb&rné ramena (25) pro dopravu materidlu ze zd-
kladni sbdraci stény (27) a ddle hlavni pdsovy dopravnik (37) materidlu z podélnd pohybli~
vého pdsového dopravniku (9) a od sb¥rnych ramen- (25), ’

7. Dobyvaci stroj podle bodu 1, vyznadeny tim, %e na druhé strend nosného ramene (7)
Je upravena druhd Fezaci hlava (1), opatfend druhym shodnym podélnd pohyblivym pédsovym
dopravnikem (9) a na nosném remeni (7) jsou upevn¥na svodidla (31) pro sm&rovédni materidlu
z podélné pohyblivych dopravnikd (9) na hlavni pdsovy dopravnik (37). '

2 vykresy
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Obr. 3.

Severografia, n. p., MOST =~ ‘ , Cena 2,40 Kés
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