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Installation d’ascenseur notamment pour assurer la desserte auxiliaire d'urgence d’un immeuble.

@ a. Installation d‘ascenseur, notamment pour assurer la ’ "
desserte auxiliaire d'urgence d'un immeuble. —)

b. Procédé caractérisé en ce quon préattribue un schéma
différent prédéterminé de niveau de chaque cabine 0.3 d'as-
censeur de I'ensemble 37 et on revoit I'attribution de chaque
cabine aprés un événement prédéterminé.

¢ Llinvention concerne un procédé caractérisé en ce qu'on
assure le service auxilisire d'urgence pour desservir tous les
niveaux d'un immeuble lorsque le service normal est détérioré .
par exemple en cas d'incidents de fonctionnement du distribu- 3
teur, d’une défaillance de communication, etc.
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" Installation d'ascenseur, notamment pour
assurer la desserte auxiliaire d'urgence
d'un immeuble,"

€ o - -t e -

La présente invention concerne une installation
d'ascenseur et notamment un procédé et un appareil pour as-
surer la desserte auxiliaire d'urgence d'un immeuble en cas
d'incidents de service de l'ascenseur principal.

I1 y a certains types d'incidents dans des systé-
mes d'ascenseurs qui résultent de la défaillance d'une cabine
d'ascenseur qui ne répond plus aux appels de baliers, c est—
a~dire auxz appele de service de l'ascenseur par les moyens
placés aux paliers des différents niveaux d'un immeuble.

& titre d'exemple, 1l'alimentation électrique associde au cir-
cuit de palier peut &ire défaillante; la commande de gestion
de groupes ou le répartiteur qui aﬁtribue les appels de pa-
liers aux cabines d'ascenseurs peut mal fonctionner ou encore
la liaison entre le répartiteur et les cabines d'ascenseur
peut €tre défaillante. Un montage selon 1l'invertion pour as-
surer la desserte auxiliaire d'urgence est aryelé fonctionne-
ment "bloc", Les critéres pour le fonctionnement bloc sont
les suivants @

&) desservir tous les niveaux de 1'immeuble,

b) dans le texps le plus court,

c) faire aussi peu d'arréts que possible.

Le point c) évite de réduire la durée de vie du mode par suite
de la surchauffe, ainsi que lz coupure du moteur en surcharge,
mettant la cabine d'ascenseur hors service, Dans le fonction-
nement bloc selon l'art antérieur, chaque cabine est attribude



10

15

20

25

30

35

2552060

2.“

a4 un groupe différent, prédéterminé de niveaux, et chaque
cabine s'arréte aux niveaux de son groupe. Lorsqu'une cabine
est hors service ou arréte son service, les niveaux attribués
seront seulement desservis si un appel de cabine d'une cabine
en fonctiomnement, choisit l'un de ces niveaux, ce gqui se
traduit en pratique par l'absence de desserte de ces niveaux.
Certains systémes de l'art antérieur pour se protéger contre
le fait que toutes les cabines ne sont pas en service, attri-
tuent plus d'une cabine d'ascenseur & chague niveau. Toute-
fois cette pratique augments considérablement le temps de
desserte de chague appel, détériore le critére b) ci-dessus
et augmente le nombre d'arréts de chaque cabine d'ascenseur
par course, ce qui détériore le critére c).

En résumé, la présente invention concerne un appareil
et un procédé pour assurer le service auxiliaire d'urgence
d'un systéme d'ascenseur ayant un ensemble de cabines d'as-
censeur satisfaisant & tous les trois critéres du fonctionne-
ment en bloc. ’

Le procédé selon l'invention consiste & attribuer
un schéma différent prédéterminé de niveaux & chague cabine
dlascenseur de l'enserble et & revoir chaque attribution de
cabine en réponse & une situation prédéterninée., Une situation
rrédéterninée peut, par exemple, &tre pour une cabine d‘'as-
censeur, l'exécution de son attribution de groupe, actuel.
Cela peut se déterminer en détectant la fin de 1l'exécution
d'une course par la cabine & partir d'un niveau prédéterminé
par exemple le niveau principal.

L'appareil selon l'invention comprend une mémoire
morte ROM pour chague cabine d'ascenseur et dans laquelle
sont enregistrées les attributions de fonctionnement bloe,
initiales, sous la forme de mots de mémoire, Les bits de cha=-
que mot de mémoire correspondent aux différents niveaux de
1'immeuble et les bits mis & 1'état indiqué d'attribution.
CHaque mot de mémoire est revu de fagon cycligue en réponse
& la détection de la situation prédéterminée, par exemple en
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déczlant chague ensemble de bits d'une position de bit vers

1la gauche, tout en conservant une attribution de niveau prin-
cipal pour chaque cabine d'ascenseur. Les attributions circu-
lent, c'est-d-dire sont transférées de fagon cyclique, jusaqutau
bit le moins significatif LSB d'un mot de mémoire, lorsqu'un
bit MSB mis & 1'état (bit le plus significatif) est incrémen-
té.

La présente invention sera décrite de fagon plus
détzillée & 1'aide des dessins annexés dans lesguels :

- 1a figure 1 est un schéma bloc d'un ekemple dtun
ensarmble d'ascenseur selon l'invention,

- la figure 2 est un schéme détaillé de l'une des
cabines d'ascenseur et de son contrbleur de cabine correspon~
dant, représenté par un bloc 2 la figure 1,

- la figure 3 montre un format pour les mcis de mé-
moire qui peuvent &tre utilisés pour indiquer les attributions
de niveaux des cabines d'ascenseur,

- la figure 4 est une carte de mémoire montrant dif=
férents schémas d'attribution initisle de niveaux pour les
différentes cabines d'ascenseur utilisant le format de la
figure 3 et montrant égelement comment les attributions de
nivesux peuvent &tre transférées aux tableaux d'attribution
des cabines d'ascenseur, ‘

- la figure 5 est un ordinogramme détaillé d'un
progranze de fonctionnezent utilisable pour nettre en oeuvre
lz rrésente inventicn,

- la figure 6 est une carte de mémoire vive RAM denmant
certaine signaux et drapeaux utilisés par le progrance repré-
sernté & la figure 5,

- la figure T est une carte de mémoire morte ROM
d'une cabine d'ascenseur donnant les niveaux de 1l'imzmeuble
que la cabine est autorisée & desservir,

- la figure 8 montre les incrémentations successives
de chaque tableau d'attribution de cabine, '

- la figure 9 montre une table d'offres qui peut étre
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utilisée par le contrbleur de cabines pour chaque cabine
d'ascenseur travaillant suivant des programmes différents.
Description des différents modes de réalisation préférentiels =
Selon les dessins, notamment la figure 1, un sys-
téme d'ascenseur 30 se compose d'un ensemble 37 de cabines
d'ascenseur par exemple quatre cabines, référencées cabineO,
cabine 1, cabine 2 et cabine 3. L'ensemble 37 de cabines
d'ascenseurs est sous la comnmande de gestion d'un processeur
de répartition DF 32, Un processeur de communication CP 34
ccopérant avec une mémoire vive RAM 36 partagée avec le pro-
cesseur DP 32 traite les communications entre les cabines
d'ascenseur et le processeur DF 32. Les contrSleurs de cabi-
nes des différentes cabines d'ascenseur, tels que le contrb-—
leur de cabines 52 de la cabine 0 préparent 1'information
d'état de cabine CSI comprenant l'information relative & ces
arpels de cabines et & sa position représentée par les
fonctions 54 et 56 respectives et les contrfleurs de cabines
envoient cette information au processeur CF 34 par l'inter-
médiaire d'une liaison de données de type série 60. Cette
information est enregistrée dans un circuit tampon de récep-
tion 50 d'un interface 46. L'interface 46 transmet le fait
qu'il 2 une information d'état de cabine CSI pour le proces-
seur CF 34 par 1'intermédisire d'une interruption géndrée
rer un contrdleur d'interruption 44 et 1'interface 46 met

1tinformation sur un bus de données type paralleles lorsgue

A

CF 34 iridigue cu'il est prét & lz recevoir,

prét
Er. »éponse & a2) CSI, t) les aprels de paliers four-
s per le comzande d'appels de paliers 66 et c) sa prorre
retégie intégrée, le processeur DP 32 prépvare les atiribu~-

ticns ou les informetions de mode de cabines CMI pour chague
catine d'ascenseur., Lorsgu'un circuit tampon de transrission
48 de 1t'inverfzce 46 est vide et prét & transmettre 1l'infor-
ticn, le contrbleur d'interruption 44 fournit un signal d'in-
terruption su processeur CP 34. ILe processeur CP 34 met l'in-

formetion CMI sur le bus en pzrallele et l'envoie aux cabines
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d'ascenseur par l'intermédiaire de la liaison de donndes de
type série 58,

Lorsqu'il y a un incident de fonctionnement dans
1'une quelconque des fonctions de la chaine venant de la
commande d'appel de palier 66, du processeur DP 32, la mé-
moire vive RAM 36 du processeur CP 34, un interface 46, du
contrfleur d'interruption 44, des circuits tampons 48 et 50
ou des liaisons de domndes 58 et 60, les appels de paliers
peuvent ne pas &tre desservis correctement. On peut détecter
un tel incident de fonctionnement par un moniteur 70. La pré-
sente invention peut wtiliser n'importe quel moniteur ou moyen
approprié pour détecter la nécessité qu'il y a de mettre en
oeuvre le mode auxiliaire d'urgence par exemple le montage
décrit au brevet US 4 162 719. Il suffit pour la présente
description de remarquer que lorsque 1'on constate quiil Faut
une desserte auxiliaire d'urgence, le moniteur 70 fournit
un signal vrai Eﬁf, c'est-a~dire uvn signal ERT qui est au
niveau logique O, Le signal ENT peut correspondre & un cdblg-
ge des contrfleurs de cabines de toutes les cabines dfas-
censeur de l1l'ensemble 37,

La figure 2 est un schéma de la cabine & ascenseur
O et de son contrbleur de cabine correspondant 52. Les autres
cabines d'ascenseur et leurs contrdleurs de cabines dans
l'ersemble 37 ont une structure analogue. La cabine O qui se
corpose de la cabine proprexent dite 12 est montée dans une
cage d'ascenseur 13 pour se déplacer par rapport & 1'immeu-
ble 14 & plusieurs niveaux, par exemple 24 niveaux. La cabine 0
est accrochée & un ensemble de cidbles 16 passant sur une
poulie de traction 18 portéde par 1l'axe d'un moteur d'entratne-
nent 20, Le moteur d'entrainement 20 ainsi que sa commande
de réaction en boucle fermée, correspondante, sont appelés de
fagon générale commande du moteur d'entrainerment ou commande
de moteur 71. La commande de moteur 71 comporte un tachymetre
72 fournissant un signal VTACH mis en oeuvre par la vitesse
réelle de la cabine d'ascenseur et un amplificateur d'erreurs T4.
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Le brevet US 4 277 825 décrit une commande de moteur, appro-
priée, '

Un contre-poids 22 est accroché & 1'autre extrémité
des cébles 16. Un cAble de conirSle 24 est relid & la cabine
125 ce céble passe sur une poulie de contréle 26 située au
point le plus haut de la course de la cabine 12 dans la cage
d'ascenseur 13; le cible passe également sous une poulie 28
située au fond de la cage d'ascenseur. Un capteur 31 est
prévu de fagon & détecter le mouvement de ia cabine d'ascen-
seur O gréice & des orifices 26a;- répartis de facon périphéri-
que dans la poulie de contrfle 26 ou sur une roue phonique ap-
propriée, qui tourne en fonction de 1a rotation de la poulie
de commande. Les orifices 26a sont espacés pour fournir une
impulsion pour chaque incrément normal de course de la cabine
d'ascenseur 12, par exemple une impulsion pour chaque course
de 8 mm. Le capteur 31 peut &tre de n'importe quel type ap-
proprié, tel qufun capteur optique ou magnétique. Le capteur
31 est relié & la commande impulsionnelle 33 qui fournit des
impulsions de distance PLSINT pour le contr8leur de cabine 32.

Des appels de cabines, tels qu'ils sont enregistrés
par 1l'ensemble de boutons poussoirs 35 placés dans la cabine
0, sont traités par la commande d'appel de cabine 54 et 1'in-
formation qui en résulte est envoyée au contréleur de cabine
52,

Les appels de paliers enregistrés par les boutons
poussoirs des paliers, tels que le bouton poussoir de montde
38 qui est prévu au premier niveau, le bouton poussoir de
descente 40 situé au 24&me niveau et les boutons poussoirs de
montée et de descente 42 qui se trouvent & chaque niveau in-
termédiaire, sont traités par la commande d'appel de palier 66,
L'information d'appel de palier, traitée, qui en résulte est
envoyée au processeur DP 32, '

Le contrfleur de cabine 52 fait le tableau des im-
pulsions de distance PLSINT du contr8leur d'impulsions 33 dans
un compteur-décompteur approprié pour fournir un état de
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conptage POS 16 (représenté & la figure 6) concernant la posi-
tion précise de la cabine O dans la cage d'ascenseur 13, sui-
vant la résolution de 1'incrément normal, L'état de comptage
POS 16 pour la cabine 0 qui est & fleur avec chagque niveau
de 1'immeuble 14, est utilisé comme adresse pour le niveaun
correspondant, '
Ip fonction de sélection de niveau du contrdleur

de cabine 52 conserve non seulement la trace de la position
de la cabine C, mais assure également la mise en tableau
des arpels de service de la cabine et fournit les signaux pour
le démarrage de la cabine d'ascenseur pour une course pour
desservir les appels de service de 1'ascenseur. La fonction
de silecteur de niveau crée également une position avancée
de niveau pour la cabine 0, appelée position arrivée. La posi-
tion avancée de niveau AVP correspond au niveau le plus pro-
che en amont de la cabine d'ascenseur 0 dans le sens de son
déplacement, niveau auquel la cabine peut s'arr8ter suivant
le schéma de décélération , prédéterminé. Le niveau auquel la
cabine 12 devrait s'arréter pour desservir un appel de cabine
ou un appel de palier simplement pour se metire & 1l'arrét,
est appelé niveau de destineticn, Lorsque la position AVFE de
la cabine O atteint le niveau de destination, le sélecteur de
niveau peut fournir ur signal aprroprié, pour &tre utilisé
par la fonction de générateur de schéma de vitesse. En varian-
te, la fonction de sélecteur de niveau peut donner un mot bi-
raire appelé rar convention TARGET, et qui es:t 1l'adresse du
riveau de desvination; la fonction de générateur de schéma de
vitesse peut rrévarer et conserver un wmot binzire AVE 16 qui
est lz position avancée de cabine en termes d'incréments nor-
meuX. Le gérérateur de schéme de vitesse peut ainsi comparer
le ot TARSET et le mot AVFP 16 pour sevoir quard iritialiser
la thase de rzlentissemernt de iz course., Lz foncticn 3e sélec~

e niveat commande égzlement la remise & 1'€tat initial
€ arpels de cabines lorsque ceux-ci ont été desservis. Le
trevet US 3 75C 85C décrit uL'appareil aprroprié pour assurer
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la fonction de sélecteur de niveaux du contrfleur de cabines
52, Toutes les fonctions du contrdleur de cabine 52 peuvent
&tre réalisées par un simple rmicro-ordinateur 80, ce qui sim=
plifie la communication entre les fonctions de sélecteurs

de riveaux et de générateurs de schémas de vitesse, ou encore
certzines des forctions peuvent &itre réalisées par le micro-
ordinateur 80 et d'autres par des ricro-ordinateurs distincts
ou zutres mcyens approrriés. Un pregramne d'exécution priori-
teire associé au micro~-processeur 8C développe les programmes
de forction cui ont é+t¢ ris en offre, comme cela a été déerit
au brevet US 4 240 527,

Le zmicro-ordinzteur 80 se compose d'une unité cen-
trale de traitement CPU 82 , d'un systéme d'horloge B4, d'une
nérmoire vive RAN 86, d'une mémoire morte c'est-z-dire d'une
mémoire non volatile ROM 88, de ports d'entrée en parallele
90 pour recevoir les signaux des fonctions externes liés &
chaque cabine, des ports d'entrée en série 92 par exemple
pour recevoir l'informzation CMI de Tx48 ainsi que les appels
de catines si les appels de cabines sont en série, les ports
de scrtie paralleles 94 gui permettent d'envoyer un signal
de schérma de vitesse, nuxmérique, ainsi que des signaux desti-

nés & ur contrdleur de ports 96 et aux lampes de paliers 98
et des ports de sortie sdrie 10C. les ports de sortie série
100 peuvent s'utiliser par exemple pour envoyer l'information
CsI & RXSO et des recises & 1'étet initial des appels de cabi-
nes, lcrsjue ceux—-ci soxt ern sdrie. Un convertisseur anslogi-

’
que/nucérigue (D/A) 102 fournit un signal de schéma de vitesse
anzlogigque VSP pour éire comparé au signal VTACE éu tachymetre
72. Le micro-ordinateur 80 peut pzr exemple &tre le micro-
ordinateur sur une seule rlaguette INTEL, iSBC80/24. Avec ce
micro-ordinateur, le processeur CPC 82 est de préférence le
micro-processeur INTEL 8C854, la fonction d'horloge 84 est
de préférence réalisée par l'horloge IRTEL 8224 et les ports
d'entrée et de sortie peuvent &tre des ports sur une pla-
quette.
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Selon 1l'enseignement de 1l'invention, les attributions
de 1l'initiale de niveau de chacune des cabines d'ascenseur des-
tindes & servir en mode auxiliaire d'urgence initialisées par

un signal vrai ENT , sont préparées et enregistrées dane la

némoire morte ROM du contrbdleur de cabines embarqué dans la
cabine, par exemple la mémoire morte ROM 88 de la cabine 0.
Un format approprié pour de telles atiributions de niveaux
est donné & la figure 3. Trois mots de mémoire & huit bits,
référencés mot O, mot 1 et mot 2 peuvent s'utiliser pour un
immeuble & 24 niveaux, par exemple les bits O.... 7 du mot O
correspondent aux niveaux i1 - 8 respectifs, les bits 0 oo 7
du mot 1 correspondent aux niveaux 9 =~ 16 respectifs, et
les bits 0 ..o 7 du mot 2 correspondent aux niveaux 17 - 24
respectifs. Un bit mis & 1'état, clest-d-dire un état logique
1 & la position d'un bit, indigue que le numéro du niveau cor-
respondant est attribué & la cabine d'ascenseur respective.
La figure 4 montre une carte de mémoire morte ROM
ayant une pré-attribution ou atitribution initiale, appropriée,
du niveau pour les cabines d'ascenseur, mettant en oeuvre le
format sur la figure 3. Chague niveau est attribué & au moins
une cabine d'ascenseur, de plus le niveau principal est attri-
bué & toutes les cabines. On suppose, & titre d'exexple, gue
le niveau principal est le niveau ﬁ:1; il peut toutefois
s'agir de n'importe quel autre niveau. Au moins un niveau de
chague mot de mémoire est attribué 3 chague cabine d'ascenseur
et dans l'exemple de quatre cabines et de 24 nivesux, au
moins deux niveaux sont attribués & chague cabine par chaque
mot de mémoire. Les niveaux attribués & une cabine pour cha-
que mot sont séparés par le nombre maximum de nivesux quil au-
forise & un écartement similaire entre les niveaux attribués
pour utes les cabines. Par exemple si la cabine O est attri-
buée au niveau ayant une position de bit O dans chagque mot de
ménoire, cette cabine serait également attribuée au niveau
ayant un bit en position 4 dans chaque mot de mémoire, La ca=-
btine 1 serait alors attribude au niveau correspondant & la
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position de bit n® 1 dans chacun des trois mots de mémoire
ainsi qu'au niveau associé & la position de bit 5. De 1la
méme maniére, la cabine 2 serait attribude au niveau associé
aux positions de bits 2 et 6; la cabine 3 serait attribude
au niveau correspondant aux positions de bits 3 et 7. Comme
indiqué ci-dessus, toutes les cabines sont également attri-
buées au niveau principal qui correspond & la position de bit
0 du mot zéro dans 1'exemple précédent.

Un ordinogramme d'un programme approprié 108 mettant
en oeuvre l'enseignement de 1l'invention, est explicité & 1la
figure 5. Cet ordinogramme est enregistré dans la mémoire
morte ROM 88 représentée & la figure 2, ainsi que dans la mé-
moire ROM analogue associde & chacune des autres cabines d'as-
censeur. Le programme 108 peut &tre mis en oeuvre pour contré-
ler un port d'entrée tel que le port 90 pour détecter un si-
gnal vrai ENT auquel cas, le programme 108 sera mis en oeuvre
périodiquement et sortirait immédiatement s'il constatait que
le signal ENT n'était ras vrai. En variante, on peut c&bler
le signal ENT sur une interruption du processeur CPU 82 par
exenple sur l'interruption TRAP du processeur INTEL 8085 ei .
cette interruption n'est pas utilisée pour détecter une cou-
pure d'alimentation. Dans 1l'affirmative, on peut cébler sur
L'une quelconque de ces trois interruptions RST., A titre d’exem-—
ple, on suppose que le signal ENT déclenche une interruption,
Lorsgue le processeur CPU 82 regoit une interruption, il est
dirigé sur un sous~prograrnre prédéterminé ﬁ'interruption de
service associéed 1'interruption particulidre; le sous-programme
d'interruption de service porte globalement la référence 110.
L'étape 112 vérifie alors si le signal ENT est vrai. Cela se
fait pour éviter que le programme 108 ne s'offre lui-méme
aprés que les conditions ayant engendré le signal vrai ERT
aient ét¢é corrigées.

L'étape 112 vérifie 1'un des ports d'entrée en paral-
l&le ou l'interruption pour déterminer =i ENT est vrai. A ce
monment, comme l'interruption vient de se produire, EKT sera
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vrai et 1'étape 112 passe & 1'étape 114 pour vérifier le
drapeau BOP, Le drapeau BOP utilisé ppur déterminer si

les pré-attributions ou attributions initiales représentées

& la carte RON de 1s figure 4 pour 1la cabine d'ascenseur,

ont été fournies par la mémoire ROM 88, ILa figure 6 est une
carte de la mémoire vive RAN 86 montrant la localisation du
drapeau BOP. Comme 1l'interruption vient de se produire, le
drapean BOF n'est pas mis & 1'étape et 1'étape 114 passe

sur 1l'étape 116 qui efectue la lecture des attributions
initiales de niveaux pour la cabine O dans ls mémoire RON 88
et enregistre cette information dans la cémeoire RAN 86 comme
cela est représenté dans la carte interméalalre de nmémoire

de la figure 4. L'étape 118 charge l'attribution & une posi-
tion prédéterzinéde dans la mémoire RAM 86, par exemple,un re~-
gistre appelé tableau d'attribution de cabines. Le contréleur
de cabine 52 utilise le tableau dlattribution de cabine pour
identifier les niveaux auxquels la cabine doit s'arréter,
Suivant le type d'immeuble et ses schémas de trafies, les at-
tributions du tableau d'sttributions de cabines pour le fonc-

ticnrecent bloc peuvent &ire trzitdes a Tois comme des

ml
ot
S

grrels de montée et des arzels de descernte des rivesuy inter—

arrétart au niveeu eitritué au ccurs d'une
ccurse en montée ainsi qu'égalerent su cours i'une course er
descente, In variente, les attributions peuvert &tre iraitdes
comne corresponiant seulerment & les aippels descenlarts, Dens
ce Jer:ier cas, iz calt e

A -~ = Ao jamueme - < - - - - s
OQUTLCL & plug hawo s PLIS INVerse son LoUVeEment
<

e
les niveaux attribués pendart s& ciurse descen-

€
niveaux dens le tatleszu dtet 2C
met & 1'état le drapesu BT représentd & 1= carte RAN de la
figure 6. L'étepe 122 1it 1l'adresse du riveau le 1lus bas sue
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la cabine d'ascenseur peut desservir et qui peut &tre enre-
gistrée dans la mémoire RCK 88 corme cela est représenté dans
1z carte ROM de la figure 7; cette information est enregistrée
dans la mémoire RAN 86 & la position IOW comre le montre la
figure. 6. L'adresse enregistrée & la position LOW peut &tre
ou nor. l'adresse du niveau vrincipal., L'adresse de riveau

iregistrée 2 la position LOW utilisée pour vérifier si la
cebine d'ascenseur a terminé sa course cycligue avec départ
et retour au niveau le plus bas qu'elle peut desservir,

Lorsgu'une cabine d'ascenseur effectue une course

et que sa pecsition avancée de cabine AVFE 16 atteint l'adresse
TARGET d'un niveau de destination, la foncticn de sélection
de niveau peut envoyer un signal vrai DEC, il peut également
s'agir de la fonction de générateur de schéma de vitesse du
centrbleur de cabine 52. Un signal UPTR est fourni par la
fonctior de sélecteur de niveau pour indiquer la direction
de déplacement de la cabine, un état logique 1 correspondant
aux wontées et un $tat logique O correspondant au mouvenent
de cdescente. Ces signaux, enregistrés dans la carte RAMN repré-
sentdée & ls Tigure 6 sont utilisés pour déterziner si la
zbine a efiectué ume course exn boucle,

O

Y

De fagon plus détaillée, 1'<tzpe 122 passe & 1'étape
124 gui vérifie si le signal D2T est vrai. Dzns ce czs

chague Gépert d'une course, il ne sera pas vre
S m

'..J-
w o
ct
cd o
.‘ -
Os
ot
o
3
(0]

évepre 125 qui se rmet e’le-r8me en offr
1

~ 2 4L R 2
Fronris, uwiili

ezt stitrivuéd au progranme de foncticnrerent bloc 1CE et lors-
gu'il est mis & i'dtet, l'exdécution prioritaire met en oceuvre

rogramme. Ainsi, 1'étzpe 126 met & 1'<tat la

O
o]
o
ot
e
(o]
3
n
©s
[yl e}
Q
o
t
ot
]
(6]
£
‘é
p‘
m
Q
m
e
Fs
m
0
U
no
L]

ogra-ze 1CE gu point 128 et remet la

-
EN
du pr
ccrrmande sur le prograrme 2'exdcution prioritaire.
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Comme le programme 108 a été maintenant mis en
offre, il sera mis en oeuvre lorsque son tour viendra et
1'étape 112 passe & 1'étape 114 si le signal ENT est tou-
jours vrai. L'étape 114 trouve alors le drapeau BOP mis &
1'état et 1'étape 114 passe & 1'étape 124 pour déterminer
si la cabine d'ascenseur est mise en décélération et est
arrétée & un niveau. Si le signalDBC est mis & 1'état, 1'étape
130 vérifie UPTR pour déterminer si la cabine se déplace
dans le sens descendant. Si cela n'est pas vrai, la cabine
ne peut terminer une boucle et 1l'étape 130 passe sur 1'étape
126, 8i 1'étape 130 constate que le signal UPTIR est égal &

0, on passe & 1'étape 132 pour vérifier si la position avan-
cée AVF 16 de la cabine est égale & l'adresse de niveau en
registrée & la position LOW de 1a mémoire vive RAN 86, Dans
la négative, la cabine n'a pas terminé une boucle et 1'étape
132 passe & 1'étape 126, Si 1l'étape 132 constate que AVP 16
est égal & l'adresse enregistrée & la position LOW, la cabine
est en cours dlarrivée au niveau le plus bas quil est possi-
ble de desservir dans 1l'immeuble, ce qui signifie que la ca=-
bine termine une boucle. Cet événement est utilisé pour re-
voir les attributions de niveau de la cabine d'ascenseur cor-
respondiantes. Dans un mode de réalisation préfirentiel, on
modifie les attributions par roulerment en décalant le jeu

de bits, sur la position de bits, significative, directement
suivante, comme cela est indiqué & 1'étape 134. En d'autres
termes, la position de chague bit mis & 1'état est remise

8 1'é%at initial et la position de bit la plus significative
suivante de chague mot de mémoire est mise & 1'état.

Lz positioh de stockage intermédiaire représentée
% la figure 4 qui concerve toujours la dernitre attribution,
guelles gue soient les attributions du tableau d 'attributions
gui ont été remises & 1'état initial, & mesure gqu'une cabine
répond & ces attributions; si cette position intermédiaire
ne correspond pas déji & un registre qui autorise iz manipu-
lation des bits, le contenu de cette position intermédiaire
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est chargé dans un tel registre par exemple un accumulateur,
pour préparer les attributions revues. Les nouvelles attri-
butions ou attributions revues sont enregistrées & la fois

4 la position intermédiaire et dans le tableau d'attributions
de cabines, comme cela est indiqué par 1'étape 136. L'étape
136 passe alors & 1'étape 126 et sur la sortie 128. La cabine
dessert alors les nouveaux niveaux attribués, au cours de

sa boucle suivante dans 1'immeuble,

La figure 8 montre que dans le présent exemple,
apreés quatre révisions d'attribution, on revient aux atitribu-
tions initiales et cette procédure se poursuit jusqu'a ce
que 1'étape 112 constate que le signal EFT n'est plus vrai.
Lt'étape 112 passe alors & 1'étape 138 qui remet & 1'état
initial le drapeau BOP; 1l!'étape 138 passe alors directement
sur la sortie 128 sans se mettre elle-méme en offre,

Comme représenté & la figure 8, lorsque le bit
le plus significatif MSB des trois mots de mémoire est mis &
1'état, 1'étape de décalage, suivante, retourne chaque mot
de mémoire, ce qui se traduit par la mise & 1'étape du bit
le moins significatif LSB de chague mot de mémoire. Eomme le
bit le plus significatif ESB de la cabine 3 est initialement
nis & 1'état, la premiére révision .met a 1'état les posi-~
tions de bit O des trois mots de mémoire., Comme indiqué ci-
dessus, le jeu de bits associé au niveau principal n'est pas
reris & 1'état initial. Si trois bits des trois mots de mé-
moire sont mis & 1'étzt dans une position commune de bits,
et si cela se produit juste pou> inclure le niveau principal,
les trois jeux de bits sont décalés vers la gauche, vers la
position de bits suivante, tout en conservant un jeu de bits
& la position du niveau principal.

En résumé, lz description ci-dessus concerne un
procédé et un appareil assurant le service auxiliaire d'ur-
gence lorsque le service principal de l'ascenseur est dété- -
rioré pour une raison quelconque. Le service auxiliaire dur-
gence fonctionne de sorte que chague cabine aprés avoir
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effectué un certain nombre de boucles, doit s'arréter & tous
les niveaux de l'immeuble suivant un schéma de décalage pré-
déterminé, assurant ainsi la meilleure desserte possible de

1timmeuble pour le nombre de cabines d'ascenseur en service,
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REVENDICATIONS
1.~ Procédé pour assurer le service d'urgence d'un

systeéme d'ascenseur pour.desservir chaque niveau & 1l'aide
d'un ensextle (37) de cabine (0,3) d'ascenseur et d'un ensemble de

5 niveaux comprenant un niveau principal, procédé caractérisé en
ce gu'ton pré-azttribue un schéma différent prédéterminé de nlveau
34 chaque cabine (0,3) d'ascenseur de l'ensemble (37)et on revoit
i'attribution de chague cabine apres un événement prédéter-
riné,

[’1

1C 2.- Procédé selon le revendicetion 1, caractérisé
en ce que 1l'étape de révision consiste & revoir les attribu-
tions de fagon cyclique en modifiant chaque niveau du schéma
de 1l'unité.
3.- Procédé selon la revendication 1, caractérisé
15 en ce que 1l'étape de pré-attribution de schémas différents,
~ prédéterminés de niveaux, comprend 1l'étape d'attribution du
niveau principal de chague schéma et 1'étape de révision des
attributions de chaque cabine comprend 1'étape de retenue
de 1l'attribution du niveau principal dans l'attribution revue.
20 4.~ Procédé selon la revendication 1, caractérisé
en ce gue l'arrivée pré-déterminée gui se tradult dans 1'étape
de révisiocr par le changement des attributions des cabines,
est la fin de 1l'exécution d'une boucle par la cabine, en com=-
engant & uxn niveau priédéterminé et en retourmant 2 ce ni-

£3

25 veau préiéterziné, ,

Z.- Procédé¢ selon le reveniication 1, caractérisé en
ce gue 1'évinerent pré-déterzing qui se traduit par 1'étape
de révisiorn modifiernt les sttributions de cabinec, est 1l'exé-
cution d'une boucle par une cabine cozzencant au niveau prin-

30 cipel et ex retournant au niveau principal.

6.- Procédé selon la revendication 1, caractérisé
en ce gue 1'évinerent préddterziné qui se traduit par 1'étape
de révisior modifiant les attributions des cabines est 1'exé-
cution d'ure boucle per une cabine commengant au niveau le

35 plus bas gque la cabine peut desservir et en retournant & ce
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niveau,

T.=- Procédé selon la revendication 1, caractérisé
en ce que l'étape de pré-attribution de schémas différents
pré-déterninés de niveaux & chaque cabine comprend 1'étape
consistant & inclure le niveau principal dans chaque schéma
et 1'étape de révision qui revoit les attributions de facon
cyclique en changeant chaque niveau de chague schéma prédé-
terminé, d'une unité, et en incluant 1'étape consistant &
retenir l'attribution de niveau principal dans chague révi-
sione.

8.~ Procédé selon la revendication 1, caractérisé
en ce que l'étape de pré-attribution comprend 1liétape d'espa-
cement desniveaux dans chaque schéma selon le nombre de
cabines de l'ensemble.

9,- Procédé selon la revendication 8, caractérisé
en ce que l'étape de révision consiste & revoir les attribu~
tions de fagon cycliques, & changer chaque niveau précédem-
ment attribué, d'une unité dans chaque schéma pré-déterminé
et & inclure 1'étape d'inversion & une fin d'un schéma pour
passer & l'autre lorsque cette fin est atteinte,

10.=~ Procédé selon le revendication 1, caractérisé
lorsque 1l'étape pré-attribuée comprend 1'étape de groupage
des niveaux en un nombre pré-déterminé de groupes de niveaux
adjecents et 1'étape d'attribution de chague cabine & au
moins un niveau de groupe.

11.= Procédé selon la revendicetion 1C, caractérisé
er. ce gque 1'étape de révision comprend 1'étape de révision
des ettributions de fagon cycligue, er changeant chague ni-
veau pré-attribué de chaque groupe, d'une unité, incluant
1'étape d'inversion par reprort & l'autre extrémité du nénme
groupe lorsqu'on arrive & une extrémité du groupe.

12.- Systeéene d 'ascenseur instzllé dans un immeuble
ayant rlusieurs niveaux avec un niveau principal , et compre-
nant un ensemble de cabines d'ascenseur (37) montées dans
cet immeuble pour desservir les niveaux de 1'immeuble,
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systéme caractérisé en ce qu'il comprend un moyen mis en
ceuvre par une condition prédéterminde pour initialiser un
mode de fonctionnement 4'urgence pour le systéme d'ascenseur
et un moyen pour réaliser ce mode de fonctionmnement d'urgence,
cozprenant un moyen pour attribuer un schéma différent pré-
déterriné de niveaux & chaque cabine d'ascenseur, un moyen
pour détecter un évinement pré-déterminé concernant chagque
cabine d'ascenseur et un moyen répondant & chaque telle dé-
tection pour revoir le schéma des attributions de niveaux
de la cabine correspondantes.

13.~ Systéme d'ascenseur selon la revendication 12,
caractérisé en ce que le moyen pour revoir chaque attribu~
tion de niveaux de cabines se fait de facon cycligue, en
changeant d'uns unité chaque niveau de ce schéma.

14.~ Systéme d'ascenseur selon la revendication 12,
caractérisé en ce que le moyen qui attribue un schéma 3iffé-
rent pré-déterminé de niveaux & chague cabine, espace les
niveaux de chague schéma selon le nombre de cabines d'ascen—
seur faisant partie de 1l'ensemble,

15.~ Systéme d'ascenseur selon la revendication 14,
caractérisé en ce que le moyen qui revoit chaque schéma d'at-
tribution de niveaux change chaque niveau précédemment attri-
bué dans le schéma, d'une wnité, '

16.~ Systéme d'ascenseur selon la revendication 12,
caractérisé en ce que le moyen qui attribue un schéma diffée
rert de niveaux & chaque cabine comprend un moyen pour grou=-
per les nivegux en un nozbre prédéterminé de groupes de ni-
veaux adjacents, chaque cabine étant attribude % au moins un
niveau de chague groupe.

17~ Systéme d'ascenseur selon la revendication 16,
caractérisé en ce que le rmoyen pour revoir chague attribution
de cabine comprend un moyen pour changer chague niveau pré-
attribué de chaQue groupe, d'upe unité, et pour inverser les
extrémités du méme groupe lorsqu'on arrive & l'extrémité du
grouye,
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18.~ Systeme d'ascenseur selon la revendication 12,
caractérisé en ce que le moyen pour attribuer un schéms dif-
férent pré-déterminé de niveau & chaque cabine d'ascenseur
comprend une mémoire non volatile associde & chaque cabine,
mémoire dans laquelle est enregistré un schéma initial,

19.~ Systéeme d'ascenseur selon la revendication 12,
caractérisé en ce que le moyen qui détecte un évinement pré-
déterriné associé & chaque cabine d'ascenseur, détecte 1l'ar-
rivée de la cebine & un niveau prédéterminé.

20.- Systeme d'ascenseur selon lea revendication 19,
caractérisé en ce que le niveau pré-déterminé est le niveau
le plus bas que la cabine peut desservir dans 1l'immeuble,

21.~ Systéme d'ascenseur selon la revendication 12,
caractérisé en ce que le moyen qui revoit le schéma des at-
tributions de niveaux des cabines, comprend une mémoire vive
ayant un nombre pré-déterminé de mots de mémoire associés aux
attributions de cabines, les bits de ces mots représentant
les niveagux de l'inmeuble et les bits mis & 1'état représen-
tant les attributions, les attributions étant revues par le
décalage des bits mis & 1'état associds & l'attribution pré-
cédente & un tit adjacent, & inverser le méme mot de mémoire
lorsgu’oxn errive & la fin d'un mot de rémoire,
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