(19) BUNDESREPUBLIK DEUTSCHLAND (1) PATENTSCHR[FT
patrt .« DD 279 037 B5

aufrechterhalten nach
§12 Abs. 3ErstrG
(51) Int.CL5: EOZF9/10

DEUTSCHES PATENTAMT
Innerhalb von 3 Monaten nach Varoffentlichung der Aufrechterhaltung kann Finspruch eingelegt werden
(21} Aktenzeichen: (22) Anmeldetag: (44) Veroff.-tag der (45) Veroff.-tag der
DD-Patentschrift: Aufrachterhaltung:
DDEO02F/3243533 29.12.88 23.05.90 05.08.93

{30) Unionsprioritét:

{72) Erfinder: Osterwald, Klaus, Dipl.-Ing., 39122 Magdeburg, DE; Fiedler, Klaus, Dipl.-Ing.,
39130 Magdeburg, DE; Hausmann, Gerald, Dipl.-Ing., 39102 Magdeburg, DE; Kersten, Peter,
Dipl.-Ing., 39126 Magdeburg, DE; Pinkert, Klaus, 39126 Magdeburg, DE

(73) Patentinhaber: Maschinenfabrik Buckau GrabH, Schonebecker Str.82/84, PF 78, 39104 Magdeburg, DE

(54) Anordnung zur Horizontierung, insbesondere fiir Zweiraupenfahrzeuge von Tagebaugeraten

(56) Fiir die Beurteilung der Patentfahigkeit in Betracht gezogene Druckschriften:
DD 212546 DD 265926

ISSN 0433-6461 3 Seiten



-1- 279 037
Erfindungsanspruch:

1. Anordnung zur Horizontierung, insbesondere fiir Zweiraupenfahrwerke von Tagebaugeréten, die
auf einer 1angs und/oder quer zur Fahrtrichtung geneigten Ebene arbeiten und mit einem starren
Zweiraupenfahrwerk ausgestattet sind, dadurch gekennzeichnet, daR ein Unterbauringtréger (4)
statisch bestimmt in einem starren Rahmen, bestehend aus den Raupentrégern (1) und (2) und den
Quertragern (3), Giber ein Kugelgelenk (13) im Raupentréger (1) sowie Gber zwei
langenveranderliche Zug-Druck-Stébe (11) mit sphérisch ausgebildeten Endpunkten in den
Quertragern (3) gelagert ist und zwischen dem Unterbauringtrager (4) und dem Raupentréger (2)
eine Vertikalfliihrung angeordnet ist.

2. Anordnung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dal zwischen dem Unterbauringtréger (4)
und dem Raupentriger (2) eine veriikale Kulisse (14) mit Kulissenstein {12) angeordnet ist.

3. Anordnung nach Anspruch 1, dadurch gekenazeichnet, daR zwischen dem Unterbauringtréger (4)
und dem Raupentréger (2) eine vertikale Gleitachse (9) mit sphéarisch beweglichem Gleitstein (8)
angeordnet und der Unterbauringtrager (4) im Kugelgelenk {13) verschieblich gelagert ist.

Hierzu 4 Seiten Zeichnungen

Anwendungsgebiet der Erfindung

Die Erfindung ist anwendbar fiir Raupenfahrzeuge, insbesondere Tagebaugeréte, die auf geneigten Ebenen arbeiten oder fahren
und mit einem starren Zweiraupentahrwerk ausgestattet sind.

Charakteristik der bekannten technischen Lésungen

Es sind Horizontiereinrichtungen an Tagebaugeréten mit einem Zweiraupenfahrwerk bekannt, bei denen die Aufbauten langs
und/oder quer zur Fahrtrichtung waagerecht gestelit werden kénnen.

Diese Einrichtungen (DE-OS 1028944; DE-OS 1226497; DD-PS §8923) haben den Nachteil, daR die Unterbauten zwecks
Horizontierung prinzipiellin zwei ibereinanderliegende Scheiben geteilt sind, was eine VergréBerung der Geritehdhe zur Folge
aat, sich fiir die Einsatztechnologie der Gerite negativ auswirkt und die Gebrauchseigenschaften der Geréte somit
verschlechtert.

Weiterhin ist nach DD 212546 eine Horizontiereinrichtung bekannt, die zwar den Nachteil der Gerédteerhéhung durch
tibereinander angeordnete Scheiben vermeidet, dafiir aber folgende wesentliche Nachteile besitzt:

- eine Horizontierung ist nur in Langsrichtung maglich,

— die Standsicherheitsbedingungen sind wessntlich schlechter durch die kleinere Standfléche infolge des statisch bastimmten
Abstiitzsystems der Raupentriger auf dem Fahrplanum,

—~ die Kraftverteilung vom Unterbau zu den Raupentrégern ist unginstig und damit die Bauweise materialdkonomisch
schlechter,

- die Baulinge de: Raupentrager ist infolge des raumlichen Platzbedarfes der Horizontiereinrichtung gréRer.

7

Ziel der Erfindung

Ziel der Erfindung ist es, den Abbau bzw. das Freilegen von geneigten Kohleflézen o. dgl. mit Geréten, die ein
Zweiraupenfahrwerk besitzen, zu erméglichen, ohne die bei nicht horizontierten Geréten bestehende geringe Baubreite und
-linge der Fahrwerke sowie Bauhéhe und Standsicherheitshedingungen zu verschlechtern, und dabei gegeniiber bekannten
Systemen folgende Vorteile zu realisieren:

- Horizontierung quer und langs zur Fahrtrichtung,

- Minimierung der mechanischen Elemiente,

— einfache Montage und Demontage,

materialokonomische Bauweise.

Darlegung des Wesens der Erfindung

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, auf der Grundlage eines starren Rahmens, z. B. eines starren Zweiraupeniahrwerkes,
eine Anordnung zur Horizontierung eines X&rpers, 2.B. eines Unterbauringtragers, zu schaffen, welche kleine Horizontierwege
und eine Horizontierung quer und langs zur Fahrtrichtung gewihrleistet.

ErfindungsgemiR wird diese Aufgabe dadurch gelést, daR ein Unterbauringtréger statisch bestimmt in einem starren Rahmen,
bestehend aus zwei Raupentragern und zwei Quertriigern, iiber ein Kugelgelenk in einem Raupentriger sowie iiber zwei
lingenveranderliche Zug-Druck-Stidbe mit sphérisch ausgebildeten Endpunkten in den Quertridgern gelagert ist und zwischen
dem Unterbauringtrager und dem zweiten Raupentrager eine Vertikalfihrung angeordnet ist.

In weiterer Ausbildung ist vorc2sehen, daR zwischen dem Unterbauringtrager und dem zweiten Raupentrager vor=igsweise
eine vertikale Kulisse mit Kulissenstein angeordnet ist.
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Eoenso ist es mbglich, dal zwischen dem Unterbauringt:ager und dem Raupentréiger eine vertikale Gleitachse mit sphérisch
beweglichem Gleitstein angeordnet und der Unterbauringtréger im Kugelgelenk verschieblich gelagert ist.

Mit der erfindungsgeméBen Lsung werden die vorgegebenen Bedingungen und Zielstellunger: erfilit und die infolge der
Horizontierung auftretenden Winkel- und Lingenénderungen von den Lagern zwiéngungsfrei aufgenommen.

Ausfithrungsbeispiel

Die Erfindung wird nachstehend an einem Ausfiihrungsbeispiel anhand von Zeichnungen néher erldutert.
In den Zeichnungen zeigen

Fig. 1: Draufsicht Unterbauringtréger mit starrem Zweiraupenfahrwerk

Fig.2: Schnitt A-A (Variante 1)

Fig.3: Schnitt A-A (Variante 2)

Fig.4: Schnitt B-B (schematische Darstellung des lingenveranderlichen Zug-Druck-Stabes mit Lagerurig).

Im Ausfiihrungsbeispiel besteht der &uBere Rahmen ius den Raupentrégern 1 und 2 und den beiden Quertragern 3, die starr
miteinander verbunden sind. Der Unterbauringtrdger 1hatvier Pratzen 5, 6, 15 und ist als innerer Kérper in dem starren dufieren
Rahmen angeordnaet. In der Pratze 8 befindet sich die Drehachse 7, deren Kugelkopf mit der Lagerur:g im Raupentriéger 1 das
Kugelgelenk 13 bildet. In den Képfen der beiden Pratzen 6 befinden sich die Mechanismen fir die Lingenanderung, die
gleichzeitig Teil der sphérischen Lageruny fiir die beiden Zug-Druck-Stébe 11 sind.

Die Lagerung der beiden Zug-Druck-Stibe 11 in den Quertrégern 3 erfolgt mittels zwéngungsfreier Gleitlager nach WP 2986135
{Figur 4, Schnitt C—C) und Bolzen 10. Die zur Aufnahme der Horizontalkréfte notwendige und gleichzeitig als vertikale Fihrung
dienende Kulisse ist in Pratze 15 gelagert. Darin bewegt sich der Kulissenstein 12, der auf einer im Raupcntriger 2 gelagerten
Achse 16 drehbar befestigt ist. Damit umschliefit der starre Rahmen 1, 2, 3 den Unterbauringtrdger 4 in gleicher Hohe, und die
Bauhohe des Gerites bleibt unverindert. Je nach Bewegung der beiden lingenveranderlichen Zug-Druck-Stébe ist eine
Horizontierung quer und/oder ldngs zur Fahrtrichtung méglich.

Die Wahl der geometrischen Systemabmessungen der Stiitzpunkte hat wesentlichen EinfluB auf die Horizontierwege sowie auf
die Stiitzkrifte. Die Horizontierung erfolgt durch die Lingenveranderung der Zug-Druck-Stébe 11, und zwar mechanisch mittels
Gewindespindel mit Mutter oder auch hydraulisch mittels Hydraulikzylinder.
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