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‘ ”Sposéb i urzgdzenie do sterbwania urzadzenia wyciagowego

Przedmiotem wynalazku jest sposdb i urzadzenie do sterowania urzadzenia wyciagowego, zwtaszcza
wyciagu gorniczego., W gérniczych urzadzeniach wyciggowych istnieje konieczno$é zabezpieczenia $cistej
realizacji zatozonego harmonogramu jazdy, kt6ry zapewnia z jednej strony zachowanie bezpiecznej predkosci
a z drugiej uzyskanie maksymalnej przepustowosci szybu. Mozna to osiagnaé przez odpowiednie sterowanie
predkoscig napedu.

Znany jest z opisu wynalazku ZSRR nr 334157 sposob ograniczenia predkosci urzadzenia wyciggowego.
W sposobie tym wykorzystuje sie ling wyciagowa, namagnesowana odcinkami jako zréd+o informacji o predkosci
rzeczywistej wyciagu. W czasie realizacji harmonogramu jazdy informacje z namagnesowanych odcinkéw
o dtugosci proporcjonalnej do predkosci ruchu Iiny, przechodzacych obok urzgdzenia odtwarzajgcego
w jednakowym czasie ustala sig¢ za kazdy okres nastepowania pary impulsow wedtug ich przedniego zbocza,
ustala sie sygnaty za tenze okres wedtug ich tylnego zbocza, poréwnuje sie¢ otrzymane okresy ze wzorcowym
czasem i przy odchytce réznicy rzeczywistej wartosci okresu nastepowania impulséw od zadanej wartosci podaje
sie rozkaz na wytaczenie napedu.

Przy realizacji opisanego sposobu wystepuje konieczno$é¢ poréwnania czasu otrzymanych z urzadzenia
odtwarzajacego impulséw z czasem wzorcowvm'ktére to pordwnanie mozna uzyskac podajac na wejscie uk tadu
poréwnawczego ciag impulsow o statym czasie trwania. Nierozwiazany jest jednak sposdb synchronizacji
wystepowania obu rodzajéw impulséw, bez ktérej kazde, niezwigzane ze zmiang predkosci zaktdcenie
w uktadzie moze spowodowaé nieuzasadnione wytaczenie napedu. Brak iten powoduje réwniez sprowadzenie
funkcji opisanego sposobu jedynie do wytaczania napedu w przypadku przekroczenia dopuszczélnej predkosci,
nie. umozliwia jednak petnego sterowania tym napedem wkierunku zwigkszania i zmniejszania predkosci co
wymagane jest dla petnej realizacji harmonogramu jazdy. W konsekwencji zachodzi konieczno$é stworzenia
uktadu synchronizujacego, ktéry wnosi dodatkowy element narazony na uszkodzenia i pogarsza niezawodnosé
pracy urzadzenia opartego o wykorzystanie opisanego sposobu.
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Celem wynalazku jest wyeliminowanie powyz2szej niedogodnosci.

Istoty sposobu wedfug wynalazku jest osiggniecie synchronizacji obu rodzajow impulséw przez wyzwalanie
impulsu wzorcowego sygnatem czujnika magnetycznego, ktéry powstaje w wyniku przesuwania sig
namagnesowanych odcinkéw liny i ktéry jest jednoczeénie impulsem o czasie trwania odpowiadajacym predkosci
rzeczywistej. W urzadzeniu realizujacym ten sposb sterowania sygnat z czujnika magnetycznego zainstalowanego
w obrebie oddziatywania namagnesowanych odcinkow liny jest podawany poprzez wzmacniacz réwnocze$nie na
generator impulséw wzorcowych ina jedno z dwdch wejs¢ uktadu poréwnawczego. Na drugie wejécie jest
doprowadzony impuls wzorcowy z generatora.

Spos6b wedtug wynalazku umozliwia petne sterowanie predkoscia wyciagu zgodnie z wymaganymi
harmonogramem jazdy przyspieszeniami przy rozruchu iopdZnieniami przy dojeidzie bez koniecznosci
stwarzania dodatkowych uktadéw synchronizacyjnych. Urzadzenie do sterowania wyciagiem charakteryzuje sig
dzieki temu minimalng iloscig $rodkéw technicznych i niezawodnoscia dziatania.

Przedmiot wynalazku uwidoczniono w przyktadowym wykonaniu na rysunku, na kt6rym przedstawiono
schemat blokowy urzadzenia do sterowania predkoscia wyciagu.

Urzadzenie sktada sie¢ z czujnika magnetycznego 1, ktérego napiecie przemienne podawane jest na
wzmacniacz 2. Napigcie wyjsciowe wzmacniacza 2 wyzwala generator impulséw 3, skad wytwarzane impulsy
wzorocwe przekazywane sq do uktadu poréwnawczego 4. Sygnat z wyjscia uktadu poréwnawczego 4 podawany
jest na uktad wykonawczy 5.

Napiecie przemienne indukowane jest w czujniku 1 na skutek ruchu namagnesowanej liny nosnej 6.
Namagnesowania liny nosnej 6 dokonuje sie elektromagnesem w dogodnym miejscu na nadszybiu tak, ze
wytworzone przez niego pole wnika na catym obwodzie w gtab liny nosnej 6. Namagesowanie liny odbywa sie
tylko w czasie jednego przejazdu urzgdzenia wyciggowego z predkos$cia wymagang programem jazdy z jednego
potozenia krarficowego naczynia wydobywczego w drugie potozenie kraricows. Okresy odbieranego przez czujnik
1 napiecia przemiennego odpowiednio wzmocnione iuksztattowane we wzmacniaczu 2 sg poréwnywane
w uktadzie poréwnawczym 4 z dtugodcia impulsu wzorcowego generatora impulséw 3. Odchylenie diugosci
okresu napigcia przemiennego w stosunku do dtugosci impulsu wzorowcowego jest miara odchylenia predkosci

. istniejacej w stosunku do predkosci wymaganej programem jazdy.

Jezeli dtugos$¢ okresu napigcia jest wieksza od dtugosci impulsu wzorcowego predkos$¢ jazdy naczynia
wydobywczego jest mniejsza od wymaganej, gdy s3 réwne predkos¢ jest zgodna z wymagang. Gdy dtugosé
okresu napigcia jest mniejsza od dtugosci impulsu predkos$é jest wigksza od wymaganej. Otrzymana réZnica
stanowi sygnat sterujgcy znane uktady wykonawcze 5, w tym réwniez obwdd bezpieczeristwa .

Zastrzezenia patentowe

1. Sposdb sterowania urzgdzenia wyciggowego przy pomocy sygnatu powstajacego na skutek ré6znicy
czasow trwania impulsdw wzorcowych o statym czasie iodpowiadajacych jezdzie rzeczywistej impulséw
wzbudzonych na skutek ruchu liny wyciaggowej namagnesowanej odcinkami o dtugoéci proporcjonalnej do
wymaganej predkodci, znamienny tym, Ze impulsy wzrorcowe sa wyzwalane poprzez czujnik
mgnetyczny w takt czestotliwosci pojawiania si@ wtym czujniku impulséw odpowiadajacych predkosci
rzeczywistej.

2. Urzadzenie do sterowania urzadzenia wyciagowego, ktérr zawiera uktad poréwnawczy sterujacy
uktadem wykonawczym, znamienne tym, ze ma czujnik magnetyczny (1), zainstalowany wobrq"bie
oddziatywania pola magnetycznego pochodzacego od trwale namagnesowanych odcinkéw liny wyciggowe] oraz
wzmacniacz (2) igenerator impulséw wzorowych (3) przy czym impuls z czujnika magnetycznego (1) jest
podawany poprzez wzmacniacz (2) réwnoczeénie na wejécie wyzwalajace generator impulséw wzorowych (3)
oraz na jedno wejscie uktadu poréwnawczego (4) na ktérego drugie wejécie jest doprowadzony impuls wzorcowy
z generatora (3).
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