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(54) Zariadenie pre mechanicky prevod posuvov
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Zariadenie je uréené pre snimanie posu-
nov a riedi sposob ich prevodu. Prevod po-
suvov je mechanicky, &im sa vylutuji ru-
8ivé vplyvy okolia.
Podstata zariadenia spodiva v tom, Ze pa-
lec spojeny so strojovou sifiastkou otofne
a posuvne uloZenou vo€i stroju je nastave-
ny medzi diStanéné ndstavce vytvorené zo
segmentov usporiadanych vedla seba na 7 3

pédkach, pritom jeden segmentovy diStanc- v P
ny néstavec je umiestneny na jednoramen- f;”““”“‘::}/
nej padke a druhy na dvojramennej pdke W/W

tak, aby posuv stciastky cez prevod na pé-
kach spolu s hribkou segmentu néstavca
vytvdral posuv pohyblivej &asti snimafa po-
suvu pripojeného na spojovaciu tyd kibovo
spojent s pdkami otofne uloZenymi v tele-
se zariadenia pre mechanicky prevod po-
suvov.

Zariadenie je s vyhodou pouZitelné pri re-
gistrdcii jazdnych reZimov motorového vo-
zidla prostrednictvom snimania zaradenych
rychlostnych stupiiov a pracovnych reZi-
mov obrabacich strojov.
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Vynélez sa tyka zariadenia pre mechanic-
ky prevod posuvov.

Doteraz zname rieSenia registruji posuv
sufasti koncovym, alebo dorazovym spina-
¢om. Nevyhodou tychto rieSeni je, Ze si vy-
Zaduji existenciu tychto spinafov pre kaZ-
dy posuv, pritom kaZdy z nich musi byt
napojeny na zdroj elektrického prudu.

Uvedeny nedostatok odstraiiuje zariade-
nie pre mechanicky prevod posuvov, kto-
rého podstata spofiva v tom, Ze palec ro-
zoberatelnym spojom spojeny so strojovou
sufiastkou otofne a posuvne uloZenou vodi
stroju je nastaveny medzi diStanénymi néa-
stavcami, pri¢om jeden segmentovy distanc-
ny néastavec je umiestneny na jednoramen-
nej pake a druhy segmentovy distantny n4-
stavec je umiestneny na dvojramennej pa-
ke.

Jednotlivé segmenty néstavca si na pé-
kach usporiadané vedla seba o uhol pooto-
fenia strojovej stcfiastky. Konce péak st
klbovo spojené so spojovacou tydou a jej
prostrednictvom s pohyblivou &astou sni-
mada posuvov uloZeného v telese zariade-
nia pre mechanicky prevod posuvov, ktoré
je upevnené na telese stroja.

Zariadenie pre mechanicky prevod posu-
vov zabezpetuje jednoznadénost posuvov pri
ich registrdcii a vylu€uje ru8ivé vplyvy o-
kolia oproti spdsobu registracie pomocou
elektrickych, magnetickych impulzov a je-
ho prednost spociva tieZ v tom, Ze registra-
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cia viacerych posuvov sa zabezpeti pripo-
jenim jediného palca.

Zariadenie pre mechanicky prevod posu-
vov je zobrazeni na priloZenom wykrese,
kde je schematicky zndzornené i jeho pri-
pojenie na strojova stciastku.

Palec 1 je rozoberatelnym 'spojom spoje-
ny so strojovou suéiastkou 2 ototne a po-
suvne uloZenou voti stroju 10 je nastaveny
medzi diStanénymi nastavcami 5 a 6. Dis-
tantné néastavce 5 a 6 st vytvorené zo seg-
mentov usporiadanych vedla seba o uhol
pootocenia strojovej suciastky 2, prifom je-
den segmentovy diStanény néstavec 5 je u-
miestneny na dvojramennej pdke 3 a druhy
segmentovy, diStanény néstavec 6 je umiest-
neny na jednoramennej pake 4. Spojovacia
ty& 7 kIbovo spojend s pakami 3 a 4 je pri-
pojend na pohyblivi &ast 8 snimata posuvu
uloZeného v telese 9 zariadenia pre mecha-
nicky prevod jposuvov, ktoré je upevnené
na stroji 10.

Pri posuve sufiastky 2 v jednom alebo
druhom smere dochadza k dotyku s ifiou
spojeného palca 1 s prisluSnym segmentom
nastavca 5, 6 a pohyb sa prenédSa cez paky
3, 4 na spojovaciu ty¢ 7, s ktorou je spoje-
nad pohyblivd ¢ast 8 snimafa posuvu. Pre-
vody na pdkach 3, 4, hrabky segmentov
nastavcov 5, 6 a ich vzdialenost od palca 1
s volené tak, Ze posuv pohyblivej asti 8
snima€a posuvu nie je z4visly od velkosti
posuvu sudiastky 2.

PREDMET VYNALEZU

Zariadenie pre mechanicky prevod posu-
vov vyznatujici sa tym, Ze palec (1) rozo-
beratelnym spojom spojeny so strojovou
sitiastkou (2) otofne a posuvne uloZenou
voti stroju (10) je nastaveny medzi diStané-
nymi ndstavcami (5, 6) vytvorenymi zo seg-
mentov usporiadanych vedla seba o uhol
poototenia strojovej sudiastky (2), umiest-
nenymi na péakach (3, 4), prifom jeden

segmentovy diStan&ny néstavec (5) je u-
miestneny na dvojramennej pake (3) a dru-
hy segmentovy diStantny ndstavec (6] je
umiestneny na jednoramennej pédke (4),
ktoré si kibovo spojené so spojovacou ty-
¢ou (7) a jej prostrednictvom s pohyblivou
¢astou (8) snimada ;posuvu uloZeného v te-
lese’ (9] umiestneného na stroji (10).
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