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Przedmiotem wynalazku jest sprzeglo cierne do
napedu krzywek w wieloczynno§ciowych maszy-
nach do szycia. )

Dotychczas znane i stosowane sprzegla cierne do
napedu krzywek w wieloczynno$ciowych maszy-
nach do szycia posiadaja skomplikowang budowe,
w ktérych wykorzystano tarcie miedzy rolkami
i biezniami. W konstrukcji tego sprzegla wyste-
puje sze§¢ rolek i dwie bieznie, z ktoérych trzy rol-
ki i jedna bieznia stuzg do napedu krzywek a po-
zostate trzy rolki oraz druga bieznia zabezpieczaja
krzywki przed ich ruchem wstecznym. Prawidlowe
dzialanie tego sprzegla wymaga wysokiej doklad-
no§ci wykonania jego cze$ci skladowych, gdyz
w przeciwnym razie sprzeglo ulega zakleszczaniu.

Znana jest réwniez inna konstrukcja sprzegla
ciernego w ktérym wykorzystano tarcie miedzy
uksztaltowanymi segmentami i bieznig. Stosowany
w tym sprzegle segment krzywkowy do zabezpie-
czenia krzywek przed ruchem wstecznym, nie za-
pewnia niezawodnej pracy tego sprzegla, gdyz za-
bezpieczenie to jest o powolnym dzialaniu (jest
malo czule) i sg przypadki, Zze krzywki zamiast
ruchu obrotowego przerywanego jednokierunko-
wego, wykonuja ruch drgajacy w zakresie tego
samego polozenia.

Celem wynalazku jest opracowanie sprzegla cier-
nego do napedu krzywek w wieloczynno$ciowych
maszynach do szycia, nie majgcego wad sprzegiet
dotychczas stosowanych w maszynach do szycia.
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Zgodnie z postawionym zadaniem w sprzegle we-
diug wynalazku, ruch obrotowy przerywany w jed-
nym kierunku uzyskuje sie od ruchu obrotowego
walka gléwnego maszyny do szycia za posredni-
ctwem mimoSrodu umiejscowionego na walku
gléwnym, tréjramiennej dZwigni polgczonej sztyw-
no z zabierakiem i osadzonej obrotowo w osi krzy-
wek, ktérej jedno z ramion zaopatrzone w rolke
wspélpracuje z mimoSrodem a drugie ramie stuzy
jako zderzak wspbipracujacy z krzywka regulujgca
skok wychylen.

Do napedzania sprzegla zastosowano odpowie-
dnio uksztaltowany 'pierécieﬁ polaczony z krzyw-
kami za pomocg tulei oraz prostg diZwignie, kanal-
kiem powigzang z pierScieniem i podpierang w jed-
nym konhcu zabierakiem polgczonym z diwignig
napedzajacg sprzeglo. Do zaBezpieczenia przed ru-
chem wstecznym zastosowano drugg diwignie osa-
dzong kanalkiem na pierScieniu i podpierang w dru-
gim koncu wkretem osadzonym w podstawie.

Szeroko§é pier§cienia, szeroko§é kanalkéw diwi-
gni oraz odleglo§¢ podparcia diwigni sg tak do-
brane, e zapewniaja hiezawodne zakleszazanie
sie¢ diwigni na pierScieniu, konieczne do prawi-
dilowej pracy sprzegla. Sprzeglo o powyiszej kon-
strukcji niezawodnie nadaje zespolowi krzywek
ruch obrotowy przerywany w jednym Kkierunku,
konieczny dla uzyskania poprawnych §ciegébw
ozdobnych w maszynach wieloczynnosciowych.

Przedmiot wynalazku pokazany jest w przy-
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. 9 naciska na podpierany koniec dZwigni 20 w miej-

kladzie na zalgczonym rysunku, ktérego fig, 1
przedstawia sprzeglo w widoku od dolu, fig. 2
sprzeglo w przekroju-osiowym, fig. 3 rozklad sil
dzialajgcych w sprzegle.

Sprzeglo wedlug wynalazku ma tuleje 1 osadzo-
n3a obrotowo w podstawie 2. Na tulei 1 osadzona
jest obsada krzywek 8 wyposazona w zabierak 4
i wkret 5. W tulei 1 obrotowo osadzony jest walek
6 na jednym Kkonicu ktérego przy pomocy wkreta

scu 34 i wprawia ja w ruch obrotowy woké}l osi 28.
Aby pierSciefi 19 tulei 1 wraz z obsadg krzywek 3
mial ten sam ruch obrotowy wok6t osi 28 dZwignia
20 musi znajdowaé¢ sie w stanie spoczynku wzgle-
dem pierScienia 19. Sily dzialajace na diwignie 20
sg pokazane na fig 3. Sg to sily stykowe Fy, Rs, Rgs,
ktére dzialaja w miejscach 34, 35 i 36. Sila F; wy-
wierana jest przez zabierak 9, Dziala na diwignie

8 zamocowany jest pierSciefi 7 a na drugim koricu 19 20 w miejscu styku 34. Jest to sila czynna. Sily Ny
jest osadzony zabierak 9 oraz jest zamocowana tr6j- i Ty sa skladowymi silami — normalng i styczng
- ramjenna dZwignia 10. Na ramionach diwigni 10 sily Fy. Skladowa styczna T; jest sila tarcia. Sily
$3 osadzone: zderzak 11 przymocowany nitami 12, Rs i Ry sg to sily oddzialywania pierécienia 19 na
rolka 13 osadzona obrotowo na wkrecie 14 umoco- dzwignie 20 w miejscach styku 35 i 36, Sg to sily
wanym sztywno do ramienia diwigni 10 nakretkg 1° bierne — reakcje, ktére powstaja na skutek dziata-
15 i sprezyna 16 umocowana swym drugim kon- nia sily czynnej Fj.
cem ;’? podstawy : ‘,"’k‘feti'o‘“ l;" N Sity N i N3 oraz Ty i Ty sq odpowiednio skiado-
'Il;ir Jra;menna d ngma A Il’o qczon‘a jiSt z zal_;;e- wymi normalnymi i stycznymi sit Re i Rs. Skladowe
;a. :n;s k;;rzy pomocy nita S.d:‘ulleja. _m:. ?‘e;l' 20 styczne Tp i Ty sg silami tarcia. Na diwignie 20
cle . .i 6;:' wspélpracuje z dfwigniami 1_ d' dzialaja trzy sily Fy, Rg i Rs. Na podstawie twier-
I:tu-xgn: " swyniu f:anal'em, w‘rykonany m ZV_Je_' dzenia z mechaniki o trzech silach wiadomo, ze
;‘: m Jejd 0 .cu, ux‘;x er.cowmna Jest na plexl'!-clem; jesli diwignia 20 ma byé w spoczynku wzgledem
; a.w. rﬁm kod cu. Jest p(()idparta. zabier: ,’en; . pierScienia 19 i zabieraka 9 to linie dzialania tych
;)z'wx.gm:s Jes‘t ociskana téo .za.bleraki ,l pier- 25 sit muszq przecinaé sie w jednym punkcie. Skia-
c1erfm 1 sprezynkg 22.dik .re! z]:den O{nec .za- dowe sil tarcia Ty, Te i Ty nie mogg mieé wartosci
cz;:pl:ny ]ze:t w otworze N w1§‘;11 :, drugi skomec, wiekszych od wartoSci maksymalnych okre$lonych
wkretem . um?cowany Jg.est_ o za 1era.ka . Seg- wzorami Tymax = u;N;, Temax = usN; i Tsmax
ment 24 tr6jramiennej dZwigni 10 zabezpiecza przed = usNs gdzie py = tg oy us = t€ o3 i s —1g o3
wyp' a;l;neclem lt{limglenge 20 ; glerémen.la 19.. Diwi- w 53 wspblczynnikami tarcia. Katy oy, os i o3 sa ka-
?“,‘ak ﬁs“’y'," t‘“‘a em znajdujacym sig :" ’ef’“yi’; tami tarcia i okreSlaja one odchylenia sit F;, Rs
JeJdr °, cu, l:es'. umu:’jsco:vnqnat mllc ptler czl;muk i Rg od kierunkéw normalnych, przy nierozwinie-
a drugi jej ontxec poz party jest wiretem WKre- tych sitach tarcia Ty < Tymax, Te < T max i Tg
_cogs;m. w. P :;lls aw;e do isk d Kreta 25 i pi < Tgmax. Sily Fy, Rg i Rg odchylone sg od kierun-
L. v.wgma .jes ciskana do wkre¢ N 1 pler-. kéw normalnych odpowiednio o katy mniejsze niz
Scienia 19 sprezynqy 26, ktérej jeden koniec wchodzi 35 katy tarcia oy, os I o3
w otwér dzwigni 21 a drugi jej koniec jest przy- : TR o
mocowany do podstawy 2 wkretem 27. Eeb wkreta Na fig. 3 wymiar ,.a” ‘podaje polozenie punktu
25 zabezpiecza diwignie 21 przed wypadnieciem 37, przeciecia linii dzialania sit Rg i Rg w kierunku
z pierécienia 19. Tréjrarqienna dzwignia 10 pod- prostopadlym do linii dzialania sily Fj, od osi 28.
czas obrotéw gl6wnego walka 30 wykonuje ruchy 40 Zaleznie Wiec od tego jak roniniete s3 Sﬂy tar-
wahadiowe wok6t osi 28 na skutek odchylenia rol- cia Tp i Ty wymiar ,a” przyjmuje warto§¢ z prze-
ki 13 przez mimo$r6d 29 zamocowany na giéwnym d;lzzu l?n ig:g“a fnax:* Ws;mlar .,b’;l zlireély odle-
walku maszyny przy pomocy wkreta 81 oraz na glo i dzialania sily Fy, przechodzjcej przez
" skutek przyciggania rolki 18 do mimosrodu 29 spre- punkt styku 34, od osi 28, Przy nierozwinietych
zyna 16. Wielko§¢ amplitudy wychyleA tréjramien- 45 silach tarcia Tg i Ty nie wystepuje poslizg diwigni
nej dzwigni 10 regulowana jest krzywka 32 o kt6- 20 po pierfcieniu 19. Diwignia 20 jest w spoczynku
ra zderzak 11 opiera sie' w t{ym czasie, gdy cze§é wzgledem pierScienia 19. Punkt przeciecia sie lmn
33 mimosrodu 29 znajduje sie po przeciwnej stro- dzialania sit Ry i Ry znajduje sie wtedy na linii
nie osi gléwnego walka $0 niz jest to pokazane na dzialania sily Fy. Aby ten warunek przecinania sie
rys. fig. 1 i fig, 2. 50 linii dziatania sil Fy, Rg i Rg w jednym punkcie by}
Tréjramienna diwignia 10 nie wychyla sie gdy spelniony muszg byé tak dobrane zalezno$ci wy-
krzywka 32 podpiera zderzak 11 w takim - poloze- miarowe pier§cienia 19 i déwigni 20 przy przyjetych
- niu, przy ktérym rolka 13 nie styka sie z cze$cig 33 materialach i stanie powierzchni, co jest réwno-
mimosrodu 29, to jest kiedy znajduje sie w polo- znaczne z odpowiednia wielkoScig katéw tarcia
zeniu jak ha fig 1 i 2. . 55 i i g2 aby zachodzil warunek a max>>b. _
Przeksztalcenie ruchu wahadlowego tr6jramien- Majac ustalone katy tarcia, warunek a max>b
nej diwigni 10 na jednokierunkowy ruch obroto- spelnia sie przez odpowiednio dobrane zaleznosci
wy przerywany tulei 1, a tym samym i obsady krzy- geometryczne i wtedy pierSciern 19 obraca sie wo-
wek 3 nastepuje przy pomocy pierScienia 19 i dzwi- kol osi 28. Nastepnie, gdy rolka 18 jest dopychana
gni 20 i 21. Dziwignia.20 sluzy do napedzania pier- ¢ w kierunku gléwnego walka 30 przez spreiyne 16,
Scienia 19 to jest zabezpieczenia go przed jego to. tr6jramienna dZwignia 10 razem z zabierakiem 9
cofaniem sie. ' wykonuje obrét dookola osi 28 w. kierunku prze-
Gdy rolka 13 jest odpychana przez cze§é¢ 33 mimo- ciwnym do poprzedniego. Poniewaz wymaga sie aby
Srodu 29 wtedy tréjramiemma diwignia 10 razem pierScien 19 tulei 1 wraz z obsadg krzywek 3 nie
ze zabierakiem 9 obraca sie woko! osi 28. Zabierak 65 mial tego wstecznego ruchu, przeto zastosowano
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dzwignie 21 o dzialaniu identycznym jak diwignia
20, lecz w odwrotnym kierunku.

Sity stykowe Fy, F5 i Rg dzialajace na diwignie
21 w tym czasie gdy trojramienna dzwignia 10 wy-
konuje ruch wsteczny, s3 wywierane w miejscach
38, 39 i 40. Sily F4 i F5 sg silami czynnymi wywie-
ranymi przez pier§cien 19 na dZwignie 21 w miej-
scach styku 38 i 39. Sila Rg jest silg bierng, po-
chodzacg od nacisku wkreta 25 na dzwignie 21
w miejscu styku 40 na skutek dzialania sil czyn-
nych F4 i F5. Wymiar ,c” okreSla odleglo§¢ linii
dzialania sity Rg od osi 28. Wymiar ,,d” okre§la po-
lozenie punktu 41 przecigcia sig linii dzialania sit
F4 i F5. Skladowymi 'stycznymi i normalnymi sit
F4, F5 i Rg sa odpowiednio sity T4, Tj, Tg oraz Ny,
N; i Ng. Skladowe styczne Ty, T3 i T¢ sg sitami
tarcia. '

PierScien 19 pozostaje w spoczynku wzgledem
dzwigni 21 tylko przy nierozwinietych silach tar-
cia Ty i T5. Przy wartoSciach granicznych sil tarcia
Tymax i Tymax wymiar ,,d” uzyskuje warto§é naj-
mniejszg »din"- Na tej samej zasadzie co dla
dzwigni 20 dobiera sie tak wymiary dZwigni 21 przy
przyjetych juz wymiarach pierScienia 19, materiale
i chropowato$ci powierzchni, aby speilniony byl
warunek c>dmin ktory zapewnia iz pierScien 19
pozostaje w tym czasie w spoczynku.

W tym samym czasie diwignia 20 zoStaje od-
kleszczona, znikajg poprzednie sity tarcia T i Tg
w miejscach 35 i 36 a na ich miejscach powstajag
inne sity tarcia, dzialajagce w przeciwnych kierun-
kach niz poprzednie o warto$§ciach bardzo malych,
pokonywanych przez sile sprezyny 22, ktéra powo-
duje przesuwanie dzwigni 20 po pier§cieniu 19 wpro-
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wadzajgc ja w ten sam ruch obrotowy dookola osi
28 co posiada tréjramienna diwignia 10 wraz z za-
bierakiem. Dodaje si¢ ponadto, zZe w czasie odpy-
chania rolki 13 od osi walka 30 gdy dzwignia 20
zabiera pierScien 19, to diwignia 21 jest odklesz-
czona i pozostaje w spoczynku gdyz sprezynka 26
dociska ja do wkreta 25 i pier§cienia 19. Ponadto
sprezynki 22 i 26 zapewniajg ciggly styk dziwigni
21 z pierScieniem 19 i wywierajg nan wstepne na-
ciski.

Zastrzezenia patentowe

1. Sprzeglo cierne do napedu krzywek w wielo-
czynno$ciowych maszynach do szycia znamien-
ne tym, ze sklada sie z trojramiennej dzwigni
(10), pierScienia (19), zabieraka (9), osadzonych
na wspoélnej osi (28) oraz prostej napedzajacej
dzwigni (20) i zakrzywionej, zabezpieczajgcej
przed cofaniem pierScienia (19) diwigni (21)
a ponadto ma mimosréd (33) osadzony na glow-
nym walku (30) powodujgcy, za poSrednictwem
rolki (13) i sprezyny (16) osadzonych na ramio-
nach dzwigni (10), ruch wahadlowy dzwigni (10),
wielko$¢é wychylen 'ktérej regulowana jest
krzywka (32) wspéblpracujgcg z trzecim ramie-
niem dzwigni (10).

Sprzeglo cierne wedlug zastrz. 1 znamienne tym,
ze kazda z jego dzwigni (20) i (21) ma w jednym
koricu kanalek ktorym osadzona jest na pierScie-
niu (19), przy czym drugi koniec diwigni (20)
pcdparty jest zabierakiem (9) a drugi koniec
dzwigni (21) jest przymocowany cylindryczng
czeScig wkreta (25).
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