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(54) Title: BRACKET, PARTICULARLY A WALL BRACKET FOR A MUSICAL INSTRUMENT
(54) Bezeichnung: HALTERUNG, INSBESONDERE WANDHALTERUNG FUR EIN MUSIKINSTRUMENT

(57) Abstract: The invention relates to a bracket and, in particular, a wall bracket for a mu-

Fig.l

a

stange (6) ausgebildet.

sical instrument (1), particularly for a stringed instrument. To this end, the bracket has an
adjustable base (4) for receiving an instrument body (1a) and at least two retaining arms (5),
which are able to pivot relative to an anchor element (3), for detachably securing an instru-
ment neck (1b) received between the retaining arms (5). The base (4) and the two retaining
arms (5) are coupled to each other by at least one connecting member (6). Furthermore, at
least one spring (7) is provided which prestresses the base (4) into a rest position and the two
retaining arms (5) into an open position. According to the invention, the connecting member
(6) is designed as a connecting rod (6) rigidly coupling the base (4) to the two retaining arms
(5) and prestressed by the spring (7).

(57) Zusammenfassung: Gegenstand der Erfindung ist eine Halterung und insbesondere
Wandhalterung fiir ein Musikinstrument (1), insbesondere fiir ein Seiteninstrument. Dazu
verfiigt die Halterung tiber eine verstellbare Basis (4) zur Aufnahme eines Instrumentenkor-
pus (1a) und wenigstens 2 gegeniiber einem Ankerelement (3) schwenkbare Haltearme (5)
zur losbaren Fixierung eines zwischen den Haltearmen (5) aufgenommenen [nstrumenten-
halses (1b). Die Basis (4) und die beiden Haltearme (5) sind {iber zumindest ein Verbin-
dungsglied (6) miteinander gekoppelt. AuBerdem ist wenigstens eine Feder (7) vorgesehen,
welche die Basis (4) in eine Ruheposition und die beiden Haltearme (5) in eine Offenposition
vorspannt. Erfindungsgemih ist das Verbindungsglied (6) als die Basis (4) mit den beiden
Haltearmen (5) starr koppelnde sowie mit Hilfe der Feder (7) vorgespannte Verbindungs-
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Halterung, insbesondere Wandhalterung fur ein Musikinstrument

Beschreibung:

Die Erfindung betrifft eine Halterung und insbesondere Wandhalterung fur ein
Musikinstrument, insbesondere ein Saiteninstrument, mit einer verstellbaren
Basis zur Aufnahme eines Instrumentenkorpus, und mit wenigstens zwei
gegenuber einem Ankerelement schwenkbaren Haltearmen zur Iésbaren
Fixierung eines zwischen den Haltearmen aufgenommenen Instrumenten-
halses, wobei die Basis und die beiden Haltearme Uber zumindest ein
Verbindungsglied miteinander gekoppelt sind, und wobei wenigstens eine Feder
vorgesehen ist, welche die Basis in eine Ruheposition und die beiden
Haltearme in eine Offenposition vorspannt.

Solche Halterungen sind in der Regel als Wandhalterung oder auch
Bodensténder ausgelegt. Sofern eine Wandhalterung zum Einsatz kommt, wird
das Ankerelement regelmalig an einer Wand befestigt. Bei einem
Bodenstander kommt als Ankerelement typischerweise ein auf einem Boden
aufstellbares Gestell zum Einsatz. Grundsatzlich kann das Ankerelement auch
an ein solches Gestell angeschlossen sein. Jedenfalls fungiert das
Ankerelement insgesamt als Fixpunkt fOr die beiden demgegenuber
schwenkbaren Haltearme. Auch die Basis lasst sich gegenuber dem
Ankerelement verstellen, und zwar 2zwischen einer Ruheposition in
unbelastetem Zustand und einer Arbeitsposition in belastetem Zustand.

In der Ruheposition der Basis befinden sich die beiden Haltearme in ihrer
Offenposition. Dadurch kann das zu haltende Musikinstrument auf der Basis
abgestellt werden. Durch das Gewicht des Musikinstrumentes geht die Basis
von ihrer Ruheposition in die Arbeitsposition tber. Zugleich werden die beiden
Haltearme von ihrer offenen Position bzw. Offenposition in eine geschlossene
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Position bzw. Geschlossenposition verschwenkt. Das alles geschieht gegen die
Kraft der Feder.

Eine Halterung und insbesondere Wandhalterung des Eingangs beschriebenen
Aufbaus wird in der CN 205564263 U behandelt. Tatsachlich wird hier der
Instrumentenkorpus auf Stltzen abgelegt. Als Folge hiervon bewegen sich die
beiden Stutzen tragende Gelenkarme gegen die Kraft einer Feder auseinander.
Zwei kopfseitige Haltearme werden hierbei geschlossen und sorgen daflr, dass
ein Instrumentenhals |6sbar fixiert wird. Die beiden Gelenkarme sind Uber Kabel
und insbesondere Bowdenzug-Kabel mit den Haltearmen verbunden.

Daruber hinaus ist eine Fuhrung vorgesehen, welche die vorgenannte Feder
umschlief3t. Innerhalb der Fuhrung sind die beiden Gelenkarme endseitig
verstellbar. Das andere Ende der beiden Gelenkarme ist jeweils miteinander
gekoppelt. Als Folge hiervon wird ein insgesamt relativ komplexer
mechanischer Aufbau beobachtet, der durch den Ruckgriff auf die FUhrung fur
die Gelenkarme einerseits und die Bowdenzige zwischen den Gelenkarmen
und den Haltearmen andererseits zu Funktionsstérungen neigt oder neigen
kann. Denn eine an dieser Stelle eingesetzte FUhrung kann beispielsweise
verschmutzen, so dass die Verstellmdglichkeit und damit Funktionsfahigkeit
beeintrachtigt ist.

Eine vergleichbare Halterung fur ein Musikinstrument wird in der US 8,490,942
B1 beschrieben. Auch in diesem Fall sind schwenkbare Haltearme zur I6sbaren
Fixierung eines Instrumentenhalses vorgesehen. Die beiden Haltearme kénnen
gegenuber einem Ankerelement verschwenkt werden, welches an einen Ful}
bzw. Bodenstander angeschlossen ist respektive einen Bestandteil eines
solchen Bodenstadnders darstellt. Die Basis zur Aufnahme des
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Instrumentenkorpus vollfuhrt bei einer Ablage des Instrumentenkorpus eine
Schwenkbewegung.

Die Schwenkbewegung der Basis wird Uber eine Stellstange auf einen
Winkelhebel Ubertragen. Die durch die Stellstange bewirkte Schwenkbewegung
des Winkelhebels sorgt ihrerseits gegen die Kraft einer Feder dafur, dass die
beiden Haltearme zur Fixierung des Instrumentenhalses gedffnet und
geschlossen werden kénnen. Auch in diesem Fall wird eine komplexe Mechanik
verfolgt, die bei Verschmutzung stéranféllig ist und zu Funktionsbeein-
trachtigungen neigt oder neigen kann. Denn die Bewegung der Basis wird
mehrfach umgelenkt, was bei Beeintrachtigungen durch beispielsweise Staub in
den Gelenken zu Funktionsstérungen fuhren kann. Hier will die Erfindung
insgesamt Abhilfe schaffen.

Der Erfindung liegt das technische Problem zugrunde, eine derartige Halterung
und insbesondere Wandhalterung fur Musikinstrumente so weiter zu entwickeln,
dass die Funktionsfahigkeit verbessert ist, und zwar unter Berucksichtigung
eines vereinfachten mechanischen Aufbaus.

Zur Lo6sung dieser technischen Problemstellung ist eine gattungsgemaliie
Halterung und insbesondere Wandhalterung fur ein Musikinstrument dadurch
gekennzeichnet, dass das Verbindungsglied zwischen der Basis und den
beiden Haltearmen als die Basis mit den beiden Haltearmen starr koppelnde
sowie mit Hilfe der Feder vorgespannte Verbindungsstange ausgebildet ist.

Im Regelfall ist die Verbindungsstange fest an die Basis angeschlossen bzw.
fest mit der Basis verbunden. Demgegenuber sind vorteilhaft die
Verbindungsstange und die beiden Haltearme meistens Uber ein gemeinsames
Gelenk miteinander gekoppelt. Das Gelenk ist zu diesem Zweck regelmafig
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kopfseitig der Verbindungsstange vorgesehen. Aullerdem wird im Allgemeinen
SO0 vorgegangen, dass die Basis und die beiden Haltearme im Zuge ihrer
jeweiligen Stellbewegung eine gemeinsame Stellebene definieren. Innerhalb
dieser Stellebene wird dartUber hinaus die Verbindungsstange bewegt. Auf
diese Weise kann ein besonders kompakter und mechanisch einfacher Aufbau
realisiert werden, welcher im Unterschied zum Stand der Technik auf
komplizierte Schienenfuhrungen, Umlenkhebel etc. verzichtet.

Vielmehr greift die Erfindung typischerweise auf lediglich ein einziges Gelenk
zurick, namlich das gemeinsame Gelenk, mit dessen Hilfe die
Verbindungsstange bzw. das starre Verbindungsglied und die beiden Haltearme
miteinander gekoppelt sind. Da dartber hinaus die beiden Haltearme und die
Basis ihre jeweilige Stellbewegung in der gemeinsamen Stellebene vollfuhren,
sind komplizierte Umlenkungen der Stellbewegung entbehrlich. Dadurch wird
nicht nur der mechanische Aufbau vereinfacht, sondern insbesondere auch die
Funktionsfahigkeit erhdht, weil Bowdenzige, Winkelhebel, Stellstangen etc. wie
beim Stand der Technik nach der US 8,490,942 B1 oder auch gemal der
CN 205564263 U entfallen kénnen. Hierin sind die wesentlichen Vorteile zu
sehen.

Nach vorteilhafter Ausgestaltung sind die Haltearme und/oder die Basis
zumindest quer zur Langserstreckung der Verbindungsstange verstellbar
ausgebildet. Dadurch kann unterschiedlichen Instrumentengré3en problemlos
Rechnung getragen werden. Im Regelfall ist zumindest die Verbindungsstange
teleskopierbar ausgelegt. Das gilt insbesondere fur den Fall, dass mit Hilfe der
erfindungsgemallen Halterung Gitarren oder allgemein Saiteninstrumente
unterschiedlicher GréfRe I6sbar fixiert werden sollen.
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Im Allgemeinen sind die beiden Haltearme Uber jeweils zumindest ein Gelenk
schwenkbar an das Ankerelement angeschlossen. Das Ankerelement ist
seinerseits mit einem Bodengestellt gekoppelt oder als Bestandteil eines
solchen Bodengestells ausgelegt. Dann ist die erfindungsgemafe Halterung als
Bodenstander zur Aufnahme von Musikinstrumenten ausgelegt. Im Regelfall
wird das Ankerelement jedoch an einer Wand festgelegt. In diesem Fall ist die
erfindungsgemafle Halterung als Wandhalterung fur das betreffende
Musikinstrument ausgebildet.

Eine konstruktiv und funktionsmalig einfache Auslegung wird fur den Fall
beobachtet, dass die beiden Haltearme als in der Stellebene bewegbare
Halteplatten ausgebildet sind. Tatsachlich kdnnen die beiden Halteplatten
beispielsweise quer zur Langserstreckung der Verbindungsstange hin- und her
bewegt werden. In diesem Fall handelt es sich bei den Halteplatten vorteilhaft
um Scherenschenkel. DarUber hinaus ist es méglich, dass die Halteplatten in
der Stellebene gegentber der langserstreckten Verbindungsstange jeweils auf
einem Kreisbogen verschwenkt werden. In jedem Fall weisen die Halteplatten
zumindest einen vorkragenden Haltefinger auf, mit dessen Hilfe typischerweise
der Instrumentenhals des aufzunehmenden Musikinstrumentes l6sbar fixiert
wird.

Um an dieser Stelle etwaige Beschadigungen des Instrumentenhalses von
vornherein ausschliellen zu koénnen, steht der jeweilige Haltefinger im
Wesentlichen senkrecht auf der Halteplatte auf und ist gegebenenfalls nach
innen gekrummt ausgebildet. Aullerdem verfugt der Haltefinger zumindest uber
eine weichelastische Oberflache. Diese kann dadurch realisiert werden, dass
ein Kunststoff auf den Haltefinger aufgebracht worden ist oder ein Schlauch aus
Kunststoff tUber den Haltefinger tbergezogen ist.
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In jedem Fall fuhrt die Bewegung der beiden Haltearme bzw. der bewegbaren
Halteplatten oder auch der Scherenschenkel in der Stellebene beim Ubergang
von der Offenposition der Haltearme in ihre Geschlossenposition und
umgekehrt dazu, dass der Instrumentenhals des aufzunehmenden
Musikinstrumentes in der Geschlossenenposition fixiert wird und in der
Offenposition zur Entnahme freigegeben wird. Die Steuerung der Haltearme
wird dabei gravimetrisch vorgenommen, indem das Instrument mit seinem
Instrumentenkorpus auf der Basis abgelegt wird. Hierdurch geht die Basis von
ihrer Ruheposition in die Arbeitsposition Uber.

Die damit verbundene Stellbewegung der Basis in der Stellebene fuhrt dazu,
dass die an die Basis angeschlossene starre Verbindungsstange Uber ihr
kopfseitiges Gelenk die Haltearme beaufschlagt, indem die Haltearme von ihrer
in der Ruheposition der Basis eingenommenen Offenposition in die
Geschlossenposition Ubergehen, sobald die Basis ihre Arbeitsposition bedingt
durch das Gewicht des aufgelegten Musikinstrumentes einnimmt.

Fur eine einwandfreie Halterung des Instrumentenkorpus auf der Basis
empfiehlt die Erfindung, dass die Basis zumindest mit zwei Tragfingern
ausgerustet ist. Die Tragfinger erstrecken sich regelmallig winklig zur
Stellebene, um eine genugend grolRe Auflageflache fur den Instrumentenkorpus
zur Verfuogung zu stellen. Wie im Falle der Haltefinger als Bestandteile der
Haltearme verfugen auch die beiden Tragfinger vorteilhaft Uber eine
weichelastische Oberflache, um Beschadigungen der Oberflache des
Instrumentenkorpus zu vermeiden. Dabei kann wir zuvor beschrieben so
vorgegangen werden, dass die beiden Tragfinger jeweils an ihrer Oberflache
mit der weichelastischen Kunststoffoeschichtung ausgertstet werden oder
schlicht und ergreifend ein entsprechender Kunststoffschlauch Uber den
betreffenden Tragfinger gezogen und fixiert wird. In jedem Fall sorgt die
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weichelastische Oberflache der beiden Tragfinger erganzend dafur, dass beim
Ablegen des Musikinstrumentes auf der Basis nicht nur Beschadigungen
vermieden werden, sondern dieser Vorgang auch praktisch gerduschlos
vollzogen wird.

Die Feder, welche die Basis in ihrer Ruheposition und die beiden Haltearme in
der Offenposition vorspannt und welche beim Ubergang der Basis in die
Arbeitsposition und der beiden Haltearme in die Geschlossenposition in der
Regel komprimiert wird, folgt im Allgemeinen der Langserstreckung der
Verbindungsstange. Das heil3t, die Feder ist meistens parallel zur starren
Verbindungsstange angeordnet. Dadurch erfahrt die Feder im Regelfall
ebenfalls eine Anordnung in der gemeinsamen Stellebene. Als Folge hiervon
baut die erfindungsgemalie Halterung besonders schmal, weil sich praktisch
samtliche Funktionselemente in der Stellebene bewegen bzw. eine Anordnung
in der Stellebene erfahren. Hiervon ausgenommen sind lediglich die Haltefinger
an den Haltearmen und auch die Tragfinger der Basis. Dadurch ist der
bendétigte Bauraum fur die erfindungsgemale Halterung klein und kann diese
beispielsweise in einer kleinbauenden Verpackung aufgenommen und versandt
werden.

Bei der Feder handelt es sich typischerweise um eine Schraubenwendelfeder,
wenngleich an dieser Stelle auch andere Federn zum Einsatz kommen kénnen.
Grundsatzlich ist auch der Ruckgriff auf mehrere Federn denkbar. Au3erdem
empfiehlt es sich, dass die Feder die Verbindungsstange umgibt und/oder in
ihrer Langserstreckung an diese angeschlossen ist bzw. der Langserstreckung
folgt. In beiden Fallen wird durch diese Auslegung die kompakte Bauweise
unterstutzt. Sofern die Feder an die Verbindungsstange in ihrer Langs-
erstreckung angeschlossen ist, geschieht dies vorteilhaft kopfseitig. Das heilit,
die Feder ist mit dem Kopf der Verbindungsstange gekoppelt.
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DarUber hinaus hat es sich bewéhrt, wenn die Feder einerseits an die
Verbindungsstange und andererseits an das Ankerelement angeschlossen ist
bzw. sich gegenuber dem Ankerelement abstltzt. Auf diese Weise fuhren
Bewegungen der Verbindungsstange unmittelbar dazu, dass die Feder
einerseits die Basis in der Ruheposition und die beiden Haltearme in der
Offenposition vorspannt und andererseits beim Ubergang der Basis in die
Arbeitsposition und  folgerichtig der beiden Haltearme in die
Geschlossenposition komprimiert wird.

Es kann auch umgekehrt vorgegangen werden. In diesem Fall wird die Feder in
der Ruheposition der Basis gleichsam komprimiert und wird beim Ubergang der
Basis in die Arbeitsposition und folgerichtig der beiden Halterarme in die
Geschlossenposition gedehnt. In beiden Fallen sorgt die Feder fur die
gewunschte Vorspannung der Basis in der Ruheposition und der beiden
Halterarme in der Offenposition.

Die gesamte erfindungsgemalle Halterung wird regelmaniig aus Metallprofilen
bzw. Metallplatten hergestellt, um eine besonders stabile und langlebige
Ausfuhrung zu ermdglichen. In diesem Zusammenhang kénnen praktisch alle
denkbaren Metalle wie beispielsweise Kupfer, Messing, Stahl, Edelstahl etc. mit
und ohne Beschichtung zum Einsatz kommen. Selbstverstandlich ist aus
optischen Grunden auch eine Lackierung der Metalle ebenso wie eine
Beschichtung mit beispielsweise Kunststoff denkbar. Grundsatzlich kénnen die
Einzelteile der erfindungsgemalien Halterung aber auch aus Kunststoff, Holz
oder anderen Materialien hergestellt werden. Auch Mischformen sind denkbar.

Im Ergebnis wird eine Halterung und insbesondere \Wandhalterung for ein
Musikinstrument zur Verflugung gestellt, die durch einen frappierend einfachen
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mechanischen Aufbau und wenige Funktionselemente Uberzeugt, so dass mit
geringen  Fertigungskosten, einem minimierten Gewicht und hoher
Funktionalitat zu rechnen ist. Dadurch ist die Halterung nicht nur fur einen
umfassenden und langwahrenden Gebrauch pradestiniert, sondern auch im
Hinblick auf ihren Versand besonders vorteilhaft ausgelegt. In diesem
Zusammenhang spielt auch hier ein besonders geringes Bauvolumen eine
besondere Rolle, welches sich im Wesentlichen auf die Stellebene wie
beschrieben beschrankt.

Im Folgenden wird die Erfindung anhand einer lediglich ein Ausfuhrungsbeispiel
darstellenden Zeichnung naher erlautert; es zeigen:

Fig. 1 Die erfindungsgemalfe Halterung in Gestalt einer Wandhalterung
in einer Ubersicht inklusive aufgenommenem Musikinstrument,

Fig. 2 den Gegenstand nach Fig. 1 in Frontansicht und ohne
Musikinstrument sowie in geéffnetem Zustand,

Fig. 3 eine Seitenansicht auf die Halterung nach den Fig. 1 und 2,

Fig. 4 den Gegenstand nach der Fig. 2 beim Ubergang von der
gedffneten in die geschlossene Position und

Fig. 5 eine weitere zweite Ausfuhrungsvariante der Erfindung und
Fig. 5und 6 eine weitere zweite und dritte AusfUhrungsvariante der Erfindung.

In den Figuren ist eine Halterung fur ein Musikinstrument 1 dargestellt, die im
Ausfuhrungsbeispiel und nicht einschrankend als Wandhalterung zur Fixierung
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an einer Wand 2 eingerichtet und vorgesehen ist. Grundsatzlich kénnte die
Halterung auch als Bestandteil eines Bodensténders ausgebildet sein. In
diesem Fall wird ein Ankerelement 3 nicht an der Wand 2 befestigt, sondern
vielmehr an einem Bodengestell, bzw. ist als Bestandteil dieses Bodengestells
ausgelegt.

Die erfindungsgemalRe Halterung verfugt in ihrem grundsatzlichen Aufbau
neben dem zuvor bereits angesprochenen Ankerelement 3 Uber eine
verstellbare Basis 4, welche zur Aufnahme eines Instrumentenkorpus 1a des
Musikinstrumentes 1 ausgelegt und eingerichtet ist. Tatsachlich handelt es sich
bei dem Musikinstrument 1 im Rahmen des Ausfuhrungsbeispiels und nicht
einschrankend um eine Gitarre und insbesondere E-Gitarre. Diese verfugt
neben dem Instrumentenkorpus 1a grundséatzlich und ergénzend noch Uber
einen Instrumentenhals 1b, welcher ebenfalls mit Hilfe der Halterung |6sbar
fixiert wird.

Zu diesem Zweck sind wenigstens zwei gegenuber dem Ankerelement 3
schwenkbare Haltearme 5 vorgesehen, welche zur lésbaren Fixierung des
zwischen den Haltearmen 5 aufgenommenen Instrumentenhalses 1b des
Musikinstrumentes 1 dienen. Die Basis 4 und die beiden Haltearme 5 sind Uber
zumindest ein Verbindungsglied 6 miteinander gekoppelt. Aul3erdem ist eine
Feder 7 vorgesehen.

Die Auslegung ist dabei so gewahlt, dass die Feder 7 die Basis 4 in eine in der
Fig. 4 strichpunktiert dargestellte Ruheposition vorspannt. Auch die beiden
Haltearme 5 werden mit Hilfe der Feder 7 in einer in der Fig. 4 ebenfalls
strichpunktiert dargestellten Offenposition vorgespannt.
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In der Ruheposition der Basis 4 und korrespondierend zu der Offenposition der
beiden Haltearme 5 gemal der strichpunktierten Darstellung in der Fig. 4 bzw.
dem in der Fig. 2 dargestellten getffneten Zustand folgend, kann das
Musikinstrument 1 auf der Basis 4 abgelegt werden. Dazu wird der
Instrumentenkorpus 1a auf zumindest zwei Tragfingern 8 der Basis 4 abgelegt,
die im Ausfuhrungsbeispiel nach den Fig.1 bis 5 als Bestandteile eines U-
féormigen Befestigungsbigels endseitig an das Verbindungsglied 6
angeschlossen sind. Sobald das Musikinstrument 1 mit seinem
Instrumentenkorpus 1a auf den Tragfingern 8 bzw. der Basis 4 abgelegt ist,
sorgt das Gewicht des Musikinstrumentes 1 dafur, dass die Feder 7 komprimiert
wird. Das erkennt man beim Ubergang von der Fig. 2 zu der Fig. 4.

Mit der Kompression der Feder 7 geht im Ausfuhrungsbeispiel nach den Fig. 1
bis 4 eine Stellbewegung T der Basis 4 einher, welche in der Fig. 4 durch einen
Doppelpfeil dargestellt ist und sich beim Ubergang der Basis 4 von der
strichpunktiert dargestellten Ruheposition in die durchgezogen gezeichnete
Arbeitsposition manifestiert. Als Folge dieser Stellbewegung T der Basis 4
werden auch die beiden Haltearme 5 verschwenkt, und zwar ausgehend von
ihrer Offenposition in der Fig. 2 bzw. entsprechend der strichpunktierten
Darstellung in der Fig. 4 in ihre in der Fig. 4 durchgezogen dargestellte
Geschlossenposition. Hiermit geht eine weitere Stellbewegung S der Haltearme
5 einher, welche im AusfUhrungsbeispiel nach den Fig. 1 bis 4 zu einer in der
Fig. 4 angedeuteten Bogenbewegung S korrespondiert bzw. zu einer
Querbewegung im Vergleich zur Langserstreckung des Verbindungsgliedes 6,
wie sie in den Fig. 2 und 5 wiedergegeben ist. Als Folge hiervon wird der
Instrumentenhals 1b des Musikinstrumentes 1 in der in Fig. 4 durchgezogen
dargestellten Geschlossenposition der Haltearme 5 fixiert, und zwar solange,
bis das Musikinstrument 1 mit seinem Instrumentenkorpus 1a von der Basis 4
wieder abgehoben wird. Denn dann gehen die Haltearme 5 von ihrer in der Fig.
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4 durchgezogen gezeichneten Geschlossenposition in die dort strichpunktiert
dargestellte Offenposition Uber, welche auch in der Fig. 2 wiedergegeben ist.

Erfindungsgemar ist nun das Verbindungsglied 6 als die Basis 4 mit den beiden
Haltearmen 5 starr koppelnde sowie mit Hilfe der Feder 7 vorgespannte
Verbindungsstange 6 ausgebildet. Tatsachlich ist die Verbindungsstange 6
teleskopierbar ausgelegt, so dass unterschiedlichen GréRlen des
aufzunehmenden Musikinstrumentes 1 Rechnung getragen werden kann. Far
die Teleskopierbarkeit sorgt im AusfUhrungsbeispiel eine in den Fig. 1 bis 4
angedeutete Fixierschraube oder allgemein ein Fixiermittel 9, mit dessen Hilfe
eine Verlangerungsstange mehr oder minder in ein Tauchrohr als beide
Bestandteile der Verbindungsstange 6 eintauchen und in entsprechender
Position fixiert werden kann.

Die Basis 4 wund die beiden Haltearme & vollfuhren nach dem
Ausfuhrungsbeispiel die Stellbewegung T der Basis 4 in Langserstreckung der
Verbindungsstange 6 einerseits und die bogenférmige Schwenkbewegung S
oder auch eine Querbewegung S im Vergleich zur Verbindungsstange 6 fur die
Haltearme 5 andererseits. Beide Stellbewegungen S, T definieren insgesamt
eine gemeinsame Stellebene E, in welcher auch die Verbindungsstange 6
bewegt wird. In dieser gemeinsamen Stellebene E sind folglich und im
Wesentlichen das Ankerelement 3, die Feder 7, die beiden Haltearme 5 und
auch die Basis 4 angeordnet, was zu einem besonders kompakten und
schmalbauenden Aufbau der erfindungsgemalen Halterung fuhrt. Hiervon
lediglich ausgenommen sind die vorkragenden Tragfinger 8 der Basis 4
einerseits und ebenfalls gegenuber den Haltearmen 5 vorkragende Haltefinger
10 andererseits. Tatsachlich sind die Tragfinger 8 und die Haltefinger 10
Uberwiegend so orientiert, dass sie gréf3tenteils senkrecht gegentber der Basis
4 bzw. den Haltearmen 5 und damit der Stellebene E vorkragen, und zwar nach
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dem Ausfuhrungsbeispiel aus der Zeichenebene heraus in Richtung auf den
Betrachter.

Um Beschadigungen des Instrumentenkorpus 1a ebenso wie des
Instrumentenhalses 1b zu vermeiden, sind sowohl die beiden Tragfinger 8 als
auch die beiden Haltefinger 10 jeweils mit einer weichelastischen Oberflache
ausgerustet, wie dies einleitend bereits im Detail beschrieben wurde. Die Basis
4 ist starr an die Verbindungsstange 6 unterseitig angeschlossen. Kopfseitig ist
die Verbindungsstange 6 Uber ein gemeinsames Gelenk 11 mit den beiden
Haltearmen 5 gekoppelt. Das Gelenk 11 wird nach dem Ausfuhrungsbeispiel so
gebildet, dass ein an die Verbindungsstange 6 angeschlossener Gelenkzapfen
in jeweils Fuhrungen an den Haltearmen 5 eingreift. Sobald die
Verbindungsstange 6 beim Ubergang der Basis 4 von ihrer Ruheposition in die
Arbeitsposition nach dem Ausfuhrungsbeispiel abwarts bewegt wird, wie dies
der in der Fig. 2 angedeutete Pfeil kenntlich macht, folgt der Gelenkzapfen der
Abwartsbewegung und sorgt dafur, dass nach dem Ausfuhrungsbeispiel die
beiden Haltearme 5 die bereits beschriebene bogenférmige Schwenkbewegung
einerseits im in der Fig. 4 angedeuteten Uhrzeigersinn und andererseits im
Gegenuhrzeigersinn vollfihren. Dadurch bewegen sich die beiden an die
Haltearme 5 angeschlossenen Haltefinger 10 aufeinander zu und kénnen den
Instrumentenhals 1b zwischen sich aufnehmen. Die Schwenkbewegung der
beiden Haltearme 5 wird dabei gestoppt, sobald die Haltefinger 10 aul3enseitig
am Instrumentenhals 1b anliegen.

Neben dem kopfseitig vorgesehenen Gelenk 11 an der Verbindungsstange 6
sind die beiden Haltearme 5 Uber zumindest ein weiteres Gelenk 12 jeweils
schwenkbar an das Ankerelement 3 angeschlossen. Bei diesem weiteren
Gelenk 12 handelt es sich um ein Drehgelenk, welches die beschriebene
Schwenkbewegung des betreffenden Haltearmes 5 im Uhrzeigersinn bzw. im
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Gegenuhrzeigersinn zulasst, wie man beim Ubergang von der in der Fig. 4
strichpunktiert dargestellten Offenposition der Haltearme 5 zur Geschlossen-
position der Haltearme 5 erkennt, die in der Fig. 4 durchgezogen dargestellt ist.
Bei den beiden Haltearmen 5 handelt es sich um in der Stellebene E
bewegbare Halteplatten im Rahmen des AusfUhrungsbeispiels nach den Fig. 1
bis 4. Bei der Variante nach der Fig. 5 sind die beiden Haltearme 5 jeweils als
Scherenschenkel ausgelegt, welche wiederum Uber das kopfseitige Gelenk 11
einerseits an die Verbindungsstage 6 angeschlossen sind und andererseits
Uber in diesem Fall ein Gelenk 12 einen Anschluss am Ankerelement 3 finden.
Die beiden Scherenschenkel in diesem Fall verfugen Uber ein zusatzliches
mittiges Scherengelenk 13. Im Bereich dieses Scherengelenkes 13 sind die
beiden Haltefinger 10 an die Haltearme 5 bzw. die Scherenschenkel im
Beispielfall der Fig. 5 angeschlossen.

Wie bereits erlautert, stehen die Haltefinger 10 im Wesentlichen senkrecht auf
dem zugehdrigen Haltearm 5 auf. AuRerdem sind die Haltefinger 10 vorteilhaft
nach innen gekrummt ausgebildet, um den Instrumentenhals 1b einwandfrei
fixieren zu koénnen. Die Feder 7 folgt der Langserstreckung der
Verbindungsstange 6. Bei der Feder 7 handelt es sich im Rahmen beider
Ausfuhrungsbeispiele um eine Schraubenwendelfeder. Grundsétzlich kann
natUrlich auch eine anders geartete Feder alternativ zum Einsatz kommen.

Im Rahmen der Variante nach den Fig. 1 bis 4 ist die Feder 7 als die
Verbindungsstange 6 umgehende  Schraubenwendelfeder ausgelegt.
Demgegenuber ist die Feder 7 bei der Variante nach der Fig. 5 in
Langserstreckung der Verbindungsstange 6 an diese angeschlossen, und zwar
kopfseitig. In beiden Fallen ist die Feder 7 mit ihrem einen Ende an die
Verbindungsstange 6 und mit ihrem anderen Ende an das Ankerelement 3
angeschlossen bzw. stitzt sich gegentber dem Ankerelement 3 ab. Als Folge
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hiervon sorgt die Feder 7 aufgrund ihrer Vorspannung dafur, dass die Basis 4 in
ihre Ruheposition und die beiden Haltearme 5 in ihre Offenposition Uberfuhrt
werden, solange kein Musikinstrument 1 aufgenommen wird.

Wird jedoch das Musikinstrument 1 mit seinem Instrumentenkorpus 1a auf der
Basis 4 abgelegt, so sorgt die hiermit verbundene Gewichtskraft dafur, dass die
Feder 7 im Ausfuhrungsbeispiel nach den Fig. 1 bis 4 komprimiert wird und bei
der Variante nach der Fig. 5 eine Dehnung erfahrt. Denn bei diesem Vorgang
vollfthrt die Basis 4 ausgehend von der Ruheposition die Stellbewegung T,
welche nach dem Ausfuhrungsbeispiel entsprechend der Pfeildarstellung in der
Fig. 2 mit einer Abwartsbewegung der Basis 4 und folglich der hieran
angeschlossenen Verbindungsstange 6 gekoppelt ist.

Die nach unten bewegte Verbindungsstange 6 sorgt ihrerseits Uber das
kopfseitige Gelenk 11 und die hierlber angeschlossenen Haltearme 5 dafur,
dass die Haltearme 5 ebenfalls gegen die Kraft der Feder 7 von ihrer zuvor
eingenommenen  Offenposition  entsprechend der Fig. 2 in die
Geschlossenposition Ubergehen. Zugleich wird hierbei die Feder 7 bei der
Variante nach den Fig. 1 bis 4 komprimiert, und zwar so weit, bis die beiden an
den Haltearmen 5 vorkragenden Haltefinger 10 den Instrumentenhals 1b
einwandfrei fixieren. Bei der Variante nach der Fig. 5 sorgt die dort bei diesem
Vorgang gelangte Feder 7 erneut daflr, dass hierbei der Instrumentenhals 1b
einwandfrei und |6sbar festgehalten wird.

Nicht dargestellt ist die weitere Moglichkeit, die Haltearme 5 grundsatzlich
verstellbar auszulegen, und zwar in der Regel quer zur Langserstreckung der
Verbindungsstange 6. Auf diese Weise kénnen die Haltearme 5 bzw. kann der
Abstand der Haltefinger 10 an unterschiedlich gestaltete Instrumentenhéalse 1b
angepasst werden. Denkbar ist es im einfachsten Fall, zu diesem Zweck den
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betreffenden Haltearm 5 bzw. die Halteplatten zweiteilig und teleskopierend
ahnlich der teleskopierenden Verbindungsstange 6 auszulegen. Bei der
Variante nach der Fig. 5 ist es denkbar, dass die Haltefinger 10 gegenuber dem
Scherengelenk 13 in Querrichtung im Vergleich zur Langserstreckung der
Verbindungsstange 6 verschoben werden kénnen, um die beschriebenen
Anpassungen vornehmen zu kénnen.

Neben der grundsatzlichen Mdglichkeit, die beiden Haltearme 5 verstellen und
dadurch an unterschiedliche Instrumentenhélse 1b anpassen zu kénnen, sieht
die Erfindung zusétzlich die Option vor, ergdnzend oder alternativ auch die
Basis 4 verstellbar auszubilden. Das kann dadurch geschehen, dass die beiden
an die Basis 4 angeschlossenen Tragfinger 8 hinsichtlich ihres Abstandes
veranderbar ausgebildet sind. DarUber hinaus lasst sich aber auch die Basis 4
insgesamt um eine in der Fig. 5 zu erkennende Achse 14 verschwenken oder
verdrehen. Auch eine gleichsam mehrteilige Auslegung der Basis 4 mit zwei an
die Achse 14 schwenkbar angeschlossenen Armen mit den endseitigen
Tragfingern 8 ist denkbar. Auf diese Weise kann die Basis 4 beispielsweise an
unterschiedlich und insbesondere asymmetrisch gestaltete Formen des
Instrumentenkorpus 1a angepasst werden.

Eine geringflugig abgewandelte Ausfuhrungsvariante des Beispiels nach der
Fig. 5 zeigt die Fig. 6. Auch in diesem Fall lassen sich die beiden Haltearme 5
quer zur Langserstreckung der Verbindungsstange 6 verstellen. Dadurch
kénnen erneut die Haltearme 5 bzw. Iin diesem Zusammenhang
Verlangerungen 5° der Haltearme 5 und mit ihnen der Haltefinger 10 an
unterschiedlich gestaltete Instrumentenhélse 1b angepasst werden. Dazu sind
im Rahmen des Ausfuhrungsbeispiels nach den Fig. 6A und 6B die Haltefinger
10 jeweils endseitig der Verlangerung 5° bzw. der Haltearme 5 angebracht.
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Man erkennt, dass die Verlangerungen 5' jeweils endseitig an die mit der
teleskopierenden  Verbindungsstange 6  gekoppelten  Haltearme 5
angeschlossen sind. Erneut ist auch in diesem Fall jeweils ein Scherengelenk
13 realisiert, mit dessen Hilfe die Haltefinger 10 in Querrichtung im Vergleich
zur Langserstreckung der Verbindungsstange 6 verschoben werden kénnen,
wie man beim Vergleich des gedffneten Zustandes nach der Fig. 6A mit dem
geschlossenen und den Gitarrenhals bzw. Instrumentenhals 1b festlegenden
Zustand in der Fig. 6B erkennt. Die bei der Ausfuhrungsvariante nach den Fig.
6A und 6B ebenfalls realisierte Feder 7 ist hier nicht ausdricklich dargestellt,
mag vielmehr verdeckt hinter dem Ankerelement 3 eine Anordnung finden und
wird in der Darstellung nach der Fig. 6A beispielhaft gelangt, so dass die beiden
Haltearme 5 im Zustand nach der Fig. 6B durch die Federkraft den
Instrumentenhals 1b wie beschrieben fixieren kénnen.
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Patentanspruiche

1. Halterung, insbesondere \Wandhalterung, fur ein Musikinstrument (1),
insbesondere ein Saiteninstrument, mit einer verstellbaren Basis (4) zur
Aufnahme eines Instrumentenkorpus (1a), und mit wenigstens zwei gegenuber
einem Ankerelement (3) schwenkbaren Haltearmen (5) zur I6sbaren Fixierung
eines zwischen den Haltearmen (5) aufgenommenen Instrumentenhalses (1b),
wobei die Basis (4) und die beiden Haltearme (5) Uber zumindest ein
Verbindungsglied (6) miteinander gekoppelt sind, und wobei wenigstens eine
Feder (7) vorgesehen ist, welche die Basis (4) in eine Ruheposition und die
beiden Haltearme (5) in eine Offenposition vorspannt,
dadurch gekennzeichnet, dass das Verbindungsglied (6) als die
Basis (4) mit den beiden Haltearmen (5) starr koppelnde sowie mit Hilfe der
Feder (7) vorgespannte Verbindungsstange (6) ausgebildet ist.

2. Halterung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die Basis (4)
und die beiden Haltearme (5) im Zuge ihrer jeweiligen Stellbewegung (T, S)
eine gemeinsame Stellebene (E) definieren, in welcher auch die Verbindungs-
stange (6) bewegt wird.

3. Halterung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass die
Verbindungsstange (6) und die beiden Haltearme (5) Uber ein gemeinsames
Gelenk (11) miteinander gekoppelt sind.

4. Halterung nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass das Gelenk
(11) kopfseitig der Verbindungsstange (6) vorgesehen ist.

. Halterung nach einem der Anspriche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet,
dass die beiden Haltearme (5) Uber jeweils zumindest ein Gelenk (12)
schwenkbar an das Ankerelement (4) angeschlossen sind.
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6. Halterung nach einem der Anspriche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet,
dass die beiden Haltearme (5) als in der Stellebene (E) bewegbare Halteplatten
oder Scherenschenkel ausgebildet sind, welche jeweils zumindest einen
vorkragenden Haltefinger (10) aufweisen.

7. Halterung nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, dass der jewellige
Haltefinger (10) im Wesentlichen senkrecht auf dem Haltearm (5) aufsteht und
gegebenenfalls nach innen gekriummt ausgebildet ist.

8. Halterung nach Anspruch 6 oder 7, dadurch gekennzeichnet, dass der
Haltefinger (10) eine weichelastische Oberflache aufweist.

9. Halterung nach einem der Anspriche 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet,
dass die Basis (4) zumindest zwei Tragfinger (8) aufweist.

10.  Halterung nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, dass die beiden
Tragfinger (8) eine weichelastische Oberflache besitzen.

11.  Halterung nach einem der Anspruche 1 bis 10, dadurch gekennzeichnet,
dass die Feder (7) der Langserstreckung der Verbindungsstange (6) folgt.

12.  Halterung nach einem der Anspruche 1 bis 11, dadurch gekennzeichnet,
dass die Feder (7) als Schraubenwendelfeder ausgebildet ist.

13.  Halterung nach einem der Anspruche 1 bis 12, dadurch gekennzeichnet,
dass die Feder (7) die Verbindungsstange (6) umgibt und/oder in ihrer
Langserstreckung an diese angeschlossen ist,
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14.  Halterung nach einem der Anspriche 1 bis 13, dadurch gekennzeichnet,
dass die beiden Haltearme (5) und/oder die Basis (4) zumindest quer zur
Langserstreckung der Verbindungsstange (6) verstellbar ausgebildet sind.

5 15. Halterung nach Anspruch 14, dadurch gekennzeichnet, dass die
Verbindungsstange (6) teleskopierbar ausgebildet ist.
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