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Urządzenie do kierowania górniczej maszyny drążącej lub
urabiającej

Przedmiotem wynalazku jest urządzenie do kiero¬
wania górniczej maszyny drążącej lub urabiającej
posługujące się wiązką promieni wysyłaną przez la¬
ser, jako wskaźnikiem kierunku.

Górnicze maszyny urabiające i drążące wyma¬
gają stałej korekcji kierunku. Pierwotnie wskaźni¬
kiem kierunku były sygnały świetlne względnie
szeregi lamp wzajemnie pokrywających się. Obsłu¬
gujący maszynę, posługując się tymi wskaźnikami
przeprowadzał ręcznie korekcję kierunku pracy ma¬
szyny. Ostatnio zastosowano jako wskaźnik kierun¬
ku wiązkę promieni lasera. Również w urządze¬
niach posługujących się laserem korekcję kierunku
wykonuje się ręcznie, co wymaga bezustannego
skoncentrowania uwagi obsługi na układ wskaźni¬
kowy.

Urządzenie według wynalazku działa całkowicie
samoczynnie wykorzystując wiązkę wysyłaną przez
laser do wywoływania impulsów w układzie odbior¬
czym, które po wzmocnieniu powodują zmiany kie¬
runku postępu maszyny. Szczególną trudnością, któ¬
rą należało pokonać było wyeliminowanie w urzą¬
dzeniu wpływu zmiany pochyłości maszyny urabia¬
jącej na odbiór wiązki promieni przez układ od¬
biorczy. Trudność ta została pokonana według wy¬
nalazku przez zastosowanie lusterka drgającego,
które sztywną wiązkę promieni zamienia na wiąz¬
kę drgającą w płaszczyźnie pionowej. Mianowicie,
wiązka opuszczająca laser nie przebiega bezpośred¬
nio w kierunku postępu maszyny jak w urządze-

10

20

25

30

2

niach znanych, lecz pada na lusterko, z którego po
odbiciu otrzymuje dany kierunek. Tą drogą linia
prosta wytyczająca kierunek została zamieniona na
pionową płaszczyznę, co eliminuje wpływ chwilo¬
wych pochyleń maszyny urabiającej, będących wy¬
nikiem nierówności spągu, jak również wpływ pra¬
cy maszyny celowo kierowanej po pochyłości po¬
kładu.

Szczególnie ważne w układzie odbiorczym jest
uzyskiwanie informacji o postępie maszyny wyra¬
żonych w kątach odchylenia maszyny od wiązki
ułożonej w płaszczyźnie pionowej. Aby to osiągnąć,
umieszczono w układzie odbiorczym szereg elemen¬
tów fotoelektrycznych na walcu wzdłuż lindi spi¬
ralnej, przy czym elementy te połączono z układem
wzmacniającym w ten sposób, aby elementy poniżej
środka długości walca wywoływały impulsy do
skrętu w jedną stronę, a powyżej środka walca do
skrętu w drugą stronę. Walec ten jest zamocowany
nieobrotowo, lecz przesuwnie w kierunku prosto¬
padłym do osi podłużnej maszyny w tym celu, aby «
w razie wyjścia wiązki poza walec umożliwić jej
odnalezienie.

Rysunek przedstawia schemat blokowy samo¬
czynnego urządzenia według wynalazku do kiero¬
wania ruchu górniczej maszyny drążącej lub ura¬
biającej.

W nadajniku A znajduje się laser 1 i lusterko 2
drgające pod działaniem układu elektromagnetycz¬
nego 3. W odbiorniku B znajduje się zespół foto-
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elementów 4 umieszczonych na walcu, zespół
wzmacniaczy 5, zespół rozdzielaczy elektrohydrau¬
licznych 6 oraz zespół hydraulicznych siłowników 7
wykonawczych, które bezpośrednio kierują maszy¬
ną. Ponadto w odbiorniku B znajduje się zespół
przełączający 8, który powoduje posuw walca z ze¬
społem fotoelementów 4 w celu utrzymania wiązki
stale na tym zespole lub jej odnalezienia.

Zastrzeżenia patentowe

1. Urządzenie do kierowania górniczej maszyny
drążącej lub urabiającej oparte na zastosowaniu
wiązki lasera jako wskaźnika kierunku, znamienne
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tym, że ma w nadajniku (A) lusterko (2) zaopatrzo¬
ne w układ (3) nadający mu ruch drgający w pła¬
szczyźnie pionowej, a w odbiorniku (B) ma zespół
elementów (4) fotoelektrycznych do śledzenia od¬
chylenia osi maszyny od płaszczyzny pionowej wy¬
znaczonej przez drgającą wiązkę światła lasero¬
wego.

2. Urządzenie według zastrz. 1, znamienne tym,
że elementy (4) fotoelektryczne umieszczone są na
pionowym walcu w układzie spiralnym przy czym
elementy w dolnej części walca służą do korekcji
położenia maszyny w jednym kierunku, a elementy
w górnej części do korekcji położenia maszyny w
drugim kierunku.
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