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~(54) Prestavitelhd zafizeni pro op¥eni a kontrolu uzevieni formy

0

UZelem YeBeni je vytvoteni jednodu-
chého ze¥izeni pro opreni formy p¥i vatPi-
kovdni se soudasnou kontrolou uzavienosti
formy nachdzejici se v pPedchozi stanici,
a tip 1 odstrandni nebezpeli Havdrie pri
zpevnovdni uvedend formy po jejim pFecho-
du do vat¥ikovaci stanice. Uvedendho dle-

lu se dosdhne zafizenim které sestdvd 2z
nosné desky s vyskové stavitelnym pPitlad-
nym za¥izenim, spiaZenym & konzolou nesou=
¢i kontrolni spinade, p¥idemi za¥izeni je
otodné a prestavitelnd vydkovd a konzola
se spinali je pPestavitelnd pouze vy¥kovs.
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Vyndléz se tykd pirestavitelného zarizeni pro op¥eni a kon-

trolu uzavieni formy ne vyrobu podesvi, zejména u vst¥ikovacich
strojli termoplastl,u nichZ formy obihaji po nekoneéné drdize.

V soulasné dobé je u vétSiny strojd,v nichZ je forma zajetd
do stanice pro odstiiknuti . v uzav¥eném stavu zpeviovdne proti
neplénovaenému rozevieni opérkou lisu a jejiZ uzavrieni je kontro-
lovéano kontrolnimi spinadi, pouzZito pouze forem s konstantni vys-
kous Stroj nemd moZnost vyskového prestaveni a rGznost typd vyrob-
kG na ném vyrdbénych je tak velmi ziZena. Jsou vSak zndmy i stroje,
u nich% je moZné pPrestaveni pro riznou vygku forem. U tdchto stro-
j& je zmdna prosto ru pro formy umoZndna bud zmEnou p¥imo na stro-
jijnebo zménou vysky opérkye. Nevyhodou téchto systémi je, Ze po
ka¥dém takovém prestaveni je nutno cely stroj znovu seridit s o-
hledem na kontrolni ¢idla zavreni formy.

Uvedené nedostatky odstranuje za¥izeni podle vyndlezu, jeho%
podstatou je, Ze v otolnou deskou nesené matici je vytvoren zdvit,
v némZ je za8roubovdn Sroub majici na svém spodnim Cele vytvorenou
kulovou plochu,na niZ je svou kulovou plochou uloZen vykyvn& opér-
ny tali¥. Sroub md na své spodni Gdsti nasezeny také rukojeti pro
jeho vyskové prestavovdni a pod nimi vytvorXen zdpich, ve kterém
je jednou svou stranou vedena spojovaci vidlice, zatimco jeji
druhd strans zesahuje do vybrdni konzoly nesouci spinale., Vidlice
je zdroven uloZena ne tydi prochdzejici svou spodni &dsti vybrdnim
konzoly, piidem¥ horni &dst tyde je vedena ve vedeni spojeném
g nezndzornénou frémou stroje. Podstatné na za¥izeni je i to,

%e nosnd deska, matice, Sroub, opérny tali¥ a vidlice jsou otodlné
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kolem osy vedeni, zatimco konzola se spinaél jsou pouze pFesuvné

ve svislém sméru a zdroven, Ze vySkové pYestaveni opérného tali-
Ye a spinadl je vizdy o stejnou hodnotu.

Pokrok dosaZeny zarizenim podle vyndlezu spolivd v soulasném
prestavovédni opérky lisu a kontrolnich $idel uzav¥eni formy, pri~
CemZ jejich vzdjemnd vazba vyluduje moZnost nastaveni jedné dJdsti’
aniz by souclasn& byla nastavena &dst druhd. P¥i vyuZiti plynule
vyskové prestavitelné opérky lisu pomoci Sroubld je umoZnéno s vy=-
hodou vyuZivat forem s nestejnou vyskou, kdy prestaveni opérky je
jednoduché a potiPeba prese¥izovdni kontrolnich &idel uzavienosti
formy nevznikd. Je tak rozsifena vyuzZitelnost stroje, vznikd ds-
pora neproduktivnich Casi a je odstranéno nebezpedi havdrie formy
ve vstiikovaci stanici.

la pPiloZeném vykrese je zndzornéno prikladné provedeni uve=-
deného zarizeni v Fezu.

Ze¥izeni je sestaveno tak, %e' otodnou deskou 12 nesené matici
3 Jje vytvoren zdvit, v némZz je zaSroubovdn Sroub 2 mejici na svém
gpodnim Cele vytvorenou kulovou plochu,na niZ je svou kulovou plo-
chou uloZen vykyvné opérny tali? 1. Ne Sroubu je nasazens kruhovd
pojistka 4, kterd je pres svou pi{rubu spojena Srouby se spodnim
delem matice 3. ilimo to md Sroub 2 na své spodni ¢dsti nasazeny
rukojeti 11 a pod nimi vytvoFen zdpich, ve kterém je jednou svou
stranou vedena spojovaci vidlice 7, zatimco jeji druhd strana za-
sahuje do vybrdni konzoly 9 nesouci spinade 10. Vidlice je zdroven
uloZena na tydi-prochdzejici svou spodni dd4sti vybrdnim konzoly
9, v niZ je vedena loZisky 8, p¥icdemZ horni &dst tyce 6 je vedena
ve vedeni 35,spojeném s nezndzornénou frémou stroje. Osa vedeni 5
a tyle 6 tvo¥i zdroven osu otdleni pro pi¥itladné zarizeni, nesené
nosnou deskou 12.

Vlestni funkce za¥izeni probihd tak, Ze p¥i zmeéné vysky formy
Zajede stanice forem s uzavienou formou pod opérku lisue. Pomoci ru-
kojeti 11 se otddi Sroubem 2 tek dlouho, aZ mezi opérnym talifem 1
a zavienou formou vznikne v&le,umoéiujici otodeni otodéné casti stro-
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je se stanicemi forem. Sroub 6 se zajisti proti samovolnému pFe-

staveni pojistkou 4. Pri pTrestavovani Sroubu 2 se spulasné pres-
t?vuje vidlice 7 svérné spojend s vodici tydéi 6, k niZ je soudas-
né p¥ipevnéna konzola 9 nesouci kontrolni spinade 10. Kontrolni
spinade 10 dotykem nezndzornéné stavitelné naréiky,sitﬁované na
vedeni kaZdého horniho stolku,kontroluji uzavieni. forem v posled-
ni poloze pred vstPikovaci a lisovaci polohou, ve které je opérka
l?su. Neni-li forma Uplné zav¥ena, coZ znamend, Ze horni hrana
formy je vy$ neZ spodni plocha opérného talife 1, stroj neprovede
pootoleni otolné ddsti stroje se stanicemi forem do té chvile,
dokud neni .chyba odstranéna. i ' | |

PEEDUMET VYNALEBZUY

1. Prestavitelné za¥izeni pro opteni a kontrolu uzavreni formy

" na vjrobu podesvi, zejména u vstbikovacich stroji termoplasti,
u nich# formy obihaji po nekoneéné drdze, sestévajici ze spine-
80 nachdzejicich se ve vzdjemné vazbé s opérou formy,vyznalu-
jici'se tim, Ze v otocnou deskou (12) nesené mgtici'(B) je vyt-
voren zdvit, v némZ je zaSroubovdn Sroub (2) mejici na svém spod~
nim &ele vytvoYenu kulovou plochu,na ni% je svou kulovou plo-
chou ulo¥en vykyvné opérny tali¥ (1), pFidem# Sroub Md na své
spodni $4sti nasazeny také rukojeti (11) a pod nimi vytvoren
zdpich, ve kterém je jednou stranou vedena spojovaci vidlice
(7), zatimco jeji druhéd strana zasahuje do vybréni konzoly (9)
-negouci spinade (10) a zdroven je ulofena na ty&i (6) prochdzejici
gvou spodni &dsti timto vybrédnim s tim, %e jeji horni Cdst je
vedens ve vedeni (5), spojeném s nezndzornénou frémou stroje.

2. Zae¥izeni podle bodu 1}vyzna6ujici se tim, Ze nosnd deska (12)
s matici (3), $roubem (2), opérnym telifem (1) a vidlici (7)
jesou otocné kolem osy vedeni (5), zatimco konzola (9) se spi-
nadéi (10) jsou pouze posuvné ve svislém sm&ru.,

3, Ze¥izeni podle bodd 1 a 2,vyznalujici se tim, Ze vyikové pies-
taveni opSrného tali¥e (1) a spinacl (10) je vidy o stejnou
hodnotu. '

1l vykres
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