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Spo§6b wprowadzania danych do ukladu sterowania

programowego

1

Przedmiotem niniejszego wynalazku jest spo-
sOb wprowadzania danych do ukladu sterowania
programowego obrabiarek tasmg dziurkowana, za
pomocg czytnika blokowego, tak, aby ruch ele-
mentéw wykonawczych nie ulegt zatrzymaniu
podczas zmiany bloku informacji.

‘W. znanych dotychczas i stosowanych sposobach
wprowadzania danych do ukladu sterowania pro-
gramowego obrabiarki, wykorzystuje sie matryce
czytnika blokowego jako rejestr i odczytywane
dane sg. przetwarzane przez ukiad sterowania,
ktéry steruje obrabiarke tylko w. czasie odezytu,
za§ przy zmianie bloku informacji ruch elemen-
tow wykonawczych zostaje zatrzymany, co wply-
wa na zwiekszenie czasu obrébki i zlg jakosé
obrabianego przedmiotu.

Znany jest takze spos6b, w ktérym ukiad ste-
rowania programowego musi posiadaé dwa re-
jestry pracujace na przemian, a dane zawarte w
jednym rejestrze sa przetwarzane przez ulkiad
sterowania “brabiarki i jednoczesnie do drugiego
rejestru sg wprowadzane dane z nastepnego blo-
ku informacji. Sposéb ten umozliwia sterowanie
obrabiarkg bez postojéw przy zmianie bloku in-
formacji, a podstawowa wada tego sposobu jest
duzy koszt i skomplikowany uklad wynikly z ko-
nieczno$ci stosowania dwéch rejestrow.

Powyzszych wad i niedogodno$ci nie posiada
spos6b wprowadzania danych do ukladu sterowa-
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nia programowego wedlug wynalazku, polegajacy
na zastosowaniu jednego rejestru predkosci i
czynno$ci pomocniczych. Dane zawarte w reje-
strze sg przetwarzane przez uklad sterowania,
podczas gdy nastepny blok  informacji jest przy-
gotowany do odczytu czyli wprowadzony do czyt-
nika. Po przetworzeniu informacji zawartej w re-
jestrze zostaje wyslany sygnal powodujgcy skaso-
wanie tej informacji z rejestru i wprowadzenie
informacji przygotowanej w czytniku blokowym.
Sygnal ten powoduje takze uruchomienie czytni-
ka, a wiec przygotowanie nastepnego bloku infor-
macji i przetworzenie poprzednio przygotowanej
informacji.

Powyiszy spos6b wprowadzenia danych do ukla-
du sterowania programowego umozliwia sterowa-
nie obrabiarki bez postojéw, w czasie przesuwa-
nia sie taSmy w czytniku blokowym. Wynalazek
jest przykladowo wyjasniony na rysunku przed-
stawiajagcym interpolator z ukladem posiadgjacym
zdolno§¢ okresowego zapamiegtania informacji oraz
spos6b wprowadzania danych do interpolatora i
sktada sie z czytnika blokowego CB, zaprogramo-
wanej taSmy dziurkowanej TD, ukladu bramku-
jacego UB wejscie interpolatora, rejestru inter-
polatora RI, interpolatora I oraz ukladu opéZnia-
jacego UO, polaczonych miedzy soba.

Spos6b wprowadzania danych do uktadu stero-
wania programowego obrabiarki za pomoca opi-
sanego interpolatora z ukladem posiadajgcym
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zdolno§¢é okresowego zapamietywania informacji
jest nastepujacy: czytnik blokowy odczytuje za-
programowang tasme dziurkowana przekazujac
informacje do ukladu bramkujgcego UB wejScie
do rejestru RI, zawierajgcego informacje dotycza-
ce wszystkich wspbirzednych drogi narzedzia,
predko$ci kierunkéw i czynno$ci pomocniczych dla
wykazywanego przez interpolator Dbloku infor-
macji.

Po wykonaniu przez interpolator bloku infor-
macji wysyla on sygnal konca interpolacji powo-
dujacy skasowanie rejestru i po niewielkim opo6-
znieniu rzedu kilkudziesieciu mikrosekund wpro-
wadzenie informacji z czytnika poprzez uklad
bramkujgcy wejScie interpolatora. Sygnait ten po-
woduje réwniez uruchomienie czytnika i przesu-
niecie taSémy na nastepny blok informacji.

Zaletag ukladu jest maly czas wprowadzania in-
formacji co nie powoduje zatrzymania sie stero-
wanych zespoldéw obrabiarki.
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Zastrzezenia patentowe

1. Spos6éb wprowadzania danych do ukladu stero-
wania programowego, zwlaszcza obrabiarek
taSmg dziurkowang, znamienny tym, ze do
wprowadzania danych wykorzystuje sie czytnik
blokowy i jeden rejestr przechowujgcy infor-
macje dla wszystkich sterowanych wspoélrzed-
nych kierunkéw, predkoS$ci i czynno$ci pomoc-
niczych, przy czym przez uklad sterowania
przetwarzana jest informacja zawarta w reje-
strze podczas gdy czytnik wykonuje przesuwa-
nie taSmy dziurkowanej lub w czytniku ustawia-
ny jest nastepny blok informacji.

2. Spos6b wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze po

przetworzeniu przez uklad sterowania informa-
cji zawartej w rejestrze interpolatora (RI) wy-
syla sie sygnal kasujacy te informacje i wpro-
wadzajacy do tego samego rejestru interpola-
tora infofmacje zawarta w czytniku blokowym
(CB) powodujgcg przesuw tasmy na nastepny
blok informacji.
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