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Predmétem vyndlezu je konstrukéni fe-
Seni stroje k piricnému roziezdvdni pl4asth
pneumatik, urfeného zejména k vyfezdvani
strukturnich vzorkd v radidlnim sméru, kte-
ré se pouZivaji napf. ve vyvoji plastd pneu-
matik k odhaleni podstaty rtznych defektdl
vzniklych pri vyrobé novych druht a roz-
mérd nebo ve zkuSebnictvi k podrobné ana-
lyze pridin poruSeni struktury plastd pii
destruk¢nich zkouskach.

K rozfezavadni plastli pneumatik byly vy-
vinuty rizné konstrukéni typy fezacich stro-
ji. VétSina z nich v8ak slouZi k roziezavani
ojetych plastd na obloukové segmenty riz-
nych velikosti, pfipadné na obvodové prs-
tence, zpracovdvané ddle v regeneracnim
procesu. Pokud jde o stroje urcené vyhrad-
né k pri¢nému rozrezdvani plastl pneuma-
tik, umoZiiujici vyPezdvani strukturnich
vzorkl v radidlnim smeéru, jsou v soucfasné
dob& zndmy stroje pracujici bud na princi-
pu pésové pily, nebo okruzni kotoutové pi-
ly. Pasové pily jsou masivni konstrukce, vy-
ména nastroje je obtiZna a kvalita Fezu ne-
ni vZdy vyhovujici (n&kdy je nutné i p¥i-
padné dobrouSeni). OkruZni pila, u niZ se
rotujici rfezny kotou¢ soufasné otaci kolem
pomysiného stiedu Fezaného prhfezu plas-
t& pneumatiky, mé také radu nevyhod. Ob-
tiZzné se zde napfl. dosahuje potfebnd tuhost
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uloZeni fezného kotoude s pohonem na o-
toném rameni. Vzhledem k tomu, Ze veli-
kost poloméru ota&€eni neni u rznych roz-
méril plasth pneumatik stejnd, je nutné
vZdy pfi zméné rozméru pred rezdnim u-
pravit polohu rozFezdvaného plas§té nebo
stfedu otofenim ramene nesouciho Fezny
kotouc. Prifez plaSté pneumatiky neni nik-
kdy idedln& kruhovy a proto je v pribghu
Fezdni nutnd jesté dalsi korekce polohy ko-
toucCe vici stfedu otadeni ramene, piipadné
korekce polohy plasta.

Vyse uvedené nedostatky odstraiiuje stroj
podle vyndlezu zavedenim principu soufad-
nicového systému pohybli rozfezdvaného
plasté pneumatiky a Fezného néastroje. P14st
je zde upnut na upinaci desce, kterd se po-
souvd horizontdlné proti vertikdln& posuv-
nému suportu nesoucimu fezny kotoué. Vza-
jemnou kombinaci t&8chto dvou pohybl se
dosahuje postupného profezdvani celého
prirezu plasté pneumatiky od patky k pat-
ce.

Proti zndmym Trezacim strojlm je stroj
podle vynélezu vyhodny zejména v tom, Ze
je u néj pri velmi jednoduché konstrukei
snadno zabezpecena tuhost uloZeni jak fez-
ného kotoucle, tak i rozifezdvaného plasté
a tim i velmi dobrd kvalita povrchu Fezu.
Dalsi vyhodou je to, Ze kombinaci pouze
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dvou piimodarych pohybl je umoZnéno roz-
fezdni i netypickych rozméri plasSti pneu-
matik, které by napi. u okruZni rezacky ci-
nilo zna¢né potiZe.

Tyto i daldi vyhody jsou patrny z nésle-
dujictho popisu stroje podle vyndlezu; pii-
klad konstrukce stroje je schematicky znd-
zorn&n na piiloZenych vykresech, kde pied-
stavuje obr. 1 — celkovy pohled stroje v
¢dstetném fezu, obr. 2 — podélny Fez upi-
nacim tstrojim.

Stroj se sklada ze stolu 1 a Fezného UG-
stroji 2. Stll nese upinaci desku 3, kterd je
suvné uloZena v horizontdlnim vedeni 5 ra-
mu stolu 4. Posuvny pohyb upinaci desky
ve sméru Sipky 6 je vyvozen horizontdlnim
pohybovym Sroubem 7, ktery zabird do ma-
tice pevné spojené s upinaci deskou a je
pohénén pres Fetézovy plevod 9 elektromo-
torem pohonu upinaci desky 8.

Upinaci deska 3 md v podéiné ose vytvo-
Fen vyfez pro priéichod rezného kotoufe a
po obou strandch tohoto vyfezu uspofada-
na upinaci dstroji 10 pro upindni patek
plasté pneumatiky 35. V kaZdém z obou u-
pinacich tstroji jsou patky plasté€ sevieny
dvojici upinacich Celisti 12 proti vyztuZnym
Sablondm 11, které jsou po obou strandch
uvaZovaného Tezu vloZeny uvnit¥ plasté
pneumatiky a kopiruji jeho vnitfni tvar. V
prikladném provedeni upinaciho tstroji po-
dle obr. 2 jsou upinaci ¢elisti 12 suvné ulo-
Zeny na dvojici vodicich ty&i 13 nahofe spo-
jenych tfmenem 14 a dole upevnénych v
zédkladové desce 15, do jejiZ drazky 16, ro-
vnob8Zné s osou vyrezu upinaci desky, za-
pada Sroub spojujici zdkladovou desku s
deskou upinaci. Tim je umoZnéna prestavi-
telnost upinaciho tstrojl ve sméru o0sy vy-
fezu. Mezi vodicimi tydemi 13 je v objimce
17, jejiZ polohu na vodicich ty€ich lze na-
stavit a aretaci zafixovat, oto¢né& uloZen po-
hybovy Sroub 18 oepatfeny zavity s navza-
jem opalnym smyslem stoupdni. Tento po-
hybovy 3roub zabird do matic 19, které jsou
nalisovdny v upinacich &elistech 12 a maji
rovnéZ navzdjem opacny smysl stoupdani za-
vitu. ‘Otéd¢enim pohybového Sroubu 18 se
tedy — podle smyslu otateni — dosdhne
pohybu upinacich delisti smérem k sobé& ne-
bo od sebe (pfi upindni, resp. uvolilovani
plasté pneumatiky].

Kromé tohoto popsaného typu upinaciho
dstroji 1ze pouZit téZ upinaciho ustroji, u
néhoZ se ve vertikdlnim vedeni posouvé po-
moci pohybového Sroubu pouze jedna celist
proti druhé cd&elisti pevné nebo pFechodné
fixovatelné.

Pro lep8i manipulaci s plast&m penumati-
ky 35 miZe byt horni plocha upinaci deska
3 opatfena soustavou paprskovité uspoféa-
danych zapusténych véalec¢kd 20, pripadné
soustavou zapuSténych volné& otolnych ku-
licek, a pod. Ze strany b&hounu je poloha
roziezdvané pneumatiky 35 pojisténa dvo-
jici dorazli 21, které jsou uloZeny po stra-
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nadch vyrezu upinaci desky. Polohu t&chto
dorazli, obdobn& jako polohu zédkladovych
desek 15 nesoucich upinaci dstroji, Ize
vzhledem ke stfedu upinaci desky ménit.
Tim se elimuje rozdilnost vySek profild u
rdznych rozmérd plastd pneumatik.

Rezné dstroji 2 se sklddd ze stojanu 22
a suportu 23. Suport je suvné uloZen na
dvojici vodivych sloupt 24 a jeho pohyb ve
sméru Sipky 25 je vyvozen vertikdlnim po-
hybovym Sroubem 26, ktery je pohénén
prfes Ffet8zovy pFevod 27 elektromotorem
pohonu suportu 28. Na suportu 23 je v ose
vyfezu upinaci desky 3, uloZen rezny ko-
tou¢ 29, jehoZ rotacni pohyb je pfes sadu
klinovych fement 30 odvozen od elektro-
motoru pohonu kotouce 31.

Cinnost jednotlivych elektromotorit je o-
vldddna ru€né prisluSnymi tlacitky na ovléa-
dacim panelu stroje. Koncové polohy posu-
vu upinaci desky 3 i suportu 23 jsou vyme-
zeny koncovymi spinadi.

Rezné ustroji miiZe byt vybaveno chlaze-
nim Fezného kotoude. NAadrZ chladici kapa-
liny 32 s derpadlem 33 je v tomto p¥ipadé
umisténa pod podlahou, hubice chladiciho
systému je upevn&na na upinaci desce 3,
pfipadné& suportu 23 (na obr. 1 neni zné-
zornéno).

Cely stroj lze zabudovat do bezpeénostni
kabiny 34, kterd miéiZe byt napojena na cen-
tralni odsavaci systém provozu.

Vedle uvedeného piikladu elektrického
pohonu miZe byt posuv upinaci desky 3 i
suportu 23 vyvozen téZ tahem hydraulické-
ho nebo penumatického valce. Rychlost o-
bou posuvnych pohybli miZe byt plynule
nebo stupniovité regulovatelna.

Pfed vlastnim Fezdnim se do plast& pneu-
matiky 35 po strandch uvaZovaného fFezu
vloZi vyztuzné Sablony 11 tak, aby jejich
vzddlenost odpovidala rozte€i obou upina-
cich dstroji 10. Takto pripraveny plast se
poloZi na upinaci desku 3 a za pomoci sou-
stavy zapu$ténych véaleckd 20 se oto¢i rovi-
nou uvazZovaného fezu do osy vyfrezu upina-
ci desky. Potom se upne do obou upinacich
ustroji tak, Ze jejich dvojice upinacich de-
listi 12 se prisunou otd¢enim pohybovych
Sroubft 18 k sobé a seviou patky plasté pro-
ti vyztuZnym Sablondm 11. Po upnuti se pfi-
sunou dorazy 21 k b&hounu plasté pneuma-
tiky a v této poloze se zajisti. Vlastni fez
se provede kombinaci horizontdlniho pohy-
bu upinaci desky 3 s upnutym plastém a
vertikdlntho pohybu suportu 23 nesouciho
fezny kotoud 29. ProfeZe se postupné cely
prafez — napf. od horni patky pfes bo&ni-
ci, b&houn a druhou boc¢nici ke spodni pat-
ce. V zavislosti, na druhu a struktufe plasts
je vSak nékdy vyhodné zadit Fez spodni pat-
kou nebo b&hounem, pripadné i jinou Casti
povrchu roziezdvaného plast8. Po skonce-
ni fezu se plast uvolni zp&tnym pohybem
upinacich Celisti obou upinacich ustrojl.
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PREDMET VYNALEZU

peoRve

1. Stroj na pFiEné rozfezdvéni plasth
pneumatik, zejména k vyrezdvani struktur-
nich vzorkii v radidlnim sméru, vyznaceny
tim, Ze je vytvofen stolem (1) nesoucim ve
svém horizontalnim vedeni {5) uloZenou u-
pinaci desku (3), kterd mé vyrez pro pra-
chod fFezného kotoude (29), po obou stra-
ndch tohoto vyiezu ve sméru jeho osy pfe-
stavitelnd upinaci udstroji (10) patek plasté
pneumatiky a ve stejném sméru prestavitel-
né dorazy (21) pojisténi polohy b&hounu
plastd a ktera je horizontdlné& vratné posuv-
nd proti po vodicich sloupech (24) vertikal-
né vratné posuvnému suportu (23] nesou-
cimu elektromotoricky hnany fezny kotoud
(29), pFiemZ horizontalni pohyb upinaci

desky (3) je vyvozen elektromotoricky hna-
nym horizontdlnim pohybovym Sroubem (7)
nebo tahem hydraulického nebo pneumatic-
kého valce a vertikalni pohyb suportu [23)
je vyvozen elektromotoricky hnanym ver-
tikdlnim pohybovym Sroubem (26) nebo ta-

. hem hydraulického nebo pneumatického val-

ce.

2. Stroj podle bodu 1, vyznafeny tim, Ze
jeho upinaci dstroji (10) je vytvoreno dvo-
jici upinacich ¢elisti (12), z nichZ nejméné
jedna je vratné posuvnd ve vertikdlnim ve-
deni, priCemZ tento funkcni pohyb je vyvo-
zen zabérem pohybového Sroubu (18) ulo-
Zeného v objimce (17) do matice (19} pev-
né spojené s piisluSnou upinaci d&elisti.

2 listy vekrost
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Obr. 1



[ot g
\ _ )
&7 ﬁm« N
m ] o x
N

\ :
N M
7
L 4 2t
. (%]
J 1 .
. 1L 1;@ I
t




	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS

