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(54) . Za¥{zen{ pro zjidténi okamZitého podtu
osob na pohyblivich schodech

del umfst¥né na koncich pohyblivych
schodl., Ka%déd dvojice &idel jJe pripoje~
ne k jedné soultové jednotce, gejichz
vystupy jsou p¥es k¥{ ovy pfepinald pii-
pojeny k naSf{tacim a odeditacim vatupim
vratného dekadického 3ita¥e a vratného
bindrnfho &{tade, Bindrni vystup vrat-
ného bindrniho Eitade je pres digitdlnd
analogovy pfevodnik spojen se zdznamovym
zafizenim, Dekadicky vystup vratného de-
kadického &itade je pfipojen k fdzovému
zévésu, jehoZ vystup je pripojen k tie~
ti{mu &itadi. K dekadickému vystupu
vratného dekadického Eitade je pripojen
avym vstupem nulovaci obvod, jehoZ vy~
stup je pripojen k nulovacim vstupim
obou vratnych &ftadd.

(57) zafizen{ obsahuje dv¥ dvojice &i- ;gl
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Vynélez se ty¥kd zai{zen{ pro zJ15t&ni okam¥itého podtu osob na pohyblivych achodech.

Se zvdtSujicim se podtem instalovanfch pohyblivich schodd zeJména’ v provozech metra
vyvstala potfeba stanoven{ poltu osob, ktéré se soudasnd na pohyblivé S&sti schodd na.-
chézej{., Dosud nen{ zndmo zafizeni, které by tento problém Fedilo.

Tento problém je vyFeden zaf{izen{m pro zji¥téni okam¥itého poStu osodb na pohyblivych
schodech podle vyndlezu, jehof podstata spodivd v tom, Ze prvnf &idlo a druhé &é1dlo, kte-
ré jsou umistdny nad prvnfm koncem pohyblivych schodd, jsou pFipojeny k prvni aoudtové
Jednotce a tFet{ ¥1dlo a Stvrté &idlo, které jsou umfstdny nad druhfm koncem pohyblivych
schodl, Jsou p¥ipojeny k druhé soudtové Jednotce, p¥ilemf ka¥dd souStovd jednotka je pres
ki{Zovy pféepinad pFipojena k jednomu vstupu vratného dekadického 3{tade, Zarfizeni je zdo- -
konaleno upravou, jeji¥ podstata spodivéd v tom, Ze paralelnd k vratnému dekadickému Efta-
81 Je pFipojen vratny bindrn{ &{ta&, k jeho# bindrnfmu v¥stupu Je pFipojen digit&lnd
analogovy pfevodnik, k ndmuZ je p¥ipojeno zdznamové zaffzenf. Podstata dal3fho zdokonale-
ni za¥{zen{ spoliv4 v tom, ¥e k dekadickdému vystupu vratného dekadického &ftade Jje p¥i-
pojen fdzovy zdvds s generdtorem pulsl, pififem? k vystupu f4zového zdvisu Je pFipojen
tFet{ 3{tad, Podstata dal¥fho zdokonaleni zafi{zen{ spodivd v tom, ¥e k dekadickému vy~
stupu vratného dekadického &itade je p¥ipojen svym vatupem nulovacd obved, jehoZ vystup
Je p¥ipojen k nulovacimu vstupu vratného dekadického ¥ftale., V dal¥3im zdokonalen{ Je vy~
stup nulovaciho obvodu pFipojen i k nulovacimu vstupu vratného bindrnfho ¥itade. Podsta-
ta dalsfho zdokonaleni za¥{zenf spodivd v tom, Ze v kaZdé dvojici &idel u jednoho konce
pohyblivyoch schodd jsou &idla vzdjemnd posunuta ve smiru 08y pohyblivych schodd o polovi-
nu ¥{¥ky schodového stupns.

Vyhodou tohoto zai{zeni je to, Ze umoZnuje nejen zjistit okam?it§ polet osob na po-
hyblivych schodech bez ohledu na smér pohybu t&chto pohyblivyich schodd, ale ve zdokona-
leném provedeni i primdrné zatiZen{ a Jeho Zasovy pribéh.,

Pr{kled provedeni vyndlezu je v blokovém schématu zndzornén na piipojeném vykresu.

za¥{zen{ md Etyfi didla 1, 2, 3, 4 umisténd ve dvojicich tak, Ze prvni &idlo 1
a druhé &idlo 2 jsou upevn¥ny nad jednim koncem pohyblivych schodd 15 a tFeti &idlo 3
a Stvrté &idlo 4 Jsou upevn¥ny nad druhym koncem pohybliv¥ch schodd 15, pfidemZ jsou ve
dvojiocfch s vyhodou ustavena tek, Ze jsou ve smdru osy pohyblivych schodid 15 pPfesazena
o polovinu 8{¥ky a schodového stupn¥d. Prvni &idlo 1 a druhé &idlo 2 jsou p¥ipojeny na
vatupy prvaf soudtové jednotky 2 a tfetd{ &idlo 3 a Stvrté 3idlo 4 Jsou pFipojeny na
vstupy druhé soudtové jednotky 6. Obd soudtové jednotky 3, & Jsou svymi vystupy p¥ipoje-~
ny pres k¥{Zovy pFepinal 1 ke dvima vstupim CU, CD vratného dekadického &{ta¥e 8. Ovl4-
dac{ vstup 14 k¥fZového pFepinale I Je spojen s neznizorndnym obvodem ovldddni smEru po-
hybu pohyblivych schodd 13. Propojeni pfes k¥f¥ovy piepinad 1 je provedeno podle sméru
pohybu pohyblivych schodl 15 tak, %e didaj o osobich vstupujicich na pohybdlivé schedy 15
Je priveden na nadftec{ vstup CU a ddaj o osobdch vystupujicich z pohyblivych schodd 15
Je pfiveden na oded{tac{ vstup CD vratného dekadického ditade 8. V p¥ikladu provedeni
Je k vratnému dekadickému Eitadi 8 paralelnd p¥ipojen svym naditacim vstupem CU a odedi-
tacim vstupem CD vratny bindrni 3{tad 2, k jehoZ bindrnimu vystupu 92 je pFipojen BVym
digitdlnim vstupem digitdlnd analogovy pfevodnik 10, na jeho% analogovy vystup je piipo-
Jeno zéznamové za¥izeni 11l. V p¥{klaedu provedeni je ddle k dekadickému v¥stupu 82 vrat-
ného dekadického Eftale 8 piipojen fézovy zdvds 12 napojeny na generdtor 16 pulsd, pii-~
&emZ k v¥stupu fdzového zdvisu Je pfipojen t¥eti 8itad 13. K dekadickému v¥stupu 82
vratného dekadického Iitale 8 Je pFipojen svym vstupem nulovaci obvod 17, Jeho% vystup
Je pFipojen jednak na nulovaci vatup 81 vratného dekadického E{tale 8 Jjednak na nulova-~
ci vstup 91 vratného bindrnfho &ftale 9.

PF1 své &innosti za¥fzeni prost¥ednictvim &idel 1, 2, 3, 4 snimd osoby nastupujici
na pohyblivé schody 15 a osoby vystupujici z nich. P¥i jednom smdru pohybu napfikled prv-
nf ¥idlo 1 a druhé &idlo 2 snimaji osoby nastupujici, p¥iSem# prvni{ impulsni signdl £
a druhy impulsni signil f, jsou slulovény v prvni soudtové jednotce 5 & sloudeny impuls-
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ni signdl je pfivdddn na nadftaci vstup CU vratného dekadického 3ftale 8. Thet{ &idlo 3
a Stvrté 8idlo 4 snimajf pi#i tém¥e sm¥ru pohybu pohyblivyeh schodd 15 .osoby vystupujied
a jejich tFet{ impulan{ signél £, a Stvrty impulsnf signél £, se slulujf ve druhé soud-
tové. Jednotoe € a jejich sloudeny impulsni signél je privédgi na ode&{taci vatup CD vrat-
ného dekadického 3itale 8. T{m okam¥ity stav Ifta¥e uddvd okam¥ity§ poSet osob nalézajf-
cich se na pohyblivyich schodech 15. P¥i opadném sm¥ru pohybu pohyblivych schodd se auto-
maticky ovlddacim vstupem 14 p¥epne ki{Zov§ pFepinal 1, 8{mZ se zaméni pFivody impuls-
nfch signéld na nadftaci a ode3ftaof vstupy CU, CD vratného dekadického Sftale 8, pfidemi
ostatn{ ¥innost probih4 analogicky, tak¥e vratny dekadicky S{tad 8 opdt poskytuje iidaj

o okam¥itém podtu osob na pohyblivych schodech 15, Ze¥fzen{ umo¥nuje ziskat i zdznam Za-
sového pribshu osob na pohyblivych schodech 15. Slou¥ené impulsni signdly z dvojic 3idel
Xy 2 8 3, 4 jsou vedeny na na¥ftac{ a oded{tacf vstupy CU, CD vratného bindrniho ¥itale
2 paralelnd pF¥ipojeného k vratnému Hekadickému Sftadi 8. Z bindrnfho vy¥stupu 92 vratného
bindrnfho ¥{tafe 9 se bindrni signdl odpovidajfci okemZitému podtu osob na pohyblivych
schodech 15 vede do digitdln¥-analogového pFevodniku 10, z ndhoZ je analogovy signdl pFi-
v4d¥n ne zdznamové zaFizeni 11, které poskytuje graficky zéznam Sasového pribdhu podtu
080b na pohyblivych achodech 15, Zaffzeni d4le poskytuje Gidaj o okamZitém silovém zati-
%eni pohyblivych schodd, nebot z dekadického v¥stupu 82 vratného dekadického Zitade 8

se vede 8{selny ddaJ) do fdzového z4vEsu 12 napijeného signilem z generdtoru 16 impulsd,

2 tdzového zdvisu 12 se frekvendn{ signil vede do t¥etiho ¥{tade 1 13, ktery p¥i vhodn¥ vo-
lené frekvenoi generdtoru 16 impulsd reprezentujici prim&rnou hmotnost jedné dopravované
osoby uddvi hodnotu okamiitého silového. zatiZeni osobami nalézajicimi se v daném okamZiku
na pohyblivfch schodech., Pro vyloudend nepresnosti v &innosti za¥{zeni jsou oba vratné
3{tale 8, 9 chréndny proti nastaveni do stavu men¥fho ne% nula, tj. do stawvu 999 ... tak,
Ze na stav 999 ... nulovaci obvod 17 vy3le impuls, kterym se p¥es nulovaci vstupy 81, 91
oba vratné 3{tade 8, g nastavi do stavu nula. Vzdjemné posunuti 3idel 1, 2 a 3, 4 ve dvo-
Jicich o polovinu B{¥ky & schodového stupnd zabezpeduje odd8leni-snimén{ dvou osob nalé-
zajfcich se na Jednom schodovém stupni, Jako ¥idlae 1, 2, 3, i se s vyhodou poufijf prvky
reagujiofl ne infradervené zd¥eni vysflané osobami.

Za¥{zen{ je moZno vyu¥it v oboru transportnich za¥izeni p#i zkouSkdch a mSPeni pohyb-
liv§ch schodd pop¥fpadd pii jejich provezovéni,
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PREDMET vYNLALEZU

Zar{zeni pro zji¥t¥n{ okam¥itého po&tu osob na pohyblivych schodech, vyznadujfci se
tim, Ze prvnf 3idlo (1) a druhé ¥idlo (2), kterd Jsou umistény nad prvnim koncem po-
hyblivych schodd (15), jsou pFipojeny k prvni souZtové Jednotce (5) a t¥et{ Xidlo
(3) a &tvrté ¥1dlo (4), které jsou umistény nad druhym koncem pohyblivych schodd (15),
Jasou pFipojeny ke druhé soudtové jednotce (6), pFifem? kafdd soudtovd Jednotka (5,6)
Je pfes kif{¥ov§ pirepinad (7) pFipojena k jednomu vstupu vratného dekadického Z{ftale
(8).

Zar{zeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, ¥e paralelnd k vratnému dekadickému Eita-
&1 (8) je pfipojen vratny bindrnf ¥ftad (9), k jeho bindrnimu v¥stupu (92) je p¥i-
pojen digitdlnd analogovy p¥evodnik (10) k n¥mui je pFipojeno zdznamové za¥izeni
(11).

ZaF{zen{ podle bodu 1, vyznadujic{ se tim, ¥e k dekadickému v¥stupu (82) vratného
dekadického Eitade (8) je piipojen fdzovy z4vds (12) s generdtorem pulst (16), pri-
SemZ k vystupu fédzového zdvésu (12) je pPipojen theti Eitad (13).

Zat{izeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, %e k dekadickému vystupu (82) vratného
dekadického &itade (8) je pifipojen svym vstupem nulovaci obvod (17), jeho% v¥stup je
p¥ipojen k nulovacimu vstupu (81) vratného dekadického itade (8).

Ze¥{zenf podle bodu 2, vyznadujici se tim, Ze k dekadickému vystupu vratného dekadic-
kého ¥itale (8) Je pfipojen svym vstupem nulovaci obvod (17), jeho¥ vystup je p¥ipo-
Jen k nulovaci{mu vstupu (91) vratného bindrnfho Sitade (9) a k nulovacimu vstupu (81)
vratného dekadického Eftade (8).

Zat{zen{ podle bodu 1, vyznadujic{ se tim, %e v kazdé dvojici &idel (1,2) a (3,4)
u jJednoho konce pohyblivych schodd (15) jsou didla (1,2) a (3,4) vzdjemé posunuta
ve sm¥ru osy pohyblivych schodd (15) o polovinu 3f¥ky (a) schodového stupnd,

1 vykres
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