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Ram vicedilného luzka, zejména pro rehabi-
litaci, sestavajici ze zakladniho nosného
rdmu s pojezdovymi koly a pohyblivého ramu
s nakldpéci 1luZkovou &asti, uchyceno na
zdkladnim nosném ramu prostrednictvim dvou-
ramennych péakovych dvojic s pripojenou
pohonnou jednotkou a vzadjemné sprazenych
teleskopickym tahlem, ma k dosazeni pozado-
vané tuhosti teleskopické sprahlo (15)
vytvoreno ve formé pomocného ramu, majicim
podélnad ramena vytvorena 2z alespon dvou
teleskopickych ¢&asti (16,17), z nichz
teleskopické ¢asti (16) 3Jjsou pevné spojeny
s priénikem (18) propojujicim pomoci éept
(19) oba ovladané konce (14) jedné dvoura-
menné pékové dvojice (7), pridemZ ramena
druhé teleskopické &asti (17), jsou na svém
konci opatrena - ¢éepy (20), které jsou na
vnéjsi strandch téchto ramen teleskopické
¢asti (17) v =zabéru s ovladanymi konci
(14) druhé dvouramenné pakové dvojice (7),
zatim co na vnitfnich strandch t#-“to ramen
teleskopické ¢asti (17) zasahuji éepy (20)
do prostoru mezi nimi, kde na zakladnim
nosném ramu (1) jsou vykyvné usporadané
zédchytné haky (24) zasahujici do trajekto-
rie drdhy Gepll (20) na teleskopickém sp¥ah-
lu (15).
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Ram vicedilného 1luzZka

Oblast techniky

Vyndlez se tykd rdmu vicedilnych liZek se specidlnim zarize-
nim pro 2zménu poloh luZkovych dild k rehabilitac¢nim a lékarskym
ucellm.

Dosavadni stav techniky

Jedno ze znamych resSeni vicedilného lGZka, popsané ve spisu
DE 35 16 092, majici 1luZkovou c¢ast rozdélenou na tr¥i stavitelné
dily, sestdvd ze zakladniho nosného ramu s pojezdovymi koly, na
némZ jsou ddle prostrednictvim priénych cepl uchyceny dvouramenné
padkové dvojice s kloubové pripojenymi svislymi konzolami, které
jsou na svych opacénych koncich spojeny kloubové s dilc¢imi ramy
jednotlivych dilda ldZzka. K ovlddanym ramenim jedné 2z dvojice
fecenych dvouramennych pakovych dvojic je pripojen akéni ¢len
ovlddaci Jjednotky, napriklad hydraulické s noZnim pohonen,
pricemZz tato ramena 3jsou propojena s ovliadanymi rameny druhé
dvojice dvouramennych uhlovych pdk prostrednictvim ozubené tyce
a zapadkového mechanismu upraveného u ramen druhé dvojice dvoura-
mennych Ghlovych padk. Témito prostfedky takto sprazZené dvouramen-
né pakové dvojice zabezpecuji souhlasny pohyb prfipojenych stavi-
telnych dild lazka vaéi zdkladnimu nosném ramu, pricemZ v které-
koliv vysSkové poloze vicedilného luZka lze pomoci pédky s pripoje-
nym bowdenem ménit podélné postaveni zipadkového mechanismu na
ozubené tyc¢i, ¢imZ 1ze nezdvisle na dosaZeném vysSkovém zdvihu
vicedilného 1GZka ménit sklon téch dild vicedilného 1lGzZka, které
'jsou kinematicky spojeny s prislusnou dvojici dvouramennych pako-
vych dvojic se zdpadkovym mechanismem.

Nevyhodou reseni je predevs$im to, Ze pr¥i zatiZeni vicedilné-
ho 1GZka pacientem je nutno vyvijet znac¢né dGsili k nadzvednuti
jednoho 2z dild vicedilného 1luZka, aby se zdpadkovy mechanismus
odleh¢il a aby bylo moZné provést jeho pfesun k dalsimu zubu ozu-
bené tyce, coZ se neobejde bez neZddoucich otresl, pricemZ se
nenaklani vsechny luZkové dily stejné, coZ je napriklad z hledis-
ka rehabilitaénich zdkrokdi nevyhovujici.

Dalsi feseni nemocniéniho vicedilného luZka, jak je patrné
Ze spisu DE 2 249 158 je je obdobné konstrukce s tim, Ze dvoura-
menné pakové dvojice, nesouci pohyblivy r&m vicedilného 1luzka,
jsou vzadjemné spraZeny jedinym tdhlem spojeném s pohonnou jednot-
kou, ¢éimZ je zabezpecdovan jen paralelni pohyb fedenych dvouramen-
nych pakovych dvojic k vertikdlnimu zvedani rédmu vicedilného 1luzZ-
ka, pricdemZ ostatni zmény v nastaveni ldZkovych dila se provadéji
mechanismy 2zabudovanymi do pohyblivého ramu vicedilného 1luzZka
elektromotoricky . rizenym 2z ovladaciho panelu pro pacienta nebo
perzonal.

Uvedené resSeni nezabezpeduje moZnost nakldpéni celého vice-
dilného 1luzZka v podélném sméru.

Jiné 2znamé reSeni nemocniéniho vicedilného 1luZka, jak Jje
popsano ve spisu DE 28 58 677, ukazuje rovnéZ dvouramenné pakové
dvojice, na jejichz volnych koncich jsou kloubové uchyceny svislé
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konzoly, podpirajici nékteré 1uZkové dily, aby je bylo mozZné
nezdvisle na sobé zvedat a nakladpét do ruznych poloh. Toho je
dosaZeno, Ze kaZzda z recCenych dvojic dvouramennych pdk md vlastni
pohonnou jednotku, zabudovanou v masivnim zdkladnim nosném ramu.

S tim jsou spojeny vysoké porizovaci naklady na takové vice-
dilné 1luaZko, pricdemZ nelze ani vsSechny dily vicedilného 1luZka
souc¢asné naklapét v podélném sméru, aniZ by se jejich vzajemné
nastaveni pri tom neménilo.

Jsou jesté ddle znamé konstrukce vicedilnych luZek, zaloZené
na vySe popsanych konstrukcich s dvouramennymi pdkovymi dvojicemi
nesoucimi na svislych konzoldch pohyblivy rém, kteréZto dvoura-
menné pakové dvojice jsou na strané svych ovladanych ramen spoje-
ny tadhlem a ov1ladany elektromechanickou nebo elektrohydraulickou
ovladaci jednotkou. Pohyb pohyblivého rdmu rehabilitaéniho vice-
dilného luZka se realizuje pouze ve svislém sméru, pridemZ ostat-
ni poZadované sklony jednotlivych dild nebo sklon vsech dilu
vicedilného 1luzka v podélném sméru, se nastavuji individudlné
u jednotlivych dild vicedilného 1luZka pomocnymi mechanismy uspo-
radanym1 na 2zminéném pohybllvem ramu vicedilného luZka, nebo
usporadanyml pfimo na zdkladnim ramu, Jjak je z¥ejmé napriklad ze
spisu DE 30 04 012.

Zdokonalena konstrukce nemocniéniho 1luZka, patrnd z patento-
vého spisu DE 33 22 017, obsahuje matracovy rédm, jehoZ vysku
a sklon lze prestavovat prost¥ednictvim dvou vykyvnych paru pak
na horizontdlnim podvozku, pric¢emZ kaZdy par pak md dvé ramena,
z nichZz kaZdé je natuho upevnéno vZdy na jedné otoéné uloZené
pricné trubce, obé pricéné trubky maji po jedné patce a volné kon-
ce patek Jjsou prostfednictvim tdhla vzdjemné spojeny, a pridemz
je na prvni z p¥icénych trubek upevnéno ovlddaci rameno, na jehoZ
volny konec je priklouben hnaci orgdn. Obé patky jsou natuho spo-
jeny s p¥islusnou pricénou trubkou, tadhlo md na jednom svém konci
podélny vyrez, v némZ je veden Cep upevnény na prislusné patce,
pric¢emZ na druhé priéné trubce upevnénd ramena lze volitelné blo-
kovat pomoci blokovaciho prvku, takZe pfi uvedeni hnacich organu
v ¢éinnost, lze vykyvovat jiZ jen druhy pdr pdk za uUdelem sklanéni
matracového ramu.

Obdobné rfesSeni, avSak bez blokovaciho prvku alespor jednoho
z vykyvnych ramen, je znamé 2z patentového spisu GB 2 183 466, kde
naklapéni matracového radmu je resSeno predstavovanim delky spOJo-
vaciho téahla bowdenovym systémem, kde hlavni nevyhodou je ze]mena
ta okolnost, Ze sklon celé 1luzZkové ¢dsti v podélném sméru se
nastavuje velml pracné a pri zatiZeni vicedilného luZka oSetfova-
nym jde o ¢innost namdhavou.

P7iéné trubky, k nimZ jsou po strandch natuho upevnény
jednotlivé pary pak, jsou z davodu zabranéni je]lch krouceni od
reakénich sil matracového rdmu silné primérové dimenzovany, coZ
v praxi prindsi problémy s konstrukci jejich otoéného ulozeni na
horizontdlnim podvozku. Kinematicky retézec v némZ plisobi sily
ovladaci a reakéni obsahuje prvky relativné pruZné nebo jak bylo
feceno nadmérné predimenzované.
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Podstata vyndlezu

Uvedené nevyhody v konstrukci rdami pro vicedilna lazka se
vzajemné sprazenymi dvouramennymi pdkovymi dvojicemi s pripojenou
pohonnou jednotkou, jsou odstranény resenim podle vyndlezu, jehoZz
podstata spoc¢ivd v tom, Ze teleskopické sprdhlo pro sprazZeni
pakovych dvojic je vytvoreno ve formé pomocného ramu, majicim
podélnd ramena vytvorena 2z alespori dvou teleskopickych c¢asti,
Zz nichZ jedna teleskopickd c¢ast je pevné spojena s pricniken,
propojujicim pomoci Cepl oba ovliddané konce jedné dvouramenné
pakové dvojice, pricemZ ramena druhé teleskopické c¢&éasti jsou na
svém konci opatfena c¢epy, které Jjsou na vnéjsi strandch téchto
ramen teleskopické Cdsti v zdbéru s ovladanymi konci druhé dvou-
ramenné pakové dvojice, zatim co na vnitfnich stranach téchto
ramen teleskopické casti zasahuji céepy do prostoru mezi nimi, kde
na zakladnim nosném ramu jsou vykyvné usporddané zachytné haky
zasahujici do trajektorie drahy cepl na teleskopickém sprahlu.

Uéinky fesSeni se projevuji zejména v komfortu ovlddani ramu
vicedilného 1luZka, obsluha p¥i skldpéni pohyblivého rdmu s vice-
dilnym 1lGZkem neni vystavena 2&dné néamaze, nevznikaji pritom
Zadné otresy neprijemné pro osetfovaného, pricemZ nerovnomérnym
zatiZenim pohyblivého rdmu nevznikaji deformace v kinematickém
retézci soustavy spraZenych dvouramennych pakovych dvojic.

Prehled obridzku na vvkresu

Obriazek 2znadi 2zjednoduseny podélny tfez rdmem vicedilného
1G3ka, vedeny priblizZné stfedni vertikdlni rovinou s vyznacenim
vicedilného 1luzka v horni poloze a v poloze jeho maximdlniho
naklonéni v podélném sméru.

‘Pf¥iklad provedeni vynalezu

|
Ram vicedilného 1lUZka sestdvd ze zakladniho nosného ramu
1l obdélnikového tvaru z dutych profillt, opat¥eného na koncich
priénymi spojovacimi konzolami 2 s patkami 3 s pojezdovymi koly
4, na kterych 1lze ¥eceny zdkladni nosny ram 1 zvedat pomoci
nezndzornéného mechanismu za uUdelem pojezdu celého zdkladniho
nosného ramu 1 po podlaze.

Napri¢ zdkladniho nosného rdmu 1 jsou pevné usporadany dva
pri¢niky 5 s vyloZenymi postrannimi cepy 6 pro otoéné uchyceni
dvouramennych pakovych dvojic 7, pricemz dvouramenné pdakové
dvojice 7, Jjak 2z tohoto usporddani vyplyvd, Jjsou pohyblivé
v podélné svislé roviné vné zdkladniho nosného rdmu l. K ovlada-
cim koncim 8 dvouramennych pdkovych dvojic 7 jsou prostrednictvim
cepll 9 pripojeny dvojice svislych konzol 10 pohyblivého ramu 11
7icedilného luZka 12. Alespoii jedna dvojice svislych konzol 10 je
s pohyblivym ramem 11 spojena Sikmymi vyztuZnymi vzpérami 13,
zatim co druhd dvojice svislych konzol 10 je Kk pohyblivému ramu
11 pripojena kloubové.

Druhé ovladané konce 14 dvouramennych pdkovych dvojic 7 jsou
vzadjemné propojeny teleskopickym sprahlem 15, vytvoreném podle
jednoho z prikladi provedeni ve formé pomocného ramu, Kktery je
teleskopicky. Pomocny ram je za tim dcelem sestaven alespon ze
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dvou podélnych teleskopickych ¢&asti 16, 17, napfiklad dutého
¢tvercového nebo trubkového profilu, tvoricimi podélnd ramena
pomocného réamu, 2z nichZ ramena teleskopické ¢&&asti 16 jsou pevné
spojena s priénikem 18, propojujicim pomoci &epl 19 oba ovladané
konce 14 jedné z dvouramennych pdkovych dvojic 7. Ramena telesko-
pické Casti 17, kterd jsou vétsSiho prurezu neZ ramena teleskopic-
ké casti 16 a do nichZz Jjsou ramena teleskopické &asti 16 zasunu-
ta, jsou na svém opacném konci opatfena &epy 20, které ijsou na
vnéjsi strandch téchto ramen teleskopické -Gasti 17 v zabéru
s ovladanymi konci 14 druhé dvouramenné pakové dvojice 7, zatim
co na vnitfnich strandch téchto ramen teleskopické &asti 17 &epy
20 prinejmensim zasahuji do prostoru mezi nimi k uU¢elu, jak bude
popséano nize.

Teleskopické spriahlo 15 miZe byt snadno nahrazeno jedno-
duchym neznazornénym teleskopickym tdhlem, vhodné pripojeném
pomoci nezndzornénych priéniki k ovliddanym - koncum 14 dvouramen-
nych pakovych dvojic 7 a vybaveném prostfedky, jak je rozvedeno
nize.

Podle pr¥ikladu provedeni jsou ramena teleskopické &asti 17
teleskopického sprdhla 15 opatfena podélnymi drazkami 21, v nichz
jsou usporadané vodici Gepy 22 uchycené na zasouvanych koncich
ramen teleskopické c¢asti 16. V klidovém stavu, p¥i bézZném uzivani
vicedilného 1GzZka 12, jsou ramena obou teleskopickych &asti 16,
17 teleskopického sprahla 15 vzajemné vysunuta na dotraz, ktery je
urcéen opatfenim vodicich ¢epl 22 o levé konce podélnych draZek
21 v ramenech teleskopické céasti 17. Podélné drazky 21 tvori
s vodicimi ¢epy 22 prostfedky k omezeni vzajemného teleskopického
zdvihu teleskopickych ¢asti 16, 17 teleskopického sp¥ahla 15.

Na zdkladnim nosném ramu 1 jsou na spolec¢ném prfiéném hrideli
23 vykyvné usporadané zachytné hdky 24 zasahujici podle volby do
trajektorie drahy recenych cepl 20 vystupujicich do prostoru mezi
rameny teleskopické casti 17 teleskopického spradhla 15. spoleény
priény hridel 23 je opatfen raménkem 25 s tdhlem 26, které je na
opac¢né strané pripojeno k ovlddacimu noZnimu mechanismu s obou-
strannymi pdkami 27, upravenymi na hfideli 28 umisténém naprié na
vhodném misté zdkladniho nosného ramu 1, pridemZ noZni mechanis-
mus Jje vybaven nezndzornénou aretaci polohy oboustrannych pék
27, ¢imZ je dédna i aretace pripojenych zachytnych haka 24.

Na pomocném priéniku 29, probihajicim napfi¢ zakladnim
nosnym ramem 1 je na - oku zavésSena pohonnd jednotka 30, napfiklad
elektromotorickd s prevodovkou a s vysuvnym a zasunovatelnym
akénim Clenem 31, ktery je kloubové pfipojen ke vzpére 32 spojené
s pricénikem 18, propojujicim obé ramena teleskopické &asti 16
teleskopického sprahla 15.

Vicedilné 1luZko 12 m& nastavitelné dvé plochy pro nohy,
jednu stredovou plochu pro padnevni ¢&ast téla, jednu stredovou
plochu pro zéddovou (nebo pri obraceni pro Zaludeéni a plicni)
¢ast téla, po JjejichZ strandch jsou dvakrit dvé plochy pro ruce
a v pokra¢ovani stredové plochy pak opérka hlavy s dychacim otvo-
rem pri hlavné obracené uUsty k opérce. Pro zfejmost nejsou uvede-
né plochy vicedilného liZka 12 oznaovany. Uvedené plochy vice-
dilného 1luZka 12 jsou na pohyblivém ramu ll vzdjemné ruzné nasta-
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vitelné ruznymi stavécimi prostfedky, které nejsou predmétem
tohoto vynalezu. -

Funkce popsaného ramu s vicedilnym luZkem je ndsledujici:

Uvedenim pohonné jednotky 30 v chod zadéne jeji akéni &len
31 pusobit tlakem na vzpéru 32 p¥icéniku 18 spojujiciho obé ramena
teleskopické casti 16 teleskopického sprédhla 15, pricdemZ vodici
cepy 22 na koncich téchto ramen undseji sebou opfenim o konce
podélnych drdzZek 21 ramena druhé teleskopické casti 17 telesko-
pického sprahla 15. Pohyb takto spraZenych ramen teleskopického
sprahla 15 se pomoci Cepu 19 a 20 prendsi na ovladané konce 14
dvouramennych pakovych dvojic 7, které natdc¢enim na vyloZenych
postrannich c¢&epech 6 2zvedaji souhlasné svymi ovladdacimi rameny
8 a pomoci cepl 9 pripojené dvojice svislych konzol 10 a spolu
s nimi pohyblivy ram 11 vicedilného 1lGZka 12 ve vodorovné roviné.
- Uvedenim retézce v obrdceném sledu uvddéji do zdkladniho postave-
ni, pficemZ neni nutné rozvadét, Ze timto prepindnim chodu pohon-
né jednotky 30 lze vysSkové polohovat pohyblivy rdam 11 vicedilného
lazka 12 ve vodorovné roviné.

Dospéje-1li akéni ¢len 31 pohonné jednotky 30 do své nejzazsi
vysunuté polohy, jak je na obr. 1 zndzornéno c¢arkované, je dosa-
Zeno nejvyssiho vertikdlniho zdvihu pohyblivého rdmu 11 s vice-
dilnym luZkem 12 ve vodorovné roviné do polohy II. V této poloze
lze odaretovanim nozZniho mechanizmu, vychylenim kteréhokoliv
z oboustrannych pdk 27, sklopit s hridelem 23 zadchytné haky 24
a pripravit je k zavésSeni za Cepy 20, zasahujici do prostoru mezi
rameny teleskopické casti 17 teleskopického sprahla 15. Uvedenim
pohonné jednotky 30 ve zpétny chod se po kratkém zpétném zdvihu
sprazZenych teleskopickych c¢asti 16, 17 teleskopického sp¥ahla 15
zaklesnou 2zachytné hdky 24 za 2zminéné Cepy 20, ¢imZ se ramena
teleskopické éasti 17 teleskopického sprédhla 15 znehybni. Pr¥itom
k této teleskopické ¢asti 16 teleskopického sprahla 15 pripojenad
dvouramenna pakova dvojice 7 a k ni pripojené svislé konzoly 10
pohyblivého ramu 11 jsou uvedeny do relativniho klidu.

Za tohoto stavu, pfi pokracujicim zapnuti pohonné jednotky
30 na zpétny chod, pritahuje jeji akéni &len 31 pfes vzpéru 32,
nyni ve funkci tdhla, pficénik 18 s rameny teleskopické Sasti 16
teleskopického sprdhla 15, kterd se zac¢nou zasouvat do ramen zne-
hybnéné teleskopické c¢asti 17 teleskopického sprahla 15, pridem3
zasouvana ramena teleskopické casti 16 jsou vedena vodicimi &epy
22 v podélnych drazkach 21 v ramenech druhé teleskopické éasti
17 teleskopického sprahla 15 a to podle volby tak dlouho, aZ je
vy€erpan zpétny zdvih pohonné jednotky 30 a vypnut nezndzornény
koncovy spina¢, nebo azZ pfipadné vodici &epy 22 narazi na konce
podélnych dréazZek 21, coZ tvori omezeni dal$iho teleskopického
chodu ramen teleskopické casti 16 a soudasné omezeni dalsiho
pohybu prislusné dvouramenné pdkové dvojice 7, kterouzto dvojici
byl pfitom pres kloubovou svislou konzolu 10 skldnén pohyblivy
ram 1l s vicedilnym lGZkem 12 jeho natddenim kolem d&epd 9 na
ovladacich ramenech 8 druhé znehybnéné dvouramenné pakové dvojice
7, az do polohy, jak je na obr. 1 vyznadeno &arkované.

Uvedeni ramu rehabilitaéniho stolu do zadkladni polohy I, lze
provést nejprve zpétny zdviZenim jeho sklonéného pohyblivého ramu
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1l s vicedilnym laZkem 12 do nejvys$si horizontdlni roviny opaénym
chodem pohonné jednotky 31, aZ se ramena teleskopick?ch casti 16
a 17 teleskoplckeho sprahla 15 opét sprahnou pomoci zmlnenych
vodicich cepu 22 a prlslusnych konca vodicich drazek 21, pricdemz
se odleh&i zabér zavésnych hdka 24 s cCepy 20. Zavésné haky 24 na
hfideli 23, se pomoci kterékoliv z oboustrannych padk 27 nozniho
mechanismu a dal$iho k nim pfipojeného tadhla 26 a raménka 25 na
hfideli 23 odkloni mimo dosah rfedenych &epll 20 a spolecéné
s noZnim mechanizmem se v této poloze zaaretuji. Poté ndsleduje
uvedeni pohonné jednotky 31 ve zpétny chod, pri¢emZ pomoci spra-
Zeného teleskopického sprdhla 15 se souhlasné pootééeji obé dvou-
ramenné pakové dvojice 7 a s nimi ve vodorovné roviné klesid na
dVOlelCh svislych konzol 10 pohyblivy rdm 1l s vicedilnym luZkem
12 do své spodni zdkladni polohy I.

Prumyslova vvuﬁitelnog;

Ram s vicedilnym l4Zkem je vyuZitelny zejména v rehabili-
tacnich za¥izenich, 3jakoZz i pro nemocniéni vicedilnad 1laZka
a podobne.

PATENTOVE NAROKY

1. Ré&m vicedilného 1luZka, zejména pro rehabilitaci, sestdvajici
ze zdkladniho nosného rdamu s pojezdovymi koly a pohyblivého
rdmu s luZkovou ¢dsti, uchyceného na zdkladnim nosném ramu
pomoci dvouramennych pakovych dvojic s pripojenou pohonnou
jednotkou a vzadjemné sprazenych prostrfednictvim teleskopického
sprdhla, vyznacujici se tim, Ze teleskopické sp¥ahlo (15) je
vytvorfeno ve formé pomocného ramu, majici podélnd ramena
vytvorena z alespori dvou teleskopickych c¢asti (16,17), 2z nich3
teleskopické casti (16) jsou pevné spojeny s priénikem (18)
propojujicim pomoci cepd (19) oba ovlddané konce (14) jedné
dvouramenné pakové dvojice (7), pric¢emZ ramena druhé telesko-
pické ¢asti (17), jsou na svém konci opatrfena &epy (20), které
jsou na wvnéjsSi strandch téchto ramen teleskopické &asti (17)
v zabéru s ovladanymi konci (14) druhé dvouramenné pakové
dvojice (7), tim co na vnitfnich strandch té&chto ramen
teleskopické ¢asti (17) zasahuji cepy (20) do prostoru mezi
nimi, kde na zakladnim nosném ramu (1) jsou vykyvné usporidané
zachytné haky (24) zasahujici do trajektorie drédhy &epu (20)
na teleskopickém sprahlu (15).

2. Ram vicedilného 1luZka podle naroku 1, vyznaéujici se tim, Ze
zachytné haky (24) jsou pékovym prevodem spojeny s oboustran-

nymi noZnimi pakami (27) uchycenymi prostfednictvim spoleé&ného -

h¥idele (28) na zakladnim nosném ramu (1).

1 vykres
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