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6) Mécanisme de positionnement d'une roue de centre
dans une piéce d’horlogerie permettant de positionner
avec précision l'aiguille des secondes ou des minutes par
rapport aux divisions du cadran. .

Il comprend un sautoir (1) monté & frottement gras

sur la platine et coopérant avec la denture (3) de la roue
de centre (4) et un mobile (29) intercalé entre la roue de
centre (4) et le pignon moteur (14). Ce mobile comprend
un pignon (17) engrenant sur la roue de centre et une
roue (16) montée a friction par rapport audit pignon et en-
grenent sur le pighon moteur. La méthode de positionne-
ment consiste & immobiliser le pignon moteur puis a faire
tourner la roue de centre pour faire coincider I'extrémité
du sautoir avec un vide de la denture. .
T L'invention peut étre utilisée pour positionner avec
exactitude I’aiguille des secondes ou des minutes d’'une
piéce d'horlogerie électronique équipée d'un moteur pas &
pas.

Mécanisme de positionnement d’une roue de centre.
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Mécanisme de pjositiger=ment d'une r-ue (- Lintre

La présznte inven.ion concarne un in.écanisme de positionnement d'die
roue de centre dans une piéce d'horlogerie électronig.e & affichage anaic-
gique comprerant un sautoir dont la premiére extrémits esc terminée par
deux plans i~clinés coopérant avec ,a denture de ia r.ug Ze centre et cor~
la seconde extrémité est montée rotativenent & frotte.ent gras sur la pla-
tine.

Un tel mécanisme est connu de 1'ar* artérieur et on trouve son appi-
cation dans certains chronographes ou dans certaines .iontres électroniques
a affichage analogique dans le but de positionner ave: exactitude 1'aigui
le des secondes par rapport aux index pertés sur le cadran. Un positionne-
ment précis ce T'aiguille par rapport a i'index est escoreplussouhaiteb e
dans les montres glectroniques comprenant une aiguillc ces heures et ure
aiguille des minutes seulement et ou 1'aiguille ces minutes, entrainée par
un moteur pas & pas, progresse d'une division par wminute. On comprendra que
dans ce cas 1'oceil a tout le temps de juger sil'aiguilleestbien positicr
née par rapport a 1'index, ce qui peut représenter une garantie quant & !z
bienfacture de la montre.

Le positionnement des aiguilles sautantes de seconde ou de minute pa-
rapport aux index d'un cadran dépend des jeux existant dans le train d'er-
grenages qui se trouve entre 1'axe moteur et la roue de centre qui porte
1'aiguille, du rond des mobiles et ce 1a régularité avec laquelle sontmar-
quées les divisions du cadran. Pour ne plus dépendre des deux premiers phé-
noménes cités, on utilise généralement un sautoir de positionnement qui za-
git directement sur la denture de la roue de centre qui portesoit1'aiquil-
le des minutes, soit 1'aiguille des secondes. De cette facon, le pas angu-
laire de 1'aiguille se trouve étre rigoureusement le méme gque celui de la
denture d2 la roue.

La figure 1 montre un mécanisme de positionnement d'une roue de centre
selon 1'art antérieur. Ce mécanisme comprend un sautoir 1 constitué parune
lame &lastique dont 1a premiére extrimité porte un polyédre en rubis 2 qui
coopére avec .a denture 3 de la roue de centre 4. On peut plus simplement

plier 1'ext:<mitd de la lame pour former un triangle dont les deux plans

4

inclirde ¢ao o-ant avec la denture. L'au®tre extrémité dusautoir 1 estfi~és

S~iction autour d'un axe 6 lui-méme so-

(V13

sur ure S 2 5 qui oeut pivoter

Tidaire d'ur nlot 7. Dans ce pisyt scat pratigués deux ftrous obiongs < o -,
i

Le trcu 8 regoit une goupiite circulaice 10 firée & la platine et le frow

BAD ORIGINAL
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9, une vis 11 vissée dans laplatine. La roue de centre est entrainée par le
pignon 12 d'une roue intermédiaire 13 qui engréne sur le pignon 14 d'unmo-
teur pas & pas. Pour régler le sautoir de positionnement, i1 faut d'abord
faire tourner la virole jusqu'a ce que le rubis 2 entre en contact avec la
roue 4 puis faire glisser le plot 7 dans 1'axe du sautoir 1 de telle sorte
que les plans inclinés du rubis appuyent entre les pointes des deux dents
consécutives de la denture 3, 1'ébat d'engrenage é&tant réparti par moitié
de chaque c6té. Une fois le réglage terminé, on serre 1a vis 11. Ces opéra-
tions sont délicates et Tes moyens mis en oeuvre sont trop grossiers pour
assurer un positionnement précis. Souvent i1 faut répéter 1amanoeuvre plu-
sieurs fois car une opération peut influencer 1'autre.

C'est le but de 1a présente invention de remédier & ces inconvénients
en proposant un mécanisme de positionnement de la roue de centre qui soit
d'un réglage facile, précis, tout en apportant une simplification de la
construction.

Ces buts sont atteints pai les moyens revendiqués.

Un exemple de réalisation de 1'invention sera décrit maintenant a la
Tumiére du dessin dans lequel :

La figure 1 est une vue en plan d'un mécanisme de positionnementde la
roue de centre selon 1'art antérieur tel qu'il a été expliqué ci-dessus.

La figure 2 est une coupe du mécanisme de positionnement de 1arouede
centre selon 1'invention.

La figure 3 est une vue en plan simplifiée du méme mécanisme suivant
1a 1igne pointiliée AA portée sur la figure 2.

La figure 2 montre le rouage desting a entrainer les aiguilles de mi-
nute et d'heure d'une piéce d'horlogerie. Solidairedu rotor aimanté 15d'un
moteur pas d pas, le pignon 14 entraine un mobile 29 composé d'uhe roue 16
et d'un pignon 17. La roue de centre solidairede 1'axe 19 portant 1'aiguil-
le des minutes engréne sur le pignon 17. L'axe 20 de 1'aiguille des heures
est entrainé en rotation par le train d'engrenages composé du pignon?21 so-
lidaire de 1a roue de centre 4 et de la minuterie formée par les engrenages
22, 23 et 24. La roue 24 est formée d'une piéce avec 1'axe20portant 1'ai-
guille des heures. Les axes des divers mobiles sont monté&s rotativement
dans des paliers 25 et 26 chassés dans la platine 27 et Te pont 28 de la
piéce d'horlogerie.

La figure 3 est une vue en plan du méme mécanisme suivant la Tigne
pointillée AA portée sur la figure 2. Par simplification, la figure 3 ne

I
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représente pas la minuterie formée des engrenages 21, 22, 23 et 24 qui
n'est pas nécessaire & la compréhension de 1'invention.

Selon 1'invention, le mobile 29 est composé d'un pignon 17 engrenant
sur la roue de centre 4 et d'une roue 16 montée & friction par rapport au-
dit pignon 17. La figure 3 montre comment est réalisée la roue 16. En plus
d'une denture classique, elle est ajourée en son centre par &tampage de
deux parties circulaires 30 et de deux parties rectilignes 31 aboutissant =
un évidement circulaire central 32. On réalise ainsi une roue a quatre
rayons 33 qui relient sa périphérie d& son centre. Le diamétre dudit évide-
ment 32 est choisi Tégérement plus petit que le diamétre du tigeron 18
(figure 2) du mobile 29 de telle facon que lorsque la roue est introduite
sur le tigeron il y ait frottement gras de 1'une part rapportal'autre. we
couple de friction est choisi, d'une part, suffisamment grand pour qu'en
fonctionnement normal de 1a montre 1la transmission du mouvement se fasse
sans glissement et, d'autre part, suffisamment faible pour que Torsd'un ré-
glage manuel on puisse faire glisser angulairement 1a roue par rapport a
son tigeron et finalement par rapport au pignon qui fait corps avec lui, Le
figure 2 montre encore que la partie supérieure du tigeron 18 comprend ur
dépassement 34 qui empéche la roue 16 de sortir de son logement. Une bonn-
assise @ la roue 16 est assurée en pratiquant dans le pignon 17 une gorge
circulaire 35. L'invention n'est pas 1imité & la description ci-dessus qui
explique une exécution préférée du mobile 29. La roue 16 peut comporter par
exemple six rayons 33 répartis sur la circonférence. Elle peut aussi étre
non ajourée; dans ce cas, on Jui superpose une rondelle élastique qui, re-
tenue par le dépassement 34, assure la friction demandée.

Comme cela a été& expliqué & propos de la figure 1, les figures 2 et 3
montrent que la denture 3 de la roue de centre 4 coopére avec un sautoir 1
dont 1'une des extrémités est terminée par un polyédre en rubis 2. L'autre
extrémité du sautoir est solidaire d'une virole 5 qui est montée & frotte-
ment gras sur un axe 6 fixé a la platine comme on peut le voir sur lafigu-
re 3. Par rapport & 1'art antérieur, cette construction est notablement
simplifiée puisqu'il n'est plus nécessaire de prévoir le plot 7, lagoupil-
le 10 et 1a vis 11 représentés a la figure 1.

On va expliquer maintenant comment on opére le positionnement de 1a roue
de centre. On fait tourner d'abord la virole 5 sur sa goupille 6 de fagon
faire entrer en contact le rubis 2 avec la denture 3 de la roue de centre
(

a
4 (figure 3). Ensuite, par une ouverture (non représentée) dans e pont 28
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(figure 2), on fait tourner, au moyen d'un outil, la roue de centre 4 de
telle sorte que les plans inclinés du rubis 2 appuyent entre les pointes de
deux dents consécutives de la denture 3. Pendant cette seconde opération,
on prendra soin de bloquer le pignon moteur 14, ce qui immobilisera la roue
16, & moins que 1'ensemble pignon 14 et roue 16 constitue d&ja un systéme
de transmission @ sens unique de marche comme le décrit la demande de bre-
vet FR 79-05 930. Dans ces conditions, comme cela a &té décrit plus haut,
le pignon 17 glissera par rapport & la roue 16 immobilisée. Ainsi, ona po-
sitionné avec précision la roue de centre qui porte 1'aiguille des minutes
et, partant, ladite aiguille se trouvera toujours, Tors de sa progression
pas @ pas, en correspondance exacte avec les divisions du cadran.

La description mentionne une roue de centre qui porte 1'aiguilie des
minutes. L'invention peut naturellement s'appliquer aussi & une roue de
centre qui porte 1'aiguille des secondes. L'invention concerne avant tout
une piéce d'horlogerie électronique comportant un moteur pas a pas, mais
pourrait étre étendue & une montre chronographe mécanique pour positionner
1'aiguille des secondes.

-
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Revendications :

1. Mécanisme de positionnement d'une roue de centre (4) dans unepiéce
d'horlogerie électronique a affichage analogique comprenant un sautoir (1)
dont Ta premiére extrémité est terminée par deux plans inclinés (2) coopé-
rant avec la denture (3) de ladite roue de centre et dont la seconde extré-
mité est montée rotativement & frottement gras sur la platine, caractérisé
par le fait qu'un moteur pas & pas entraine ladite roue de centre par1'in-
termédiaire d'un train d'engrenages, ledit train d'engrenages comprenant au
moins un mobile (29) composé d'un pignon (17) et d'une roue montée a fric-
tion (16) par rapport audit pignon (17).

2. Mécanisme de positionnement selon la revendication 1, caractérisé
par le fait que ledit pignon (17) engréne sur ladite roue de centre (4) et
que ladite roue montée 3 friction (16) engréne sur un pignon (14) solidaire
de 1'axe du moteur.

3. Mécanisme de positionnement selon la revendication 1 ou larevendi-
cation 2, caractérisé par le fait que la roue de centre (4) portel‘'aiguil-
le des secondes.

4. Mécanisme de positionnement selon la revendication 1 ou larevendi-
cation 2, caractérisé par le fait que la roue de centre (4) portel'aiguil-
le des minutes.

5. Mécanisme de positionnement selon la revendication 1, caractérisé
par le fait que ladite roue montée & friction (16) par rapport audit pignon
(17) comporte en son centre un ressort de friction (33) découpé a méme la-
dite roue, ledit ressort &tant couplé élastiquement au tigeron (18) dudit
pignon (17). _

6. Méthode de positionnement d'une roue de centre utilisant leméca-
nisme selon la revendication 1 ou la revendication 2, caractérisée par le
fait qu'elle comprend la succession des opérations suivantes :

- appuyer les deux dits plans inclinés ( 2 ) sur Tla denture
(3) de 1a roue de centre (4) en tournant ladite seconde extrémité du sau-
toir (5);

- immobiliser le pignon (14) solidaire de 1'axe du moteur;

- déplacer angulairement la roue de centre en faisant patiner ledit
pignon (17) qui engréne sur elle par rapport & ladite roue montée a fric-
tion (16) Jjusqu'a ce que lesdeux dits plans inclinés (2) du sautoir appuyent
entre les points de deux dents consécutives de ladite roue de centre (4).
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