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DESCRIPCION
Dispositivo para conectar una herramienta a una maquina

La presente invencion se refiere a un dispositivo para conectar una herramienta a una maquina, en particular del
tipo cabezal portaherramientas.

En particular, la invencion se refiere a un cabezal de angulo variable para su montaje en maquinas herramienta,
con cambio manual o automatico de las herramientas.

Los cabezales portaherramientas de angulo variable se utilizan generalmente para llevar a cabo mecanizados,
cuyo eje no debe ser uno de los ejes de maquina en la que se monta el cabezal, ni la maquina debe realizar el
mecanizado con sus propios ejes. Como su nombre indica, estos cabezales permiten que las herramientas giren
con respecto al eje longitudinal del propio cabezal, y en un angulo preestablecido que se puede cambiar segun la
necesidad.

Los cabezales conocidos, que comprenden un cuerpo al que se conecta un husillo portaherramientas por medio
de un dispositivo de conexioén articulada, generalmente también estan provistos de un elemento de visualizacion,
tipicamente una pantalla, para visualizar el angulo de inclinacion de la herramienta.

El visor normalmente esta integrado en el cuerpo del cabezal o en un cuerpo separado que esta fijado al cabezal.

Un problema asociado con los cabezales conocidos es el considerable espacio que ocupan los visores. Por
ejemplo, en los modelos en los que el visor esta integrado en el cabezal, esta prevista una carcasa que rodea
completamente dicho cabezal, aumentando inevitablemente las dimensiones y el espacio ocupado.

Otro problema de los cabezales conocidos reside en la dificultad de leer facilmente el valor del angulo visualizado
en la pantalla, en particular, cuando la pantalla se encuentra orientada en una direccion inclinada con respecto a
la horizontal, o cuando se encuentra completamente boca abajo.

El documento WO 2015/145345 A1 divulga un dispositivo segun el preambulo de la reivindicacion 1.

Por lo tanto, el propédsito de la presente invencion es lograr un dispositivo para conectar una herramienta a una
maquina que esté provisto de un elemento de visualizacion y, al mismo tiempo, que el espacio ocupado sea limitado.

Otro propdsito de la presente invencion es logar un dispositivo para conectar una herramienta a una maquina, que
permita una facil lectura del elemento de visualizacion.

Estos y otros propdsitos se alcanzan con un dispositivo para conectar una herramienta a una maquina, logrado de
acuerdo con las ensefianzas técnicas de las reivindicaciones adjuntas.

El dispositivo segun la invencion se define en la reivindicacion 1.

Otras caracteristicas y ventajas de la presente invencién se pondran mas claramente de manifiesto a partir de la
descripcion de una forma de realizacion preferida, pero no exclusiva, del dispositivo para conectar una herramienta
a una maquina que se ilustra a titulo de ejemplo y, por lo tanto, no limitativa, en los dibujos adjuntos, en los que:

La figura 1 es una vista en perspectiva del dispositivo segun la presente invencion.

Haciendo referencia a la figura anterior, el dispositivo mencionado anteriormente para conectar una herramienta a
una maquina se indica en su conjunto con la referencia numérica 1.

El dispositivo 1 comprende un cuerpo de fijaciéon 2 para fijar el dispositivo 1 a la maquina que se desarrolla a lo
largo del eje longitudinal L y un cuerpo portaherramientas 3 adaptado para soportar una herramienta (que no se
representa) y un elemento de conexion articulada 4 que conecta el cuerpo de fijacion 2 y el cuerpo
portaherramientas 3 entre si.

El elemento de conexion articulada 4 comprende por lo menos una articulacion giratoria 5 adaptada para permitir
la rotacién del cuerpo portaherramientas 3 alrededor de un eje de rotacion R transversal (preferentemente
ortogonal o perpendicular) al eje longitudinal L y, por lo tanto, la inclinacion del cuerpo portaherramientas 3 con
respecto al mismo eje longitudinal L. El elemento de conexién articulada 4 prevé por lo menos una superficie lateral
6 transversal al eje de rotaciéon R.

Tal como se puede observar en la figura, el cuerpo portaherramientas es tipicamente un husillo portaherramientas,
provisto de un extremo libre 3A en el que esta dispuesto un asiento 3B para la fijacion de una herramienta (que no
se representa), y el elemento de conexion articulada 4 prevé una horquilla convencional, cuyas patas 4A estan
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perforadas de manera adecuada para permitir la fijacion giratoria del husillo portaherramientas 3 a través de una
varilla adecuada, de un modo conocido. Dicha varilla forma la articulacién giratoria 5 del elemento de conexion
articulada 4, en el ejemplo que se ilustra.

Dentro del alcance de la presente invencion, por superficie lateral 6 transversal al eje R se entiende la superficie
externa de las patas 4A que esta inclinada o, con mas preferencia, que es perpendicular al eje R y que corta
apropiadamente el mismo eje R.

El dispositivo 1 también comprende un elemento para medir y controlar (preferentemente un acelerometro de uno
0 mas ejes, que no se muestra en la figura) la rotacion del cuerpo portaherramientas 3, asi como un elemento de
visualizacion 7 para visualizar el angulo de rotacion del cuerpo portaherramientas 3 en relacion con el cuerpo de
fijacion 2. Los elementos de visualizacion 7 estan conectados electrénicamente con el elemento de control y
medicién de la rotacién del cuerpo portaherramientas 3.

Preferentemente, el elemento de visualizacion esta provisto de un visor o pantalla adaptada para visualizar una
pluralidad de caracteres alfanuméricos.

De acuerdo con la invencién, el elemento de visualizacion 7 esta dispuesto en el elemento de conexién articulada
4 y es paralelo a la superficie lateral 6. De esta manera, el espacio que ocupa esta limitado debido a que el visor
se proporciona en el elemento de conexioén articulada 4 vy, al ser el visor paralelo a la superficie lateral 6, permite
una facil lectura del mismo.

Preferentemente, el elemento de visualizacion 7 esta dispuesto justo en la superficie lateral 6 del elemento de
conexion articulada 4. Se puede prever que el visor 7 esté dispuesto solo parcialmente sobre la superficie lateral
6, pero es preferible que la pantalla esté dispuesta completamente en la superficie lateral 6, es decir, que no
sobresalga de la superficie, para limitar adicionalmente el espacio que ocupa.

Otra ventaja que se obtiene de esta caracteristica reside en que el elemento de visualizacién no interfiere con el
movimiento del cuerpo portaherramientas 3y, por tanto, no limita la amplitud de rotacién, que en el presente caso
es superior a +/- 60°, preferentemente superior a +/-90°, incluso mas preferentemente superior a +/-120° con
respecto al eje longitudinal L del cuerpo de fijacién 2.

En el ejemplo ilustrado, el elemento de visualizacién 7 esta conectado al cuerpo portaherramientas 3, de modo
que la orientacion del elemento de visualizacion 7 siga la orientacion del cuerpo portaherramientas 3. Esto permite
una lectura aun mas sencilla del valor del &ngulo de inclinacion del cuerpo portaherramientas 3.

De manera mas precisa, el elemento de conexioén articulada 4 prevé por lo menos un elemento lateral 8 dispuesto
en la superficie lateral 6 del elemento de conexién articulada 4 y conectado al cuerpo portaherramientas 3 a través
de la articulacion giratoria 5. En la presente invencion, el elemento de visualizacion 7 esta fijado al elemento lateral
8 mencionado con anterioridad.

Dicho elemento lateral 8 es una placa (tal como se ilustra en la figura) para optimizar el volumen del dispositivo 1.
Resulta ventajoso prever que la placa presente forma de disco, incluso con mas preferencia, que esté centrada en
el eje de rotacion R del cuerpo portaherramientas 3. Obviamente, resulta apropiado que las dimensiones laterales
del elemento lateral 8 sean menores que las dimensiones laterales de la superficie lateral 6 del elemento de
conexion articulada 4.

Resulta particularmente ventajoso que el elemento de visualizacion 7 se encuentre dispuesto en el elemento lateral
8, mas preferentemente, dispuesto completamente sobre el elemento lateral 8.

En el ejemplo ilustrado, el dispositivo 1 para conectar una herramienta a una maquina comprende un dispositivo
de visualizacion 9 que tiene forma de placa, y en el que esta previsto el elemento de visualizacion 7. Es preferible
que el dispositivo de visualizacion 9 que, oportunamente, comprende un circuito electrénico que permite el
funcionamiento del visor 7, asi como del acelerometro antes descrito, presente por lo menos parcialmente forma
de disco y, mas preferentemente, que presente unas dimensiones similares al elemento lateral 8 antes descrito.
En el ejemplo ilustrado, el dispositivo de visualizacion 9 tiene forma sustancialmente de semidisco.

También se debera observar que, en el ejemplo ilustrado, el dispositivo de visualizacion 9 y el elemento lateral 8
en el que esta dispuesto estan realizados de una sola pieza, pero el propdsito de la invencion se consigue incluso
si estos dos elementos son piezas separadas y conectadas entre si.

El circuito electronico, que forma parte del visor 7, es alimentado preferentemente mediante una bateria.
El dispositivo de visualizacion 9 se puede omitir, y el visor 7 (junto con el circuito electrénico y el acelerometro

correspondientes) puede estar integrado directamente en el elemento de conexién articulada 4, o en el elemento
lateral 8.
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Cabe destacar que el elemento de conexion articulada 4 puede estar fijado de manera giratoria al cuerpo de fijacion
2, pudiendo asi girar alrededor del eje longitudinal L del cuerpo de fijacion 2.

El funcionamiento de la presente invencion es el siguiente.

El dispositivo 1 se monta primero en una maquina portaherramientas y, a continuacién, se monta en el dispositivo
1 una herramienta elegida segun la necesidad.

La posicion de la herramienta se puede regular manualmente en el cuerpo portaherramientas 3 a fin de hacer que
gire alrededor del eje de rotacion Ry, posiblemente, también alrededor del eje longitudinal L.

Mientras el cuerpo portaherramientas 3 gira, el acelerometro mide su angulo y lo comunica al dispositivo de
visualizacion 9, que luego lo muestra en la pantalla 7. Al mismo tiempo, la misma pantalla 7 gira junto con el cuerpo
portaherramientas 3.

Una vez lograda la inclinacion deseada se puede proceder con el uso normal de la herramienta.
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REIVINDICACIONES

. Dispositivo (1) para conectar una herramienta a una maquina, comprendiendo dicho dispositivo (1);

un cuerpo de fijacién (2) para fijar dicho dispositivo (1) a dicha maquina, y que se desarrolla a lo largo de
un eje longitudinal (L);

un cuerpo portaherramientas (3) adaptado para soportar una herramienta;

un elemento de conexién articulada (4) que conecta dicho cuerpo de fijacion (2) y dicho cuerpo
portaherramientas (3) entre si y que comprende por lo menos una articulacion giratoria (5) adaptada para
permitir la rotacion de dicho cuerpo portaherramientas (3) alrededor de un eje de rotacion (R) transversal a
dicho eje longitudinal (L), presentando dicho elemento de conexion articulada (4) por lo menos una
superficie lateral (6) transversal a dicho eje de rotacion (R);

un elemento de control y medicion de la rotacion de dicho cuerpo portaherramientas (3); y un elemento de
visualizacion (7) para visualizar el angulo de rotacion de dicho cuerpo portaherramientas (3) con respecto
a dicho cuerpo de fijacion (2), estando dicho elemento de visualizacion (7) conectado electronicamente a
dicho elemento de control y medicion de la rotacién y también, estando dispuesto en dicho elemento de
conexion articulada (4) y paralelo a dicha superficie lateral (6);

estando dicho dispositivo caracterizado por que dicho elemento de visualizacion (7) esta conectado al cuerpo
portaherramientas (3), de tal manera que la orientacién del elemento de visualizacion (7) siga la orientacion del
cuerpo portaherramientas (3), y por que el elemento de conexion articulada (4) comprende por lo menos un
elemento lateral en forma de placa (8) dispuesto sobre la superficie lateral (6) y conectado al cuerpo
portaherramientas (3) a través de la articulacion giratoria (5), estando el elemento de visualizacion (7) fijado a
dicho elemento lateral en forma de placa (8).

Dispositivo (1) segun la reivindicacion 1, caracterizado por que el elemento lateral en forma de placa (8) tiene

ma de disco.

3. Dispositivo (1) segun una o mas de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que comprende un
dispositivo de visualizacion (9) en forma de placa y conectado al elemento de control y medicién de la rotacion del
cuerpo portaherramientas (3), estando el elemento de visualizacion (7) previsto sobre dicho dispositivo de
visualizacion (9).

4. Dispositivo (1) segun la reivindicacion 3, caracterizado por que el dispositivo de visualizacion (9) tiene por lo
menos parcialmente una forma de disco.

5. Dispositivo (1) segun la reivindicacion 4, caracterizado por que el dispositivo de visualizacion (9) tiene una
forma sustancialmente de semidisco.



ES2941084 T3

."ﬂ”iuﬂl“m
N

s'./‘——:\




	Primera Página
	Descripción
	Reivindicaciones
	Dibujos

