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(54) Zarizeni pro ovldddr. tluwidd civkovfch rémd

Reseni se tyka ovldddni trecich tlu~
mlcu clvkovych ramu, ze Jména na bezviete~
novém dogradaclm stroji pomoci paky, ktera
je v zébéru s jednou pohyblivou tPeci Ce=
listi a na druhe strang je ovldddna neokrouh-
lym kolem sprazenym g mechanismem zveddéni
clvky vcetne civkového rdmu, pridem? ovld-
dédnim zminéné tdeci Eelisti se prekonava
silovy uéinek siloveho prvku, ktery vyvola-
vé jinak rovinomdrny prltlak treclch delis-
t{ na ty¢ spojenou s civkovym rdmem.
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Vynalez se tykad zafizeni pro ovladani tlumiéld civkovych
ram@, zejména u bezvretenovych dopradacich strojd pfi pre=-
ruSeni sp#ddaciho procesu, nebo alespon vzdy pred kazdym za-
pfedenim, tj. pred obnovenim spfddaciho procesu.

Jednou z vyznamnych podminek kvality navijenych civek
je zabezpedeni klidného, nekmitajiciho pohybu b&hem celé doby
navijeni., Rozkmitani civky zplsobi zhorseni stavby civky a takto
navinuté civky jsou nevhodné pro dalsi textilni zpracovani.

Pro zamezeni kmitani civky v dobé navijeni prfize jsou
zndma zafizeni k tlumeni civkového ramu v némZz je uloZena civka,
navijend na dutinku, K t&mto zafizenim pat#i nap¥. tlumeni po-
moci hydraulickych tlumild, upevnénych mezi rémem stroje a civ=
kovym ramem,

Dalsi znadmou skupinou tlumiéd jsou tlumide trfeci, pracujici
na principu trfeci brzdy umisténé opét mezi civkovym rémem a ré-
mem stroje.

Spolednou nevyhodou vsSech téchto znédmych Fedeni je, zvlasté
u bezvretenovych dopfddacich strojl, Ze pro kvalitni navin
civky je nutno zabezpe&it pomé&rné velkou U&innost tlumeni, kterd
je u vsech znamych feseni realizovdna v obou smérech a kterd
nasledné zplsobuje nemoZnost obnoveni procesu pfedeni pfi pretrhu,

Prfi obnoveni procesu predeni pfi prfetrhu je totiZ nutno velmi rychle

premistit navijenou civku z polohy zvednuté o urlitou hodnotu nad
hnaci védlec v okamziku zaprédéni do polohy, kdy se civka dotyka
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hnaciho védlce takovou silou, kterda umozZni prenos krouticiho momentu
z hnaciho vélce na civku. Tlumici G&inky vySe popsanych Feseni

véak plsobi proti tomuto pohybu a budto zcela znemoZnuji zapfedeni
nebo nuti nastavit jen takovou U&innost tlumeni, kterd jedté

umozni zaptfedeni, ale nezaruduje kvalitni navijeni civky.

Tyto nevyhody a nedostatky zndmych zafizeni odstranuje zafi-
zeni dle vynédlezu, jehoZ podstata spolivad v tom, Ze s pohyblivou
treci lelisti je v zébéru jeden konec dvouramenné paky uchycené
na dfiku, jejiz druhy konec opatteny kladkou je uspofadany v do-
sahu ovlédaciho neokrouhlého kola sprazeného pomoci spojovaciho
tdhla s mechanizmem zvedani civky.

Vyhodou zafizeni podle vyndlezu je jeho spolehlivost pri
zajidtovéni stdle stejnych podminek pro proces zapfadani pri
nastaveni potfebné tlumici sily. Za¥izeni nevyZzaduje v '‘provozu
34dnou Udr2bu a mé vysokou Zivotnost.

Dal3i vyznaky a nevyhody zarizeni podle vynalezu jsou pafrny
z nasledujiciho popisu prikladného provedeni, které je schema-
ticky znézorné&no na pfiloZenych vykresech, kde znali obr. 1
pohled na zafizeni p¥i navijeni civky a obr. 2 pohled na zafizeni
pred zapiredenim.

Zarizeni podle vyndlezu je pfipevnéno k rému stroje 1
pomoci drZdku 2, se kterym je spojena pevna tfeci é&elist 3,
Eepy 4, 5 a silovy prvek 6. Na Cepu 4 je oto&né umisténa dvou-
ramennd pdka 7, kterd je v zdb&ru s pohyblivou tfeci Celisti 8.
Na druhém konci je opatfena Zepem 9 a kladkou 10, proti které
zabird neokrouhlé kolo 11 oto&né na Cepu § a ovlédané spojovacim
tdhlem 12 od nezndzorné&ného mechanizmu zvedani civky 16. Navijeci
ramena 13 civkového rému opatfena ty&i 14, jsou vykyvné umisténa
v zakladné 15 pripevnéné k rdmu stroje 1. Na civku 16 otolnou v
civkovém rdmu 13 je na hnacim vdlci 17 navijena prize 18 odtaho-
vand soustavou valcd 19 a 20 ze spradaci jednotky Z1. Do prosto-
ru civky 16 zasahuje podpéra 22, kterd je ovladana neznazornénym

mechanizmem pro zvedani civky 16 po pfetrhu prize 18.
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Zarizeni v prikladném provedeni pracuje takto

Prize 18 vypradana ve spradaci jednotce 21 je odtahovana
soustavou valcd 19, 20 a pomoci hnaciho valce 17 navijena na
civku 16, umisténou v navijecich ramenech 13 v civkovém ramu,
ktery je opatfen ty&i 14, prochdzejicim mezi trfecimi Celistmi
3 a 8. Pritom je treci Celist 8 spfaZena s pohyblivoudvouramennou
pédkou 7 a spolu s ni pritladovéna vlivem silového prvku 6 pfes
tyé 14 na pevnou tfeci Celist 3. Tim dochazi pri navijeni civky
.6 k brzdéni pohybu tyfe 14 a s nim spojeného civkového ramu.

P*i signalizaci prfetrhu prfize 18 je uvedeno v Cinnost
neznazornéné zarizeni pro zvedéni civky 16, které pomoci podpéry
22 zvedne civku 16 vietn¢ navijecich ramen civkového rému i s
pripojenou ty&i 14 a posunutim spojovaciho téhla 12 pootoli
neekrouhlym kolem 1% na &epu 5, které vykyvne pomoci kladky 10
dvouramennou pdkou 7 na Cepu 4. Tim se sila, kterou plsobi
silovy prvek 6 zrudi a trfeci Celisti 3 a 8 uvolni svér tyle 14.
Zarizeni je pripraveno pro zapradani prize 18, pfi kterém se
navijéci ramena 13 civkového ramu s civkou 16 uvolni odsunutim
podpéry 22, kdyz soulasn& spojovaci téhlo 12 pootoli neokrouhlym
kolem 11 do plvodni polohy a tim uvede v Cinnost plsobeni silo-
vého prvku 6, ktery pfitlaci pohyblivou paku 7 s prfifazenou tfeci
gelisti 8 pres ty& 14 na &elist 3 a tim je pohyb civkového ramu
13 opét tlumen.

Silovy prvek 6 je tvofen napf., neznatornénou tlalnou pruzi-
nou s nastavitelnym prfedpétim, nebo pneumatickym vadlcem s pistem
nebo tlalnou membranou a pod.

2 vykresy




PREDMET VYNALEZU
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Zatizeni pro ovladani tlumiéd civkovych réamu, zejména na
bezvietenovém dopradacim stroji vybaveném obsluZnym automatem
pojizdném podél vsech pracovnich jednotek, kde jednotlivé tlu-
mife sestdvaji napfiklad z protilehle uspotrddanych trecich Celisti
obepinajicich ty¢ spojenou s civkovym ramem, z nichZalespon jedna
treci &elist je upravena pohyblivé ve spojeni se silovym prvkem
upevnéném prostifednictvim drZzdku na ramu stroje, prilemz kaZda
pracovni jednotka je vybavena mechanizmem zvedani civky, vyzna-
Cené tim, 2e s pohyblivou tfeci &elisti (8) je v zadb&ru jeden
konec dvouramenné péky (7) uchycené na drzaku (2), jejiZz druhy
konec opatfeny kladkou (10) je usporadany v dosahu ovladaciho
neokrouhlého kola (11) sptaZeného pomoci spojovaciho tahla (12)
s mechanizmem zvedéni civky (16).
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