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(54) T¥daici za¥izeni pro m&¥eni lamely spojky

1

Vyndlez se tykd t¥idiciho za¥izeni pro mé¥eni lamely spojky, & to jeji rovnob&Znosti.
Dosavadni kontrolni za¥f{zeni pro m¥¥eni rovnobdZinosti lamely spojky pracuji tak, ¥e se la-
mela spojky vloii do za¥izeni, zatiii pFedepsanym tlakem a provede se mé¥eni v jednom misté
plochy lamely spojkye Pro objektivni posouzeni maximdlni dchylky rovnob3inosti je t¥eba
provést toto md¥eni alespon Sestkrét, to znamend vidy pootodit lamelu spojky o 60° obvodu.
P¥i ka¥dém tomto jednotlivém m&¥eni je nutno zatifenou lamelu spojky odlehéit, aby Jji bylo
moino pootodit. Uchylka je sledovéna na 3{selnikovém vGohylkom$ru a vzhledem k proménnému
rozméru vyky lemely spojky v rémci tolerance pro volnou miru je poloha rudidky &iselniko-
vého dchylkom$ru vidy v jiném mist¥ stupnice. Mimoto gi musi obsluhujici pracovnik pamato-
vat polohu rudidky p¥i jednotlivyjch m¥¥enich a individudlng posoudit a subjektivné vyhodno-
tit vyeledky méYeni. Vlastni 3innost obsluhujfciho pracovnika Je Sasové a fyzicky nérodnd.
Vlastni presnost zji¥tovéni rovnobdinosti je zévisld na poStu jednotlivyjch bodovych mé¥eni,
které rovnd% v plné mi¥e zévisi na Sinnosti obsluhujiciho pracovnika.

Tyto nevjhody odstrenuje pFedmdt vyndlezu, kterym je t¥idfol zaiizeni pro m¥¥eni lame-
1y spojky, vybavené t¥emi shodnymi mé¥icimi Sdstmi, t¥emi pam¥imi, t¥idici 3deti a vy~
hodnocovaci $4stf, Jeho podstata spodivéd v tom, Ze gestévd z t8lesa, v némi jJe Jednak
vykyvné upevn¥na opdrnéd &dst a jednak suvnd upravena silovéd Jednotka , kterd je dutou
pistnl ty¥i, v Jejim¥ st¥edu je pistni tyd, spojujfci vyhazoved s druhym pistem umisté-
nym v druhém vélei, spojend s prvnim pistem umisténym v prvnim vdlei a druhym véloem,
pFidem? e opsrnou 3ésti jsou v dotyku ¥¥i dvojlce snimadd symetricky rozmist®né po
jejim obvodu, které jsou p¥ipojeny na m8¥ici $4sti jejichZ vystupy Jsou p¥ipo-
jeny na peméti p¥ipojené svymi vystupy na t¥{afci 4st, k ni¥ je p¥ipojena i refe=
renéni svorka a z ni% jsou vystupy napojeny na vyhodnocovaci $4st, nalfei prvni ovla-
dad je pripojen jednak na prvni Boupdtko zepojené do okruhu prvniho vélce a jednak nea
dasovade a druhy ovladad je p¥ipojen na druhé Soupdtko zapojené do okruhu druhého véloe,
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;gi%\e::azuvyatup druhého Yasovade je p¥ipojen na t¥idici ¥dst a vystup prvnfho Zasovade Je
p¥ipojen Jednak na pamdti a jednak na vetup druhého Easovale,

Pokrok dosaZeny vyndlezem spoSivd v tom, %e dochézi k podstatnému eni¥eni pracnosti.
Lo¥fzeni zajidfuje pFesnou charskteristiku m¥¥enjoch vysledkd. Lamelou spojky neni t¥eba
pod snimedi pootdlet. Je zcela vyloudeno subjektivni posuzovini vfsledkd mé¥eni.

Yynédlez Je zobrazen na p¥iloZenych vykresech, kde na obr. 1 je schematiocké uspo¥dddni
t¥idioiho ze¥izeni a na obr., 2 p¥iklad jednoho 2 moZnyoch uspoifddéni dvojic snimadd v pl-
dorysu.

Lamela spojky 1 (obr. 1, 2) je seviena mezl silovou jednotkou 2 a opdrnou 3dsti 3,
kterd Je vikyvnd upevnéna na télese 5. V tdlese 5 Je soufasnd suvnd vedena silové Jednotka
2, kterd jJe spojena dutou pistni ty¥i 8 s prvnim pistem 10, umisténym v prvnim vdlei 6.
Dutd pistni tyé 8 soulasnd nese druhy vélec 7. St¥edem duté pistni tyde 8 je vedena pistni
ty8 9 spojend jednak s druhym pistem 11 opat¥enym pruZinou a umisténym v druhém vélel T
a jednek ® vyhazovadem 4. P¥ivod tlakového vzduchu do prvniho véloe § jJe ¥izen prvnim Sou-
pétkem 12 povelem z prvaiho ovladade 14 a p¥ivod tlakového vazduchu do druhého vdlce T Je
¥izen druhym Soupdtkem 13 povelem z druhého ovladade 15.

Opérnd 3dst 3, kterd se dotykaji t#i dvojice enimadd 16, 17, 18, rozmisténé po jejim
obvodu symetricky, mé wvnit¥n{ a vn&jSi plochu rovnob&Znou, takZe dvojice enimadl 16, 17,
18 se mohou dotykat Jen vn&j¥{ plochy a nemusi se dotykat p¥imo lamely spojky l. Prvni
dvojice smima¥t 16, 16 “Je p¥ipojena na prvni m¥¥fci ¥4st 19, druhé dvojice snimadd 17 ,
17  Jje pPipojena na druhou m¥¥fci ¥dst 20 a t¥eti dvojice snimadd 18, 18° na t¥eti m&¥fol
3dst 21, V¥sbtup z prvni m&¥fci ¥4sti 19 je p¥ipojen na prvni pam&t 22, Vistup z druhé m¥¥i-
of 84sti 20 je p¥ipojen ne druhou pamd¥ 23 a vystup z theti m¥¥fol ¥dsti 18 me t¥eti pa-
m&¥ 24. Vystupy z pamdti 22, 23, 24 Jsou vedeny na t¥{dici &dst 28, na kierou je soutasnd
| piiveden signdl z referendni svorky 27. T¥{dfol ¥dst 28 Je vystupy napojena na vyhodnoco-
vaol ¥4st 29, Prvni ovladad 14 ¥#{df mimo prvni soupdtko 12 i druhy Jasoved 26 a prvni 3aso-
vad 25, ktery svym vyistupem klidule pam&ti 22, 23, 24 a Je zapojen soudasné ne vetup dru-
hého Samovade 26, Vistup druhého Sasovele 26 blokuje t¥idiel ¥det 28, Soupdtka 12, 13 jeou
v daném p¥ipadd Yeliena s elekiromagnetiokym ovldddnim tak, aby bylo dosaZeno jednoduché
névaznosti s ¥igenim pamdti 22, 23, 24 a t¥idiocfl 3dstli 28. Pro konkrétni p¥iped Je
Jako tlakové médium uvafovén vzduch, ale obdobnd lze pouZit i libovolny jiny plyn nebo
kapalinu.

Ve vjchoz{ pologe jJe prvni pist 10 ve spodni Gvrati e silovd Jednotka 2 je odddlena
od op¥rné 3dstl 3, Vlastni m&¥fof operace gadind vlo¥enim lemely spoJky 1 na silovou jed-
notku 2 a spudtdnim prvniho ovladade 14. Na tento povel prvni Soupdtko 12 zapoji p¥ivod
tlakového vzduchu tak, aby silovd Jednotka 2 p¥itiskla lamelu spoJky 1 na opdrnou &dst 3.
Vikyvné ulofen{ opdrné 3dsti 3 umoZni p¥izplsobit Jej{ polohu tvaru lamely spojky 1 a dvo-
jloe ehimaﬁﬁ 16, 17, 18 dotykajiol se vn¥J8i plochy op8rné Sésti 3 sejmou tvar lamely
spojky l. V keZdém m¥¥{c{ ¥dsti 19, 20, 21 se zpracu)i signdly z p¥isludné dvojice snime-
84 16, 17, 18, to jest provede se diference nemd¥enych hodnot a vysledek se pievede na
elektricky signél. Signdl z vystupu m¥Fioi ¥dsti 19, 20, 21 se p¥ivede na vstupy pem&ti
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22, 23, 24. Soudasné se spuditénim prvniho Soupdtka 12 ddvé prvni ovladad 14 poveloﬁr?iss:{gf

nél i do prvniho dasovale 25, Ten po pPejiti nastevené Gasové prodlevy provede zakli-
dovdni pamdti 22, 23, 24 taek, aby od tohoto okamifiku zaznemenédvaly signdly z md¥icich
g4sti 19, 20, 21. Sasovd prodleva je nastavena tak, aby byle del3i neZ je doba pFijet{
silové jednotky 2 a uklidndni celé mé¥ieci soustavy po dotyku. Signdlem z prvniho Zasovade
25 se také vybudi druhy Easoval 26, ktery odblokuje t¥idici Edet 28, T¥idic{ ¥det 28 srov-
névd po odblokovén{ signdly z Jjednotlivych paméti 22, 23, 24 s referennim signdlem pPi-
vedenym na referenini svorku 27 a vysledek se p¥ivddi do vyhodnocovaci &dsti 22. vV p¥i-
padd, %e absolutni hodnota ka?dého ze signdld z pamdti 22, 23, 24 je mendfi neZ referend-
ni signdl, p¥ichdzi do vyhodnocovaci &dsti 29 signdl, Ze prévd phemd¥end lamela spojky 1
je dobrd, V opadném p¥ipadd p¥ichdzi signdl, %e zmé¥end lemela spojky 1 nevyhovuje. Tyto
stavy se ve vyhodnocovaci Sdsti 29 indikuji nap¥iklad Jervenym a zelenym svétlem. Po ukon-
8eni mé¥eni provedeném ovladalem 14 se okam#it¥ prost¥ednictvim prvniho ¥asovade 25 zrudi
kliSovaci signdl 22, 23, 24 a tim v nich zlstane zaznamendna posledni hodnota p¥ed timto
povelem. Celd tato &innost probéhne d¥ive, nef nastene jakdkoliv zména v mechanické Edsti,
kterd se po ukonSeni povelu z prvniho ovladade 14 vraci do vychozi polohy, kdy je prvni
pist 10 ve spodni tvrati. Pracovni oyklus je ukonSen spusténim druhého ovladale 15, ktery
prost¥ednictvim druhého Soupdtka 13 zapoji pFivod tlakového vzduchu do druhého vélce 7.
Druhy pist 11 prost¥ednictvim pistni tyle Q vysune vyhazovad 4 , ktery vysune lemelu spoj-
ky 1 z m8¥ici polohy. Po ukon¥eni povelu z druhého ovladale 15 se vréti pisobenim prufiny
druhy pist 11 do vychozi polohy a za¥izeni Je p¥ipraveno pro dalsi oyklus,

Délka asového seku nastavend druhym Sasovadem 28 je volena tak, aby probdhl névrat
silové Jednotky 2 do vychozi polohy, pracovni cyklus vyhazovale 4 a Jedt8 byla &asovd re-
zerva, kterou v p¥ipadd rudniho ovléddni pot¥ebuje obsluha pro uloZeni p¥ekontrolované
lamely spojky 1 do zdsobniku dle stavu vyhodnocovaci &ésti 29. Po ukonéeni dasového lseku
druhého Sasovade 26 se op8t zablokuje t¥idici 3det 28. V p¥ipadd, ¥e daldi pracowvni oyklus
zadne d¥ive ne¥ uplyne tato doba, zaji¥¥fuje vazba z prvniho ovladale 14 na vstup druhého
dasovade 26 p¥edlasné ukondeni dasového tseku druhého Zasovade 26.

v¥idfof za¥izeni dle vyndlezu lze pouiit pro automatické nebo poloautomatické mé¥e-
ni a vyhodnocovéni vyrobkd, jejich% kritickym paremetrem je klinovitost dvou ploch p¥i

uréitém provoznim tlaku.

P¥fedmét vyndlezau

T$idici za¥izeni pro mé¥en{ lamely spojky, vybavené tFemi shodnymi m¥¥{cimi Sdetmi, tie-
mi pamé¥mi, t¥idici dsti a vyhodnocovaci &4sti, vyznadené tim, Ze gestivd z t&lesa (5),

‘v ném# je jednek vikyvnd upevnéna opdrné &ést (3) a jednak suvn® upravena silovd jednot-

ky (2), kterd je dutou pistni tydi (8), v jejim% st¥edu je pistni tyd (9) spojujici vyha-
" govad (4) & drubym pistem (11) umist¥nym v druhém vélei (7), spojend s prvnim pistem (19)

unisténgm v prvnim vdlei (6) a druhym vélcem (7), pri¥em? s opdrnou ¥deti (3) jsou v do-

tyku t¥i dvojice snimadd (16, 167, 17, 17°, 18, 18°) symetricky rozmistdné po jejim obvo-
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du, které jsou p¥ipojeny na m¥¥ici ddsti (19, 20, 21) jejich% vystupy Jsou p¥ipojeny na pe-

méti (22, 23, 24) p¥ipojené svymi vystupy na t¥{fafci &det (28), k ni¥ je pfipojena i re-
ferendni svorka (27) a z ni%¥ jsou vystupy napojeny na vyhodnocovaci 3dst (29), nafef prv-
ni ovladed (14) jJe p¥ipojen jednek na prvni ¥oupdtko (12) zapojené do okruhu prvnfho vél-
ce (6) a jednak na Sasovale (25, 26) a druhy ovladed (15) je p¥ipojen na druhé Soupdtko
(13) zapojené dodkruhu druhého védlsce (7), p¥ilemi v§stup druhého SasovaSe (26) je p¥ipojen
na t¥idfci ddst (28) a vystup prvniho Sasovade (25) Je p¥ipojen jednek na pamdti (22, 23,
24) a jednak na vstup druhého Sasovéde (26).

2 vykresy
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Obr. 1
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Obr. 2
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