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(54) Tondeuse à cheveux à réglage assiste de la hauteur de coupe

(57) Tondeuse électrique à cheveux ou à barbe com-
prenant un corps de tondeuse (2), une tête de coupe (4)
solidaire du corps (2) et entraînée par un moteur électri-
que (11) ainsi qu’un sabot (5) solidaire du corps (2) et
définissant une surface (7) d’appui sur l’épiderme, et
comprenant plus particulièrement un chariot de coupe

(10) qui porte la tête de coupe (4) et le moteur électrique
(11) et qui est mobile en translation dans le corps de
tondeuse (2) par rapport à la surface d’appui (7) du sabot
(5) et déplacé en translation par des moyens (12) de
réglage de la distance (H) entre la tête de coupe (4) et
la surface d’appui (7) du sabot, dite hauteur de coupe.
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Description

�[0001] La présente invention concerne le domaine
technique des tondeuses à cheveux ou à barbe.
�[0002] Dans une application préférée mais non exclu-
sive, l’invention se rapporte plus particulièrement au do-
maine des tondeuses électriques à cheveux ou à barbe.
De telles tondeuses comprennent généralement un
corps équipé d’une tête de coupe qui est composée de
deux couteaux peignes animés d’un mouvement relatif
d’oscillations alternatives assuré par un moteur électri-
que. Le plus souvent, l’alimentation électrique du moteur
est assurée par un ou plusieurs accumulateurs rechar-
geables disposés dans le corps de la tondeuse, une ali-
mentation électrique filaire pouvant également être en-
visagée. Afin de pouvoir assurer un ajustement de la hau-
teur de coupe, la tondeuse comprend aussi un jeu de
sabots amovibles qui sont adaptés sur le corps sous la
tête de coupe pour définir une surface d’appui sur l’épi-
derme de l’utilisateur. La hauteur de coupe correspon-
dant à la distance entre cette surface d’appui et la tête
de coupe est alors déterminée par les dimensions du
sabot dont le changement permet de choisir la hauteur
de coupe. L’inconvénient d’un tel mode de réglage de la
hauteur de coupe réside dans le caractère discret de ce
réglage offrant un nombre de hauteurs de coupe limité
par le nombre de sabots amovibles disponibles.
�[0003] Afin de remédier à cet inconvénient, il a été en-
visagé d’assurer le réglage de la hauteur de coupe au
moyen d’un sabot solidaire du corps de la tondeuse et
déplacé en translation par rapport à ce dernier au moyen
d’un mécanisme de réglage actionné par exemple par
une mollette. Une telle conception de la tondeuse permet
d’obtenir un réglage fin de la hauteur de coupe mais pré-
sente toutefois l’inconvénient d’être facilement déréglé
lorsqu’une pression importante est exercée sur le sabot,
qui se déplace alors faisant naître un risque de déréglage
en cours d’utilisation. De plus, une telle tondeuse n’offre
qu’une seule plage de variation de la hauteur de coupe
qui n’est pas toujours suffisante pour couvrir toutes les
conditions d’utilisation. Il est donc apparu le besoin d’un
nouveau type de tondeuse à cheveux ou à barbe qui
apporte une solution à ces inconvénients et notamment
annule tous les risques de déréglage lorsqu’un effort est
exercé sur le sabot.
�[0004] Afin d’atteindre cet objectif, l’invention concer-
ne une tondeuse électrique à cheveux ou à barbe com-
prenant un corps de tondeuse, une tête de coupe soli-
daire du corps et entraînée par un moteur électrique ainsi
qu’un sabot solidaire du corps et définissant une surface
d’appui sur l’épiderme. Selon l’invention, cette tondeuse
électrique est caractérisée en ce qu’elle comprend un
chariot de coupe qui porte la tête de coupe et le moteur
électrique et qui est mobile en translation dans le corps
de tondeuse par rapport à la surface d’appui du sabot et
déplacé en translation par des moyens de réglage de la
distance entre la tête de coupe et la surface d’appui du
sabot, dite hauteur de coupe.

�[0005] Une telle conception de la tondeuse permet
d’éviter tout déréglage intempestif en cours d’utilisation
dans la mesure où aucun effort résultant de l’application
de la tondeuse contre l’épiderme n’est transmis à la tête
de coupe. En effet, tous les efforts liés au contact du
sabot avec l’épiderme sont repris par le sabot qui est
fixe, sans possibilité de débattement, par rapport au
corps de la tondeuse pendant la phase d’utilisation et qui
ne possède qu’une seule position de mise en place ou
d’adaptation sur le corps de la tondeuse. De surcroît, du
fait qu’il n’y a pas de possibilité de déplacement relatif
entre le sabot et le corps de la tondeuse, la remise en
place du sabot, par exemple après le nettoyage de la
tête de tondeuse, se fera toujours dans une même posi-
tion, ce qui évite toute perte de repère ou de déréglage
de la hauteur de coupe.
�[0006] De plus, la mise en oeuvre d’un chariot, qui por-
te la tête de coupe et son moteur électrique d’entraîne-
ment, garantit une parfaite transmission du couple du
moteur à la tête de coupe quelque soit la position de la
tête de coupe et assure la fiabilité de la tondeuse en
évitant tout risque de rupture de la liaison entre le moteur
et la tête de coupe.
�[0007] Selon une caractéristique de l’invention, le sa-
bot de la tondeuse est amovible et cette dernière est
associée à au moins deux sabots interchangeables per-
mettant d’obtenir différentes plages de hauteurs de cou-
pe. Cette caractéristique avantageuse de l’invention per-
met d’obtenir avec une même tondeuse plusieurs plages
de hauteur de coupe répondant à différentes utilisations
et dans lesquelles il est possible d’obtenir grâce au dé-
placement de la tête de coupe, un réglage fiable de la
hauteur de coupe. Il peut par exemple être mis en oeuvre
un ensemble de quatre sabots interchangeables, un pre-
mier offrant une plage de hauteur de coupe comprise
entre 3 et 15 mm, un second offrant une plage de hauteur
de coupe comprise entre 18 et 30 mm, un troisième of-
frant une plage de hauteur de coupe comprise entre 33
et 45 mm et un dernier, dit de finition, permettant d’obtenir
une hauteur de coupe minimale comprise entre 1 mm et
2 mm et de préférence de l’ordre de 1,5 mm et une plage
de hauteur de coupe maximale allant jusqu’à 12 mm de
plus par rapport à la hauteur minimale de départ.
�[0008] Selon une autre caractéristique de l’invention
visant à faciliter le réglage par l’utilisateur de la hauteur
de coupe recherchée, la tondeuse électrique selon l’in-
vention comprend des moyens d’indication de la valeur
de la hauteur de coupe. Les moyens d’indication de la
valeur de la hauteur de coupe peuvent être réalisés de
toute manière appropriée et, par exemple, comprendre
un capteur associé à la tête de coupe ou aux moyens de
déplacement de cette dernière et relié à une unité de
calcul commandant un affichage numérique ou analogi-
que de la hauteur de coupe.
�[0009] Dans une forme préférée mais non exclusive
de réalisation, l’affichage de la hauteur de coupe se fait
de manière analogique sans faire intervenir ni capteur,
ni unité de calcul. À cet effet, les moyens d’indication de
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la hauteur de coupe comprennent une fenêtre solidaire
du sabot ou du corps et un curseur qui est lié à la tête
de coupe en étant visible à l’intérieur de la fenêtre et qui
indique la hauteur de coupe par sa position dans la fe-
nêtre.
�[0010] Dans le cas de la mise en oeuvre de plusieurs
sabots interchangeables, chaque sabot comprendra une
fenêtre d’indication de la hauteur de coupe.
�[0011] Afin de faciliter plus encore la lecture et selon
une caractéristique de l’invention, la fenêtre de chaque
sabot est associée à des graduations et à des indications
chiffrées indiquant la plage de hauteurs de coupe auto-
risées par le sabot. De telles indications chiffrées pour-
ront par exemple correspondre à la hauteur minimale et
à la hauteur maximale entre lesquelles le réglage est
possible pour le sabot utilisé. Cette caractéristique de
l’invention permet, lors de l’utilisation de plusieurs sabots
interchangeables, de donner simplement et à moindre
coût des informations précises de hauteur de coupe pour
chacun des sabots disponibles.
�[0012] Selon l’invention, le déplacement de la tête de
coupe par rapport au corps de la tondeuse peut être réa-
lisé de toute façon appropriée telle que, par exemple, par
un système mécanique de manoeuvre actionné au
moyen d’un curseur ou d’une mollette. Toutefois, dans
une forme préférée de réalisation, les moyens de réglage
de la hauteur de coupe sont actionnés par un moteur
électrique. Il est alors possible de mettre en oeuvre un
moteur d’actionnement des moyens de réglage de la
hauteur de coupe distinct du moteur d’entraînement de
la tête de coupe.
�[0013] Il peut également être envisagé, pour des rai-
sons de réduction de coûts, d’encombrement et de poids,
d’utiliser le moteur d’entraînement de la tête de coupe
pour assurer l’actionnement des moyens de réglage de
hauteur de coupe et dans ce cas, le moteur d’entraîne-
ment de la tête de coupe est associé à des moyens de
sélection adaptés pour permettre, soit un entraînement
de la tête de coupe, soit un actionnement des moyens
de réglage de la hauteur de coupe.
�[0014] Comme cela a été dit précédemment, le méca-
nisme mis en oeuvre par des moyens de déplacement
de la tête de coupe peut être réalisé de toutes façons
appropriées. Dans une forme préférée de réalisation per-
mettant d’obtenir un réglage fin et continu de la hauteur
de coupe dans la plage de valeur autorisée par l’ampli-
tude du déplacement de la tête de coupe, ainsi que par
les dimensions du sabot, les moyens de réglage de la
hauteur comprennent un mécanisme à vis qui comprend,
d’une part, une vis sans fin solidaire du corps et étant
entraînée en rotation par des moyens d’actionnement et,
d’autre part, un écrou lié à la tête de coupe et adapté
pour transformer une rotation de la vis en un déplacement
continu de la tête.
�[0015] Selon une autre caractéristique de l’invention
et afin d’éviter un déplacement intempestif de la tête de
coupe en cours d’utilisation, la tondeuse est adaptée
pour assurer une neutralisation ou un blocage des

moyens de réglage de la hauteur de coupe pendant le
fonctionnement de la tête de coupe.
�[0016] Selon encore une autre caractéristique de l’in-
vention visant à faciliter la réalisation d’un dégradé au
moyen de la tondeuse selon l’invention, cette dernière
comprend des moyens d’asservissement de la transla-
tion de tête de coupe au déplacement de la surface d’ap-
pui sur l’épiderme qui sont adaptés pour permettre la
réalisation d’une coupe dégradée de manière automati-
que. La mise en oeuvre des moyens d’asservissement
permet alors d’obtenir une proportionnalité entre le dé-
placement de la surface d’appui sur l’épiderme et le dé-
placement de la tête de coupe. Les moyens d’asservis-
sement peuvent être réalisés de toute façon appropriée
et, par exemple, comprendre une roue adaptée sur le
sabot pour venir au contact de l’épiderme et pour, par sa
rotation, permettre une détermination de la distance par-
courue sur l’épiderme, cette distance étant alors conver-
tie, soit par des moyens purement mécaniques, soit par
des moyens électroniques ou électromécaniques en un
déplacement de la tête de coupe. Bien entendu, il pourrait
être envisagé de mettre en oeuvre des moyens optiques
de mesure pour déterminer la distance parcourue par le
sabot sur l’épiderme.
�[0017] Selon encore une autre caractéristique de l’in-
vention, la tête de coupe est adaptée de manière amo-
vible sur le chariot de coupe. Dans une forme préférée
de réalisation, le sabot sera également amovible et la
tondeuse sera alors associée à au moins deux têtes de
coupe interchangeables, une tête de coupe étant adap-
tée pour être utilisée seule ou en association avec le
sabot pour la tonde des poils ou cheveux et une autre
tête de coupe étant adaptée pour être utilisée sans sabot
et permettre un rasage des poils ou cheveux.
�[0018] Bien entendu, les différentes caractéristiques
de l’invention évoquées ci-�dessus peuvent être mises en
oeuvre les unes avec les autres selon différentes com-
binaisons lorsqu’elles ne sont pas incompatibles ou ex-
clusives les unes des autres.
�[0019] Par ailleurs, diverses autres caractéristiques de
l’invention ressortent de la description faite ci-�dessous
en référence aux dessins annexés qui montrent, à titre
d’exemples non limitatifs, des formes de réalisation de
l’objet de l’invention.�

La fig. 1 est une perspective éclatée montrant les
différents éléments constitutifs d’une tondeuse à
cheveux ou barbe selon l’invention.
La fig. 2 est une perspective partiellement arrachée
de la tondeuse, illustrée à la fig. 1, avec la tête de
coupe en position haute.
La fig. 3 est une autre perspective éclatée de la ton-
deuse, illustrée à la fig. 1, montrant un détail cons-
tructif de la tondeuse.
La fig. 4 est une perspective analogue à la fig. 2 de
la tondeuse avec la tête de coupe en position basse.
La fig. 5 est une coupe schématique d’une autre
forme de réalisation d’une tondeuse à cheveux ou
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barbe selon l’invention.
La fig. 6 est une perspective analogue à la fig. 4
d’une variante de réalisation de la tondeuse avec
des moyens d’exécution d’une coupe dégradée de
manière automatique.
La fig. 7 est une perspective analogue à la fig. 4
d’une variante de réalisation de la tondeuse avec
des têtes de coupe amovibles et interchangeables.

�[0020] Une tondeuse à cheveux ou barbe, telle qu’il-
lustrée à la fig. 1 et désignée dans son ensemble par la
référence 1, comprend un corps 2 définissant une zone
de préhension 3 et étant équipée en partie basse d’une
tête de coupe 4. La tondeuse 1 comprend également au
moins un et, selon l’exemple illustré, deux sabots amo-
vibles 5 et 6 chacun destinés à venir s’adapter alternati-
vement sur l’extrémité basse du corps 2 comme le montre
la fig. 2. Le corps 2 de la tondeuse comporte des tenons
21 s’engageant dans des ouvertures O prévues à l’ex-
trémité d’une languette flexible L de chaque sabot 5,6.
Chaque sabot 5, 6 définit par sa partie basse une surface
7 d’appui ou de contact de la tondeuse avec l’épiderme
de l’utilisateur ou de la personne dont les cheveux ou la
barbe sont coupés au moyen de la tondeuse 1 selon
l’invention. Il sera noté que la surface d’appui 7 des sa-
bots 5 et 6 est recourbée vers l’arrière de manière à fa-
ciliter les mouvements de bascule de la tondeuse de ma-
nière à réaliser des coupes dégradées.
�[0021] Afin de permettre un réglage de la hauteur de
coupe H définie par la distance entre la surface d’appui
7 et la tête de coupe 4, et conformément à une caracté-
ristique essentielle de l’invention, la tête de coupe 4 est
adaptée sur le corps 2 de manière à être mobile en trans-
lation par rapport au corps 2 et à la surface d’appui 7 du
sabot 5 ou 6 adapté sur ce dernier. À cet effet et selon
l’invention, la tête de coupe 4 est liée de manière rigide
à un bloc ou chariot de coupe 10 qui coulisse à l’intérieur
du corps 2. Comme le montre la fig. 3, le chariot de coupe
10 est guidé en translation par des glissières disposées
de part et d’autre du chariot 10 et constituées chacune
d’une gorge rectiligne 101 aménagée dans le chariot de
coupe 10 et engagée sur une languette 102 liée de ma-
nière rigide au corps 2. Un tel montage offre la possibilité
d’adopter une grande amplitude de déplacement du cha-
riot de coupe 10 tout en ayant une grande précision du
guidage sans risque de blocage en raison de la rigidité
offerte par les glissières. Selon l’invention, le chariot de
coupe 10 porte également le moteur électrique 11 d’en-
traînement de la tête de coupe 4. Le mode de réalisation
d’une tête de coupe et de son entraînement par un mo-
teur électrique ne sera pas décrit ici dans la mesure où
il est largement connu de l’homme du métier et ne fait
pas partie en tant que tel de l’objet de la présente inven-
tion.
�[0022] Afin d’assurer la translation du chariot de coupe
10 par rapport au corps 2, la tondeuse 1 comprend des
moyens 12 de réglage de la hauteur de coupe H qui as-
sure le déplacement du chariot de coupe 10. Selon

l’exemple illustré, les moyens de réglage de la hauteur
de coupe 12 comprennent un système à vis sans fin dont
la vis 13 est solidaire du corps 2 en étant entraînée en
rotation par un moteur électrique 14 d’actionnement des
moyens de réglage 12. Le moteur électrique 14 et son
réducteur (non représenté sur les dessins) sont solide-
ment fixés au corps 2 moyennant des vis de fixation. La
vis 13 coopère alors avec un écrou 15 qui est lié de ma-
nière rigide au chariot de coupe 10.
�[0023] Les moteurs électriques d’entraînement 11 de
la tête de coupe 4 et d’actionnement 14 des moyens 12
de réglage de la hauteur de coupe sont alimentés par
des accumulateurs électriques A disposés dans le corps
2 de la tondeuse 1. Le fonctionnement du moteur d’en-
traînement 11 est alors commandé par un interrupteur
marche/arrêt 17 accessible sur le dessus du corps 2. Le
fonctionnement du moteur d’actionnement 14 est, quant
à lui, piloté par un interrupteur inverseur 18 pouvant être
déplacé soit vers le haut soit vers le bas en fonction du
sens de déplacement de la tête de coupe 4 recherchée
comme cela apparaîtra par la suite, la position neutre ou
médiane de l’interrupteur inverseur 18 correspondant à
un arrêt du moteur d’actionnement 14.
�[0024] La tondeuse 1 ainsi constituée fonctionne de la
manière suivante. Lorsqu’un réglage de la hauteur de
coupe est souhaité, l’utilisateur actionne l’interrupteur in-
verseur 18 par exemple vers le bas pour obtenir une di-
minution de la hauteur de coupe H. La tête de coupe 4
se déplace à partir d’une position haute telle qu’illustrée
à la fig. 2, correspondant à la hauteur de coupe maxi-
male, jusqu’à une position basse illustrée à la fig. 4 cor-
respondant à la hauteur de coupe minimale possible
avec le sabot utilisé 5. Lorsque l’utilisateur relâche la
pression exercée sur l’interrupteur 18, le moteur 14 s’ar-
rête, immobilisant la tête de coupe à la position qu’elle a
atteinte. Il est à noter que la mise en oeuvre d’une vis
sans fin 13 pour assurer le déplacement du chariot de
coupe 10 portant la tête de coupe 4, permet d’obtenir un
réglage continu et fin de la hauteur de coupe H.
�[0025] Une fois la hauteur de coupe recherchée attein-
te, l’utilisateur peut commander, au moyen de l’interrup-
teur 17, le fonctionnement de la tête de coupe 4. Il sera
remarqué que, compte tenu de la configuration du sabot
5 et de la position de la tête de coupe 4, aucun effort
n’est exercé sur cette dernière pendant la phase d’utili-
sation, de sorte que le réglage de la hauteur de coupe
ne peut être altéré. En effet, la tête de coupe ne peut être
atteinte, le peigne étant suffisamment rigide pour encais-
ser les efforts, car ne présentant pas de débattement par
rapport au corps 2, il est toujours en butée fixe sur le
corps 2. À cet égard et afin d’interdire tout mouvement
en translation intempestif de la tête de coupe 4 lors de
son fonctionnement, la tondeuse selon l’invention est
conçue pour que l’interrupteur inverseur 18 soit neutra-
lisé lorsque l’interrupteur 17 est en position marche. In-
versement, il ne sera pas possible d’actionner l’interrup-
teur 17 lorsque le moteur d’actionnement 14 est en fonc-
tionnement.
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�[0026] Il apparaît donc que la tondeuse 1 permet d’ob-
tenir de manière simple un réglage fiable de la hauteur
de coupe H qui sera fonction de la hauteur de coupe
minimale autorisée par le sabot et de l’amplitude du dé-
placement de la tête de coupe 4 entre sa position basse
et sa position haute. Ainsi dans le cas d’un premier sabot
5 permettant une hauteur de coupe minimale de 5 mm
et d’une tête de coupe 4 ayant une amplitude de dépla-
cement de 15 mm, il sera possible de régler la hauteur
de coupe de manière fine et continue sur une plage de
valeurs s’étendant de 5 mm à 20 mm. Le deuxième sabot
6 pourra, par ailleurs, être conçu pour permettre une hau-
teur de coupe minimale de 1,5 mm autorisant ainsi une
plage de réglage de 1,5 mm à 16,5 mm.
�[0027] Afin de faciliter ce réglage, la tondeuse 1 selon
l’invention est de préférence équipée de moyens 20 d’in-
dication de la hauteur de coupe. Selon l’exemple illustré,
les moyens d’indication 20 comprennent une fenêtre 21
solidaire du sabot 5 ou 6 et un curseur 22 lié à la tête de
coupe 4 et ici gravé en façade du chariot de coupe 10.
Ainsi, lorsque le sabot 5 portant la fenêtre 21 est placé
sur la tondeuse 1, le curseur 22 est visible et sa position
matérialise la hauteur de coupe. La fenêtre 21 peut alors
être associée à des graduations et des indications chif-
frées 23 indiquant la plage de valeur de hauteur de coupe
possible avec le sabot 5. Dans la mesure où la fenêtre
21 et les indications chiffrées 23 sont portées par chaque
sabot 5 ou 6, il n’est pas nécessaire de mettre en oeuvre
de système complexe de reconnaissance des sabots
pour actualiser les informations fournies par les moyens
d’indication 20.
�[0028] Selon la forme de réalisation décrite précédem-
ment en relation avec les fig. 1 à 4, les moteurs électri-
ques d’entraînement 11 et d’actionnement 14 sont dis-
tincts. Toutefois, un tel mode de réalisation n’est pas né-
cessaire et la fig. 5 montre une forme de réalisation selon
laquelle un même moteur électrique 25 assure soit l’en-
traînement de la tête de coupe 4, soit l’actionnement des
moyens de déplacement 12. À cet effet, le moteur élec-
trique 25 est mobile en translation dans le corps 2 en
étant porté par des moyens de sélection et de déplace-
ment 26. Le moteur électrique 25 porte aux extrémités
de son arbre d’entraînement 27, des systèmes de cou-
plage mécanique 28 et 29 destinés à entraîner alterna-
tivement les moyens 12 de réglage de hauteur de coupe
ou la tête de coupe 4 selon la position des moyens de
sélection 26. Le fonctionnement du moteur électrique 25
est par ailleurs commandé par un interrupteur 30 disposé
sur le corps 2 de la tondeuse 1.
�[0029] La fig. 6 illustre une autre variante de la ton-
deuse décrite en relation avec les fig. 1 à 3. Selon cette
variante, la tondeuse comprend des moyens 40 d’asser-
vissement de la translation de la tête de coupe 4 au dé-
placement de la surface d’appui 7 sur l’épiderme. Les
moyens d’asservissement 40 comprennent alors une
unité de calcul et de commande 41 raccordée à une rou-
lette 42 destinée à venir en contact avec l’épiderme de
sorte que sa rotation permette d’indiquer la distance par-

courue sur l’épiderme. L’unité de calcul et de commande
41 convertit alors cette distance en un déplacement pro-
portionnel de la tête de coupe 4 et commande le moteur
d’actionnement 14 pour déplacer la tête de coupe 4 et
réaliser ainsi une coupe dégradée de manière automa-
tique. La modification de la hauteur de coupe est alors
effectuée sans action sur l’interrupteur 18, alors que l’in-
terrupteur 17 est en position marche.
�[0030] La fig. 7 illustre encore une autre variante de
la tondeuse décrite en relation avec les fig. 1 à 3. Selon
cette variante, la tête de coupe 4 est amovible de sorte
qu’elle peut facilement être désolidarisée du chariot de
coupe 10 une fois le sabot 5 retiré. Ce retrait de la tête
de coupe 4 en facilite grandement le nettoyage. Dans le
cadre de cette variante de réalisation, la tondeuse peut
avantageusement être associée à une deuxième tête de
coupe amovible 4’ interchangeable avec la première tête
de coupe 4. La deuxième tête de coupe 4’ est de préfé-
rence conçue pour assurer un rasage des poils ou che-
veux tandis que la première tête de coupe 4 est conçue
pour assurer une tonte des poils ou cheveux.
�[0031] Bien entendu, diverses autres modifications
peuvent être apportées à la tondeuse à cheveux ou à
barbe 1 selon l’invention dans le cadre des revendica-
tions.

Revendications

1. Tondeuse électrique à cheveux ou à barbe compre-
nant un corps de tondeuse (2), une tête de coupe
(4) solidaire du corps (2) et entraînée par un moteur
électrique (11) ainsi qu’un sabot (5) solidaire du
corps (2) et définissant une surface (7) d’appui sur
l’épiderme, caractérisée en ce que  qu’elle com-
prend un chariot de coupe (10) qui porte la tête de
coupe (4) et le moteur électrique (11) et qui est mo-
bile en translation dans le corps de tondeuse (2) par
rapport à la surface d’appui (7) du sabot (5) et dé-
placé en translation par des moyens (12) de réglage
de la distance (H) entre la tête de coupe (4) et la
surface d’appui (7) du sabot, dite hauteur de coupe.

2. Tondeuse électrique selon la revendication 1, ca-
ractérisée en ce que  le sabot (5) est amovible et
en ce qu’ elle est associée à au moins deux sabots
interchangeables (5,6) permettant d’obtenir différen-
tes plages de hauteurs de coupe.

3. Tondeuse électrique selon la revendication 2, ca-
ractérisé en ce que  l’un (6) des sabots interchan-
geables est adapté pour permettre une hauteur de
coupe minimale comprise entre 1 mm et 2 mm et de
préférence de l’ordre de 1,5 mm.

4. Tondeuse électrique selon l’une des revendications
1 à 3, caractérisée en ce qu’ elle comprend des
moyens (20) d’indication de la valeur de la hauteur
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de coupe.

5. Tondeuse électrique selon la revendication 4, ca-
ractérisée en ce que  les moyens d’indication de la
hauteur de coupe (20) comprennent une fenêtre (21)
solidaire du sabot (5) ou du corps et un curseur (22)
qui est lié à la tête de coupe (4) en étant visible à
l’intérieur de la fenêtre (21) et qui indique la hauteur
de coupe par sa position dans la fenêtre.

6. Tondeuse électrique selon les revendications 2 et 5,
caractérisée en ce que  chaque sabot (5, 6) com-
prend une fenêtre (21) d’indication de la hauteur de
coupe.

7. Tondeuse électrique selon la revendication 5 ou 6,
caractérisée en ce que  la fenêtre (21) du sabot est
associée à des graduations et à des indications chif-
frées (23) indiquant la plage de hauteur de coupe
autorisée par le sabot.

8. Tondeuse électrique selon l’une des revendications
1 à 7, caractérisée en que  les moyens (12) de ré-
glage de la hauteur de coupe sont actionnés par un
moteur électrique (14).

9. Tondeuse électrique selon la revendication 8, ca-
ractérisée en que  le moteur d’actionnement (14)
des moyens de réglage de la hauteur de coupe est
distinct du moteur d’entraînement (11) de la tête de
coupe (4).

10. Tondeuse électrique selon la revendication 8, ca-
ractérisée en ce que  le moteur (25) d’entraînement
de la tête de coupe est associé à des moyens de
sélection (26) adaptés pour permettre, soit un en-
traînement de la tête de coupe (4), soit un actionne-
ment des moyens (12) de réglage de la hauteur de
coupe.

11. Tondeuse électrique selon l’une des revendications
1 à 10, caractérisée en ce que  les moyens (12) de
réglage de la hauteur de coupe comprennent un mé-
canisme à vis qui comprend, d’une part, une vis sans
fin (13) solidaire du corps (2) et entraînée en rotation
par des moyens d’actionnement (14) et, d’autre part,
un écrou (15) lié à la tête de coupe (4) et adapté
pour transformer une rotation de la vis en un dépla-
cement continu de la tête de coupe (4).

12. Tondeuse électrique selon l’une des revendications
1 à 11, caractérisée en ce qu’ elle est adaptée pour
assurer une neutralisation ou un blocage des
moyens (12) de réglage de la hauteur de coupe (H)
pendant le fonctionnement de la tête de coupe (4).

13. Tondeuse électrique selon l’une des revendications
1 à 12, caractérisée en ce qu’ elle comprend des

moyens (40) d’asservissement de la translation de
la tête de coupe (4) au déplacement de la surface
d’appui (7) sur l’épiderme qui sont adaptés pour per-
mettre la réalisation d’une coupe dégradée de ma-
nière automatique.

14. Tondeuse électrique selon l’une des revendications
1 à 13, caractérisée en ce que  la tête de coupe (4)
est adaptée de manière amovible sur le chariot de
coupe (10).

15. Tondeuse électrique selon la revendication 14 ca-
ractérisée en ce que  le sabot est amovible en ce
qu’ elle est associée à au moins deux têtes de coupe
(4,4’) interchangeables, une tête de coupe (4) étant
adaptée pour être utilisée en association avec le sa-
bot (5) et une autre tête de coupe (4’) étant adaptée
pour être utilisée sans sabot et permettre un rasage
des poils ou cheveux.
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