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RieSenie sa tyka zjednoduSenia a urychle-
nia uzamykania spojovacieho za&mku pri
spevitovani zdkladnej a upinacej Celuste,
najmé u karuselovych sklucovadiel.

Podstatou rieSenia je, Ze teleso spojova- ~
cieho zamku je rozdelené v pozdiZnej osi
deliacou rovinou kolmou na dno dréZok
tvaru rybiny v zédkladnej Celusti a upinacej
Celusti na dve rovnaké samostatné d&asti,
pri¢om silovy prvok je umiestneny v delia-
cej rovine telesa spojovacieho zdmku.

DoleZitym vyznakom rieSenia je to, Ze si-
lovy prvok ma tvar hranolu, ktorého plast
tvori dvojica valcovych pldéch pre speviio-
vaci pohyb a dvojica rovinnych pléch pre
uvolniovaci pohyb spojovacieho zdmku uspo-
riadanych vZdy proti sebe a je otoéne ulo-
Zeny v ovédlnom vybrani vytvorenom zo stra-
ny deliacej roviny v obidvoch samostatnych
Castiach telesa spojovacieho zdmku, pri¢om
mé vytvorené aspoii z jednej strany ovldda-
cie plochy pre zdber s ovlddacou pdkou.

Spojovaci zdmok podla vyndlezu umoZiiu-
je jednoduché a rychle spevilovanie zdklad-
nej a upinacej &eluste sklufovadla, lahku
manipuldciu sa samotnym zémkorm, nakolko
tvori jeden samostatny celok. Vytvdra moZ-
nosti mechanizdcie speviiovania a preto na-
jde uplatnenie aj v automatickych technolo-
gickych pracoviskach.
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Predmetom vyndlezu je spojovaci zamok,
nejmé pre karuselové skluCovadld, kde sa
riesi jeho telesné vytvorenie.

Doteraz zndme spojenia upinacich a zé-
kladnych celusti si rieSenia so skrutkami
a zndmymi T-maticami, ktoré si pomerne
pracne pri prestavovani alebo vymene Ce-
lusti. Novsim rieSenim spojenia je dvojrybi-
. nové teleso so sklonenou deliacou rovinou,
ktord zviera s osou rybinovej draZky maly
uhol, ¢im je zabezpetend samosvornost spev-
nenia.

Manipuldcia s delenymi dvojrybinovymi
telesami je jednoduch$ia, ale pre spevnenie
a uvolnenie si vyZaduje pomerne zloZité
pripravky a navy$e po uvolneni sa takto rie-
Seny spojovaci zdamok rozpadne a pre opéi-
tovné spevnenie si vyZaduje zdsah obsluhy,
€o vyluCuje moZnost automatizdcie speviio-
vania, respektive uvoliiovania. Existuje rie-

Senie spojenia- dvojrybinovym telesom. ¢ias- .

totne rozdelenym také, Ze do deliacej rovi-
ny je umiestnend skrutka, ktord je zdrojom
predpétia spoja. Toto rieSenie v8ak defor-
muje dvojrybinové teleso len v dlzke, na
ktorej je teleso predelené a tym sa spevne-
nie neuskuto€iiuje po celej diZzke rovnomer-
ne a pri spevneni je nutné skrutkovat skrut-
ku, €o priddva na précnosti.

Uvedené nevyhody zmieriiuje spojovaci zé-

mok podla vyndlezu, ktorého podstatou je
to, Ze teleso spojovacieho zdmku je rozdele-
né v pozdlZnej osi deliacou rovinou kolmou
na dno drdZok tvaru rybiny v zdkladnej Ce-
lusti a upinacej ¢elusti na dve rovnaké sa-
mostatné c¢asti, pri€om silovy prvok je u-
miestneny v deliacej rovine telesa spojova-
cieho zédmku.

DéleZitym vyznakom vyndlezu je to, Ze si-
lovy prvok md tvar hranolu, ktorého plast
tvori dvojica valcovych pléch pre speviiova-
ci pohyb a dvojica rovinnych pléch pre uvol-
fiovaci pohyb spojovacieho zdmku usporia-
danych vZdy proti sebe a je oto€ne uloZeny
v ovdlnom vybrani vytvorenom zo strany de-
liacej roviny v obidvoch samostatnych Cas-
tiach telesa spojovacieho zdmku, pritom mé
vytvorené aspoili z jednej strany ovlddacie
plochy pre zdber s ovladdacou pédkou.

Vynalez je dalej vyznafeny tym, Ze obi-
dve samostatné &asti telesa spojovacieho
zdmku si vodi sebe polohované v rovine
rovnobeZnej so smerom ich speviiovania po-
hybu polohovacim zariadenim.

Spojovacim zdmkom podia vynédlezu sa do-
cieli zjednodu8enie manipulacie so zdmkom,
nakolko tvori jeden samostatny celok. Spev-
nenie a uvolnenie sa uskuto€iiuje jednodu-
hym oto€enim silového prvku o 90° napri-
klad snimatelnou ovladacou pdkou. St vy-
tvorené moZnosti pre mechanizdciu tohto
pohybu, napriklad krokovym motorom, ale-
bo je moZné tento proces automatizovat.
Spevnenie sa uskuto®ni po celej dizke spo-
jovacieho zdmku, &im znafne narastie tu-
host spojenia zdkladnej ¢eluste s upinacou.

Na pripojenych vykresoch je zndzorneny
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priklad prevedenia spojovacieho zdmku po-
dla vyndlezu, kde na obr. 1 je Celny pohiad
na zdmok, na obr. 1b je bo&ny pohlad na za-
mok, na obr. 2a je pozdiZny rez zamkom,
na obr. 2b je zndzornend snimatelnd ovla-
dacia pédka v Ciastofnom reze a pohlade,
na obr, 3a je spojenie upinacej a zakladnej
Celuste spojovacim zamkom v reze v ne-
spevnenom stave a na obr. 3b je to isté spo-
jenie zndzornené v spevnenom stave tieZz v
reze.

Spojovaci zdmok 5 pozostdva z telesa 10,
silového prvku 20 a polohovacieho zaria-
denia 40, Teleso 10 je zloZené z dvoch sa-
mostatnych ¢asti 10a, z ktorych kaZdd ma
na sebe polovicu hornej a polovicu dolnej
rybiny. Po zloZeni obidvoch samostatnych
¢asti 10a telesa 10 spojovacieho zdmku 5
je spodnd rybina uspdsobend pre vedenie v
rybinovej drdZke 32 na zdkladnej Celusti

- 30 a hornd rybina pre vedenie v rybinovej

drédZke 32 na upinacej ¢elusti 31. V delia-
cej rovine 11 telesa 10 je vytvorené ovdlne
vybranie 12 pre silovy prvok 20. Silovy pr-
vok 20 mé tvar hranolu, ktorého plast 25
tvori dvojica valcovych pléch 23 pre spev-
fiovaci pohyb a dvojica rovinnych ploch 24
pre uvoliiovaci pohyb spojovacieho zdmku
5 usporiadanych vZdy proti sebe. Silovy pr-
vok 20 je otofne uloZeny v ovdlnom vybrani
12, pricom jeho otafanie zabezpefuji ovlé-
dacie plochy 21 vytvorené aspofl z jeho jed-
nej strany pre zaber s ovlddacou pdkou 22.
V uvolnenej polohe silového prvku 20 je
moZné prisunutie obidvoch samostatnych
¢asti 10a telesa 10 spojovacieho zdmku 5
k sebe a v spevnenej polohe st maximélne
vzdialené od seba. Je vyhodné, aby medzi
dnom dréZok 32 a telesom 10 spojovacieho
zdmku 5 bola i v jeho spevnenom stave vo-
la, €o zaruuje dosadnutie upinacej ¢eluste
31 a zakladnej Celuste 30 na seba v ozube-
ni 33. Aby pri speviiovani nedochddzalo k
prestvaniu samostatnych casti 10a telesa
10 voli sebe, je medzi nimi usporiadané po-
lohovacie zariadenie 40. V priklade preve-
denia spojovacieho zdmku 5 na pripojenych
vykresoch polohovacie zariadenie 40 pozo-
stdva zo zdkladného telesa 44 s vytvorenym
zubom 42, ktory je vedeny v polohovacich
dréZzkach 13, vytvorenych na bokoch 14 obi-
dvoch samostatnych Casti 10a telesa 10 rov-
nobeZne so smerom speviiovacieho pohybu
z spojovacieho zdmku 5. Zdkladné teleso 44
je spojené s vOlou v smere spevilovacieho
pohybu z s obidvomi samostatnymi Eastami
10a telesa 10 skrutkami 41. Toto spojenie
s volou zabezpeCujiu otvory 43 pre skrutky
41 na zakladnom telese 44, ktoré majd o-
vélny tvar. Zakladné teleso 44 mé dalej prie-
chodzi otvor 45, cez Kktory je presunuty si-
lovy prvok 20 svojimi ovlddacimi plochami
21.

Spojovaci zdmok 5 podla vyndlezu najde
uplatnenie v poloautomatickych a automa-
tickych prevddzkach vdaka jednoduchosti
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spevilovania a uvolfiovania, nakolko toto sa
deje jednoduchym otofenim silového prv-
ku 20 o 90° &o je moZné uskutolnit aj au-

6

tomaticky, napriklad pomocou krokového
motora.

PREDMET VYNALEZU

1. Spojovaci zamok, najmé pre karuselové
sklu€ovadld, pozostavajici z telesa tvaru
hranola s profilom dvojrybiny a asponi jed-
ného silového prvku, vyznaceny tym, Ze te-
leso (10) spojovacieho zdmku (5] je rozde-
lené v pezdiZnej osi deliacou rovinou (11)
kolmou na dno dréZok (32) tvaru rybiny v
zédkladnej d&elusti (30) a upinacej &elusti
(31) na dve rovnaké samostatné casti (10a]},
priom silovy prvok (20) je umiestneny v
deliacej rovine (11) telesa (10) spojovacie-
ho zamku (5).

2. Spojovaci zamok, najmi pre karuselové
sklu¢ovadld podla bodu 1, vyznaleny tym,
7e silovy prvok (20) ma tvar hranolu, ktoré-
ho pldst (25) tvori dvojica valcovych ploch
[23) pre speviiovaci pohyb a dvojica rovin-
nych ploch (24) pre uvolilovaci pohyb spo-
jovacieho zamku (5) usporiadanych viZdy
proti sebe a je otofne uloZeny v ovalnom
vybrani (12) vytvorenom zo strany deliacej
roviny (11) v obidvoch samostatnych Casti-
ach (10a) telesa (10) spojovacieho zdmku
(5], priCom mé vytvorené aspoii z jednej

strany ovladdacie plochy (21) pre zéber s
ovlddacou pédkou (22).

3. Spojovaci zdmok, najmé pre karuselové
sklu¢ovadlda podla bodov 1 a 2, vyznaceny
tym, Ze obidve samostatné Casti (10a) tele-
sa (10) spojovacieho zdmku (5) sd voéi se-
be polohované v rovine rovnobeZnej so sme-
rom ich speviiovacieho pohybu (z) poloho-
vacim zariadenim (40).

4. Spojovaci zdmok, najmé pre karuselové
skludovadld podla bodov 1 aZ 3, vyznacfeny
tym, Ze polohovacie zariadenie (40) pozo-
stdva zo zdkladného telesa (44) s vytvore-
nym zubom (42) pre zdber s polohovacimi
draZkami (13) vytvorenymi na bokoch (14)
obidvoch samostatnych &asti (10a) telesa
(10) spojovacieho zdmku (5) rovnobeZne so
smerom spevitovacieho pohybu (z) spojova-
cieho zamku ({b), priom zdkladné teleso
(44) je spojené s vdlou v smere speviiova-
cieho pohybu (z) s obidvomi samostatnymi
Castami (10a] telesa (10) spojovacieho zdm-
ku (5).

3 listy vfkresov
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