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La presente innovazione @& rélativa ad un dispositivo per
l"azionamento di una tendina parascle per veicoli.

Sono noti dispositivi per l’azionamento di tendine
parasole per veicoli atti ad azionare la tendina stessa
tra una posizione di riposo in cui essa & arrotolata su
un tamburo avvolgitore ed una posizione di massima
estensione per cui la tendina € quasi completamente
svolta dal tamburo avvolgitore e si estende su una area
di .forma genericamente quadrangolare. Tali dispositivi
di azionamento Comprendono normalmente un elemento
rettilineo a cui e fissato un bordo rettilineo di
estremita della tendina stessa ed una coppia di bracci
di azionamento mobili a compasso e portati da un
involucro allungato alloggiante anche il tamburc
avvolgitore. Tali bracci sono atti a muovere 1'elemento
rettilineo tra una posizione di riposo per cui esso &
sostanzialmente alloggiato nell’involucro ed una

posizione di massima estensione per cui 1’elemento
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rettilineo & completamente estratto dall’involucro e la
tendina & disposta nella citata posizione -di massima
estensione. Il bracci mobili a compasso presentano
struttura piuttosto complessa, sS0No meccanicamente
deboli e di costo elevato. Inoltre clascun braccio
presenta normalmente una porzione di estremita che
scorre in una rispettiva guida realizzata nell’elemento
rettilineo; a causa di problemi di non perfetto
allineamento tra le parti, la porzione di estremita puo
incepparsi all’interno della guida compromettendo del
tutto il funzionamento del dispositivo di azionamento
della tendina.

Scopo della presente innovazione e quello di
realizzare un dispositivo per 1’azionamento di una
Cendina parasole il quale risolva gli inconvenienti dei
dispositivi noti.

Il precedente scopo & raggiunto dalla presente

innovazione in gquanto essa e relativa ad un dispositivo

per 1"azionamento di una tendina parasole

Caratterizzato dal fatto di comprendere:

- un involucro;

mezzi di movimentazione lineare portati dal detto

involucro e mobili sotto l"azione di mezzi motori:

una prima slitta accoppiata con detti mezzi di

movimentazione lineare;

PRATO Robarto™

o

(iscrizic.o faud

nr. 252)



-

- una seconda slitta accoppiata con detti mezzi di
movimentazione lineare; detta prima e seconda slitta

eéssendo mobili lungo la stessa direzione (D) e con versi

opposti sotto l‘azione di detti mezzi di movimentazione

lineare;

- un elemento allungato di supporto tendina;

almeno una tendina parasole presentante un primo

bordo di estremita fissato al detto elemento di

supporto;

un primo braccio presentante porzioni opposte di
estremita incernierate rispettivamente con detta prima

slitta e con una prima porzione di detto elemento di

supporto;

un secondo braccio presentante porzioni opposte
di estremitad incernierate rispettivamente con detta
seconda slitta e con una seconda porzione di detto

elemento di supporto;

detto elementc di supporto tendina essendo mobile

‘sotto la spinta di detti mezzi motori tra una posizione

di riposo per cui i detti bracci sono abbassati ed il
detto elemento di supporto & prossimo al detto involucro
ed una posizione di estensione per cui il detto elemento
di supporto & estratto del detto involucro e la detta

tendina si estende tra il detto involucro ed il detto

elemento di supporto.
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L’innovazione verra descritta con particolare
riferimento ai disegni allegati che rappresentano una
preferita forma di realizzazione non limitativa in cui:

- la figura 1 illustra una sezione trasversale di

un dispositivo per 1’ azionamento di una tendina
parasole per veicoli realizzato secondo i1 dettami della
presente innovaziocne;

- la figura 2 illustra in vista frontale i1l
dispositive di figura 1 illustrato in una prima
posizione operativa; e

- la figura 3 illustra in wvista frontale il
dispositivo di figura 1 illustrato in una seconda
posizione operativa. |

Nelle figure & indicato con 1, nel suo insieme, un
dispositivo per l"azionamento di una tendina parasole
3 comprendente un involucro rettilineo allungato 5, una
vite 8 portata dall’involucro 5 ed angolarmente mobile
sotto la spinta di un motore elettrico 10 disposto
esternamente (o assialmente} all’involucro 5 ed una
prima ed una seconda slitta 13, 14 (figure 2 e 3)
accoppiate rispettivamente con una porziocne filettata 8a
ed una porzione filettata 8b della 1la vite 8. Le
porzioni filettate 8a, 8b hanno verso di filettatura

Opposto in modo tale che le slitte 13,14 sono mobili,

all’interno dell’involucro 5, lungo la stessa direzione
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rettilinea D e con versi opposti sotto la spinta del
motore 10. L’involucro 5 presenta sezione trasversale
sostanzialmeﬁte trapezoidéle iscscele con spigoli
arrotondati (figura 1) e definisce una cavita interna 15
comunicante con 1'esterno attraversec una apertura
rettangdlare Superiore 16. L"involucro 5 presenta
inoltre una parete interna divisoria 5a la quale si
eéstende perpendicolarmente .alla parete dell’involucro
definente la base mincre della sezione trapezoidale
isoscele e delimita la cavita 15 in una prima camera
allungata 15a con sezicne sostangialmente triangolare ed
una seconda camera allungata 15b estendentesi
parallelamente alla prima camera 151, La prima camera
15a definisce una guida rettilinea per le slitte 13, 14
che presentano forma prismatica e sezione complementare
a quella della guida 15a.

Ciascuna slitta 13,14 presenta inoltre un
rispettivo foro centrale prassante filettate 22, 23
accoppiato cdn la rispettiva porzione filettata Ba, 8b.

I1 dispositivoe 1 comprende inoltre un elemento
rettilineo di'-supporto tendina 17, un primo braccio
rettilineo 18 presentante prime e seconde porzioni
opposte di estremita 18a, 18b (figure 2 o 3)
incernierate rispettivamente con la prima slitta 13 e

con una prima porzione di estremita 17a dell’elemento di
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supporto 17 ed wun secondo. braccio rettilineo 19

presentante prime e seconde porzioni  opposte di

estremita 1%9a, 19 incernierate rispettivamente con la

seconda slitta 14 e con una seconda porzione di

estremita 17b dell’elemento di supperto 17.

Il dispositivo 1 comprende inoltre un supporto a
tamburo 27 per la tendina 3 (figura 1) alloggiato nella
camera 15b ed angolarmente mobile intorno ad un asse di
arrotolamento 28 parallelo alla vite §. La tendina 3
presenta forma rettangolare allungata e presenta un

primo bordo rettilineo 3a (figure 2 e 3) fissato per

tutta la sua lunghezza all’elemento rettilineo di
supporto 17 ed un secondo bordo di estremita (non

rappresentato) fissato al supporto a tamburoc 27.

Nella figura 2, il dispositivo per l’'azionamento 1

€ rappresentato in una posizione prossima a quella di
riposo per cui le slitte 13, 14 sono disposte su una

porzione intermedia della vite 8 e sono accostate tra di

loro. Nella posizione di riposc i bracci 18, 19 sono

disposti in una posizione abbassata con le seconde

porzioni di estremita 18b, 19b prossime a porzioni di

estremita dell’involucro 5; in talevposizione (figura

1) 1l'elemento rettilineo 17 & alloggiato all’interno

dell’involucro 5 e la tendina parascle 3 & completamente

arrotolata sul supporto a tamburo 27.
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In seguito all’azionamento del motore elettrico 10
le slitte 13,14 si allontanano dalla posizicne centrale
di riposo muovendosi verso le porzioni di estremita
dell’involucro 5; 1o spostamento delle slitte 13,14
produce l’'innalzamento dei bracci 18, 19 interconnessi
attraverso 1l’elemento rettilineo 17 che fuoriesce dalla
apertura 16. L’elemento rettilineo 17 si allontana
pertanto dall’involucro 5 alzandosi e trascinando con se
la tendina parasole 3 che si srotola dal tamburo 27.
L’elemento rettilineo 17 raggiunge una posizione di
massima estensione in cui esso dista dalla vite 8 una
distanza sostanz;alméhte pari alla lunghezza dei bracci
rettilinei 18,19 che sono sostanzialmente ortogonali
all’elemento rettilineo 17 stesso. Al raggiungimento
dalla posizione di massima estensione il motore 10 viene
arrésfato, ad esempio mediante interruttori di fine
corsa (non illustrati) azionati dalle slitte 13,14.
Nella posizione di massima estensione (figura 3),
infine, la tendina parasocle 3 & quasi completamente
srotolata dal tamburo 27 e ricopre completamente 1’area
quadrata delimitata dall’involucro rettilineo 3, dai
bracci 18,19 e dall’elementc rettilineo 17. La tendina 3
viene rapidamente riportata nella posizione di riposc
facendo ruotare il motore elettrico 10 con verso opposto

a quello utilizzato per ottenere l’estensione della

-,
9
O
“ o
53
o‘q
e 9
o
O3
L.
=3
[ ~ S



-t

tendina stessa; durante le operazioni di abbassamento

dell’elemento rettilineo - 17

la tendina . 3 viene

arrotolata sul supporto a tamburo 27 sotto la spinta di

un  elemento elastico

tamburo 27 stesso.

Da quanto sopra detto risulta chiaro che il

dispositivo 1 comprende un numero limitato di parti

costituenti (per 1’'azionamento della tendina 3 vengono

infatti utilizzati solamente la vite 8, le slitte 13,14,

i bracci 18,19 e l’elemento rettilineo 17) é
estremamente robusto e di basso costo. Inoltre non sono

possibili inceppamenti durante il funzionamento del
dispositivo 1 stesso.

Risulta infine <chiaroc che modifiche e varianti
possono essere apportate al dispositivo per

l’azionamento di una tendina parasole descritto senza
péraltro uscire dall’ambito protettivo della presente
innovazione.

La vite 8 potrebbe essere sostituita da un altro

dispositive di movimentazione lineare (non illustrato)

atto a muovere le slitte 13,14 lungo la direzione D e

con versi opposti,

(non 1illustrato) portato dal
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RIVENDICAZIONTI

l.- Dispositivo per 1'azionamento di una tendina
parasole caratterizzato dal fatto di comprendere:

- un involucro (5);

- mezzi di movimentazione lineare (8) portati dal
detto involucre (5) e mobili sotto lfazione di mezzi
motori (10);

- una prima slitta {(13) accoppiata con detti mezzi
di movimentazione lineare (8);

~ una seconda slitta (l14) accoppiata con detti
mezzi di movimentazione lineare (8); detta prima e
seconda slitta (13,14) essendoc mobili lungo la stessa
direzione (D) e con versi opposti sotto 1l'azione di
detti mezzi di movimentazione lineare (8):

- un elemento allungato (17) di supporto tendina
(3);

- almeno una tendina parasole {3) presentante un
primo bordo di estremita {3a) fissato al detto elemento
di supporto (17);

- un primo braccio (18) presentante porzioni
opposte di estremita {18a, 18b) incernierate
rispettivamente con detta prima slitta (13) e con una
prima porzione (17a} di detto elemento di supporto (17);

- un secondo braccio (19) presentante porzioni

opposte di estremita {19a, 19b) incernierate
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rispettivamente con detta seconda slitta (14) e con una
seconda porzione (17b) di detto elemento di supporto
(17);

detto elemento di supporto tendina (17) essendo
mobile sétto la spinta di detti mezzi motori (10) tfa
una posizione di riposo per cui i detti bracci (18,19)
sono abbassati ed il detto elemento di supporto (17) ‘&
prossimo al detto involucro (b} ed wuna posizione di
estensione per cui il detto elemento di supporte {17) &
estratto del detto involucro (5) e la detta tendina {3)
si estende tra il detto involucro (3) ed 1l detto
elemento di supporto (5).

2.~ Dispositivoe secondo la rivendicazione 1,
caratterizzato dal fatto di comprendere mezzi di
supporto a tamburo (27) per detta tendina {3) portati
dal detto involucro (5) e girevoli attornc ad un asse di

arrotolamento {28).

3.- Dispositivo secondo la rivendicazione 1 o 2,

caratterizzatc dal fatto che detti di movimentazione

lineare comprendono una vite (8) angolarmente mobile
sotto la spinta di detti mezzi motori {(10) e presentante
prime e seconde porzioni filettate (8a, 8b) con versi
di filettatura opposti; detta prima e detta seconda
porzione {Ba, 8b) essendo atte a cooperare

rispettivamente con detta prima slitta (13) e detta

_11_
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seconda slitta‘(l4).

4.- Dispositivo secondo la rivendicazione 3,
caratterizzato dal fatto che ilr detto involucro (5)
definisce wuna éavité interna (15) comunicante con
1"esterno attraverso una apertura allungata (16).

5.- Dispositivo secondo la rivendicazione 3 o 4,
caratterizzato dal fatto che il detto involucro (5)
definisce internamente almeno una camera allungata (15a)
realizzante una guida rettilinea per le dette slitte
(13, 14);

dette slitte {13,14) presentando forma . prismatica e
sezione complementare a quella della detta guida
rettilinea (15a);

ciascuna slitta (13,14) presentando un rispettivo
foro centrale passante filettato (22, 23) éccoppiato con

la rispettiva porzione filettata {8a, 8b) della detta

vite.

6.- Dispositivo secondo una qualsiasi delle

‘rivendicazioni precedenti, caratterizzato dal fatto che

il detto elemento di supporto (17) presenta forma
rettilinea allungata.

7.~ Dispositivo per 1’azionamento di una tendina,
parasole per veicoll sostanzialmente come descritto ed

illustrato con riferimento ai disegni allegati.

p.i. SATURNO S.P.A. MATERIE PLASTICHE
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